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Estimada cliente, estimado cliente:

Muchas gracias por haber adquirido uno
de los equipos de calidad de la marca
VIKING.

Este producto ha sido fabricado con la
tecnologia mas avanzada y bajo
numerosas medidas de control de calidad,
porqgue soélo si usted queda satisfecho con
su equipo habremos conseguido nuestro
objetivo.

Si tuviera alguna consulta acerca de su
equipo, dirijase por favor a su Distribuidor
especializado o directamente a nuestra
empresa.

Le deseamos la mayor satisfaccion con
su nuevo equipo VIKING.

s o

Dr. Peter Pretzsch

Gerencia
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2. Acerca de este manual de

instrucciones

2.1 Informacién general

Este manual de instrucciones es un
manual original del fabricante en
conformidad con la directiva 2006/42/EC.

VIKING desarrolla continuamente su
gama de productos, por lo que nos
reservamos el derecho de modificar los
componentes suministrados en cuanto a
forma, técnica y equipamiento.

Por consiguiente, las indicaciones e
ilustraciones contenidas en este manual
no constituyen compromiso contractual
alguno.

Este manual de instrucciones esta
protegido por derechos de autor. Quedan
reservados todos los derechos, sobre todo
el derecho a la reproduccioén, traduccion y
a la elaboracion con sistemas
electrénicos.

2.2 Variantes de pais

VIKING suministra equipos con distintas
clavijas e interruptores dependiendo del
mercado de cada pais.

Las ilustraciones muestran equipos con
euroconectores; la conexion a lared de los
equipos con otros modelos de conector se
realiza analogamente.

2.3 Instrucciones para leer el manual

Las imagenes y los textos describen
determinados pasos para el manejo del
equipo.
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Todos los simbolos que se encuentran en
el equipo se explican en este manual de
instrucciones.

Perspectiva:

Perspectiva "izquierda" y "derecha" del
manual durante la utilizacion:

con el usuario situado detras del equipo y
mirando en la direccién de
desplazamiento hacia delante.

Referencias a capitulos:

Se hace referencia a los capitulos y
subcapitulos correspondientes que
contienen mas informacién con una
flecha. El siguiente ejemplo muestra una
referencia a un capitulo: (= 2.1)

Identificacion de parrafos de texto:

Las instrucciones descritas pueden
identificarse como en los siguientes
ejemplos.

Pasos de manejo del equipo que
requieren la intervencion del usuario:

e Afloje el tornillo (1) con un

destornillador, accione la palanca (2) ...

Enumeraciones generales:

— Utilizacion del producto en eventos
deportivos o en campeonatos

Texto con significado adicional:

Los fragmentos de texto con un significado
adicional tienen asignados uno de los
simbolos descritos a continuacién para

destacarlos en el manual de instrucciones.

iPeligro!

Riesgo de accidente y de sufrir
lesiones personales graves. Es
necesario evitar hacer algo o
atenerse a un comportamiento
determinado.
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jAdvertencia!

Peligro de lesiones personales. Es
necesario atenerse a un
comportamiento determinado para
evitar sufrir lesiones personales.

jAtencion!

@ Es posible evitar dafios materiales
o lesiones leves comportandose de
una manera determinada.

Y Nota

1 | Informacién relativa al uso éptimo
del equipo evitando posibles
manejos erréneos.

Texto con relacién a las ilustraciones:

Al inicio del manual de instrucciones se
encuentran algunas ilustraciones que son
necesarias para el uso del equipo.

El simbolo de la cdmara sirve para =2
vincular las ilustraciones de las 1

diferentes paginas con el texto
correspondiente del manual.

Figuras con texto:

Los pasos de manejo en relacién directa
con las figuras los podra encontrar
inmediatamente a continuaciéon de las
mismas junto con las correspondientes
cifras de posiciéon de los componentes.

Ejemplo:

El botén multidireccional (1) sirve para
navegar por los menus. Con la tecla

OK (2) se confirman los ajustes y se abren
los menus. Con la tecla Volver (3) se
puede volver a salir de un menda.
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3. Descripcién del equipo

3.1 Robot cortacésped

1  Cap6 montado mévil (= 5.5), 7 Tecla STOP (= 5.1)
(= 5.6) 8 Rueda delantera
2 Contactos de carga: 9 Equipo de corte
Contactos de conexién a la estacion 10 Cuchilla afilada por ambos lados
de carga (= 16.4)
3 Rueda trasera 11 Compartimento del acumulador
4 Asa de transporte (= 21.1)

5 Consola de mando extraible
(= 3.3), (= 15.2)

6 Empufadura giratoria del ajuste de
la altura de corte (= 9.3)
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3.2 Estacién de carga

-]

Placa base

Guias de cables para colocar el
cable delimitador (= 9.7)

Fuente de alimentacion
Cubierta extraible (= 9.5)

Contactos de carga:
Contactos de conexién al robot
cortacésped

Panel de mandos
con 2teclasy 2 LED (= 13.1)

Tecla Home
Indicador LED
Tecla ON/OFF
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3.3 Consola de mando

& Mend principal 14:28@@

0 e

Plan de corte
Comandos

oY

Informacién Ajustes

1 Boton multidireccional:

Maniobrar el robot

cortacésped (= 4.2)

Navegar en los menus (= 11.1)
2 Tecla STOP:

Corte manual (= 4.2)

Navegar en los menus (= 11.1)
3 Tecla Volver:

Navegar en los menus (= 11.1)
4 Tecla de corte:

Corte manual (= 4.2)

Corte independientemente de los

tiempos de actividad (= 15.5)
5 Sensor lluvia (= 11.12)

6 Pantalla grafica
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4. Como trabaja el robot

cortacésped

4.1 Principio de funcionamiento

El robot cortacésped (1) esta concebido
para trabajar automaticamente superficies
de césped. Corta el césped siguiendo una
trayectoria al azar.

Para que el robot cortacésped detecte los
limites de la superficie a cortar [A), se debe
colocar un cable delimitador (2) alrededor
de esa superficie. Este transmite una
sefial de cable que emite la estacién de
carga (3).
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Con ayuda de un sensor de impacto, el
robot cortacésped puede detectar de
forma segura los obstaculos fijos (4) de la
superficie a cortar. Las zonas (5) por las
que no debe desplazarse el robot
cortacésped porque suponen algun
riesgo, y los obstaculos con los que debe
chocar deben separarse de la superficie a
cortar mediante el cable delimitador.

Con el servicio automatico conectado,
el robot cortacésped abandona la estacion
de carga durante los tiempos de

actividad (= 14.3) y corta el césped. Para
cargar el acumulador, el robot
cortacésped se desplaza
automaticamente a la estacién de carga.
El nimero y duracion de los procesos de
corte y de carga dentro de los tiempos de
actividad se adaptan de forma totalmente
automatica. De ese modo se garantiza
que siempre se alcanza la duracién de
corte semanal necesaria.
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Con el servicio automatico
desconectado y para los procesos de
corte independientes de los tiempos de
actividad se puede activar un proceso de
corte con la tecla Corte o con el comando
"Iniciar el corte" o "Iniciar el corte con
retardo". (= 11.5)

4.2 Corte manual

5. Dispositivos de seguridad

El equipo esta equipado con distintos
dispositivos de seguridad para un manejo
seguro y para evitar un uso no adecuado.

iPeligro de lesiones!

Cuando se detecta un defecto en
un dispositivo de seguridad, el
equipo no debe ser puesto en
marcha. Péngase en contacto con
un establecimiento especializado,
VIKING recomienda los
Distribuidores especializados
VIKING.

Con el robot cortacésped (1) también se
puede cortar el césped manualmente con
el cortacésped de direcciébn manual. Para
ello, extraer la consola de mando (2),
seleccionar en el mena "Comandos" la
opcién "Control manual", activar la cuchilla
y la traccién a las ruedas, y dirigir el robot
cortacésped desde detras. (= 15.6)

e | El sensor de impacto y la
1 | delimitacién de los bordes estan
inactivos durante el corte manual.

10

5.1 Tecla STOP

Pulsando la tecla STOP roja situada en la
parte superior del robot cortacésped, el
servicio del equipo deja de funcionar
inmediatamente. La cuchilla se detendra
al cabo de unos segundos y aparecera en
la pantalla el mensaje "Tecla STOP
accionada". Mientras el mensaje esté
activo, el robot cortacésped no se podra
poner en servicio y se encontrara en
estado de servicio seguro. (= 24.)

Con el servicio automatico
activado, después de confirmar
el mensaje con OK, aparece la
pregunta de si desea que
prosiga el servicio automatico.
Si se responde Si, el robot cortacésped
contintia cortando la superficie segun el
plan de corte.

Si se responde No, el robot cortacésped
permanece en la superficie a cortar y se
desconecta el servicio automatico.

(= 11.5)

7t

Si se pulsa prolongadamente la
tecla STOP, se activa ademas el
bloqueo del equipo. (= 5.2)

o

5.2 Bloqueo de equipo

Antes de cualquier trabajo de
mantenimiento y de limpieza,

asi como antes del transporte o

la revision del cortacésped, se

debe bloquear el robot cortacésped.

Si el bloqueo del equipo esta activado, no
puede ponerse en servicio el robot
cortacésped.

Activar el bloqueo de equipo:

— Pulsar prolongadamente la tecla
STOP,

— en el ment Comandos,
— en el ment Seguridad.

Activar el bloqueo de equipo mediante
el meni Comandos:

e Enelmend"Comandos", seleccionarla
opcién "Bloquear robot cortacésped" y
confirmar la seleccion con la tecla OK.
(= 11.5)

Activar el bloqueo de equipo mediante
el menu Seguridad:

e En el mend "Ajustes", abrir el subment
"Seguridad". (= 11.16)

e Seleccionar la opcién "Bloquear robot
cortacésped" y confirmar con la tecla
OK.

Anular el bloqueo de equipo:

e En caso necesario, reactivar el equipo
pulsando cualquier tecla.
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e Desbloquear el robot
cortacésped con la combinaciéon
de teclas indicada. Para ello se
debe pulsarla Teclade cortey la
Tecla OK en el orden indicado.

P‘uﬁ

5.3 Cubiertas protectoras

El robot cortacésped esta equipado con
cubiertas protectoras que impiden un
contacto involuntario con la cuchillay con
material cortado.

Esta funcion la realiza especialmente el
capb.

El impacto contra un obstaculo se

A produce con relativa fuerza. Sin
embargo, existen obstaculos
delicados u objetos ligeros como
maceteros pequefios que pueden
volcarse o dafarse.

VIKING recomienda retirar los
obstaculos o acotar la superficie
prohibida. (= 12.8)

5.4 Manejo con las dos manos

marcha durante el corte manual si

se acciona y se mantiene +
presionada la tecla OK con el pulgar L=
derecho y, a continuacion, se pulsa

la tecla de corte con el pulgar izquierdo.
Una vez activada, s6lo debe mantenerse
pulsada una de las teclas para seguir
segando.

La cuchilla s6lo se puede poner en @

5.6 Proteccion contra elevacion

Cuando se levanta el cap6 del robot
cortacésped o se levanta el robot por el
asa de transporte, éste interrumpe
inmediatamente el proceso de corte. La
cuchilla se detiene al cabo de pocos
segundos.

5.5 Sensor de impacto

El robot cortacésped se detiene
inmediatamente cuando esta funcionando
en servicio automatico y encuentra un
obstaculo de mas de 10 cm que esté
firmemente fijado al suelo. A continuacioén,
cambia de direccién y sigue con el
proceso de corte. Si el sensor de impacto
se activa varias veces, la cuchilla se
detiene.
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5.7 Sensor inclin.

Si durante el funcionamiento se supera la
pendiente permitida, el robot cortacésped
modifica inmediatamente la direccién de

marcha. En caso de vuelco, se desactivan

la traccion a las ruedas y el motor de corte.

5.8 lluminacién de la pantalla

Durante el funcionamiento se activa la
iluminacién de la pantalla. La luz permite
detectar el robot cortacésped en la
oscuridad.

5.9 Proteccion antirrobo

Cuando la proteccién antirrobo esta
activada, al levantar el robot cortacésped
suena una sefial de alarma si no se
introduce el cédigo PIN en el intervalo de
un minuto. (= 11.16)

El robot cortacésped puede accionarse
exclusivamente junto con la estaciéon de
carga suministrada. Otra estacion de
carga debe conectarse al robot
cortacésped. (= 11.16)

PT

VIKING recomienda ajustar uno de
los niveles de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta". De ese modo se
garantiza que ninguna persona no
autorizada pueda poner en marcha
el robot cortacésped con otras
estaciones de carga, o modificar
los ajustes o la programacioén.
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5.10 Protector GPS

Los modelos Ml 632 C, MI 632 PC vienen
equipados con un receptor GPS. Si el
protector GPS esta activado, el propietario
del equipo es informado por SMS y correo
electronico cuando el equipo es retirado
de la zona delimitada. En el display se
pide ademas que se ingrese el cédigo PIN.
(= 14.5)

VIKING recomienda tener siempre
activado el protector GPS.
(= 11.16)

6. Para su seguridad

6.1 Informacién general

Al trabajar con el equipo, el
cumplimiento de estas
prescripciones preventivas de

accidentes es imprescindible.

Antes de la primera puesta en
servicio lea atentamente el
manual de instrucciones
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completo. Conserve cuidadosamente el
manual de instrucciones para su uso
posterior.

Estas medidas de precaucién son una
garantia para su seguridad. No obstante,
esta enumeracion no es concluyente.
Utilice el equipo siempre con sentido
comun y de forma responsable y tenga en
cuenta que el usuario es el responsable en
caso de accidentes que afecten a terceras
personas o a sus propiedades.

El término "Utilizar" abarca todos los
trabajos que se realizan en el robot
cortacésped, la estaciéon de cargay el
cable delimitador.

Correspondientemente, un "usuario" es
una persona que p. €j., trabaja con el robot
cortacésped, pone en marcha o activa el
equipo e instala el cable delimitador o la
estacion de carga.

El uso de la aplicacion VIKING iMow
también esta incluido en el término "usar"
contemplado en este manual de
instrucciones.

Sélo utilice el equipo descansado y en
perfecto estado fisico y psiquico. Si
padece algun trastorno de salud, deberia
consultar con su médico para ver si puede
trabajar con el equipo. No se debera
trabajar con el equipo después de tomar
alcohol, drogas o medicamentos que
afecten a la capacidad de reaccién.

Familiaricese con los elementos de

mando y con el uso apropiado del equipo.

El equipo sélo debe ser utilizado por
personas que hayan leido el manual de
instrucciones y que estén familiarizadas
con la manipulacién del equipo. Antes de
la primera puesta en servicio, el usuario
debe preocuparse de recibir indicaciones
técnicas y practicas por personas

12

especializadas. El vendedor u otro experto
debe aclarar al usuario cémo debe
utilizarse el equipo.

En esta instruccién, se deberia poner en
conocimiento del usuario que para trabajar
con el equipo son necesarias atencién y
una concentraciéon maxima.

iPeligro de muerte por asfixia!
Peligro de asfixia para los nifios al
jugar con el material de embalaje.
Mantener el material de embalaje
fuera del alcance de los nifios.

Ceda o preste el equipo solamente a
personas que estén familiarizadas con el
uso de este modelo y con su manejo. El
manual de instrucciones es parte del
equipo y debe entregarse siempre junto
con el equipo.

Nunca debera permitirse que este equipo
sea utilizado por nifios, por personas con
discapacidades fisicas, mentales o
sensoriales o con experiencia y
conocimientos insuficientes, o bien por
personas que no estén familiarizadas con
las instrucciones.

Nunca permita que el equipo sea utilizado
por nifios ni adolescentes menores de 16
afos.Es posible que normativas locales
determinen la edad minima del usuario.

Por motivos de seguridad se prohibe toda
modificacién en el equipo, excepto el
montaje correcto de accesorios y acoples
autorizados por VIKING, y ello conlleva
ademas la pérdida de los derechos de
garantia. En su Distribuidor Especializado
VIKING encontrara mas informacion sobre
accesorios y acoples autorizados.

De manera particular, esta prohibido
realizar cualquier tipo de modificaciéon en
el equipo con el fin de aumentar la
potencia o la velocidad de los motores
eléctricos.

En el equipo no debe realizarse ninguna
modificacién que provoque un aumento de
la emision de ruidos.

Por motivos de seguridad, no se debe
modificar ni manipular nunca el software
del equipo.

Debe tenerse un especial cuidado al
utilizar el equipo en zonas publicas,
parques, instalaciones deportivas, vias
publicas y en explotaciones agricolas y
forestales.

No esta permitido transportar objetos,
animales o personas, especialmente
nifios, con el equipo.

Nunca permita que ninguna persona,
especialmente nifios, se suba ni se siente
en el robot cortacésped.

Atencion: jpeligro de accidente!

El robot cortacésped esta concebido
Unicamente para el cuidado automatico
del césped y para cortar el césped de
forma manual. Cualquier otro uso no esta
autorizado y podria ser peligroso o causar
dafios al equipo.

Para evitar que el usuario ponga en
peligro su integridad fisica, el equipo no
puede ser usado para los siguientes
trabajos (esta relacion es orientativa):

— para recortar matorrales, setos y
arbustos,

— para cortar plantas trepadoras,

— para el cuidado del césped en azoteas
y balcones,
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— para triturar y desmenuzar restos de
poda de arboles y setos,

— para la limpieza de caminos
(aspiracion, soplado),

— para nivelar elevaciones del terreno,
como por ejemplo, toperas.

6.2 Ropa y equipamiento de trabajo

Lleve calzado resistente con
@ suelaantideslizantey notrabaje
[ ] . .
nunca con los pies descalzos ni
con sandalias, por ejemplo,

— si el robot cortacésped se desplaza de
un lado a otro con ayuda de la consola
de mando,

— sise acerca al robot cortacésped
mientras esta en funcionamiento,

— si el césped se corta manualmente.
(= 4.2)

Durante la instalacién, al
realizar trabajos de
mantenimiento y otros trabajos
en el equipo y en la estacion de
carga es necesario vestir ropa de trabajo
adecuada.

Nunca lleve puesta ropa holgada que
pudiera quedar enganchada en los
componentes méviles; tampoco lleve
joyas o bisuteria, corbatas o bufandas.

Especialmente, lleve pantalones largos

— si se acerca al robot cortacésped
mientras esta en funcionamiento,

— si corta el césped manualmente.

Durante los trabajos de
mantenimiento, de limpieza y
de tendido de cable, asi como al
fijar la estacién de carga, deben
llevarse siempre guantes resistentes.
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Es necesario protegerse las manos,
especialmente al realizar trabajos en la
cuchilla y al clavar las piquetas y los
pasadores de fijacion de la estacion de
carga.

Para todos los trabajos en el equipo debe
recogerse el pelo largo y asegurarlo
(pafiuelo, gorra, etc.).

&

Es necesario utilizar gafas de
proteccién adecuadas al clavar
las piquetas y los pasadores de

fijacion de la estacion de carga.

6.3 Advertencia de peligros causados
por la corriente eléctrica

jAtencion:
Peligro de electrocucion!

Para la seguridad

eléctrica es

especialmente

importante que el cable

de red y el enchufe de red, estén
intactos. Para evitar el riesgo de
una descarga eléctrica no deben
emplearse cables, conectores ni
enchufes dafiados, ni cables de
conexién que no cumplan los
requisitos de las especificaciones.

El cable de conexion debe
comprobarse periédicamente para
detectar cualquier tipo de deterioro
o desgaste.

Solo se debe utilizar la fuente de
alimentacion original.

La fuente de alimentacién no se debe
utilizar

— si estd daflada o desgastada,

— o si hay cables dafiados o
desgastados. De forma especial debe
comprobarse la existencia de dafios en
el cable de conexi6n alaredy su
envejecimiento.

Los trabajos de mantenimiento y
reparacion en cables de red y fuentes de
alimentacion sélo deben ser realizados
por técnicos especialmente instruidos.

iPeligro de descarga eléctrica!

No conecte un cable dafiado a la red
eléctrica y toque Unicamente un cable en
mal estado cuando éste esté
desconectado de la red.

Los cables de conexién de la fuente de
alimentacién no se deben modificar (p. €j.
acortarse). El cable entre la fuente de
alimentacion y la estaciéon de carga no se
puede prolongar.

iPeligro de descarga eléctrica!

No utilice cables, enchufes hembra ni
clavijas que presenten dafios, ni tampoco
cables de conexién que no cumplan las
normas.

Asegurese siempre de que las lineas
eléctricas estén protegidas
suficientemente.

Desconecte el cable de conexién tirando
de las clavijas, no de los cables.

Conecte el equipo s6lo a una alimentacién
de corriente protegida mediante un
diferencial de seguridad con una corriente
disparadora de 30 mA como maximo.
Para mas informacion, consulte a un
electricista.

Si la fuente de alimentacion se conecta a
un enchufe que se encuentra fuera de un
edificio, el enchufe debera estar
homologado para el uso en exteriores. El
electricista le facilitara mas detalles sobre
las normativas especificas del pais.
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Si se conecta el equipo a un generador
eléctrico debe tenerse en cuenta que las
fluctuaciones de corriente pueden
dafarlo.

6.4 Acumulador

Sélo se deben utilizar acumuladores
originales.

El acumulador esta concebido
exclusivamente para montarse de forma
fija en un robot cortacésped VIKING,
donde esta perfectamente protegido y se
carga cuando el robot cortacésped se
encuentra en la estaciéon de carga. No se
puede utilizar un cargador diferente. La
utilizaciéon de un cargador inadecuado
puede provocar descargas eléctricas,
sobrecalentamiento o el derrame del
liquido fuera del acumulador.

No abra nunca el acumulador.
Evite cualquier caida del acumulador.

No utilice acumuladores averiados o
deformados.

Guarde el acumulador fuera del alcance
de los nifios.

iPeligro de explosion!

Proteja el acumulador de

la irradiacién solar

directa, el calor excesivo

y el fuego; no lo arroje jamas al
fuego.

Utilice y guarde el acumulador
s6lo en un rango de temperatura
entre -10 °Cy +50 °C.

Proteja el acumulador de la lluvia
y la humedad; no lo sumerja en
ningun liquido.

No exponga el acumulador a
microondas o altas presiones.
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No ponga nunca en contacto los contactos
del acumulador con objetos metalicos
(cortocircuito). El acumulador puede
resultar dafiado por un cortocircuito.

Mantenga cualquier acumulador sin
utilizar lejos de objetos metalicos (p. ej.
clavos, monedas, adornos). No utilice
contenedores de transporte metalicos.
iPeligro de explosion e incendio!

Un uso inadecuado puede provocar el
derrame del liquido fuera del acumulador.
jEvite cualquier contacto! En caso de
contacto accidental, enjuague con agua
abundante la parte afectada. Si el liquido
entra en los ojos, acuda a un médico. El
liquido del acumulador derramado puede
producir irritacion en la piel, quemaduras y
abrasion.

No introduzca ningln objeto en las
ranuras de ventilacion del acumulador.

Consulte indicaciones de seguridad mas
detalladas en www.viking-
garden.com/safety-data-sheets

6.5 Transporte del equipo

Antes de transportar el equipo,
especialmente antes de levantar el robot
cortacésped, se debe activar el bloqueo
de equipo. (= 5.2)

Deje que el equipo se enfrie antes de
transportarlo.

Al elevar y transportar el equipo, evite el
contacto con la cuchilla. El robot
cortacésped so6lo se puede levantar por el
asa de transporte, nunca se deben meter
las manos por debajo del equipo.

Tenga en cuenta el peso del equipo y
utilice medios auxiliares de carga
adecuados en caso necesario
(mecanismos de elevacion).

Fije el equipo y las piezas del equipo que
se transporten (p. ej. la estacién de carga)
a la superficie de carga con medios de
sujecion suficientes y adecuados (correas,
cuerdas, etc.), utilizando los puntos de
fijacién descritos en este manual de
instrucciones. (= 21.)

Para el transporte del equipo observe las
normativas legales regionales, en especial
las que atafien al aseguramiento de la
carga y al transporte de objetos en
superficies de carga.

No deje el acumulador en el vehiculo y no
lo exponga jamas a la irradiacién solar
directa.

Los acumuladores de iones de litio deben
tratarse con sumo cuidado durante el
transporte, y debe evitarse especialmente
el riesgo de cortocircuitos. Transportar el
acumulador en su embalaje original si no
esta dafiado o dentro del robot
cortacésped.

6.6 Antes de la puesta en servicio

Debe garantizarse que sélo utilicen el
equipo personas que conozcan el manual
de instrucciones.

Siga las instrucciones de instalacién de la
estacion de carga (= 9.5) y el cable
delimitador (= 12.).

El cable delimitador y el cable de red
deben quedar firmemente fijados al suelo
para evitar el riesgo de tropezar con ellos.
Debe evitarse tender el cable delimitador y
el cable de red por encima de bordes

(p. €j., bordillos de aceras o superficies
adoquinadas). Si se tienden los cables por
el suelo (p. gj., por superficies
adoquinadas o aceras) en lugares en que

0478 131 9225 A-ES



no pueden clavarse las piquetas
suministradas, debe utilizarse un canal
para cables.

Se debe comprobar que el cable
delimitador y el cable de red se han
tendido correctamente.

Clavar siempre las piquetas por completo
para evitar el riesgo de que alguien pueda
tropezar con ellas.

No instale la estacién de carga en lugares
de poca visibilidad en los que pueda existir
el riesgo de que alguien tropiece con ella
(p. ej., detras de las esquinas de la casa).

La estacion de carga debe instalarse lo
mas fuera posible del alcance de animales
como, por ejemplo, hormigas o caracoles.
Deben evitarse especialmente las zonas
de hormigueros y de compostaje.

Las zonas por las que no deba
desplazarse el robot cortacésped porque
supone algun riesgo (p. €j., riesgo de
caida) o que no tengan hierba (p. €j.,
caminos pedregosos) deben acotarse
tendiendo el cable delimitador
correspondientemente.

El robot cortacésped no detecta puntos
que pudieran provocar una caida como
bordes, escalones, piscinas o estanques.
Si el cable delimitador se tiende a lo largo
de estos puntos de riesgo de caida, por
motivos de seguridad se debe mantener
una distancia entre el cable delimitador y
el punto de peligro de mas de 1 m.

Revise con regularidad el terreno en el
que va a utilizar el equipo, retire todas las
piedras, palos, alambres, huesos y
cualquier otro objeto extrafio que pudiera
ser proyectado hacia arriba por el equipo.
Después de instalar el cable delimitador,
retire de la superficie a cortar
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especialmente todas las herramientas. Se
deben retirar del césped y desechar las
piquetas rotas o dafiadas.

Compruebe regularmente la existencia de
irregularidades en la superficie a segar y
retirelas.

Jamas utilice el equipo cuando los
dispositivos de proteccién estén dafados
0 no estén montados.

Los dispositivos de seguridad y de mando
instalados en el equipo por el fabricante no
deben retirarse ni anularse.

Antes de la utilizacion del equipo deben
sustituirse todas las piezas gastadas y
dafadas. Las indicaciones de peligro y
advertencia del equipo ilegibles o dafiadas
deben ser sustituidas. Su Distribuidor
Especializado VIKING tiene a su
disposicion adhesivos de repuesto y todas
las demas piezas de recambio.

Comprobar antes de la puesta en servicio:

— que el equipo tenga un estado seguro
de funcionamiento. Esto significa que
las cubiertas y los dispositivos de
proteccién se encuentren en su
posicién de montaje y en perfecto
estado.

— que la conexion eléctrica de la fuente
de alimentacion se realice en un
enchufe instalado correctamente.

— que el aislamiento del cable de
conexioén y del enchufe de red de la
fuente de alimentacion estén en
perfecto estado.

— que todos los componentes del equipo
(carcasa, capo, elementos de fijacion,
cuchilla, eje de cuchilla, etc.) no estén
desgastados ni dafiados.

— que la cuchillay la fijacion de la cuchilla
estén en perfecto estado (fijacién
correcta, dafios, desgaste). (= 16.3)

— que todos los tornillos, tuercas y el
resto de los elementos de fijacion estén
montados y apretados firmemente.
Apretar los tornillos y tuercas que se
hayan aflojado antes de la puesta en
servicio (prestar atencién a los pares de
apriete).

En caso necesario, realizar todos los
trabajos pertinentes o acudir a un
establecimiento especializado. VIKING
recomienda los Distribuidores
Especializados VIKING.

6.7 Programacion

Respete las normas locales relativas a los
horarios de trabajo de equipos de
jardineria con motor eléctrico y programe
los tiempos de actividad
correspondientemente. (= 14.3)

Especialmente se debe adaptar la
programacion para asegurarse de que
durante el funcionamiento del robot
cortacésped no haya nifios, adultos ni
animales en la superficie que se vaya a
segar.

El cambio de la programacién con la
ayuda de la aplicacion VIKING iMow
puede dar lugar a actividades inesperadas
para otras personas en los modelos

MI 632 C, MI 632 PC. Por esta razén es
necesario notificar de antemano cualquier
cambio del plan de corte a todas las
personas afectadas.

El robot cortacésped no debe utilizarse al
mismo tiempo que un sistema de riego,
por lo que se debe ajustar la programacion
correspondientemente.
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Asegurese de que en el robot cortacésped
se hayan ajustado correctamente la fecha
y la hora. Corrija en caso necesario los
ajustes. Unos valores errébneos pueden
conllevar una puesta en servicio
accidental del robot cortacésped.

6.8 Durante el servicio

® Aseglrese de que no hay
I ’H] terceros, especialmente nifios
€>|| nianimales en
la zona de peligro.

Nunca permita que los nifios se acerquen
0 jueguen con el robot cortacésped
mientras esté en servicio.

El inicio de un proceso de corte con la
ayuda de la aplicacion VIKING iMow en
los modelos MI 632 C, Ml 632 PC puede
resultar inesperado para otras personas.
Por esta razén hay que informar de
antemano a las personas afectadas sobre
una posible actividad del robot
cortacésped.

No deje nunca el robot cortacésped
funcionando sin supervisiéon cuando se
encuentren cerca de él animales o
personas (especialmente nifios).

é No poner nunca las manos o los
pies al lado o debajo de

elementos en rotacion. No tocar nunca la
cuchilla en funcionamiento.

Atencion: jpeligro de
lesiones!

En caso de tormenta o cuando haya
peligro de rayos, desconecte la red de la
fuente de alimentacion. En ese caso no
puede ponerse en funcionamiento el robot
cortacésped.
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El robot cortacésped no se puede volcar ni
levantar nunca con el motor eléctrico en
marcha.

Nunca intente realizar ajustes en el equipo
mientras haya algun motor eléctrico en
marcha.

Por motivos de seguridad, el equipo no se
debe utilizar en pendientes con una
inclinacién superior a 19,3° (35 %).
iPeligro de lesiones!

19,3° de pendiente equivalen a una subida
vertical de 35 cm en una superficie
horizontal de 100 cm.

ak 192

35cm

100 cm

£~N Preste atencion a la inercia de
{ ° 7 la herramienta de corte, que

\a_7 seguira girando algunos
STOP segundos antes de pararse.

Durante el funcionamiento,
pulse la tecla STOP (= 5.1),

— antes de modificar o realizar los ajustes
en el meng,

— antes de adaptar la programacion,

— antes de retirar la consola de mando.
Active el bloqueo del equipo (= 5.2),
— antes de levantar y cargar el equipo,
— antes transportar el equipo,

— antes de eliminar atascos u
obstrucciones,

— antes de realizar trabajos en la cuchilla,

— antes de comprobar o limpiar el equipo,

— si se ha chocado contra un objeto
extrafio o si el robot cortacésped
vibrara con excesiva intensidad. En
tales casos hay que comprobar si se ha
producido algun dafo en el equipo,
especialmente en la unidad de corte
(cuchilla, eje de cuchillas, fijacién de la
cuchilla), y realizar las reparaciones
necesarias antes de ponerlo otra vez
en marcha para trabajar con él.

n iPeligro de lesiones!

Por regla general, la aparicién de
fuertes vibraciones es indicio de
una averia.

En particular, el robot cortacésped
no debe ponerse en servicio con un
eje de cuchillas dafiado o
deformado o con una cuchilla
dafada o deformada.

Si uno no cuenta con los
conocimientos necesarios, hay que
encargar las reparaciones a una
persona experta (VIKING
recomienda los Distribuidores
Especializados VIKING).

Antes de abandonar el equipo se deben
adaptar los ajustes de seguridad del robot
cortacésped de forma que no pueda
ponerlo en marcha ninguna persona no
autorizada. (= 11.16)

Corte manual:

Arranque el equipo con cuidado, conforme
a las indicaciones del capitulo "Corte
manual". (= 15.6)

Trabaje s6lo con luz diurna o buena luz
artificial.

No fijar nunca mecanicamente las teclas
del equipo, especialmente la tecla Corte.
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El usuario tiene que situarse siempre
detras del equipo. Asegurese de que tiene
siempre los pies suficientemente alejados
de la cuchilla.

No corra nunca al cortar el césped para
evitar el riesgo de lesiones por resbalones,
tropiezos, etc.

Preste especial atencién al dar la vuelta
con el robot cortacésped o al acercarlo
hacia si marcha atras.

El suelo mojado aumenta el riesgo de
accidentes debido a una menor
adherencia.

Se debe trabajar con especial precaucion
para no resbalar. Si es posible, evitar
cortar el césped de forma manual sobre
suelo himedo.

Hay que asegurarse siempre de mantener
una posicion estable en pendientes y
evitar cortar el césped en pendientes
excesivamente inclinadas.

Corte el césped en sentido perpendicular
a la pendiente, nunca hacia arriba o hacia
abajo, y asegurese de permanecer
siempre por detras del robot cortacésped
para no ser atropellado por el equipo en
caso de que pierda el control sobre él.

Deben esquivarse los objetos ocultos en el
césped (aspersores de riego automatico,
estacas, valvulas de agua, fundamentos,
cables eléctricos, etc.). No pase nunca la
maquina por encima de semejantes
objetos.

No pase nunca la maquina por encima de
obstaculos de forma deliberada. El sensor
de impacto esta inactivo durante el corte
manual.
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6.9 Mantenimiento y reparaciones
Antes de realizar trabajos de

limpieza, reparacion y

mantenimiento, debe activarse

el bloqueo del equipo y

colocarse el robot cortacésped en una
superficie firme y plana.

Antes de realizar trabajos en la
estaciéon de carga y en el cable
delimitador, extraer el enchufe
de la red.

pAo)

Antes de todos los trabajos de
mantenimiento, dejar enfriar el robot
cortacésped durante unos 5 minutos.

El cable de la conexién a la red sélo debe
ser reparado o sustituido por un
electricista autorizado.

Después de todos los trabajos realizados
en el equipo, antes de la puesta en
servicio, debe comprobarse la
programacion del robot cortacésped y, en
caso necesario, corregirse. Deben
ajustarse especialmente la fecha y la hora.

Limpieza:

El equipo debe limpiarse a fondo y por
completo en intervalos regulares. (= 16.2)
hidrolimpiadora) sobre piezas %
del motor, juntas, componentes

eléctricos y cojinetes. Podrian producirse
dafos y costosas reparaciones.

Nunca limpie el equipo bajo agua corriente
(p. €j., con una manguera de jardin).

No utilizar productos de limpieza
agresivos. Estos pueden dafiar el plastico
y el metal, lo cual podria afectar al

funcionamiento seguro de su equipo
VIKING.

No proyectar nunca chorros de
agua (especialmente

Trabajos de mantenimiento:

Soélo pueden realizarse los trabajos de
mantenimiento descritos en este Manual
de instrucciones; todos los demas trabajos
deben ser realizados por un Distribuidor
especializado.

En caso de que no disponga de los
conocimientos y de los medios auxiliares
necesarios, pbngase siempre en contacto
con un Distribuidor especializado.
VIKING recomienda la realizaciéon de los
trabajos de mantenimiento y reparacién
exclusivamente por el servicio técnico de
un Distribuidor especializado VIKING.
Los Distribuidores especializados VIKING
reciben formacion e informacién técnica
regularmente.

Utilice tnicamente herramientas,
accesorios 0 acoples que estén
autorizados por VIKING para este equipo
0 piezas técnicamente equivalentes. En
caso contrario, existe riesgo de accidentes
con lesiones personales o dafios en el
equipo. En caso de dudas deberia dirigirse
a un establecimiento especializado.

En lo que respecta a sus caracteristicas,
las herramientas, accesorios y piezas de
recambio originales VIKING estan
adaptadas de forma 6ptima al equipo y a
las necesidades del usuario. Los
recambios originales VIKING se
reconocen mediante la referencia de
recambio VIKING, el logotipo VIKING y en
tal caso por el identificativo de recambio
VIKING. En las piezas mas pequefias es
posible que solamente esté presente este
identificativo.

Mantenga los adhesivos de advertencia e
indicacion siempre limpios y legibles.
Debe sustituir los adhesivos dafiados o
ausentes por nuevos adhesivos originales
que su Distribuidor especializado VIKING
le pone a disposicién. Si un componente
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se sustituye por otro nuevo, aseglrese
que el nuevo componente disponga de los
mismos adhesivos.

Los trabajos en la unidad de corte sélo
deben llevarse a cabo con guantes de
trabajo resistentes y tomando especiales
medidas de precaucién.

Mantenga firmemente apretados todos los
tornillos y tuercas, especialmente todos
los tornillos y elementos de fijacion de la
unidad de corte, para que el equipo se
encuentre en condiciones de
funcionamiento seguras.

Revise la presencia de desgaste y dafios
en el equipo regularmente, especialmente
antes de almacenar el equipo (p. €]. antes
de la pausa invernal). Por motivos de
seguridad, las piezas desgastadas o
dafiadas deben ser sustituidas
inmediatamente para que el equipo se
encuentre siempre en un estado de
funcionamiento seguro.

En caso de que para los trabajos de
mantenimiento se deban retirar
componentes o dispositivos de proteccion,
es necesario volver a colocarlos
inmediatamente después de forma
correcta.

6.10 Almacenamiento durante largos
periodos de inactividad

Antes del almacenamiento, ajustar el
maximo nivel de seguridad. (= 11.16)
Activar también el bloqueo de equipo.

Asegurese de que el equipo no pueda ser
utilizado por personas no autorizadas
(p. €j. nifios).

El equipo debe guardarse en condiciones
de servicio seguras.
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Limpiar a fondo el equipo antes de su
almacenamiento (p. €j. en invierno).

Deje que el equipo se enfrie unos 5
minutos antes de guardarlo en un lugar
cerrado.

La zona de almacenamiento debe estar
seca, estar protegida contra heladas y
poder cerrarse.

No dejar nunca el equipo cerca de un
fuego directo o fuentes de calor intenso
(p. €j. un horno).

Durante largos periodos de inactividad
(p. €j. en invierno), desmontar la estacion
de cargay almacenarla en un lugar seguro
junto con el robot cortacésped. (= 16.8)

El acumulador se debe eliminar de
manera separada del equipo. Hay que
garantizar que los acumuladores se
eliminen de forma segura y respetuosa
con el medio ambiente.

7. Descripcion de los

simbolos
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Lea el manual de instrucciones antes de la
puesta en servicio.

6.11 Eliminacion

Los productos desechables pueden ser
perjudiciales para las personas, los
animales y el medio ambiente y, por tanto,
deben eliminarse correctamente.

Poéngase en contacto con su centro de
reciclado o su establecimiento
especializado para recibir informacion
sobre cémo desechar los productos de
forma correcta. VIKING recomienda los
Distribuidores Especializados VIKING.

Asegurese de que el equipo viejo se
deseche correctamente. Inutilizar el
equipo antes de desecharlo. Para prevenir
accidentes, retire especialmente el cable
de red, el acumulador y la consola de
mando del robot cortacésped.

iPeligro de lesiones por la cuchilla!

Un cortacésped viejo tampoco debe
dejarse nunca sin vigilancia. Asegurese de
que el equipo y, especialmente, la cuchilla
gueden fuera del alcance de los nifios.

I-f

jAdvertencia!

Mantener una distancia segura durante el
funcionamiento del equipo.

Impedir que otras personas se acerquen a
la zona de peligro.

=S

jAdvertencia!
Bloquear el equipo antes de levantarlo o
realizar cualquier trabajo en el mismo.

>

B>

°
a
jAdvertencia!

No sentarse sobre el equipo ni subirse a
él.

B>
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jAdvertencia!
No tocar nunca la cuchilla en
funcionamiento.

0478 131 9225 A - ES
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8. Contenido del suministro

Pos.

mmoONnw>»

20

Denominacion

Robot cortacésped
Estacion de carga
Acumulador

Fuente de alimentacién
Regla virtual

Cable delimitador en
bobina (150 m):

MI 632, MI 632 C
MI 632 P, Ml 632 PC

Conector para el cable
delimitador

Conector de cable

Denominacion

Cubierta del compartimento
del acumulador

Tornillo

Pigueta para el cable
delimitador:

Ml 632, M1 632 C

Ml 632 P, Ml 632 PC
Piqueta de sujeccién para
estacién de carga

Manual de instrucciones

200
300
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Para la instalacién del robot

9.1 Indicaciones para la primera
cortacésped hay disponible un
asistente de instalacion. Este

instalacion
$+
programa le guia durante todo
el proceso en la primera instalacion:
e Ajustar idioma, fecha y hora
e Instalar la estacién de carga
e Tender el cable delimitador

e Conectar el cable delimitador

e Conectar el robot cortacésped y la
estacion de carga

e Comprobar la instalacion
e Programar el robot cortacésped
e Finalizar la primera instalacion

Se deben seguir todas las indicaciones del
asistente de la instalaciéon y entonces el
robot cortacésped estara preparado para
funcionar.

e | Enla pagina de inicio de

A | www.viking-garden.com se puede
consultar un video de instalacion.
El Distribuidor especializado
VIKING dispone de mas
indicaciones sobre la instalacion
del robot cortacésped.

El asistente de la instalacion se
vuelve a activar después de un

reseteo (restablecimiento de los
ajustes de fabrica). (= 11.17)
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Preparativos:

e Antes de la primera instalacién, cortar
el césped con un cortacésped
convencional (altura éptima de la
hierba: de 3a 4 cm).

e Sielsuelo estaduroy seco, humedecer
ligeramente la superficie a cortar para
facilitar la sujecion de las piquetas.

e MI 632 C, MI 632 PC:
El robot cortacésped debe ser activado
por el Distribuidor especializado
VIKING y asignado a la direccion de
correo electronico del propietario.
(= 10.)

e | Para el manejo del menu hay que

1 | tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Instrucciones de manejo".
(= 11.1)

Con el boton multidireccional
pueden seleccionarse opciones,
puntos del menu o botones.

Con la tecla OK se abre un @
submenu o se confirma una
seleccion.

Con la tecla Volver se
abandona el menu activo o 9
se retrocede un paso en el
asistente de la instalacion.

Si surgen errores o anomalias
durante la primera instalacion,
aparece un mensaje en el display
advirtiendo de ello. (= 24.)

9.2 Montar el acumulador

@ | Los acumuladores de iones de litio
1 | se deben tratar con sumo cuidado.
VIKING recomienda dejar que sea
un Distribuidor Especializado
VIKING el que monte el
acumulador. Un acumulador
defectuoso sélo puede ser
sustituido por un Distribuidor
Especializado VIKING.

El acumulador queda montado de
forma fija al robot cortacésped y
sélo es necesario desmontarlo
antes de desechar el equipo.

(= 20.1)

e Ajustar la altura de corte minima
(nivel 1). (= 9.3)

e Colocar el robot cortacésped boca
abajo sobre una superficie adecuada.

Colocar el acumulador (C) como se
muestra en la ilustracién y dejar que
enclave.
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Colocar la cubierta (I) y apretar los
tornillos (J). Tener en cuenta un par de
apriete maximo de 1 -2 Nm.

e Colocar el robot cortacésped sobre las
ruedas.

9.3 Ajustar la altura de corte

Altura de corte minima:
Nivel 1 (20 mm)

Altura de corte maxima:
Nivel 8 (60 mm)

22

Apretar y girar el bot6n giratorio (1).
Volvera a encajar al soltarlo. La marca (2)
muestra la altura de corte ajustada.

o | El boton giratorio puede extraerse
1 | hacia arriba del elemento de ajuste.
El objetivo de este disefio es la
seguridad: de este modo se
garantiza que el equipo no se
levante ni transporte sujetandolo
por el botén giratorio.

9.4 Ajustar idioma, fecha y hora

e Pulsando cualquier tecla de la consola
de mando se activan el equipo y el
asistente de la instalacion.

A

Lietuviy k.
Pycckui

Deutsch

Y
VIKING

English
Francais
v

Seleccionar el idioma deseado del
display y confirmar con la tecla OK.

Bienvenido
Idioma ajustado

Espaiiol

o |

Confirmar el idioma con la tecla OK
o seleccionar "Modificar" para volver
a elegir el idioma.

Modificar

e En caso de que sea necesario,
introducir el nUmero de serie de 9 cifras
del robot cortacésped. Este nUmero
aparece en la placa de modelo
(adhesivo situado en el compartimento
debajo de la consola de mando).

Fecha 10:09 Tzl im
A A A
23 06 2014
Bl o5 2013
21 04 2012
v v v
Dia Mes Aio

Ajustar la fecha actual mediante el @
boton multidireccional y confirmarla
con la tecla OK.
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Q@ Hora 15:32@@
A A
16 33
B
14 31
v v
Hora Minuto

Ajustar la hora actual mediante el
boton multidireccional y confirmarla
con la tecla OK.

©

9.5 Instalar la estacion de carga

@ | Tener en cuenta los ejemplos de
1 | instalacién que aparecen en este
manual de instrucciones. (= 27.)

En la estacién de carga se puede
montar un techo parasol adquirible
como accesorio. De ese modo el
robot cortacésped se protege mejor
de las influencias del tiempo.

N Estac.decarga  15:33 {7} (1D

Instalar estacion
de carga

Instalar la estacion de carga en un lugar
protegido y con sombra. La luz directa del
sol puede hacer que aumente la
temperatura del equipo y que el tiempo de
carga necesario del acumulador sea
mayor.

0478 131 9225 A - ES

La estacion de carga debe ser reconocible
en la posicién deseada para que nadie
tropiece con ella.

Para poner en funcionamiento la estacion
de carga es necesaria una conexién de
red, que debe encontrarse a 15 m de
distancia como maximo.

Delante de la estacién de carga (1) debe
haber una zona llana libre (2) de 1 m de
radio como minimo. Eliminar las
elevaciones o huecos.

-

El suelo de la posiciéon deseada debe ser
horizontal y se debe respetar una
diferencia de altura maxima de 5 cm. No
doblar nunca la placa base. Los
desniveles debajo de la placa base se
deben eliminar para que esta pueda
quedar apoyada completamente.

Fijar la estacion de carga (B) en la
posicion deseada con cuatro piquetas de
sujeccion (L).
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Extender la cubierta ligeramente por el
lado izquierdo y derecho, y retirarla hacia
arriba (1) como muestra la ilustracion.

24

Conectar el enchufe de la
fuente de alimentacion (1) a la
placa de la estacion de carga.

POWER
| ] |

o | El enchufe puede desatornillarse
1 | encaso necesario (p. €j., si el cable
eléctrico se guia a través del orificio
de un muro).
Al fijar el enchufe al cable eléctrico
hay que prestar atencion a que la
polaridad sea correcta. (= 16.7)

Como se muestra en lailustracion, guiar el
cable por el dispositivo antitirones del
cable (1) y por el canal para cables (2)
hasta alcanzar la fuente de alimentacién.

e Instalar la fuente de alimentacion fuera
de la superficie a cortar, protegida de la
luz directa del sol y la humedad. En
caso necesario, fijarla a una pared.

e Tender todos los cables fuera de la
superficie a cortar, especialmente fuera
del alcance de la cuchilla, y fijarlos al
suelo o guardarlos en un canal para
cables.

e Desenrollar el cable que se encuentre
cerca de la estaciéon de carga, para
evitar averias en la sefial de cable.

Para que la fuente de alimentacion
funcione correctamente, es
necesario que la temperatura de
servicio se encuentre entre 0° C y
60° C.

Colocar la cubierta (1) sobre la
estacion de carga y dejar que
encaje. No pillar ninguno de los
cables. A continuacion,
enchufar el conector de red.

o | Enlaestacion de carga, el LED rojo
1 | parpadea mientras no haya ningn
cable delimitador conectado.

(= 13.1)
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e Una vez concluidos los trabajos, @
pulsar la tecla OK de la consola
de mando.

&& Cargar 15:40 ﬂm

Colocar robot
cortacésped en
estac. de carga

En caso de que el =
acumulador esté

descargado, después de su
conexion en la estacién de carga,
en la parte superior derecha del
display aparece el simbolo de un
enchufe de red en lugar del
simbolo del acumulador. (=> 15.8)
En caso necesario, el acumulador
se carga automaticamente.

7S

Levantar ligeramente el robot cortacésped
por el asa de transporte (1) y descargar
las ruedas motrices. Desplazar el equipo a
la estacién de carga apoyado sobre las
ruedas delanteras.

Una vez esté conectado a la estacion de
carga no puede quedar ningin LED
encendido en ésta. (= 13.1)

A continuacién, pulsar la tecla OK @
de la consola de mando.
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9.6 Tender el cable delimitador

o | Antes de tender el cable

1 | delimitador, leer y tener en cuenta
todas las indicaciones del capitulo
"Cable delimitador". (= 12.)

Planificar especialmente el
tendido, tener en cuenta las
distancias del cable, instalar las
superficies prohibidas, las
reservas de cable, tramos de
union, superficies contiguas y
pasillos durante el tendido.

&\“ Delimitacién 15:40 El@

Tender
cable

Fijar al suelo el cable delimitador (1) a la
izquierda (A] o a la derecha [B) junto con
la placa base, directamente junto a un
alambrén con una piqueta (2).

Prever un extremo de cable libre (1) de
aprox. 1 m de longitud.
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Antes y después de la estacién de

carga (1) tender el cable delimitador (2)
0,6 m en posicién recta y en angulo recto
con la placa base. A continuacion, seguir
con el cable delimitador el borde de la
superficie a cortar.

e .
1 —. 2
' .“..%
. e R

Tender el cable delimitador (1) alrededor
de la superficie a cortar y de los
obstaculos que hubiera (= 12.8) y fijarlo al

26

suelo con piquetas (2). Comprobar la
distancia con ayuda de la regla virtual.
(= 12.3)

L

Se debe evitar el tendido en angulos
estrechos (de menos de 90°). En esquinas
estrechas del césped, fijar el cable
delimitador (1) al suelo con piquetas (2) de
la manera ilustrada.

Al tender el cable alrededor de obstaculos
altos como muros o zanjas |AJ se debe
mantener una distancia mayor del cable
para que el robot cortacésped no toque el

obstaculo. Colocar el cable delimitador (1)
con ayuda de la regla virtual (2) tal como
se muestra en la ilustracién.

e En caso necesario, prolongar el cable
delimitador con los conectores de cable
suministrados. (= 12.12)

e Si existen varias superficies a cortar
unidas, instalar superficies contiguas
(= 12.9) o conectarlas con pasillos.
(= 12.10)

Clavar la ultima piqueta (1) a laizquierda o
a la derecha junto a la placa base,
directamente junto al alambrén. Cortar el
cable delimitador (2) dejando en los
extremos cable libre de aprox. 1 m de
longitud.

e Comprobar la fijacién del cable
delimitador al suelo. Como valor
indicativo, es suficiente una piqueta por
metro. El cable delimitador debe estar
siempre en contacto con la superficie
de césped. Clavar completamente las
piquetas.

e Una vez concluidos los trabajos, @
pulsar la tecla OK de la consola
de mando.
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En caso de que el acumulador esté
@ poco cargado para proseguir con
los pasos del asistente de la
instalacién, se muestra un
mensaje. En ese caso, dejar el
robot cortacésped en la estacion de
carga y volver a cargar el
acumulador.
Se puede saltar al siguiente paso
del asistente de la instalacién con
la tecla OK si se alcanza la tension
del acumulador necesaria.

9.7 Conectar el cable delimitador

x& Estac. de carga 16:10@@

Colocar robot
E cortacésped en

— |

superf. a cortar
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Colocar el robot cortacésped (1)
detras de la estacion de carga (2) @
dentro de la superficie a cortar, tal

como muestra laimagen, y a continuacion
pulsar la tecla OK.

; Estac. de carga 16:11 ﬁlm

Extraer
enchufe de red

pA

Retirar el enchufe de la red de @
alimentacion y a continuacion,
pulsar la tecla OK.

\ Estac. decarga  16:12 ﬁl iCm

Retirar
cubierta de la
estacion de carga

Retirar la cubierta tal como se describe en
la seccién "Instalar la estacién de carga".
(= 9.5)

A continuacién, pulsar la tecla OK @
de la consola de mando.

& Estac.decarga 16:12 ﬂm E

Conectar o
cable

Colocar el cable delimitador (1) en la guia
de cables de la placa base y pasarlo a
través de la base (2).
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Recortar los extremos del cable
delimitador (1) unos 10 cm.

@ | Calcular con precision la longitud y
1 | no enrollar los extremos de cable
sobrantes. Si los extremos son
demasiado largos, se puede ver
afectado el correcto funcionamiento
del robot cortacésped.

Comprimir en los extremos del cable los
conectores de sujecién (G) con unos
alicates adecuados. Asegurarse de que
encajan correctamente.

28

Los conectores de sujecién son de

@ un solo uso y no se pueden
reutilizar después de un
desmontaje. Podra encontrar
conectores de sujecién adicionales
en su Distribuidor autorizado
VIKING. (= 17.)

Acoplar el conector (1) como
muestra la imagen. Asegurarse
de que queda correctamente
conectado en los extremos izquierdo y
derecho del cable delimitador. No
intercambiar los extremos del cable.
Cerrar las cubiertas del canal para
cables (2).

r

—_——

.)))

e Una vez concluidos los trabajos, @
pulsar la tecla OK de la consola
de mando.

S& Estac. de carga 16:15 Elljl

Montar
cubierta de la
estacion de carga

Montar la cubierta tal como se describe en
la seccién "Instalar la estacién de carga".
(= 9.5)

A continuacién, pulsar la tecla OK @
de la consola de mando.

5 Estac. de carga 16:15 ﬁlm

&0

Enchufar el conector de la fuente de @
alimentacion a la red eléctrica y, a
continuacion, pulsar la tecla OK.

Conectar
enchufe de red
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Una vez se ha instalado correctamente el
cable delimitador y se ha conectado la
estacién de carga a la red eléctrica, se
enciende el LED rojo (1).

@ | Tener en cuenta las indicaciones
1 | del capitulo "Mandos de la estacién
de carga", especialmente si el LED
no se enciende como se describe.
(= 13.1)

& Cargar 16:20 Elm

Colocar robot
cortacésped en
estac. de carga
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Levantar ligeramente el robot cortacésped
por el asa de transporte (1) y descargar
las ruedas motrices. Desplazar el equipo a
la estacién de carga apoyado sobre las
ruedas delanteras.

Una vez esté conectado a la estacion de
carga no puede quedar ningin LED
encendido en ésta. (= 13.1)

A continuacioén, pulsar la tecla OK @
de la consola de mando.

9.8 Conectar el robot cortacésped y la
estacion de carga

@ | El robot cortacésped sélo puede
1 | ponerse en funcionamiento si
recibe correctamente la sefal de
cable emitida por la estacion de
carga. (= 11.16)

Comprobando seial
de cable

Interrupcién con
STOP

La comprobacién de la sefial de cable
puede durar varios minutos. Con la tecla
STOP roja situada en la parte superior del
equipo se interrumpe la conexién y se
accede al paso anterior del asistente de la
instalacion.

N\ Estac.decarga 16:21 {7} B2

A- Sefial cable OK
L~
[l

Sefial de cable OK:

En el display se visualiza el
texto "Sefal cable OK". El robot
cortacésped y la estacién de
carga estan conectados correctamente.

o~
=

Proseguir con la primera instalacion @
pulsando la tecla OK.

e | MI632C, Ml 632 PC:

1 | Una vez realizada con éxito la
conexién se activara el modo de
energia "GPRS". (= 11.11)
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Ninguna sefal de cable:
En el display se visualiza el @?
texto "Ninguna sefial de cable". _ %
El robot cortacésped no recibe
ninguna sefal de cable.

Conectar la estaciéon de carga a la red
eléctrica o el cable delimitador a la
estacién de carga y comprobar el
indicador LED de la estacién de carga.
(= 13.1)

Después de pulsar la tecla OK se @
repite la conexion.

Sefal de cable invertida:
En el display se visualiza el
texto "Conexiones
intercambiadas o robot corta
fuera". El robot cortacésped recibe una
sefial de cable invertida.

Colocar el robot cortacésped en la
estacién de carga o conectar
correctamente los extremos del cable
delimitador en la estacion de carga.

Después de pulsar la tecla OK se @
repite la conexion.

=

Si la sefial de cable no pudiera
recibirse correctamente y las
medidas descritas no resultaran
utiles, habra que contactar al
distribuidor especializado VIKING.

7S

9.9 Comprobar la instalacién

X\‘ Delimitacion 16:22 ﬁl@

- _}_ Recorrer
borde

Iniciar una pasada de prueba @
pulsando la tecla OK. La cuchilla no
es activada en este proceso.

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | Con la pasada de prueba se define
la zona delimitada del robot
cortacésped. (= 14.5)

Comprobar la sefial de cable: S
En el display se visualiza el @
texto "Comprobar sefial cable". =

El robot cortacésped recibe una

sefial de cable interrumpida.

Posibles causas para ello son cables
subterraneos de corriente, hormigén
armado o metales perturbadores bajo el
suelo de la estacion de carga. También un
cable de red enrollado en las cercanias de
la estacién de carga o sefiales extrafias
(p. €j., la sefal de otra estaciéon de carga)
pueden perturbar la sefial de cable.

A ser posible hay que eliminar la fuente de
interferencias o instalar la estacion de
carga en otro lugar.

Después de pulsar la tecla OK se

repite la conexion. @

30

Robot recorre
el borde

23 m

Parada con
STOP

Durante el recorrido de borde, caminar
detras del robot cortacésped y asegurarse
de que

— recorra el borde de la superficie a cortar
como esta planificado,

— la distancia con los obstaculos y los
limites de la superficie a cortar
coincidan,

— la conexiéon y desconexién de la
estacion de carga funcione
correctamente.

En el display se muestra la distancia
recorrida. Esta indicacién de metros se
necesita para el ajuste de puntos de
inicio en el borde de la superficie a cortar.
(= 11.15)

e |eery anotar el valor mostrado en el
lugar deseado. Ajustar manualmente el
punto de inicio tras finalizar la primera
instalacion.

El recorrido del borde se interrumpe
automaticamente si se detecta un
obstaculo o si se recorren pendientes con
una inclinacién excesiva, o de forma
manual pulsando la tecla STOP.

e Encasode que lapasada de prueba se
haya interrumpido automaticamente,
corregir la posicién del cable
delimitador y/o eliminar los obstaculos.

e Antes de continuar recorriendo el
borde, comprobar la posicién del robot
cortacésped. El equipo debe
encontrarse sobre el cable delimitador
o dentro de la superficie a cortar con la
parte delantera en direccion al cable
delimitador.
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Proseguir tras la interrupcion:

N, Comprobar borde 16:30 El I

Continuar
a recorriendo borde

. -

Después de una interrupcion, continuar
recorriendo el borde seleccionando Si.

Seleccionando No, finaliza el recorrido del
cable delimitador y se procede al siguiente
paso del asistente de instalacién.

@ | VIKING recomienda no interrumpir
1 | la pasada de prueba. Pueden no
detectarse posibles problemas que
se produzcan al recorrer el borde
de la superficie a cortar o al
conectarse a la estacion de carga.

En caso necesario, la pasada de
prueba se puede volver a realizar
tras la primera instalacion.

(= 11.14)

Finalizacién de la pasada de prueba:

Una vez realizada la conexién a la
estacién de carga después de una vuelta
completa, se procede al siguiente paso del
asistente de instalacion.
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9.10 Programar el robot cortacésped

T superf.a cort 16:32 El Cm

A
500 m?

700 m?2

v

Introducir el tamafio de la superficie
de césped y confirmar los datos con
OK.

0

@ | Las superficies prohibidas o

1 | contiguas instaladas no se deben
incluir en el calculo del tamafio de
la superficie a cortar.

Calcular
Nuevo plan de corte

Interrupcion con
STOP

Se calcula un nuevo plan de corte.

Con la tecla STOP roja situada en la parte
superior del equipo se puede interrumpir el
proceso.

Plan de corte

Confirmar cada dia
por separado o modificar
tiempos de actividad

Confirmar la nota "Confirmar cada
dia por separado o modificar
tiempos de actividad" pulsando la
tecla OK.

©

™ Plan diario 16:34 El 1

MA M JU VI SA DO

@ Confirmar plan diario

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& Tiempo nuevo de actividad

Se muestra el plan diario del lunes 'y
se activa el punto de menu
Confirmar plan diario.

Con OK se confirman todos los
tiempos de actividad del dia y se
muestra el siguiente plan diario.

©

@ | En superficies a cortar pequefias
1 | no se utilizan todos los dias de la
semana para cortar. En ese caso,
no se muestra ningan tiempo de
actividad y desaparece el menu
"Borrar tiempo actividad". Los
planes diarios sin tiempos de
actividad también se confirman con
OK.
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Los tiempos de actividad
mostrados se pueden modificar.
Seleccionar con el boton

multidireccional el intervalo de tiempo
deseado y abrirlo pulsando OK. (= 11.7)

En caso de que se deseen tiempos

de actividad adicionales,

seleccionar el punto de menu

Tiempo nuevo de actividad y abrirlo con
OK. En la ventana de seleccién,
especificar el tiempo de inicio y de fin del
nuevo tiempo de actividad y confirmarlo
con OK. Son posibles hasta tres tiempos
de actividad al dia.

En caso de que se borren todos los
tiempos de actividad mostrados, X
seleccionar el punto de menu

Borrar plan diario y confirmarlo con OK.

16:36 {71 ICT

ﬁ Plan diario

LU MA Ml JU VI SAm

@ Confirmar plan diario

& Tiempo nuevo de actividad

Tras la confirmacion del plan diario @
del domingo, se muestra el plan de
corte.
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Plan de corte 16:37 ﬂm
iV MA Ml JU VI SA DO

Robot listo para iniciar

VIKING recomienda
aumentar el nivel

de seguridad
N B
Modificar
Con OK se confirma el plan de corte @ Finalizar la primera instalacién @
mostrado y se procede al paso final pulsando la tecla OK.

del asistente de instalacion.

Si es necesario realizar modificaciones,
seleccionar Modificar y ajustar
individualmente los tiempos de actividad.

debe mantener a terceros alejados
de la zona de peligro. Los tiempos
de actividad se deben adaptar
correspondientemente.

Ademas, se deben respetar las
normas locales sobre el uso de
robots cortacésped y las notas del
capitulo "Para su seguridad" (= 6.)
Yy, en caso necesario, modificarse
los tiempos de actividad
inmediatamente o una vez
finalizada la primera instalaciéon en
el ment "Plan de corte". (= 11.6)
Especialmente se deberia
consultar a las autoridades
responsables en qué horario de dia
y de noche se puede utilizar el
equipo.

2 Durante los tiempos de actividad se

9.11 Finalizar la primera instalacion

Retirar de la superficie a cortar
todos los cuerpos extrafios (p. €;.
juguetes, herramientas).

Tras la primera instalacién se
encuentra activado el nivel de

seguridad "Ninguna". VIKING
recomienda seleccionar uno de los
niveles de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta". De ese modo se
garantiza que ninguna persona no
autorizada pueda modificar los
ajustes y poner en marcha el robot
cortacésped con otras estaciones
de carga. (= 11.16)

MI 632 C, MI 632 PC:

VIKING recomienda activar
adicionalmente el protector GPS.
(= 11.16)

M1 632 C, MI 632 PC:

Iniciar App

Ahora puede iniciarse
la aplicaciéon iMow de VIKING
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Para que puedan aprovecharse todas las
funciones del robot cortacésped, hay que
instalar e iniciar la aplicacion VIKING
iMow en un smartphone o una tableta con
conexion a Internet y receptor GPS.

(= 10.)

Cerrar la ventana de didlogo con la @
tecla OK.

9.12 Primer proceso de corte tras
finalizar la primera instalacién

Si la finalizacién de la primera instalacién
coincide con un tiempo de actividad, el
robot cortacésped comienza
inmediatamente a trabajar la superficie a
cortar.

Iniciar el corte

v |

Si la finalizacion de la primera
instalacion se realiza fuera del @
tiempo de actividad, se puede iniciar

un proceso de corte pulsando la tecla OK.
Si no se desea que el robot cortacésped
comience a cortar, seleccionar "No".

0478 131 9225 A - ES

10. Aplicacion VIKING iMow

Los modelos MI 632 C, MI 632 PC
pueden manejarse con la aplicacion
VIKING iMow.

La aplicacién se puede obtener para todos
los sistemas operativos convencionales
en la App Store correspondiente.

Las normativas descritas en el
A capitulo "Para su seguridad"
también son validas especialmente
para todos los usuarios de la
aplicacion VIKING iMow. (= 6.)

Activacion:

Para que la aplicacion y el robot
cortacésped puedan intercambiar datos,
el distribuidor especializado VIKING
debera activar el equipo junto con la
direccion de correo electrénico del
propietario. A la direccién de correo
electronico se enviara un cédigo y un
enlace para realizar la activacion.

La aplicacion VIKING iMow deberia
instalarse en un smartphone o una tableta
con conexién a Internety receptor GPS. El
receptor del correo electrénico es definido
como administrador y usuario principal de
la aplicacién y tiene pleno acceso a todas
las funciones.

e | Guardar la direccién de correo

1 | electrénico y la contrasefia en un
lugar seguro, para que la
aplicacion VIKING iMow pueda
instalarse otra vez después de
cambiar el smartphone o la tableta
(p. €j. tras una pérdida del movil).

Trafico de datos:

La transmisién de datos del robot
cortacésped a Internet (servicio M2M) va
incluida en el precio de compra por 3 afios.
Antes de que expire el contrato aparecera

en el display y en la aplicacién un mensaje
que le recordara que el distribuidor
especializado VIKING le ofrece un
contrato de conexion.

La transmisién de datos no se realiza
permanentemente, por lo cual puede durar
algunos minutos.

Debido a la transmisién de datos de la
aplicacion a Internet e
independientemente de su contrato, se
generan costos con su proveedor de
telefonia movil o proveedor de Internet
que debera asumir usted mismo.

@ | Sin conexion de telefonia movil y
1 | aplicacién, el protector GPS solo
esta disponible sin correo
electrénico y sin notificaciéon por
SMS.

Funciones principales de la aplicacion:

Ver y modificar el plan de corte

Iniciar el corte

Conectar y desconectar el servicio
automatico

Enviar el robot cortacésped a la
estacion de carga

Corte en la zona deseada:

Una zona deseada es una zona de la
superficie a cortar que se define con el
smartphone o la tableta. Con el
receptor GPS del equipo de telefonia
movil se determina el centro de la zona
deseada y un radio alrededor de esta
coordenada. El robot cortacésped se
desplaza a lo largo del cable
delimitador de la zona deseada y alli se
pone a cortar el césped.

— Modificar fecha y hora
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La modificacion del plan de corte,

A el inicio de un proceso de corte, la
conexién y desconexion del
servicio automatico, el envio del
robot cortacésped a la estacién de
carga y la modificacién de la fecha
y la hora, pueden dar lugar a
actividades inesperadas para otras
personas. Por esta razén siempre
hay que informar de antemano a
las personas afectadas sobre
posibles actividades del robot
cortacésped.

— Acceder a informacién del equipoy ala
posicion del robot cortacésped

— Dar un nombre al robot cortacésped

— Determinar un niimero de mévil para el
envio de SMS

— Modificar una direccién de correo
electrénico y los datos de acceso a la
aplicacion

— Afadir otros usuarios y crear un acceso
de usuarios invitados a la aplicacién
para un uso temporalmente limitado.
Otros usuarios e invitados solo tienen
un acceso limitado a las funciones.

11.1 Instrucciones de manejo

e En caso necesario, retirar la consola de
mando. (= 15.2)
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El boton multidireccional (1) sirve para
navegar por los menus. Con la tecla

OK (2) se confirman los ajustes y se abren
los menus. Con la tecla Volver (3) se
puede salir de un menu.

# Mend principal 14:57 ﬁlljl

i e

Plan de corte

Comandos
Informacién Ajustes

El menu principal consta de 4 submends,
representados como botones. El submenu
seleccionado se destaca en negro y se
abre con la tecla OK.

1Y Ajustes 15:03 {7} (I

Nl «© & 2 »

iMow

Sensor lluvia <"">
Tiempo corte 00:30
Retardo 00:00

En el segundo nivel del menu los
diferentes submenus se representan con
fichas.

Las fichas se seleccionan pulsando el
botén multidireccional hacia la izquierda o
hacia la derecha, los submenus pulsando
el botén multidireccional hacia arriba o
hacia abajo.

Las fichas activas o las entradas de menu
se destacan en negro.

La barra de desplazamiento situada en la
parte derecha de la pantalla indica que
pulsando el botén multidireccional hacia
arriba o hacia abajo se pueden ver otras
entradas.

Los submenus se abren pulsando la tecla
OK.

@ Tiempo activida

LU 08:00-12:00

7:9 Tiempo actividad desconex
,f Modificar tiempo activ.

X Borrar tiempo actividad
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En los submens se listan las opciones.
Las entradas de lista activas se destacan
en negro. Pulsando la tecla OK se abre
una ventana de seleccién o una ventana
de dialogo.

Ventana de seleccion:

Fecha 10:09 ﬁlljl
A A A
23 06 2014
21 04 2012
v v v
Dia Mes Ano

Los valores de ajuste pueden modificarse
pulsando el botén multidireccional. El valor
actual aparece destacado en negro.
Todos los valores se confirman con la
tecla OK.

Ventana de dialogo:

Cad. PIN nuevo
1234

En caso de que se deban memorizar
modificaciones o confirmarse mensajes,
aparece una ventana de dialogo en el
display. El botén activo se destaca en
negro.
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En caso de que haya posibilidad de
seleccion, pulsando el botén
multidireccional hacia la izquierda o la
derecha, se puede activar el boton
correspondiente.

Con la tecla OK se confirma la opcién
seleccionada y se abre el menu
subordinado.

11.2 Indicador de estado

e

Hora inicio
LU 10:00

#E

Estado carga
95%

\/ Robot listo p.servicio
Servicio autom. conectado

El indicador de estado aparece

— cuando se finaliza el modo de espera
del robot cortacésped pulsando una
tecla.

— cuando se pulsa la tecla Volver en el
menu principal.

— mientras esta funcionando el equipo.

e

Hora inicio
LU 10:00

#E

Estado carga
95%

En la parte superior del indicador hay dos
campos configurables enlos que se puede
ver diversa informacién sobre el robot
cortacésped y los procesos de corte.

(= 11.13)

Informacién de estado sin actividad en
curso — Ml 632, Ml 632 P:

\/ Robot listo p.servicio
Servicio autom. conectado

En la parte inferior del indicador v
aparece el texto "Robot listo .
p.servicio" junto con el simbolo

ilustrado y el estado del automatico.

(= 11.5)

Informacién de estado sin actividad en
curso—- Ml 632 C, Ml 632 PC:

MI 632 PC
V@ Robot listo p.servicio
Servicio autom. conectado

Protector GPS ON

En la parte inferior del indicador v
aparece el nombre del robot .
cortacésped (= 10.), el texto "Robot
listo p.servicio" junto con el simbolo
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ilustrado, el estado del automéatico
(= 11.5) e informacién sobre el protector
GPS (= 11.16).

Informacién de estado durante
actividades en curso — todos los
modelos:

DN NNNNNTNNNNNNTI]

P)uﬁ Robot corta el césped
o ’

Durante un proceso de corte D
aparece en el display el texto "Robot @™
corta el césped" y un simbolo
correspondiente. La informacion de textoy
el simbolo se adaptan al proceso activo en
ese momento.

jAtencion!
Robot cortac. arranca

Antes del proceso de corte se muestra
el texto "jAtencion! — Robot cortac.
arranca" junto con un simbolo de
advertencia.

@ | Una iluminacion parpadeante del
1 | display y una sefial actistica avisan
adicionalmente acerca del
arranque inminente del motor de
corte. La cuchilla se conecta solo
unos segundos después de que el
robot cortacésped se haya puesto
en movimiento.
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Cortar borde:

Mientras el robot cortacésped d
trabaja el borde de la superficie a

cortar, aparece el texto "Se cortara el
borde".

Ir a la estacion de carga:
Si el robot cortacésped regresa a la @
estacién de carga, en el display

aparece el motivo concreto (p. €j.,
acumulador descargado, corte finalizado).

Carga del acumulador: -
Al cargar el acumulador aparece el *El
texto "Acumulador se esta

cargando".

Indicaciéon de mensajes — todos los
modelos:

Fuera
Colocar iMow en
superficie a cortar

7 14.11.2014 12:33 M1135

Las averias, anomalias o
recomendaciones se indican junto con el
simbolo de advertencia, la fecha, la horay
el cédigo del mensaje. Si hay varios
mensajes activos, estos aparecen de
forma alternativa. (=> 24.)

@ | Siel robot cortacésped esta listo
1 | para el servicio, aparecen
alternativamente el mensaje y la
informacién de estado.

11.3 Campo de informacién

all14:28 O

En la esquina superior derecha del display
se indica la siguiente informacion:

1. Estado de carga del acumulador o
proceso de carga

2. Estado del servicio automatico
3. Hora
4. Seial movil (MI 632 C, MI 632 PC)

1. Estado de carga:
El simbolo del acumulador sirve
para indicar el estado de carga.

Sin barra — Acumulador descargado
1 a 5 barras — Acumulador
parcialmente descargado

6 barras — Acumulador
completamente cargado

EEEE000

Durante el proceso de carga se
muestra un simbolo de enchufe de
red en vez del simbolo del
acumulador.

@
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2. Estado del servicio -1
automatico: t
Con el servicio automatico

conectado se muestra el simbolo del
servicio automatico.

3. Hora:
La hora actual se visualiza en el formato
de 24 horas.

4. Senal mévil: x
La intensidad de sefial de la .III ulll
conexion movil (GPRS) se H % H
indica con 4 barras. Cuantas -II -II
mas barras estén completas, |”H >|<HH
mejor sera la recepcion. " .X
Un simbolo de recepcién con IDHH IDHH
una x minuscula indica que no DHH >|]<|]H
existe una conexioén con = =
Internet. ? I
o8]

Durante la inicializacién del

médulo de radio (Comprobacién de
hardware y software, p. ej., tras conectar
el robot cortacésped) se muestra un signo
de interrogacién.

11.4 Menu principal

& Mena principal  14:57 {71 (10

i i

Plan de corte

Comandos
Informacién Ajustes

El menu principal se visualiza

]

estado (= 11.2) pulsando la tecla OK.

— cuando se apaga el indicador de

0478 131 9225 A - ES

— cuando se pulsa la tecla Volver en el
segundo nivel del menu.

1. Comandos (= 11.5) l
Bloquear robot cortacésped U
Conectar y desconectar el

automatico

Ir a la estacion de carga

Control manual

Iniciar el corte

Iniciar el corte con retardo

Omitir el siguiente tiempo de actividad
Cortar borde

2. Plan de corte (= 11.6) U U
Plan diario
Plan semanal

3. Informacioén (= 11.9) @
Mensajes

Incidencias

Estado robot cortac.

Estado césped

Estado médulo de radio (Ml 632 C,
MI 632 PC)

4. Ajustes (= 11.10) [
iMow ﬁ'f
Instalacion

Seguridad

Servicio

Area Distribui.

11.5 Comandos

m Comandos 10:27@@]

740 @ o slle

Bloquear robot cortacésped

Seleccionar con el botén multidireccional
el comando deseado y ejecutarlo
pulsando OK.

. Bloquear robot cortacésped

PT

. Conectar/Desconectar el automatico
. Ir ala estacién de carga

Cs

. Control manual

. Iniciar el corte

LT

. Iniciar el corte con retardo

00 N O U1 A W IN =

RU

. Omitir el siguiente tiempo de actividad
. Cortar borde

1. Bloquear robot

cortacésped:

Activar bloqueo de equipo.

Para desbloquear el robot

cortacésped, pulsar la combinacién de
teclas indicada. (= 5.2)

2. Conectar el automatico/
Desconectar el automatico: 71
Con el automatico conectado L

en el indicador de estado

aparece el texto "Autom. conectado", y
junto con el simbolo del acumulador
aparece en los menus el simbolo del
automatico. El robot cortacésped trabaja
la superficie a cortar de forma totalmente
automatica.

Con el automatico desconectado en el
indicador de estado aparece el texto
"Autom. desconec." y los tiempos de
actividad del plan de corte aparecen
inactivos (en gris). La superficie a cortar
no se trabaja de forma automatica. Los
procesos de corte pueden iniciarse
mediante los comandos "Iniciar el corte" e
"Iniciar el corte con retardo".
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MI 632 C, MI 632 PC:

El servicio automatico también
puede conectarse y desconectarse
con la aplicaciéon. Después de
desconectarse el servicio
automatico con la aplicacion, el
robot cortacésped regresa a la
estacion de carga. (= 10.)

(7S

3. Ir a la estacion de carga:

El robot cortacésped regresa ala

estacion de carga y carga el —
acumulador. Con el servicio

automatico conectado, el robot
cortacésped vuelve a trabajar la superficie

a cortar en el tiempo de actividad mas
cercano posible.

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | El robot cortacésped también
puede enviarse de vuelta a la
estacién de carga con la aplicacién.
(= 10.)

4. Control manual:

Cortar el césped manualmente.

Por motivos de seguridad, la

cuchilla solo se puede poner en

marcha durante el corte manual si se
acciona y se mantiene presionada la tecla
OK'y, a continuacion, se pulsa la tecla de
corte. El robot cortacésped se conduce
con el boton multidireccional. (= 15.6)

mllo

5. Iniciar el corte:

Después de la activacién, el
robot cortacésped inicia
automaticamente el proceso de
corte. Se debe determinar el final del
proceso de corte.

Si se instalé una superficie contigua, hay
que determinar después de presionar la
tecla OK si el proceso de corte se realiza
en una superficie contigua o en una
superficie principal. (= 11.14)

El ajuste estandar de la duracién del

38

proceso de corte se puede modificar en
los ajustes del equipo en "Tiempo corte".
(= 11.11)

e | Enelmendprincipal (= 11.4) s
1 | también se puede activar el Lz
comando "Iniciar el corte"
pulsando la tecla de corte.

M1 632 C, MI 632 PC:
"Iniciar el corte" también puede
activarse en la aplicacion. (= 10.)

nll®

6. Iniciar el corte con retardo:
Después de la activacion, el
robot cortacésped inicia
automaticamente el proceso de
corte, aunque con retardo. Se deben
determinar la hora de inicio y el final del
proceso de corte.

Si se instalé una superficie contigua, hay
que determinar después de presionar la
tecla OK si el proceso de corte se realiza
en una superficie contigua o en una
superficie principal. (= 11.14)

Los ajustes estandar de la duraciéon del
proceso de corte o el retardo se pueden
modificar en los ajustes del equipo en
"Tiempo corte" o "Retardo". (= 11.11)

7. Omitir el siguiente tiempo
de actividad:

Este comando se puede utilizar
cuando el robot cortacésped no
debe funcionar durante el siguiente tiempo
de actividad (p. ej. porque hay una fiesta
en el jardin).

Una vez confirmado, no se cortara el
césped durante el siguiente tiempo de
actividad. Los tiempos de actividad
bloqueados de esta forma aparecen en
gris en el plan de corte. Pueden
restablecerse en el "Plan diario" para que
el césped se corte. (= 11.7)

Si el comando se ejecuta varias veces
seguidas, se omitira siempre el tiempo de
actividad siguiente. Si durante la semana

en curso no queda ningun otro tiempo de
actividad, aparecera el mensaje "La
préxima semana no se corta el césped".

8. Cortar borde:

Después de la activacion, el
robot cortacésped corta el borde
de la superficie a cortar.
Después de una vuelta, el robot regresa a
la estacién de carga y carga el
acumulador.

7\
=1

11.6 Plan de corte

Plan de corte 17:30 ﬁlljl
MU MA MI JU VI SA DO

Plan diario

Plan semanal

El plan de corte memorizado se @
abre mediante el ment "Plan de

corte" del mena principal. Las

superficies rectangulares de cada dia
representan los tiempos de actividad
memorizados. En los tiempos de actividad
marcados en negro se corta el césped.
Las superficies grises representan
tiempos de actividad sin procesos de corte
(p. €. en un tiempo de actividad
desconectado o con el comando "Omitir
tiempo de actividad"). (=> 11.5)

@ | Con el servicio automatico
1 | desconectado, todo el plan de corte
esta inactivo y todos los tiempos de
actividad aparecen en gris.
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Si se pulsa el botén multidireccional hacia
arriba o hacia abajo, se pueden
seleccionar y abrir con la tecla OK los
submenus Plan diario (= 11.7) o Plan

semanal (= 11.8).

Si se deben tratar los tiempos de
actividad de un solo dia, se debe
activar el dia con el botén
multidireccional (pulsandolo hacia la
izquierda o hacia la derecha) y abrirse el
submenu Plan diario.

11.7 Plan diario

™ Plan diario 15:32 {7} (10
tu ma m Ju ] sa oo
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& Tiempo nuevo de actividad

X Borrar plan diario

En los tiempos de actividad con
marca (marcados en negro en el
plan de corte) esta permitido cortar
el césped.

En los tiempos de actividad sin
marca (marcados en gris en el plan
de corte) no esta permitido cortar el
césped.

O

Tener en cuenta las indicaciones
del capitulo "Tiempos de actividad".
(= 14.3)

Durante los tiempos de actividad se
debe mantener a terceros alejados
de la zona de peligro.
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e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Los tiempos de actividad también
se pueden trabajar con la
aplicacion. (= 10.)

Los tiempos de actividad memorizados se
pueden seleccionar y trabajar por
separado.

La opcion de menl Tiempo nuevo

de actividad se puede seleccionar o g
siempre que haya memorizados

menos de 3 tiempos de actividad al dia.
Un tiempo de actividad adicional no se
puede solapar con otros.

Si no se desea que el robot
cortacésped corte en el dia
seleccionado, se debe seleccionar
en el mend "borrar plan diario".

Modificar tiempo de actividad:

@ Tiempo activida

LU 08:00-12:00

7:) Tiempo actividad desconex

f Modificar tiempo activ.

X Borrar tiempo actividad

Con la opcién Tiempo actividad
desconex o Tiempo actividad
conexion se bloquea o se activa el
tiempo de actividad seleccionado
para el corte automatico.

4,
G,

L4
X

Con la opcién Modificar tiempo
activ. se puede modificar los
tiempos.

Si ya no se necesita el tiempo de
actividad seleccionado, se debe
seleccionar la opciéon de menu
Borrar tiempo actividad.

Si los plazos de tiempo no son
suficientes para los cortes y los
procesos de carga necesarios, se
deben prolongar o afadir tiempos
de actividad, o se debe reducir la
duracioén del corte. En el display
aparecera un mensaje advirtiendo
de ello.

o

11.8 Plan semanal

Plan semanal 11:02 Lﬂm

c Adaptar duracion de corte

3  Nuevo plan de corte

El tiempo de corte semanal se
puede ajustar con la opcién °
"adaptar duracién de corte". El

valor ajustado esta adaptado al tamafio de
la superficie a cortar. (= 14.4)

Tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Adaptar programacién". (= 15.3)

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | La duracién de corte puede
ajustarse también con la aplicacion.
(= 10.)

El comando Nuevo plan de corte EI‘
borra todos los tiempos de actividad 4
memorizados. Se abre el paso
"Programar el robot cortacésped" del
asistente de la instalacion. (= 9.10)
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Si el momento de finalizacién de la
nueva programacion coincidiera
con un tiempo de actividad, el robot
cortacésped iniciara un proceso de
corte automatico tras confirmarse
cada uno de los planes diarios.

(7S

11.9 Informacioén

@ Informacion
(1] ™

Mensajes

Lluvia detectada VI 13:52

10:32 {7}
11[O)

Recomendacion DO 15:00
1. Mensajes: lII
Lista de todas las averias,

anomalias y recomendaciones

activas, indicadas junto con el momento
de su aparicién.

Si el equipo funciona sin problemas,
aparece el texto "No hay mensajes".

Los detalles de los mensajes se visualizan
pulsando la tecla OK. (= 24.)

2. Incidencias:

Lista de las Ultimas actividades del
robot cortacésped.

Los detalles de las incidencias (texto
adicional, momento y c6digo) se
visualizan pulsando la tecla OK.

@ | Sialgunas actividades aparecen
1 | con excesiva frecuencia, consulte a
su distribuidor especializado
VIKING para que le dé mas
detalles. Las averias durante el
servicio normal se documentan en
los mensajes.

40

3. Estado robot cortac.:
Informacién sobre el robot @
cortacésped

— Estado carga:
Carga del acumulador en porcentaje

— Resto tiempo:
Duraciéon de corte restante en la
semana en curso, en horas y minutos

— Fechay hora

— Hora inicio:
Inicio del siguiente proceso de corte
planificado

— Numero de todos los procesos de corte
finalizados

— Horas de corte:
Duraciéon de todos los procesos de
corte finalizados en horas

— Recorrido:
Recorrido total en metros

— Ser.-No.:
Numero de serie del robot cortacésped
que también aparece en la placa de
modelo en el compartimento debajo de
la consola de mando.

— Acumulador:
Ndmero de serie del acumulador

— Software:
Software instalado en el equipo

[©)

4. Estado césped:
Informacién sobre la superficie
de césped

— Superficie a cortar en metros
cuadrados:
El valor se introduce en la primera
instalacién o en una nueva instalacion.
(= 9.4)

— Tiempo vuelta:
Duracién de una vuelta en la superficie
a cortar en minutos y segundos

— Puntos inicio 1 —4:
Distancia entre el punto de inicio
respectivo y la estacion de carga en
metros, medida en el sentido de las
agujas del reloj. (= 11.14)

— Volumen:
Volumen de la superficie a cortar en
metros

— Cortar borde:
Frecuencia semanal del corte de

bordes (= 11.14)
Tall®

5. Estado moédulo de radio
(M1 632 C, Ml 632 PC):
Informacion sobre el médulo de
radio

— Satélites:
Numero de satélites accesibles
— Posicioén:
Posiciéon actual del robot cortacésped;

disponible suficientes conexiones
satélites

— GPRS:
Intensidad de sefal de conexion movil;
la conexiéon mejora en funciéon del
nimero de signos "+" ("++++" como
max.)

— Red:
Identificacion de red, compuesta por el
cédigo de pais (MCC) y el cédigo de
proveedor (MNC)

— N° mbvil:
Numero de movil del propietario; se
introduce en la aplicacién. (= 10.)

— IMEI:
Numero de hardware del médulo de
radio

— IMSI:
Identificacién internacional del
abonado de telefonia movil
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— Contrato hasta:
Fecha de expiracién del contrato de
servicio M2M actual

— SW:
Versién de software del médulo de
radio

— Ser.-No.:
Numero de serie del moédulo de radio

11.10 Ajustes

1Y Ajustes 15:03 {7} (0
el e & o »
iMow
Sensor lluvia <"I">
Tiempo corte 00:30
Retardo 00:00
1. iMow:

(e

Adaptacion de los ajustes del
equipo (= 11.11)

2. Instalacién:
Adaptacion y comprobacion de
la instalacion (= 11.14)

156)

3. Seguridad: E]
Adaptacion de los ajustes de
seguridad (= 11.16)

4. Servicio:

Mantenimiento y servicio técnico akidn
(= 11.17)

5. Area Distribui.: ® @
El menu esta protegido por el  shidm
cédigo del distribuidor. El

Distribuidor Especializado VIKING realiza
diferentes tareas de mantenimiento y
servicio técnico con ayuda de este mend.
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11.11 iMow — Ajustes del equipo

1. Sensor de lluvia:

El sensor de lluvia se puede ajustar a4
para que el corte se interrumpa o no

se inicie en caso de lluvia.

e Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)

2. Tiempo de corte: O
Ajustar la duracién estandar de un o g

proceso de corte después de activar
el comando "Iniciar el corte". (= 11.5)

3. Retardo:

Ajustar el retardo estandar después @
de activar el comando "Iniciar el

corte con retardo". (= 11.5)

4. Indicador de estado:

Seleccionar la informacién que debe E
aparecer en el indicador de estado.

(= 11.13)

e Ajustar el indicador de estado
(= 11.13)

5. Hora: a
Ajustar la hora actual.

Para evitar que el robot cortacésped
trabaje en momentos no deseados, la hora
ajustada debe coincidir con la hora real.

e | MI 632 C, MI 632 PC:
1 | La hora puede ajustarse también
con la aplicacién. (= 10.)

6. Fecha:

Ajustar la fecha actual.

Para evitar que el robot cortacésped
arranque inesperadamente, la fecha
ajustada debe coincidir con la fecha real.

e | MI632C, MI 632 PC:
1 | La fecha puede ajustarse también
con la aplicacién. (= 10.)

7. Formato fecha:
Ajustar el formato de fecha
deseado.

8. Desplaz. via:

El robot cortacésped se desplaza Ih]
por defecto 6 cm hacia dentro a lo

largo del cable delimitador. Con este valor
se garantiza una carga 6ptima. La regla
virtual también esta disefiada para un
desplazamiento de via de 6 cm.

VIKING recomienda no modificar el
ajuste estandar de 6 cm.

e Abrir la ventana de selecciéon con OK
sé6lo en caso necesario y ajustar el valor
deseado (de 3 cm a 9 cm).

9. Idioma: |E|
Ajustar el idioma deseado del

display. Por defecto esta

configurado el idioma que se seleccioné
en la primera instalacion.

10. Contraste: O
El contraste del display se puede
ajustar en caso necesario.

11. Modo energia
(M1 632 C, MI 632 PC): ;
En GPRS (Ajuste estandar) el robot
cortacésped esta en todo momento
conectado a Internety se puede acceder a
él mediante la aplicacién. (= 10.)

En ECO se desactiva la
radiocomunicacion en periodos de reposo
para reducir el consumo de energia; en
tales casos no se puede acceder al robot
cortacésped mediante la aplicacién. En la
aplicacion se visualizan los ultimos datos
disponibles.
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11.12 Ajustar el sensor de lluvia

Para ajustar el sensor de L
5-niveles, pulsar el botén <"l
multidireccional hacia la

izquierda o hacia la derecha. El valor
actual se representa en el menu "Ajustes"
con un grafico de trazos.

La sensibilidad del sensor de lluvia puede
adaptarse al clima local y a los deseos del
usuario. Especialmente se puede ajustar
también cuanto tiempo debe esperar el
robot cortacésped después de la lluvia a
que se seque la superficie a cortar.

>

Con una sensibilidad media Ky
el robot cortacésped esta d N
preparado para su uso en

condiciones externas

normales.

U4
-
A )

Desplazar la barra mas hacia
la izquierda para ajustar el
corte con mayor humedad.
Cuando esta situado el
maximo a la izquierda, el
robot cortacésped corta incluso en
condiciones externas de humedad y no
interrumpe el proceso de corte aunque el
sensor detecte gotas de lluvia.

& %
ot [

Desplazar la barra mas hacia Ky
la derecha para ajustar el J N

corte con menor humedad. D]]:I
Con la barra totalmente a la

derecha, el robot

cortacésped cortara unicamente cuando
el sensor de lluvia esté completamente
seco.

U4
-
A\ )
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11.13 Ajustar el indicador de estado

Para configurar el indicador de estado,

seleccionar el indicador izquierdo o

derecho con el botén multidireccional y

confirmar con OK.

Estado carga:

Indicador del simbolo del
acumulador junto con el estado de
carga en porcentaje

Resto tiempo:

Duracion de corte restante de la
semana en curso, en horas y
minutos

Hora y fecha:
Fecha y hora actual

Hora inicio:
Inicio del siguiente proceso de corte
planificado

Proceso corte:
Numero de todos los procesos de
corte realizados hasta ahora

Horas corte:
Duracién de todos los procesos de
corte realizados hasta ahora

Recorrido:
Recorrido total

Recepcion GPRS

(M1 632 C, MI 632 PC):

Intensidad de sefial de la conexién
moévil con identificacion de red. Una
x mindscula o un signo de
interrogacion indican que el robot
cortacésped no esta conectado a
Internet. (= 11.3), (= 11.9)

Recepciéon GPS

(M1 632 C, MI 632 PC):
Coordenadas GPS del robot
cortacésped. (= 11.9)

@
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11.14 Instalacion

1. Nueva instalacion: X,
El asistente de instalacion se vuelve \
ainiciar y el plan de corte existente

se borra. (= 9.4)

2. Puntos de inicio:
El robot cortacésped comienza los 6
procesos de corte ya sea en la

estacién de carga (Ajuste estandar) o en
uno de los puntos de inicio.

Los puntos de inicio deben definirse

— si se pretende recorrer de forma
controlada partes de la superficie que
no se estan trabajando lo suficiente.

— si solo se puede acceder a ciertas
zonas a través de un pasillo. En estas
partes de la superficie hay que
determinar por lo menos un punto de
inicio.

MI 632 C, MI 632 PC:

A los puntos de inicio se les puede asignar

un radio. En tal caso, cuando inicia el

proceso de corte en el punto de inicio
respectivo, el robot cortacésped comienza

a cortar siempre dentro del area del circulo

alrededor del punto de inicio. Solo

después de haber trabajado esta parte de
la superficie se contina el proceso de
corte en la superficie restante.

e Ajustar los puntos de inicio (= 11.15)

3. Comprobar borde: \C,
Iniciar una pasada de prueba para \
comprobar si el cable esta tendido
correctamente.

Se abre el paso del asistente de la
instalacion "Comprobar instalacion”.

(= 9.9)
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Para comprobar el tendido correcto
del cable alrededor de superficies
prohibidas, colocar el robot
cortacésped en la superficie a
cortar con la parte delantera
orientada hacia la superficie
prohibida e iniciar la pasada de
prueba.

MI 632 C, MI 632 PC:

Durante el recorrido de borde se
define la zona delimitada del robot
cortacésped. Una zona delimitada
que ya ha sido memorizada se
amplia cuando es necesario.

(= 14.5)

4. Cortar borde:

Determinar la frecuencia del corte d
de bordes.

Nunca — Ajuste estandar

Una vez — El borde se corta una vez por
semana.

Dos veces — El borde se corta dos veces
por semana.

(7S

5. Superficies contiguas: r—
Habilitar superficies contiguas. ;CL
Inactivo — Ajuste estandar

Activo — Ajuste para cuando hay que
cortar en superficies contiguas. En el caso
de los comandos "Iniciar el corte" y "Iniciar
el corte con retardo" hay que seleccionar
la superficie a cortar (superficie
principal/superficie contigua). (= 15.5)

11.15 Ajustar los puntos de inicio
Para ajustar se puede decidir

e grabar los puntos de inicio

o}

e seleccionar el punto de inicio deseadoy
definirlo manualmente.
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Grabar puntos inicio:
Todos los puntos de inicio 5
existentes se borran y el robot
cortacésped realiza una vuelta alrededor
de la superficie a cortar a lo largo del cable
delimitador.

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | Durante la marcha de grabacién se
define la zona delimitada del robot
cortacésped. Una zona delimitada
que ya ha sido memorizada se
amplia cuando es necesario.

(= 14.5)

Durante la marcha se pueden especificar
hasta 4 puntos de inicio pulsando la tecla
OK. A continuacioén, el robot cortacésped
vuelve a conectarse a la estacion de
carga. En caso necesario, el proceso de
grabacioén se puede interrumpir con la
tecla STOP. Si se detectan obstaculos en
el borde de la superficie a cortar, también
se interrumpe la marcha.

Después de conectarse a la estaciéon de
carga o después de la interrupcion,
confirmando con la tecla OK se
almacenan los nuevos puntos de inicio. A
los puntos memorizados se les asigna una
frecuencia de inicio del 15 %.

e En caso necesario, después de grabar
los puntos se puede modificar la
frecuencia de inicio.

e MI 632 C, MI 632 PC:
En caso necesario, determinar el radio
una vez grabados los puntos. De forma
estandar, a los puntos de inicio no se
les ha asignado un radio.

e En caso de que el proceso de
grabacién haya finalizado antes, enviar
el robot cortacésped a la estacion de
carga con un comando. (= 11.5)

Ajustar manualmente el punto de 6
inicio1 a 4:
Especificar la distancia entre el 6
punto de inicio y la estacion de
carga y definir la frecuencia de E
inicio. 6
La distancia equivale al recorrido
desde la estacion de carga hasta el
punto de inicio en metros, medido en
sentido de las agujas del reloj.
La frecuencia de inicio puede ser entre
0 %y 25 % y define la frecuencia en la que
debe iniciarse un proceso de corte en ese
punto de inicio.
MI 632 C, MI 632 PC:
Alrededor del punto de inicio puede
determinarse un radio de 1 m a 30 m.
. N
1 | define como punto de inicio ‘
0. De forma estandar, los
procesos de corte se inician desde
alli.
La frecuencia de inicio equivale al

valor restante calculado sobre
100 %.

La estacion de carga se

11.16 Seguridad

. Blog. equipo

. Nivel

. Protector GPS (Ml 632 C, MI 632 PC)
. Modificar cédigo PIN

. Tonos aviso

. Tonos menu

. Blog. teclado

00 N O U1 A W N =

. Conex.robot+est.car.

1. Bloq. equipo:
Con OK se activa el bloqueo del
equipo; el robot cortacésped no
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puede ponerse en servicio.

Antes de cualquier trabajo de
mantenimiento y de limpieza, asi como
antes del transporte o la revision del
cortacésped, se debe bloquear el robot
cortacésped. (= 5.2)

e Para anular el bloqueo del
equipo, pulsar la combinacién de

teclas indicada (tecla de corte y
tecla OK).

2. Nivel:

Se pueden ajustar 4 niveles de l%
seguridad y segun el nivel se

activaran determinados bloqueos y
dispositivos de proteccion.

Ninguna:

El robot cortacésped no esta protegido.
Baja:

Introduccién del cédigo PIN para la
conexioén del robot cortacésped y la
estacién de carga, asi como para
restablecer el equipo a los ajustes de
fabrica. El bloqueo temporal esta activado.
Media:

Igual que en el modo "Baja", los ajustes
también pueden modificarse solo tras
introducir el cédigo PIN.

Alta:

Igual que en el modo "Media", ademas de
la consulta del cédigo PIN esta activada
una proteccioén antirrobo.

@ | VIKING recomienda ajustar uno de
1 | los niveles de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta".

e Seleccionar el nivel deseado y
confirmarlo con OK. En caso necesario,
introducir el cédigo PIN de 4 cifras.

Reseteo con PIN:

Consultar el cédigo PIN antes de
restablecer el equipo a los ajustes de
fabrica.

Conex. con PIN:

44

Consulta del cédigo PIN antes de conectar
el robot cortacésped a la estacion de
carga.

Bloqg.temporal:

Consulta del cédigo PIN para modificar un
ajuste si no se ha introducido el cédigo
PIN durante mas de 1 mes.

Ajustes con PIN:

Consulta del cédigo PIN si se modifican
los ajustes.

Prot. antirrobo:

Si el cortacésped se levanta durante mas
de 10 segundos por la empufadura, se
solicita el cédigo PIN. Sino se introduce el
codigo PIN en el intervalo de 1 minuto,
suena un tono de alarma y se desconecta
el automatico.

3. Protector GPS @
(M1 632 C, MI 632 PC):

Conexién o desconexion del control

de posicién. (= 5.10)

o | VIKING recomienda conectar

1 | siempre el protector GPS.

Antes de la conexion hay que
registrar el nUmero del mévil del
propietario en la aplicacién (= 10.)
y ajustar en el robot cortacésped
uno de los niveles de seguridad
"Baja", "Media" o "Alta".

4. Modificar cédigo PIN: @
El cédigo PIN de 4 cifras se puede
modificar en caso necesario.

@ | La opcién de ment "Modificar

1 | codigo PIN" sélo se muestra en los
niveles de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta".

e Introducir primero el cédigo PIN antiguo
y confirmar con OK.

e Ajustar el nuevo cédigo PIN de 4 cifras
y confirmar con OK.

VIKING recomienda tomar nota del
cédigo PIN cuando se modifica.

Si se introduce el coédigo PIN
incorrectamente 5 veces, es
necesario introducir un Cédigo
maestro de 4 cifras y ademas se
desconecta el automatico.

Para crear el c6digo maestro, se
debe comunicar al distribuidor
especializado VIKING el nimero de
serie de 9 cifras y la fecha de 4
cifras que aparecen en la ventana
de seleccion.

o

5. Tonos de aviso:
Conexion o desconexion de la sefial *)))
acustica que suena cuando el robot
cortacésped choca con algun obstaculo.

6. Tonos de menu:
Conexién o desconexiéon de la sefal *’»
de clic que suena cuando se abre un

menu o se confirma una selecciéon con OK.

7. Blog. teclado: 9
Si el bloqueo de teclado esta

activado, sélo se pueden utilizar

las teclas de la consola de mando

si antes se ha pulsado y

mantenido pulsada la tecla Volver y, a
continuacioén, se ha pulsado el botén
multidireccional hacia delante.

El bloqueo del teclado se activa 2 minutos

después de que se haya pulsado unatecla
por ultima vez.

8. Conex.robot+est.car.:
Elrobot cortacésped funcionatrasla 2
primera puesta en servicio
exclusivamente con la estaciéon de carga
suministrada.

Después de cambiar la estacién de carga
0 componentes electrénicos en el robot
cortacésped, o para la puesta en servicio
de éste en otra superficie a cortar con otra
estacién de carga, se deben conectar el
robot cortacésped y la estacion de carga.

))))
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e Instalar la estacién de carga y conectar
el cable delimitador. (= 9.5), (= 9.7)

Levantar ligeramente el robot cortacésped
por el asa de transporte (1) y descargar
las ruedas motrices. Desplazar el equipo a
la estacion de carga apoyado sobre las
ruedas delanteras.

e Después de pulsar la tecla OK,
introducir el coédigo PIN. A @
continuacioén, el robot
cortacésped buscara la sefial de cable
y la memorizarad automaticamente. El
proceso dura varios minutos. (= 9.8)

e | En el nivel de seguridad "Ninguna"
1 | no es necesario el codigo PIN.

11.17 Servicio

1. Cambio de cuchilla:
El montaje de una nueva cuchilla se
confirma con OK.

e | En caso de que la cuchilla se haya
1 | utilizado durante méas de 200 horas,
aparecera el mensaje "Cambiar la
cuchilla". (= 16.4)
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2. Busqueda de rotura de cable:

Si en la estacion de carga parpadea el
LED rojo, el cable delimitador se habra
interrumpido. (= 13.1)

Con OK se activa un asistente para buscar
el punto de rotura.

e Buscar rotura cable (= 16.6)

3. Restablecim. ajustes:

Con OK se restablece el robot
cortacésped a los ajustes de fabrica y el
asistente de instalacién se vuelve a iniciar.
(= 9.4)

e Después de pulsar la tecla OK, [EJ
introducir el cédigo PIN.

o | En el nivel de seguridad "Ninguna"
1 | no es necesario el codigo PIN.

12. Cable delimitador

Antes de tender el cable
delimitador,
especialmente antes de
la primera instalacion,
leer el capitulo completo y planificar
el tendido de cable.

7S

Y~
=

Realizar la primera instalaciéon con
el asistente de instalaciéon. (= 9.)

Si necesitara ayuda, acuda a su
Distribuidor Especializado VIKING
para preparar la superficie a cortar
e instalar el cable delimitador.

Antes de fijar definitivamente el cable
delimitador, se debe comprobar la
instalaciéon. (= 9.9) Los ajustes a los
cables suelen ser necesarios en
callejones, areas estrechas o superficies
prohibidas.

Se pueden producir desviaciones

— cuando se llevan al extremo las
posibilidades técnicas del robot
cortacésped, por ejemplo, en calles
muy largas o cuando se utiliza en zonas
con objetos de metal o con metal bajo el
césped,

— cuando se altera estructuralmente la
superficie a cortar para adaptarla a la
aplicacion del robot cortacésped.

12.1 Planificar el tendido del cable
delimitador

@ | Tenga en cuenta los ejemplos de
1 | instalacién que aparecen al final
del manual de

instrucciones. (= 27.)

Instalar superficies prohibidas,
pasillos, superficies contiguas y
reservar cable durante el tendido
del cable delimitador para evitar
correcciones posteriores.

e Especificar la posicion de la estacién
de carga (= 9.5)

e Eliminar los obstaculos de la
superficie a cortar o prever superficies
prohibidas (= 12.8)

e El cable delimitador debe tenderse en
un lazo continuo alrededor de toda la
superficie a cortar. Maxima longitud
500 m

e Pasillos y superficies contiguas:
Para cortar con el servicio automatico,
conectar todas las zonas de la
superficie a cortar con
pasillos. (= 12.10)

Si no hay espacio suficiente, se deben
acondicionar superficies
contiguas (= 12.9)
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e Al tender el cable delimitador se deben
tener en cuenta las
distancias (= 12.3):
9 cm en obstaculos que se pueden
superar (p. ej. caminos)
18 cm en el caso de pasillos
27 cm en obstaculos altos (p. €].
muros, arboles)
54 cm de distancia minima de cable en
pasos estrechos
100 cm en superficies con agua y
puntos que podrian provocar una caida
(bordes, escalones)

e Esquinas:
Evitar el tendido en angulos estrechos
(de menos de 90°)

e Reservas de cable:
Con el fin de que el tendido del cable
delimitador se pueda modificar
posteriormente con mayor facilidad, se
deberian instalar varias reservas de
cable. (= 12.11)

— Posicion del cable delimitador

Después de un breve tiempo en el
suelo, el cable delimitador queda
incrustado y ya no es visible. Tenga
especialmente en cuenta los
obstaculos a la hora de tender el cable.
(= 9.6)

— Posicion del conector de cable

El conector de cable utilizado deja de
ser visible transcurrido un tiempo. Es
conveniente conocer su posicion para
poder sustituirlo en caso necesario.
(= 12.12)

12.2 Preparar un croquis de la =2
superficie a cortar 1

Al instalar el robot cortacésped y la
estaciéon de carga es recomendable
preparar un croquis de la superficie a
cortar. Hay una pagina con indicaciones al
respecto al principio de este manual de
instrucciones.

Este croquis se debe actualizar en caso de
que haya modificaciones posteriores.

Contenido del croquis:

— Contorno de la superficie a cortar
con obstaculos importantes, limites y
otras superficies prohibidas en las que
no puede trabajar el robot cortacésped.
(= 27.)

— Posicion de la estacion de
carga (= 9.5)
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12.3 Regla virtual
Medir la distancia:

Para que el cable delimitador se coloque a
una distancia adecuada del borde de la
superficie a cortar y de los obstaculos, se
deberia utiliza la regla virtual para medir la
distancia.
i)
n—=—anp|

ﬁ o | N 2

n—== I
¢ [ ] iRuler »

—-9cm

Distancia entre el borde de la
superficie a cortar y el cable
delimitador.

i

El robot cortacésped puede desplazarse
por fuera de la superficie a cortar con una
rueda trasera, de modo que el césped
queda cortado hasta el borde.

—-18cm L1
Distancia del cable en los I
pasillos. (= 12.10)

Un pasillo sirve para conectar varias
superficies a cortar o para superar pasos
estrechos.

Ancho minimo de bordillos transitables.

Los bordillos transitables deben tener un
ancho minimo de 18 cm.
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Tender el cable delimitador
alrededor de esquinas exteriores
con una mayor distancia hacia los
bordillos. (= 9.6)

Utilizar bordillos mas anchos si

fuera necesario.
W@

(7S

—-27cm
Distancia entre un obstaculo y
el cable delimitador.

El obstaculo es inferior a 3 cm: Tender el
cable delimitador a la distancia (9 cm).

e
[ ——————mip|

@

1

-

El obstaculo es superior a 3 cm:
Tender el cable delimitador a la
distancia (C) (27 cm).

e | Encaso necesario, ajustar la altura
1 | de corte de forma que el robot

El robot cortacésped debe encontrarse
completamente en la superficie a cortar y
no debe tocar el obstaculo.

La distancia doble (G (54 cm, que
equivale a 2 longitudes de regla virtual o al
ancho del equipo) es la distancia minima
del cable en las zonas estrechas. (> 12.4)

Medir la altura de los obstaculos:

El robot cortacésped puede recorrer
obstaculos como caminos sila terraza que
se debe superar es menor de 3 cm. En la
regla virtual, el nivel corresponde
exactamente a esa altura.

U
[ ———————np)

[ ——m] .
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cortacésped con el equipo de corte
no choque con obstaculos.

Si se ajusta la altura de corte
minima, por esa razon el robot
cortacésped podra superar menos
de 3 cm.

12.4 Pasos estrechos

El robot cortacésped recorre
automaticamente todos los pasos
estrechos siempre que se mantenga la
distancia minima con el cable. Las zonas
mas estrechas de la superficie a cortar
deben limitarse tendiendo el cable
delimitador correspondientemente.

Si hay dos superficies a cortar conectadas
entre si por una zona estrecha transitable,
se puede instalar un pasillo. (== 12.10)

108
27 | 54 | 27
[ ) [ ]
T2
—F—F+—f—
9‘ o |
i [ ] [ ] i

La distancia minima con el cable es de
54 cm, lo que equivale a 2 longitudes de
regla virtual o la anchura del equipo.

En los pasos estrechos el espacio
necesario es el siguiente:

— entre los obstaculos altos de mas de
3 c¢m de altura, como muros, 108 cm,

— entre los obstaculos que se pueden
superar de menos de 3 cm de altura,
como caminos, 72 cm.
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12.5 Tender el cable delimitador

@ | Utilizar exclusivamente piquetas y
1 | cable delimitador originales.

En caso necesario se puede
seleccionar la direccién de tendido
del cable (en sentido horario o en
sentido antihorario).

No extraer nunca las piquetas con
ayuda del cable delimitador. Utilizar
siempre una herramienta adecuada
(p. €j., un alicate).

Registrar el recorrido del cable
delimitador en un croquis. (= 12.2)

El cable delimitador también puede
enterrarse en una hendidura de
hasta 10 cm de profundidad.

e Instalar la estacién de carga. (= 9.5)

e Tender el cable delimitador desde la
estacion de carga alrededor de la
superficie a cortar y los posibles
obstaculos (= 12.8), y fijarlo al suelo
con piquetas. Comprobar la distancia
con ayuda de la regla virtual. (= 12.3)
Tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Primera instalacion". (= 9.6)

e Conectar el cable delimitador. (= 12.6)

12.6 Conectar el cable delimitador

e Retirarelenchufe deredy, a
continuacién, la cubierta de ﬁ G
la estacion de carga.

e Colocar el cable delimitador en la guia
de cables de la placa base, pasarlo por
la base, acoplar el conector y
conectarlo a la estacion de carga.
Tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Primera instalacion". (= 9.7)
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e Montar la cubierta de la
estacién de carga y, a
continuacién, conectar el
enchufe de red.

&0

e Comprobar la sefal cable. (= 13.1)

e Comprobar la conexién a la estacion de
carga. (= 15.7)
En caso necesario, corregir la posicién
del cable delimitador en la zona de la
estacioén de carga.

12.7 Instalar tramos de unién

El robot cortacésped ignora la sefial del
cable delimitador si los cables se tienden
bien juntos entre si y en paralelo. Los
tramos de unién se deben instalar

— si hay que instalar superficies
contiguas. (= 12.9)

— si son necesarias superficies
prohibidas. (= 12.8)

o | VIKING recomienda tender tramos

1 | de unién junto con las superficies
prohibidas o contiguas
correspondientes durante el
tendido de cable.

En una instalacion posterior, el lazo
del cable se debe separary los
tramos de union se deben unir
mediante los conectores de cable
suministrados. (= 12.12)

|
1 Il
0 N\
-
Wt 1
2—
1 e
| . -
o U o J

En los tramos de unién, el cable
delimitador se tiende (1) en paralelo, los
cables no pueden cruzarse y deben
colocarse juntos entre si. Fijar al suelo los
tramos de unién con una cantidad
suficiente de piquetas (2).

12.8 Instalar las superficies prohibidas

Para que el robot cortacésped no pueda
tocar obstaculos de menos de 10 cm o
que no sean suficientemente estables
para resistir el impacto, se deben instalar
superficies prohibidas.

VIKING recomienda
e Retirar los obstaculos o acotar la
superficie prohibida.

e Comprobar las superficies prohibidas
tras la primerainstalacion o tras realizar
cambios en la instalacion de cables por
medio del comando "Comprobar
borde". (= 11.14)

0478 131 9225 A-ES



Las superficies prohibidas deben tener un
diametro minimo de 54 cmy la distancia
hasta el lazo del borde (A] también debe
ser superior a 54 cm.

54 cm equivalen a la longitud de 2 reglas
virtuales.

:‘3 t
-t [ I N | [
X ! -
~ " 1:
= -~
2/1 !
« -

Pasar el cable delimitador (1) desde el
borde hasta el obstaculo, colocarlo a la
distancia adecuada (utilizar la regla virtual)
alrededor del obstaculo (2) y fijar una
cantidad suficiente de piquetas (3) en el
suelo. A continuacioén, volver a colocar el
cable delimitador hasta el borde.
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El cable delimitador debe colocarse en un
tramo de unién entre el obstaculo y el
borde en paralelo y sin cruzarse.

(= 12.7)

12.9 Superficies contiguas

Las superficies contiguas son zonas de la
superficie a cortar que el robot
cortacésped no puede trabajar de forma
automatica porque no es posible el
acceso. De ese modo se pueden rodear
con un solo cable delimitador varias
superficies a cortar separadas. El robot
cortacésped debe transportarse
manualmente de una superficie a otra. El
proceso de corte puede iniciarse con el
comando "Iniciar el corte" (= 11.5) o
"Iniciar el corte con retardo" (= 11.5).

v 1 t
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|
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La estacion de carga (1) se instala en la
superficie a cortar [A] y adapta el plan de
corte de forma totalmente automatica.
Las superficies contiguas B y (C) estan
conectadas a la superficie a cortar (A} con
tramos de unién (2). En todas las

superficies se debe tender el cable
delimitador en la misma direccién. El cable
delimitador no debe cruzarse en las rutas.

e Activar superficies contiguas en el
menu "Ajustes — Instalaciéon". (= 11.14)

12.10 Pasillos

Si se deben cortar varias superficies (p. €.
las superficies delantera y trasera de la
casa), se puede instalar un pasillo para
conectarlas. De esa forma se pueden
trabajar todas las superficies a cortar
automaticamente.

o | Enlos pasillos, la hierba se corta
1 | unicamente recorriendo el cable
delimitador. En caso necesario,
activar el corte automatico de
bordes o cortar manualmente la
zona del pasillo con regularidad.
(= 11.5), (= 11.14)

Requisitos:

— Ancho minimo entre los obstaculos
fijos del area del pasillo 72 cm, entre los
caminos transitables 36 cm.

— El pasillo se puede transitar.

— En la zona de la segunda superficie a
cortar se define 1 punto de inicio
como minimo. (= 11.15)
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La estacion de carga (1) se instala en la
superficie a cortar (A. La superficie a
cortar (B) esta conectada por un pasillo (2)
con la superficie a cortar (A]. El robot
cortacésped puede recorrer el cable
delimitador (3). Para tratar la superficie a
cortar (B) se deben definir puntos de
inicio (4). (= 11.15)

Algunos procesos de corte comienzan en
los puntos de inicio en funcién del ajuste
(frecuencia de inicio).

En los pasillos, la distancia del cable
siempre es de 18 cm.

El espacio necesario es el siguiente:

— entre los obstaculos altos de mas de
3 cm de altura, como muros, 72 cm,

— entre los caminos u obstaculos que se
pueden superar de menos de 3 cm de
altura, como caminos, 36 cm.

18cm-

T

39‘ 90°

72
27 _|~gg-i 27
( ]
36
=19~ -9~
i18I
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En los pasillos, el cable delimitador (1) se
tiende en paralelo con 18 cm de distancia
y se fija al suelo con un nimero suficiente
de piquetas (2).

s
@A), B), [© - Ejemplos de pasillos.

o | No tender el cable delimitador en
1 | angulos estrechos (de menos de
90°).

12.11 Instalar reservas de cable

Si hay reservas de cable instaladas a una
distancia regular, resulta facil hacer las
correcciones necesarias para modificar
posteriormente la posicién de la estaciéon
de carga o el recorrido del cable
delimitador.

Las reservas de cable se deberian instalar
especialmente cerca de pasos dificiles.
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Tender el cable delimitador (1) en una
longitud de aprox. 1 m entre las 2 piquetas
tal como muestra la imagen. Fijar al suelo
la reserva de cable por el centro con otra
piqueta.

12.12 Utilizar conector de cable

Para prolongar el cable delimitador o
conectar extremos de cable sueltos, se
deben utilizar exclusivamente los
conectores de cable suministrados. Evitan
un rapido desgaste (p. ej. por corrosién en
los extremos del cable) y garantizan una
conexién optima.

Anotar la posicion del conector de cable
en el croquis de la superficie a cortar.
(= 12.2)
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Introducir los extremos de cable
sueltos (1) en el conector de cable (H)
hasta el tope. Comprimir el conector de
cable con unos alicates adecuados.

Asegurarse de que encaja correctamente.

13. Estacion de carga

13.1 Mandos de la estacion de carga

Un LED rojo (1) y un LED verde (2)
informan sobre el estado de la estacion de
carga y la sefial de cable.

Con la tecla Home (3) el robot
cortacésped puede regresar a la estacién
de carga durante el proceso de corte.
Con latecla ON/OFF (4) se pueden activar
y desactivar la estacion de cargay conella
la sefal de cable.

Se enciende el LED rojo

a
S

El LED rojo parpadea
Se enciende el LED verde

El LED verde parpadea

O 3¢ o

El LED esta apagado
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Actividad Rojo Verde

Modo de espera
Sefial cable OK
Cargar
Ir a est.

Rotura de cable

¥ o O @ O

BlUsqueda de rotura de

*
3 @ 03 0 0 O

cable
. A
Averia ;*g
Tecla Home: Q
Durante un proceso de corte, el

regreso a la estaciéon de carga se

puede activar pulsando la tecla Home.
Cuando el robot cortacésped finaliza el
corte que se esta ejecutando, busca el
cable delimitador y regresa a la estacién
de carga para cargar el acumulador.
Durante el tiempo de actividad activo, no
tiene lugar ninguin otro proceso de corte.

e | El regreso a la estacion de carga
1 | permanece activo hasta que el
robot cortacésped se conecta a la
estacién de carga o se vuelve a
pulsar la tecla Home.

Tecla ON/OFF: |
Para tratar de forma automatica la O
superficie a cortar, no es necesario
accionar la tecla ON/OFF. La sefial de
cable se activa y desactiva de forma
totalmente automatica.

Si el robot cortacésped no esta conectado
a la estacion de carga, ésta se activa
pulsando la tecla ON/OFF. La sefial de
cable permanece activa durante 48 horas
a menos que el robot cortacésped se
conecte antes a la estacion de carga.
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Con el servicio en funcionamiento,
pulsando la tecla durante 3 segundos se
desactiva la sefial de cable y el robot
cortacésped permanece en la superficie a
cortar. En el display del robot cortacésped
aparece un mensaje advirtiendo de ello.

14. Indicaciones para cortar

14.1 Informacion general

El robot cortacésped esta concebido para
trabajar automaticamente superficies de
césped. El césped se mantiene corto, ya
que se trabaja sobre él con regularidad. El
resultado es un césped bonito y tupido.

Las superficies de césped que no se han
cortado antes con un cortacésped
convencional se trabajan después de
varios procesos de corte. Sobre todo
cuando la hierba es un poco mas alta,
después de un par de procesos de corte,
la calidad del corte es mayor.

En climas calurosos y secos el césped
debe mantenerse bastante corto, puesto
que de lo contrario el sol lo quemara y
tendra mal aspecto;

Con una cuchilla afilada se consigue una
mejor calidad de corte que con una
cuchilla desafilada, por lo que debe
sustituirse periédicamente.

14.2 Mulching

El robot cortacésped es un cortacésped
para mulching.

Durante el mulching, una vez cortados los
tallos de hierba se desmenuzan atn mas
en la carcasa del equipo de corte. A
continuacién, vuelven a caer al césped,
donde se quedan hasta que se pudren.

El material cortado fino devuelve al suelo
nutrientes organicos en forma de abono
natural. De este modo se reduce
considerablemente la necesidad de usar
abono.

14.3 Tiempos de actividad

Durante los tiempos de actividad, el robot
cortacésped puede abandonar la estacion
de carga en cualquier momento y cortar el
césped. Por tanto, durante estos tiempos,
tienen lugar los procesos de corte,
procesos de cargay fases de parada. El
robot cortacésped distribuye
automaticamente los procesos de corte y
de carga necesarios en el plazo
disponible.

En la instalacién se distribuyen
automaticamente los tiempos de actividad
alo largo de toda la semana. Se tienen en
cuenta las reservas de tiempo. De ese
modo se garantiza un cuidado éptimo del
césped incluso cuando no se lleva a cabo
alguin proceso de corte (p. €j. a causa de
la lluvia).

0478 131 9225 A-ES



Durante los tiempos de actividad se
A debe mantener a terceros alejados
de la zona de peligro. Los tiempos
de actividad se deben adaptar
correspondientemente.
Ademas, se deben respetar las
normas locales sobre el uso de
robots cortacésped y las notas del
capitulo "Para su seguridad" (= 6.)
y modificarse los tiempos de
actividad en el ment "Plan de
corte". (= 11.7)
Especialmente se deberia
consultar a las autoridades
responsables en qué horario de dia
y de noche se puede utilizar el
equipo.

14.4 Duracién de corte

La duracién de corte indica cuantas horas
a la semana se debe cortar el césped. Se
puede prolongar o acortar en los ajustes
de la semana (= 11.8).

La duraciéon de corte equivale al tiempo
durante el cual el robot cortacésped corta
la hierba. El tiempo en el que el
acumulador se esta cargando no se
incluye en la duracion de corte.

En la primera instalacion, el robot
cortacésped calcula la duracién de corte
automaticamente a partir del tamafio
indicado de la superficie a cortar. Este
valor indicativo se determina teniendo en
cuenta un césped normal en un clima
seco.

Capacidad de trabajo:
Para 100 m? el robot cortacésped necesita
un promedio de:

85 minutos
65 minutos

MI 632, MI 632 C:
MI 632 P, Ml 632 PC:

0478 131 9225 A - ES

14.5 Zona delimitada (Ml 632 C,
MI 632 PC)

El robot cortacésped reconoce su
emplazamiento con la ayuda del receptor
GPS integrado. En cada pasada de
prueba para comprobar el tendido correcto
del cable (= 9.9) y al grabar los puntos de
inicio (= 11.15), el robot cortacésped
memoriza las coordenadas del punto
ubicado mas al oeste, este, sury norte.

Esta superficie esta definida como zona
delimitada; esta es la zona en la que
puede usarse el robot cortacésped. Las
coordenadas se actualizan cada vez que
se repite una pasada de prueba.

Si el robot cortacésped es retirado de la
zona delimitada estando activo el
protector GPS, el propietario registrado
es informado mediante SMS y correo
electrénico; en el display del robot
cortacésped se pide ademas que se
ingrese el codigo PIN.

15. Poner el equipo en

14.6 Corte manual

No se debe activar la cuchilla en hierba
alta o con la altura de corte minima.

El robot cortacésped puede someterse a
esfuerzo sélo en la medida en que no se
haga descender la velocidad del motor de
corte por debajo de limites prudenciales.
Si el nivel de revoluciones desciende o el
robot cortacésped se desplaza mas
despacio, habra que ajustar una altura de
corte superior.

servicio
-
o
15.1 Preparacion
e | Para la primera instalacion hay ()]
) . . [$]
1 | disponible un asistente de
instalaciéon. (= 9.)
e Instalar la estacién de carga (= 9.5) 'j
e Tender el cable delimitador (= 9.6) y
conectarlo (= 9.7) a

e Retirar de la superficie a cortar los
cuerpos extrafios (p. ej. juguetes,
herramientas).

e Cargar acumulador (= 15.8)
e Ajustar horay fecha (= 11.11)

e Comprobar el plan de corte y, en caso
necesario, ajustarlo. Durante los
tiempos de actividad se debe mantener
a terceros alejados de la zona de
peligro. (= 11.6)

o | Cortar ligeramente el césped muy

1 | alto con un cortacésped
convencional antes de utilizar el
robot cortacésped (p. ej. después
de una interrupcion prolongada).

15.2 Retirar y colocar la consola de
mando

La consola de mando se puede retirar del
robot cortacésped en caso necesario para
realizar el corte manual o, p. ej. para
modificar la programacion.

El servicio automatico del robot
cortacésped sélo es posible con una
consola de mando.
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Retirar la consola de mando:

e Durante el funcionamiento, antes de
retirar la consola de mando, pulsar la
tecla STOP.

Levantar la consola de mando (1) por la
parte trasera con un ligero tirén y extraerla
del robot cortacésped. Seguira unida al
equipo por el cable en espiral.
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Colocar consola de mando:

Guardar el cable en espiral (1) en el
compartimento de la carcasa. Abatir la
consola de mando hacia atras, introducir
las pestafas (2) en los rebajes de la
carcasa (3) y a continuacién encajar la
consola de mando presionando
ligeramente por la parte delantera.

15.3 Adaptar la programacién

La programacién actual se puede ver en el
plan de corte o en los modelos Ml 632 C,
MI 632 PC en la aplicacién VIKING
iMow. (= 11.6)

El plan de corte se calcula en la instalacién
o al crear un nuevo plan de corte a partir
del tamario de la superficie a cortar.

Los tiempos de actividad y la duracién
de corte se pueden modificar por
separado. Los procesos de corte
necesarios se distribuyen
automaticamente en los tiempos de
actividad posibles. En caso necesario,
tienen lugar varios procesos de corte y
carga durante un tiempo de actividad. Si
se desea, el borde de la superficie a cortar
se corta automaticamente a intervalos
regulares. (= 11.14)

Son posibles hasta tres tiempos de
actividad diferentes al dia. (= 11.6)

Si el robot cortacésped debe recorrer
determinadas areas de la superficie a
cortar, se deben definir puntos de inicio
especificos. (= 11.15)

@ | En algunos casos (p. ej. en dias

1 | despejados o espacios de tiempo
amplios), no se utilizan todos los
tiempos de actividad para
conseguir un cuidado 6ptimo del
césped.

Modificar los tiempos de actividad:
(= 11.7)

— Tiempos de actividad adicionales para
otros procesos de corte

— Ajustar los plazos de tiempo, p. ej. para
evitar que se corte el césped por la
mafiana o por la noche.

— Omitir algunos tiempos de actividad
porque la superficie a cortar se va a
ocupar, p. ej. para una fiesta.

Prolongar la duracién del corte: (= 11.8)

— Hay areas que no se cortan
suficientemente, p. ej. porque la
superficie a cortar es de dificil acceso.
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— Crecimiento intensivo de la hierba en el
periodo de crecimiento

— Césped especialmente denso
Reducir la duracion de corte: (= 11.8)

— Disminucién del crecimiento de la
hierba por causa del calor, el frio o la
sequedad

Crear un nuevo plan de corte: (= 11.8)

— El tamario de la superficie se ha
modificado.

Nueva instalacion: (= 11.14)
— Nueva posicion de la estacion de carga

— Primera puesta en marcha en una
nueva superficie a cortar

15.4 Corte con automatico

e Conectar el automatico:
Con el automatico conectado,
en el display aparece el
simbolo del automatico junto
con el simbolo del acumulador.
(= 11.5)

e Iniciar procesos de corte:
Los procesos de corte se distribuyen
automaticamente en los tiempos de
actividad disponibles. (= 14.3)

7
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e Finalizar procesos de corte:
Cuando el acumulador esta
descargado, el robot cortacésped
regresa automaticamente a la estacion
de carga. (» 15.7)
Con la tecla STOP el proceso de corte
en curso se puede finalizar
manualmente en cualquier instante.
(= 5.1)
Con la tecla Home en la estaciéon de
carga el proceso de corte en curso
también se puede finalizar
inmediatamente. (= 13.1)
Ml 632 C, MI 632 PC:
El proceso de corte también puede
finalizarse con la aplicaciéon. Enviar el
robot cortacésped a la estacién de
carga. (= 10.)

@ | Las superficies a cortar a las que
1 | accede el robot cortacésped
mediante un pasillo solo se
trabajan si hay puntos de inicio
definidos en esa superficie.

15.5 Corte independientemente de los
tiempos de actividad

Superficies a cortar con estacién de
carga:

e Para trabajar una zona de la superficie
a cortar a la que so6lo se accede
mediante un pasillo, trasladar o

conducir el robot cortacésped hasta alli.

e Cortar inmediatamente:
Abrir el comando Iniciar el corte
(= 11.5) o pulsar la tecla de corte.
El proceso de corte comienza
inmediatamente y prosigue hasta la
hora seleccionada.

e |Iniciar el corte con retardo:
Abrir el comando Iniciar el corte con
retardo. (= 11.5)
El proceso de corte comienza a la hora
de inicio seleccionada y prosigue hasta
el fin seleccionado.

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Iniciar el corte con la aplicacién. (= 10.)
El proceso de corte comienza a la hora
de inicio seleccionada y prosigue hasta
el fin seleccionado.

e Finalizar el corte manualmente:
Con la tecla STOP el proceso de corte
en curso se puede finalizar en cualquier
momento. (= 5.1)
Con la tecla Home en la estacién de
carga el proceso de corte en curso
también se puede finalizar
inmediatamente. (= 13.1)
MI 632 C, MI 632 PC:
El proceso de corte también puede
finalizarse con la aplicacién. Enviar el
robot cortacésped a la estacion de
carga. (= 10.)

@ | En caso necesario, el robot

1 | cortacésped carga el acumulador
mientras tanto y a continuacion
prosigue con el proceso de corte
hasta el fin seleccionado.

Superficies contiguas:

e Trasladar o conducir el robot
cortacésped a la superficie contigua.

e Activar superficie contigua. (= 11.14)

e Cortar inmediatamente:
Abrir el comando Iniciar el corte
(= 11.5) o pulsar la tecla de corte.
El proceso de corte comienza
inmediatamente y prosigue hasta la
hora seleccionada.
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e |Iniciar el corte con retardo:
Abrir el comando Iniciar el corte con
retardo. (= 11.5)
El proceso de corte comienza a la hora
de inicio seleccionada y prosigue hasta
el fin seleccionado.

e Finalizar el corte:
Una vez alcanzado el fin seleccionado,
el robot cortacésped se traslada al
cable delimitador y se detiene. Para
cargar el acumulador, llevar el equipo a
la estacion de carga y confirmar el
mensaje visualizado. (= 24.)
Con la tecla STOP el proceso de corte
en curso se puede finalizar
manualmente en cualquier instante.
(= 5.1)

e | Si el acumulador se descargara

1 | antes del fin seleccionado, el
proceso de corte se acortara
correspondientemente.

e Antes de conectar la cuchilla, procurar
mantener los pies lo suficientemente
alejados del equipo de corte.
Mantenerse siempre detras del robot
cortacésped. (= 4.2)

e Para conectar la cuchilla,
accionar y mantener presionada @
la tecla OK conel pulgarderecho  +
y, a continuacién, pulsar la tecla ™
de corte con el pulgar izquierdo.

La cuchilla girara mientras se
mantenga pulsada la tecla de corte.

e Durante el corte manual, mantener
presionada la tecla de corte y accionar
el botén multidireccional con la mano
derecha.

e Para desconectar la cuchilla, soltar la
tecla de corte.

e Cargar el acumulador después del
corte manual. (= 15.8)

15.6 Corte manual

@ | El sensor de impacto y la
1 | delimitacién de los bordes estan
inactivos durante el corte manual.

Cargar acumulador en caso necesario
(= 15.8)

Retirar la consola de mando (= 15.2)

Activar el comando Control manual
(= 11.5)
e Mover y conducir el robot
cortacésped con el botén @
multidireccional.
Hay 2 velocidades disponibles
para avanzar hacia delante:
lento pulsando la tecla ligeramente,
rapido pulsando la tecla de forma
prolongada.
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15.7 Conectar el robot cortacésped a la
estacion de carga

Conexion a la estacién de carga con el
automatico:

El robot cortacésped se desplaza

automaticamente a la estacién de carga
cuando finaliza el tiempo de actividad o
cuando el acumulador esta descargado.

Forzar conexion a la estacion de carga:

e En caso necesario, colocar la consola
de mando (= 15.2)

e En caso necesario, conectar la |
estacion de carga (= 13.1) O

e Activar el comando Ir a la estacion de
carga. (= 11.5)
Durante un proceso de corte, se
puede pulsar alternativamente la
tecla Home en la estacion de
carga.

e MI 632 C, Ml 632 PC:
En la aplicacién, enviar el robot
cortacésped a la estacién de carga.
(= 10.)

e Tras efectuarse la conexion a la
estacion de carga, no puede quedar
ningun LED encendido en ésta.

(= 13.1)

o | Eneltiempo de actividad actual, no

1 | tiene lugar ningln otro proceso de
corte después de la conexién a la
estacion de carga.

Conexion manual a la estacion de
carga:

e Desplazar el robot cortacésped a la
estacion de carga utilizando la consola
de mando. Para ello, retirar la consola
de mando (= 15.2) y activar el
comando Control manual (= 11.5).

e Desplazar el robot cortacésped
manualmente a la estacién de carga.
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Levantar ligeramente el robot cortacésped
por el asa de transporte (1) y descargar
las ruedas motrices. Desplazar el equipo a
la estacién de carga apoyado sobre las
ruedas delanteras.

e Colocar la consola de mando (= 15.2)

e Tras efectuarse la conexién a la
estacion de carga, no puede quedar
ningun LED encendido en ésta.

(= 13.1)

15.8 Cargar el acumulador

Cargar el acumulador
exclusivamente mediante la

estacion de carga.
Nunca desmontar el acumulador ni
cargarlo con un cargador externo.

Carga automatica:

Durante el corte la carga se realiza de
forma automatica al finalizar el proceso de
corte cuando el robot cortacésped esta
conectado a la estacién de carga.
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o | Cuando el equipo esté conectado a
1 | la estacion de carga, no puede
quedar ningun LED encendido en
ésta. (= 13.1)

Iniciar el proceso de carga
manualmente:

e Después de usarlo en superficies
contiguas , llevar el robot cortacésped
a la superficie a cortar y conectarlo a la
estacién de carga. (= 15.7)

e Después de la interrupcién de un
proceso de corte, conectar el robot
cortacésped a la estaciéon de carga.
(= 15.7)

e En caso necesario, finalizar el modo de
espera del robot cortacésped pulsando
una tecla.

El proceso de carga se inicia
automaticamente.

Proceso de carga:

Durante el proceso de carga se -
muestra en el indicador de estado f’k;l
el texto "Acumulador se esta

cargando".

En todos los demas menus aparece =
en el campo de informacion del

display el simbolo de un enchufe de

red en lugar del simbolo del acumulador.

La duraciéon del proceso de carga varia y
se adapta automaticamente al siguiente
uso.

@ | Encaso de problemas de carga, en
1 | el display aparece un mensaje
advirtiendo de ello. (= 11.9)

La carga del acumulador se lleva a
cabo cuando la tensién esta por
debajo de un determinado valor.

Estado de carga:

En el indicador de estado se
puede leer directamente el estado
de carga actual si se ha
seleccionado el indicador
correspondiente. (= 11.13)

En todos los demas mends, el

simbolo del acumulador en el (il
campo de informacién del display

sirve para mostrar el estado de carga.

(= 11.3)

16. Mantenimiento

iPeligro de lesiones!
Antes de realizar trabajos de
mantenimiento o limpieza en el
equipo, leer detenidamente el
capitulo "Para su seguridad" (= 6.),
especialmente el subcapitulo
"Mantenimiento y reparacion”
(= 6.9) y seguir detenidamente
todas las instrucciones de
seguridad.
mantenimiento o
limpieza hay que activar
el bloqueo de equipo. (= 5.2)

-
mantenimiento en la ‘ B
estacién de carga debe

extraerse el enchufe de la red.

Antes de realizar
cualquier trabajo de

Antes de ejecutar
cualquier trabajo de

En todos los trabajos de
mantenimiento, utilizar
guantes, sobre todo al
realizar cualquier trabajo
en la cuchilla.
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16.1 Plan de mantenimiento

Los intervalos de mantenimiento se miden
por las horas de trabajo, entre otros. El
contador correspondiente "Horas de corte
se puede abrir en el menu "Informacion".
(= 11.9)

Los intervalos de mantenimiento
indicados se deben respetar
rigurosamente.

Trabajos de mantenimiento en dias con
tiempos de actividad:

e Comprobar el estado general del
equipo y de la estacién de carga
visualmente.

e Comprobar en el display la hora actual
y el inicio de la siguiente puesta en
servicio del corte.

e Compruebe la superficie a cortar y, en
caso necesario, retire cualquier objeto
extrafio, etc.

e Comprobar si se esta cargando el
acumulador. (= 15.8)

Trabajos de mantenimiento semanales:

e Limpiar el equipo. (= 16.2)

e Comprobar visualmente sila cuchilla, la
fijacion de la cuchilla y el equipo de
corte presentan dafios o desgaste
(muescas, fisuras, puntos de rotura,
etc.). (® 16.3)

Cada 200 horas:

e Sustituir la cuchilla. En el display
aparece un mensaje de recordatorio.
(= 16.4)

58

Trabajos de mantenimiento anuales:

e VIKING recomienda encargar un
revisiéon anual a los Distribuidores
Especializados VIKING durante los
meses de invierno.

En ella se realiza el mantenimiento en
especial del acumulador, la electrénica
y el software.

Con el fin de que el Distribuidor
@ Especializado pueda realizar
correctamente todos los trabajos
de mantenimiento, modificar el
nivel de seguridad a "Ninguna" o
comunicarle el cédigo PIN utilizado.

16.2 Limpiar el equipo

Un tratamiento cuidadoso evita dafios en
el equipo y alarga su vida util.

Posicién de limpieza y mantenimiento:

Para limpiar la parte superior del equipo
(cap6, control remoto), colocar el equipo
sobre una superficie plana, firme y
nivelada. Para limpiar la parte inferior del
equipo (cuchilla, equipo de corte), apoyar
el robot cortacésped por el lado izquierdo
del equipo tal como se muestra en la
ilustracién, y apoyarlo contra una pared.

e Eliminar la suciedad con un poco de
agua, con un cepillo o con un pafio.
Limpiar sobre todo también la cuchillay
la estacién de carga.

e Eliminar previamente los restos
endurecidos de hierba de la carcasa y
del equipo de corte con un palo de
madera.

e En caso necesario, utilizar un limpiador
especial (p. ej. el limpiador especial
STIHL).
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16.3 Comprobar los limites de
desgaste de la cuchilla

iPeligro de lesiones!

Una cuchilla desgastada puede
romperse y causar lesiones graves.
Por ello deben cumplirse las
indicaciones para el mantenimiento
de las cuchillas. Las cuchillas se
desgastan con diferente intensidad
dependiendo del lugar de
utilizacién y del tiempo de servicio.
Si se utiliza el equipo en terrenos
arenosos o0 a menudo bajo
condiciones de sequedad, las
cuchillas sufren un mayor esfuerzo
y se desgastan con una rapidez
superior al promedio.

La cuchilla se debe cambiar como
minimo cada 200 horas de trabajo.
Para afilar una cuchilla desafilada
se debe acudir a un Distribuidor
Especializado VIKING. (= 16.5)

e Activar bloqueo de equipo. (= 5.2)

e Colocar de costado el robot
cortacésped y apoyarlo con cuidado
contra una pared estable. Limpiar
minuciosamente el equipo de corte y
las cuchillas. (= 16.2)
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Comprobar la anchura de la cuchilla (Al y
el grosor de la cuchilla (B) con un calibre
de pie de rey.

Si la cuchilla en algin punto tiene menos
de 25 mm de anchura o menos de 1,3 mm
de grosor, se debe sustituir.

16.4 Desmontar y montar la cuchilla

La cuchilla esta disefiada para una

A vida Gtil de 200 horas. Transcurrido
ese tiempo, aparece en el display
un mensaje advirtiendo de ello.

e Activar bloqueo de
equipo (= 5.2) y llevar
guantes.

e Colocar de costado el robot
cortacésped y apoyarlo con cuidado
contra una pared estable. Limpiar
minuciosamente el equipo de corte y
las cuchillas. (= 16.2)

Desmontar la cuchilla:

Mantener presionadas ambas
lengletas (1) del soporte de
cuchillas con una mano.
Desenroscar las tuercas de
fijacion (2) con la otra mano. Retirar la
cuchilla junto con la tuerca de fijacién.

Montar la cuchilla:

iPeligro de lesiones!

Comprobar que la cuchilla no
presenta dafios antes de montarla.
La cuchilla debe sustituirse cuando
se detecten mellas o fisuras o
cuando los filos se hayan
desgastado mas de 25 mm en
alglin punto o cuando tengan
menos de 1,3 mm de grosor.

(= 16.3)

El soporte de cuchillas y la
tuerca de fijacion también deben
sustituirse si estan dafiadas (p. ej.
rotas o desgastadas).
Especialmente la tuerca de fijacién
debe encajar perfectamente en el
soporte de cuchillas.
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e Antes del montaje, limpiar la cuchilla, el
soporte de cuchillas y las tuercas de
fijacion.

Colocar la cuchilla (1) sobre el soporte de
cuchillas (2) como se muestra en la
ilustracion. Asegurarse de que la posicién
de las pestafias (3) de la cuchilla sea
correcta.

Enroscar las tuercas de fijacién (1) hasta
el tope. Al apretarlas se oira un clic varias
veces. Comprobar que la cuchilla esta

bien colocada sacudiéndola con cuidado.

e Una vez montada la nueva cuchilla,
confirmar el cambio de cuchilla en el
menu "Servicio". (= 11.17)

16.5 Afilar la cuchilla

VIKING recomienda sustituir siempre las
cuchillas cuando estén desafiladas. Para
afilar una cuchilla desafilada se debe
acudir a un Distribuidor Especializado
VIKING, que dispone de los
conocimientos necesarios y las
herramientas especiales.

Para que el equipo funcione
correctamente, es necesario que la

cuchilla se haya equilibrado con
mucha precisién.

Una cuchilla mal afilada (p. €j. con
vibraciones o un angulo de afilado
incorrecto) aumenta las emisiones
de ruido y puede dafiar el equipo.

16.6 Buscar rotura cable

e | En caso de rotura de cable, se
1 | enciende el LED rojo en la estacién
de carga. (= 13.1) En el display del
robot cortacésped aparece un
mensaje advirtiendo de ello.

La rotura de cable se puede
realizar con la consola de mando
retirada o montada. Para una
busqueda precisa deberia estar
montada la consola de mando.

En caso de que la rotura de cable
no pueda encontrarse del modo
descrito, péngase en contacto con
su Distribuidor especializado
VIKING.

e Pulsar y mantener pulsada la Q
tecla Home en la estacion de
carga,
al mismo tiempo, pulsar dos |
veces la tecla ON/OFF. Se O
encendera el LED verde
parpadeara el LED rojo. (= 13.1)

e En caso necesario, retirar la consola de
mando. (= 15.2)

e En el menu "Servicio técnico",
seleccionar la opcién "Buscar rotura
cable" y confirmar con OK. (= 11.17)

Busqueda con la consola de mando
retirada:

Con el robot cortacésped (1) seguir desde
la estacién de carga el borde de la
superficie a cortar en sentido horario.
Para ello, dirigir el equipo con el boton
multidireccional y asegurarse de que el
cable delimitador (2) pasa por debajo de
los sensores de cable. Los sensores de
cable estan montados con proteccién a la
izquierda y a la derecha del area delantera
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del robot cortacésped.

En el display, durante la busqueda de la
rotura de cable, se muestra la intensidad
de senal, los sensores de cable estan
colocados de forma 6ptima por encima del
cable delimitador cuando el valor es el
maximo.

Mientras los sensores de cable
reciben correctamente la sefal
de cable, aparece en el display
el simbolo Sefal cable OK.

))))

En el area de la rotura de cable,
la intensidad de sefial bajay en
el display aparece el simbolo de
Comprobar seiial cable.

1)

e Solucionar la rotura mediante un
conector de cable (= 12.12). En caso
necesario, volver a tender el cable
delimitador en la zona de la rotura.

e Pulsar la tecla ON/OFF de la |
estaciéon de carga. Sila rotura de O
cable se ha solucionado
correctamente, se encendera el LED
rojo. (= 13.1)

Busqueda precisa con la consola de
mando montada:
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Levantar ligeramente el robot cortacésped
por el asa de transporte (1) y descargar
las ruedas motrices. Seguir el cable
delimitador (2) con el equipo apoyado
sobre las ruedas delanteras.

El resto de procedimientos corresponden
a la busqueda con la consola de mando
retirada.

16.7 Enchufe de fuente de alimentaciéon

La fuente de alimentacién cuenta con un
enchufe que se puede desatornillar.

Este enchufe se puede desmontar si la
fuente de alimentacién se instala dentro
de un edificio y por eso hubiera que guiar
el cable eléctrico a través del orificio de un
muro.

iPeligro de lesiones!

Antes de realizar cualquier trabajo
en la fuente de alimentacioén,
extraer el enchufe de red y
desconectar la fuente de
alimentacion de la estacion de
carga.

Observar las instrucciones de
seguridad que se encuentran en el
capitulo "Advertencia de peligros
causados por la corriente eléctrica".
(= 6.3)

Montar el cable azul (BL) y el cable
marrén (BR) en el enchufe tal como se
muestra en la ilustracién. Apretar los
tornillos (1).

16.8 Almacenamiento y parada
invernal

Si el robot cortacésped va a estar parado
por un tiempo prolongado (p. €j., por
parada invernal), hay que tener en cuenta
los puntos siguientes:

e Cargar el acumulador (= 15.8)

e Desconectar servicio automatico
(= 11.5)

e Activar el maximo nivel de seguridad
(proteccién antirrobo) (= 11.16)

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Activar modo de energia ECO
(= 11.11)

e Activar bloqueo de equipo (= 5.2)

e Retirar el enchufe de la red de
alimentacion

e Retirar la cubierta de la estacion de
carga (= 9.5)
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Desconectar el cable delimitador (1). Abrir
las cubiertas del canal para cables (2) y
sacar el cable delimitador de la base de la
estacién de carga junto con los conectores
de sujecién.

No desmontar los conectores de

@ sujecion del cable delimitador. Son
de un solo uso. Podra encontrar
conectores de sujecién adicionales
en su distribuidor especializado
VIKING. (= 17.)

No retirar el cable delimitador de la
superficie a cortar.

e Desconectar el cable eléctrico de la
estacion de carga

e Montar la cubierta de la estacion de
carga (= 9.5)

e Desmontar la estaciéon de carga

e Proteger los extremos libres
(conectores) del cable delimitador de la
influencia del entorno (p. €j., cubrirlos
con una cinta aislante adecuada).

e Limpiar a fondo todos los componentes
externos del robot cortacésped y de la
estacion de carga
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e Guardar el robot cortacésped junto con
la estacién de carga y la fuente de
alimentacion en posicién normal y en
un lugar seco, cerrado y sin polvo.
Conectar el robot cortacésped a la
estacién de carga. Asegurese de que el
equipo quede fuera del alcance de los
nifios.

e Guardar el robot cortacésped sélo en
un estado de servicio seguro

e Mantener todos los tornillos firmemente
apretados, sustituir las indicaciones de
advertencia y peligro del equipo que
sean ilegibles, y revisar la maquina
completa para ver si presenta signos de
desgaste o dafios. Sustituya las piezas
desgastadas o dafiadas.

e Deben eliminarse siempre las posibles
anomalias presentes en el equipo
antes de guardarlo.

@ | No depositar ni almacenar nunca
1 | objetos en el robot cortacésped o la
estacién de carga.

Nueva puesta en marcha del robot
cortacésped tras una interrupcion
prolongada:

e Preparar la superficie a cortar:
Retirar los cuerpos extrafios y cortar
primero el césped muy alto con un
cortacésped convencional.

e Instalar la estacion de carga (= 9.5) y
conectar el cable delimitador. (= 9.7)

e Cargar el acumulador. (= 15.8)

e Comprobar la hora y la fechay
ajustarlas en caso necesario. (= 11.11)

e Comprobar el plan de corte y cambiarlo
en caso necesario. (= 11.6)

e Conectar el automaético. (= 11.5)

e MI632C, MI632PC:
En caso necesario, activar el modo de
energia GPRS (= 11.11) y conectar el
protector GPS. (= 11.16)

17. Piezas de recambio

habituales

Cuchilla:
6309 702 0100

Acumulador AAI 130 (Ml 632):
6309 400 6510

Acumulador AAI 200 (MI 632 P):
6309 400 6500

Piqueta AFN 051:
6309 007 1000

Cable delimitador ARB 150:
0000 400 8610

Conector de cable ADV 010:
6909 007 1090

Conector AKS 010:
6909 007 1095

18. Accesorios

Hay disponibles otros accesorios para el
equipo.

Encontrara mas informacion en su
Distribuidor especializado VIKING , en
Internet (www.stihl.es) o en el catalogo
VIKING .

@ | Por motivos de seguridad, con el
1 | equipo sélo pueden utilizarse
accesorios autorizados por VIKING.
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19. Reducir el desgaste y

prevenir dafos

Informacion importante referente al
mantenimiento y cuidado del grupo de
productos

Robot cortacésped, de acumulador

VIKING no se hace responsable de los
dafos personales y materiales
ocasionados por la no observacién de las
indicaciones contenidas en las
instrucciones de funcionamiento,
especialmente en lo referente a la
seguridad, el funcionamiento y el
mantenimiento, o de los dafios que
aparezcan debidos a una utilizacién de
accesorios o de piezas de repuesto no
autorizadas.

Siga siempre las instrucciones siguientes,
que son importantes para evitar dafios o
un desgaste excesivo de su equipo
VIKING:

1. Piezas de desgaste

Algunas piezas del equipo VIKING estan
sometidas a un desgaste normal, incluso
utilizando el equipo de manera adecuada,
por lo que deberan ser sustituidas a
tiempo (dependiendo del tipo y de la
duracioén de uso).

Estas son, entre otras:
— Cuchilla
— Acumulador

2. Observacion de las indicaciones del
presente manual de instrucciones

El uso, mantenimiento y almacenamiento
del equipo VIKING debera efectuarse con
sumo cuidado, tal y como se describe en
este manual de instrucciones. El propio
usuario es el responsable de todos los
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dafos ocasionados por incumplimiento de
las indicaciones de seguridad, utilizaciény
mantenimiento.

Esto es especialmente valido en caso de:

— manejo incorrecto del acumulador (al
cargarlo o almacenarlo),

— conexiones eléctrica incorrecta
(tension),

— modificaciones en el producto no
autorizadas por VIKING,

— utilizacién de herramientas o
accesorios no autorizados ni
adecuados para el equipo, o de una
calidad inferior,

— uso inadecuado del producto,

— utilizacién del producto en eventos
deportivos o en competiciones,

— dafos ocasionados como
consecuencia de un uso continuado del
producto con componentes
defectuosos.

3. Trabajos de mantenimiento

Todos los trabajos descritos en el
apartado titulado "Mantenimiento" tienen
que ser ejecutados regularmente.

Si el usuario no puede realizar alguno de
estos trabajos de mantenimiento, debera
encomendar esta tarea a un
establecimiento especializado.

VIKING recomienda que los trabajos de
mantenimiento y reparaciéon sean llevados
a cabo exclusivamente por un Distribuidor
Autorizado VIKING.

Los Distribuidores Oficiales VIKING
reciben formacion e informacién técnica
regularmente.

Si se descuidan estos trabajos pueden
producirse dafios de los que sera
responsable el usuario.

Los posibles dafios son, entre otros:

— dafos en el equipo debido a una
limpieza insuficiente o incorrecta,

— dafios por corrosién y otros dafios
derivados de un almacenamiento
indebido,

— dafios en el equipo debido a la
utilizacién de piezas de recambio de
una calidad inferior,

— dafios por no realizar un mantenimiento
periodico o por realizar un
mantenimiento insuficiente, o bien por
no realizar los trabajos de
mantenimiento o reparaciéon en un taller
especializado.

20. Proteccién del medio

ambiente

Los embalajes, el equipo y los accesorios
estan fabricados con materiales
reciclables y deben desecharse
correspondientemente.

Una eliminacién de restos de materiales
por separado, respetando el medio
ambiente, ofrece la posibilidad de reciclar
las materias primas empleadas. Por esta
razén, debe llevar el equipo a un centro de
reciclaje cuando desee deshacerse de él.
Tenga en cuenta para ello las indicaciones
del capitulo "Eliminaciéon". (= 6.11)
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Los productos desechables,
como los acumuladores, deben
eliminarse siempre
correctamente. Observe las

[ ]

normativas locales.

@ Los acumuladores de iones de
litio no deben eliminarse con la
% basura normal, sino que hay
Li-lon Aue entregarlos en un
establecimiento especializado o
en un centro de recogida de desechos
especiales.

20.1 Desmontar el acumulador

Activar bloqueo de equipo. (= 5.2)

Ajustar la altura de corte minima.
(= 9.3)

Colocar el robot cortacésped boca
arriba.

Desenroscar los tornillos (1) y retirar la
cubierta (2).
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e Sacar el acumulador del
compartimento para la bateria (= 9.2),
volver a colocar la cubierta y enroscar
los tornillos.

iPeligro de lesiones!
Evitar que el acumulador sufra
dafios.

21. Transporte

iPeligro de lesiones!

Antes del transporte, leer
detenidamente el capitulo "Para su
seguridad" (= 6.), especialmente el
subcapitulo "Transporte del equipo”
(= 6.5) y seguir todas las normas
de seguridad. Activar siempre el
bloqueo del equipo. (= 5.2)

21.1 Levantar o sostener el equipo

Levantar y transportar el cortacésped por
el asa de transporte (1). Asegurarse de
gue haya siempre suficiente distancia
entre la cuchilla y el cuerpo,
especialmente los pies y las piernas.

0478 131 9225 A-ES



21.2 Amarrar el equipo

Asegurar el cortacésped sobre la
superficie de carga. Para ello, fijar el
equipo como se muestra en la ilustracién
utilizando medios de sujecion apropiados
(correas, cuerdas).

Asegurar también las piezas del equipo
que se incluyan en el transporte (p. ej. la
estacion de carga, piezas pequefias) para
gue no se muevan.

22. Declaracion de
conformidad CE del

fabricante

Nosotros,

VIKING GmbH
Hans Peter Stihl-StraRe 5
A 6336 Langkampfen/Kufstein

declaramos que la maquina

Cortacésped, automatico y de
acumulador (MI)

Marca: VIKING
Tipo: MI 632.0
MI 632.0 P

0478 131 9225 A - ES

Marca: VIKING
MI 632.0 C
MI 632.0 PC
Identificacion de 6309
serie
con la
estacion de carga
Marca: VIKING
Tipo: ADO 600
Identificacion de 6309
serie

cumple con las siguientes directivas de la
CE:

2002/96/EC, 2004/108/EC, 2006/42/EC,
2006/66/EC, 2011/65/EC

Los modelos MI 632.0 C, Ml 632.0 PC
cumplen adicionalmente con la siguiente
directiva CE:

1999/5/EC

Estos productos han sido desarrollados de
acuerdo con las siguientes normas:
EN 60335-1, EN 50636-2-107

Recopilacién y conservacion de la
documentacion técnica:

Sven Zimmermann

VIKING GmbH

El afio de fabricacion y el nimero de serie
se indican en la placa de modelo del
equipo.

Langkampfen,
2015-01-02 (AAAA-MM-DD)

VIKING GmbH

/_‘ %;mna Mawn

Sven Zimmermann

Jefe del departamento de construccion

23. Datos técnicos

Ml 632.0, MI 632.0 P,

PT

Cs

LT

M1 632.0 C, Ml 632.0 PC:

Identificaciéon de
serie

Sistema de corte
Dispositivo de corte

Ancho de corte

Velocidad del dispo-
sitivo de corte

Tipo de acumulador
Tension acumul. Uec
Altura de corte

Clase de proteccion
Tipo de proteccion

6309

Mecanismo de
mulching
Barra
portacuchillas
30cm

RU

3150 rpm
lones de litio
29V

20 - 60 mm
11

IPX1

Segun la directiva 2006/42/EC
y la norma EN 50636-2-107:

Potencia sonora
medida: Ly

Factor Ky

Lwa + Kwa

Nivel sonoro Ly
Factor Kpa

Longitud

Ancho

Altura

MI 632.0, Ml 632.0 P:

Peso (sin
acumulador)

61,0 dB(A)
2,0dB(A)
63 dB(A)
50 dB(A)
2 dB(A)
73 cm

54 cm

27 cm

12 kg
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Ml 632.0, Ml 632.0 P,
MI 632.0 C, MI 632.0 PC:

M1 632.0 C, MI 632.0 PC:

Peso (sin
acumulador) 12 kg

MI 632.0, Ml 632.0 C:
Tamafio maximo de

la superficie a cortar 3000 m?
Potencia 120 W
Fuente de HLG-120H
alimentacion 29A
Referencia acumul. AAI 130
Energia acumulador 130 Wh
Capacidad

acumulador 4,5 Ah

Peso del acumulador 1,10 kg

MI 632.0 P, Ml 632.0 PC:
Tamafio maximo de

la superficie a cortar 4000 m?
Potencia 185 W
Fuente de HLG-185H
alimentacion 44A
Referencia acumul. AAI 200
Energia acumulador 194 Wh
Capacidad

acumulador 6,8 Ah

Peso del acumulador 1,40 kg

Estacion de carga ADO 600:

Tension UCC 42V

Clase de proteccion 11

Tipo de proteccién IPX1

Peso 3 kg
Fuente de alimentacién:

Tension Ucp 100 - 240 V
Frecuencia 50/60 Hz
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Fuente de alimentacion:

Tension UCC 42V
Clase de proteccion Il
Tipo de proteccién IP67

Transporte de acumuladores de
VIKING:

Los acumuladores VIKING cumplen los
requisitos mencionados en el manual de la
ONU ST/SG/AC.10/11/Rev.5 Parte I,
subapartado 38.3.

El usuario puede transportar los
acumuladores VIKING sin apoyos
adicionales hasta el lugar de utilizacién del
equipo.

Para el transporte aéreo o maritimo han
de respetarse las prescripciones
nacionales respectivas.

Consulte indicaciones de transporte mas
detalladas en www.viking-
garden.com/safety-data-sheets

REACH:

REACH es el marco reglamentario de la
CE sobre registro, evaluacion y
autorizaciéon de sustancias quimicas. Mas
informacién sobre el cumplimiento del
reglamento REACH (CE) Nr. 1907/2006
en www.stihl.com/reach

24. Mensajes

Los mensajes informan de errores,
anomalias y recomendaciones |I|
activos. Se muestran en una

ventana de dialogo y se pueden abrir
pulsando la tecla OK en el menu
"Mensajes". (= 11.9)

Las recomendaciones y los mensajes
activos también aparecen en el indicador
de estado. (= 11.2)

En los detalles del mensaje se pueden
consultar el cédigo del mensaje, el
momento de su aparicion, la prioridad y la
frecuencia de aparicion.

— Las recomendaciones tienen la m
prioridad "Baja" o "Inform.", y
aparecen en el indicador de estado
alternativamente con el texto "Robot
listo p.servicio".

El robot cortacésped puede seguir en
marcha y el servicio automatico
prosequira.

— Las anomalias tienen la prioridad @
"Media" y precisan la accion del
usuario.

El robot cortacésped puede seguir en
marcha una vez se haya eliminado la
anomalia.

— En los errores con la prioridad
"Alta" aparece en el display el texto
"Contactar con distribuidor
especializado".
El robot cortacésped puede seguir en
marcha una vez haya eliminado el error
el Distribuidor especializado VIKING.

@ | Sia pesar de la solucion propuesta
1 | el mensaje permanece activo,
contactar con el Distribuidor
especializado VIKING.

Los errores que sélo puede
solucionar un Distribuidor
especializado VIKING no se listan a
continuacion. Si surgiera un error
de este tipo, se deben transmitir al
Distribuidor especializado el cédigo
de error de 4 cifras y el texto del
error.
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MI 632 C, MI 632 PC:

Los mensajes que alteran el
funcionamiento normal del equipo
también son enviados a la
aplicacion. (= 10.)

(7S

Una vez enviado el mensaje, el
robot cortacésped pasa al modo de
esperay desactiva la comunicacion
por telefonia mévil para proteger el
acumulador.

Mensaje:
0001 — Pérdida datos
Para liberar pulsar OK

Posible causa:

— Se hallevado a cabo la actualizacién
del software del equipo

— Pérdida de tension

— Error de software o hardware

Solucioén:

— Después de pulsar la tecla OK, el robot
cortacésped funciona con los ajustes
predefinidos. Comprobar y corregir los
ajustes (fecha, hora, plan de corte)

Mensaje:
0100 — Acumul. descargado
Cargar acumulador

Posible causa:

— Tension del acumulador demasiado
baja

Solucién:

— Para cargar el acumulador, colocar el
robot cortacésped en la estaciéon de
carga (= 15.8)
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Mensaje:
0180 — Temperatura baja
Rango de temperatura no alcanzado

Posible causa:
— Temperatura en el interior del robot
cortacésped demasiado baja

Solucién:
— Dejar que el robot cortacésped se
caliente

Mensaje:
0181 — Temperatura alta
Rango de temperatura sobrepasado

Posible causa:
— Temperatura en el interior del robot
cortacésped demasiado alta

Solucién:
— Dejar que el robot cortacésped se
enfrie

Mensaje:
0183 — Temperatura demasiado alta
Véase el mensaje 0181

Mensaje:
0185 — Temperatura alta
Véase el mensaje 0181

Mensaje:
0186 — Temperatura baja
Véase el mensaje 0180

Mensaje:
0187 — Temperatura alta
Véase el mensaje 0181

Mensaje: E
0302 — Averia motor accion.

Rango de temperatura sobrepasado

=
Posible causa: o
— Termosensor del motor de
accionamiento izquierdo demasiado n
alta ()
Solucién:
— Dejar que el robot cortacésped se (-
enfrie -
. o]
Mensaje: [4'4

0305 — Averia motor accion.
Rueda izquierda esta inmovilizada

Posible causa:
— Sobrecarga de la rueda motriz
izquierda.

Solucion:

— Limpiar el robot cortacésped (= 16.2)

— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar.

Mensaje:
0402 — Averia motor accion.
Rango de temperatura sobrepasado

Posible causa:
— Termosensor del motor de
accionamiento derecho demasiado alta

Solucioén:
— Dejar que el robot cortacésped se
enfrie

67



Mensaje:
0405 — Averia motor accion.
Rueda derecha esta inmovilizada

Posible causa:
— Sobrecarga de la rueda motriz derecha

Solucién:

— Limpiar el robot cortacésped (= 16.2)

— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar

Mensaje:
0502 — Averia motor corte
Rango de temperatura sobrepasado

Posible causa:
— Temperatura del motor de corte
demasiado alta

Solucioén:
— Dejar que el robot cortacésped se
enfrie

Mensaje:
0505 — Averia motor corte
Cuchilla esta inmovilizada

Posible causa:
— El'motor de corte no se puede conectar
— Sobrecarga en el motor de corte

Solucioén:

— Limpiar las cuchillas y el equipo de
corte (= 16.2)

— Ajustar una altura de corte mayor
(= 9.3)

— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar
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Mensaje:
0701 — Averia acumulador
Abandonar rango de temperatura

Posible causa:
— Temperatura del acumulador
demasiado baja o demasiado alta

Solucién:

— Dejar que se caliente o se enfrie el
robot cortacésped. Tener en cuenta el
rango de temperatura permitido del
acumulador (= 6.4)

Mensaje:
0703 — Acumul. descargado
Véase el mensaje 0100

Mensaje:
0704 — Acumul. descargado
Véase el mensaje 0100

Mensaje:
1000 — Vuelco
Inclinacién admisible sobrepasada

Posible causa:
— El sensor de inclinacién ha detectado
un vuelco

Solucioén:

— Colocar el robot cortacésped sobre las
ruedas, comprobar si esta dafiado y
confirmar el mensaje con OK

Mensaje:
1010 — Robot cort.levantado
Para liberar pulsar OK

Posible causa:
— El robot cortacésped se ha levantado
por el capo

Solucién:
— Comprobar la movilidad del capé y
confirmar el mensaje con OK

Mensaje:
1020 — Tecla STOP accionada
Para liberar pulsar OK

Posible causa:
— Se ha pulsado la tecla STOP

Solucién:
— Confirmar el mensaje con la tecla OK

Mensaje:

1030 — Fallo en el capé
Comprobar el capd
Después pulsar OK

Posible causa:
— No se ha detectado ningin cap6

Solucién:
— Comprobar el cap6 (movilidad, posicién
fija) y confirmar con el mensaje OK
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Mensaje:

1100 — Consola de mando

Consola de mando retirada durante la
marcha

Posible causa:
— La consola de mando se ha retirado
durante el servicio automatico

Solucion:

— Confirmar el mensaje con OK. Después
de accionar la consola de mando se
vuelve a conectar el servicio
automatico

Mensaje:

1120 — Capé bloqueado
Comprobar el capé
Después pulsar OK

Posible causa:
— Colisién permanente detectada

Solucion:

— Liberar el robot cortacésped, retirar el
obstaculo en caso necesario o
modificar el recorrido del cable
delimitador. A continuacion, confirmar
el mensaje con OK

— Comprobar la movilidad del cap6 y
confirmar el mensaje con OK

Mensaje:
1125 — Eliminar obstaculo
Comprob. tendido cable

Posible causa:
— Cable delimitador tendido
incorrectamente

Solucién:

— Comprobar el tendido del cable
delimitador, comprobar las distancias
con la regla virtual (= 12.3)
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Mensaje:

1130 — Esta inmovil.

Liberar el robot cortacésped
Después pulsar OK

Posible causa:
— El robot cortacésped esta atascado
— Las ruedas motrices giran

Solucion:

— Liberar el robot cortacésped, eliminar
las irregularidades de la superficie a
cortar o modificar el recorrido del cable
delimitador. A continuacién, confirmar
el mensaje con OK

— Limpiar las ruedas motrices. En caso
necesario, evitar el uso durante la
lluvia. A continuacién, confirmar el
mensaje con OK (= 11.12)

Mensaje:

1135 — Fuera

Colocar el robot cortacésped en la
superficie a cortar

Posible causa:
— El robot cortacésped se encuentra
fuera de la superficie a cortar.

Solucién:
— Trasladar el robot cortacésped a la
superficie a cortar

Mensaje:
1140 — Demas.inclin.
Comprob. tendido cable

Posible causa:
— El sensor de inclinacién ha detectado
una pendiente de mas de 19°

Solucién:

— Modificar el recorrido del cable
delimitador, excluir superficies de
césped con una pendiente de mas de
19°

Mensaje:
1160 — Empufiad. accionada
Para liberar pulsar OK

Posible causa:
— El robot cortacésped se ha levantado
por el asa de transporte

Solucién:
— Confirmar el mensaje con la tecla OK

Mensaje:
1170 — Ninguna sefal
Comprobar sefial cable

Posible causa:

— Lasefal del cable no se recibe durante
el servicio

— El robot cortacésped se encuentra
fuera de la superficie a cortar.

— La estacién de carga o los
componentes electrénicos se han
sustituido

Solucién:

— Comprobar alimentacion de tensién de
la estacion de carga

— Comprobar el LED en la estacion de
carga. El LED rojo debe estar
constantemente encendido durante el
servicio (= 13.1)

— Trasladar el robot cortacésped a la
superficie a cortar

— Conectar el robot cortacésped a la
estacion de carga (= 11.16)
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Mensaje:

1180 — Conectar robot cortac. a la
estacion de carga

Conexion automatica

no es posible

Posible causa:
— La estaciéon de carga no se ha
encontrado

Solucion:

— Comprobar el LED en la estacién de
carga. En caso necesario, conectar la
estaciéon de carga (= 13.1)

— Comprobar la carga (= 15.7)

Mensaje:
1190 — Error conex.a estac.
Estacién carga ocupada

Posible causa:
— Estacién de carga conectada a un
segundo robot cortacésped

Solucién:

— Conectar el robot cortacésped a la
estacion de carga cuando ésta vuelva a
estar libre.

Mensaje:
1200 — Averia motor corte
Véase el mensaje 0505

Mensaje:
1210 — Averia motor accion.
Rueda inmovilizada

Posible causa:
— Sobrecarga de una rueda motriz

Solucion:

— Limpiar el robot cortacésped (= 16.2)

— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar.
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Mensaje:
1220 — Lluvia detectada
Corte interrumpido

Posible causa:

— El proceso de corte se ha interrumpido
0 no ha comenzado por causa de la
lluvia

Solucioén:

— No es necesaria ninguna accion. En
caso necesario, ajustar el sensor de
lluvia (= 11.12)

Mensaje:

2000 — Problema de sefal

Conectar robot cortac. a la estacion de
carga

Posible causa:
— Sefal de cable incorrecta, se requiere
una sintonizacién precisa

Solucién:

— Colocar el robot cortacésped en la
estacion de carga. A continuacion,
pulsar OK

Mensaje:
2010 — Cambiar la cuchilla
Vida atil admisible alcanzada

Posible causa:
— La cuchilla se ha utilizado mas de 200
horas. Es necesario cambiarla

Solucién:

— Cambiar la cuchilla 'y, a continuacion,
confirmar el cambio de cuchilla en el
menu "Servicio" (= 16.4)

Mensaje:
2020 — Recomendacién
Servicio anual por distribuidor especial.

Posible causa:
— Servicio técnico recomendado

Solucién:

— Encargar la realizacion del servicio
anual al Distribuidor especializado
VIKING

Mensaje:
2030 — Acumulador
Vida atil admisible alcanzada

Posible causa:
— Es necesario sustituir el acumulador

Solucién:
— Acudir a un Distribuidor Especializado
VIKING para sustituir el acumulador.

Mensaje:

2032 — Averia acumulador durante la
carga

Véase el mensaje 0701

Mensaje:

2040 — Averia acumulador al iniciarse el
corte de césped

Véase el mensaje 0701
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Mensaje:
2050 — Adaptar plan corte
Prolongar tiempos de actividad

Posible causa:

— Los tiempos de actividad se han
acortado/borrado o la duracion de corte
se ha prolongado. Los tiempos de
actividad memorizados no son
suficientes para los procesos de corte
necesarios

Solucién:

— Prolongar los tiempos de actividad
(= 11.7) o reducir la duracién de corte
(= 11.8)

Mensaje:
2060 — Corte finalizado
Para liberar pulsar OK

Posible causa:
— Corte en superficie contigua finalizado
con éxito

Solucién:

— Llevar el robot cortacésped a la
superficie a cortar y conectarlo a la
estacion de carga para cargar el
acumulador (= 15.7)

Mensaje:
2070 — Sefial de GPS
Sin recepcion en el borde

Posible causa:
— Todo el borde de la superficie a cortar
se encuentra en una zona de sombra

Solucion:

— Repetir el recorrido de borde (= 11.14)

— Contactar al dstribuidor especializado
para un diagnéstico detallado
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Mensaje:
2071 — Sefal de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 1

Posible causa:
— Elpunto deinicio 1 se encuentraenuna
zona de sombra

Solucién:
— Cambiar la posicion del punto de inicio
1(= 11.15)

Mensaje:
2074 — Sefal de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 4

Posible causa:
— Elpuntodeinicio 4 se encuentraenuna
zona de sombra

Solucién:
— Cambiar la posicién del punto de inicio
4 (= 11.15)

Mensaje:
2072 — Sefial de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 2

Posible causa:
— Elpunto deinicio 2 se encuentraenuna
zona de sombra

Solucién:
— Cambiar la posiciéon del punto de inicio
2 (= 11.15)

Mensaje:
2075 — Sefial de GPS
Sin recepcién en zona deseada

Posible causa:
— La zona deseada se encuentra en una
zona de sombra

Solucion:
— Determinar nuevamente la zona
deseada (= 10.)

Mensaje:
2073 — Sefial de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 3

Posible causa:
— Elpunto deinicio 3 se encuentraenuna
zona de sombra

Solucioén:
— Cambiar la posicion del punto de inicio
3 (= 11.15)

Mensaje:
2076 — Seial de GPS
Zona deseada no se ha encontrado

Posible causa:
— La zona deseada no se ha podido
encontrar al recorrer el borde

Solucién:

— Determinar nuevamente la zona
deseada. Prestar atenciéon a que la
zona deseada y el cable delimitador se
entrecrucen (= 10.)
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Mensaje:
2077 — Zona deseada
Zona deseada fuera de zona delimitada

Posible causa:
— Lazona deseada se encuentra fuera de
la zona delimitada memorizada

Solucion:
— Determinar nuevamente la zona
deseada (= 10.)

Mensaje:
2080 — Red
Sin recepcion GPRS

Posible causa:

— No es posible establecer una conexiéon
de GPRS; la superficie a cortar se
encuentra en una zona de sombra

Solucioén:
— Contactar al distribuidor especializado
para un diagnéstico detallado

Mensaje:

2100 — Protector GPS

Zona delimitada abandonada
Equipo bloqueado

Posible causa:
— Elrobot cortacésped ha sido alejado de
la zona delimitada

Solucion:

— Lleve el robot cortacésped nuevamente
a la zona delimitada e introduzca el
codigo PIN (= 5.10)
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Mensaje:

2110 — Protector GPS
Nueva localizacién

Nueva instalacién necesaria

Posible causa:

— El robot cortacésped se ha puesto en
servicio en otra superficie a cortar. La
sefial de cable de la segunda estacién
de carga ya ha sido memorizada.

Solucion:
— Realizar una nueva instalaciéon
(= 11.14)

Mensaje:
2200 — Estado SIM
Prolongar contrato

Posible causa:
— El contrato de servicio M2M vence en
breve

Solucién:

— Prolongar el contrato; su distribuidor
especializado VIKING le ofrecera mas
informacioén al respecto

Mensaje:
4001 — Error interno
Abandonar rango de temperatura

Posible causa:

— Temperatura del acumulador o del
interior del equipo demasiado baja o
demasiado alta

Solucién:

— Dejar que se caliente o se enfrie el
robot cortacésped. Tener en cuenta el
rango de temperatura permitido del
acumulador (= 6.4)

Mensaje:
4002 — Vuelco
Véase el mensaje 1000

Mensaje:

4003 — Cap6 levantado
Comprobar el capé
Después pulsar OK

Posible causa:
— El capé se ha levantado.

Solucién:
— Comprobar el capé y confirmar el
mensaje con OK.

Mensaje:
4004 — Error interno
Para liberar pulsar OK

Posible causa:

— Error en el desarrollo del programa

— Fallo eléctrico durante el servicio
automatico

— El robot cortacésped se encuentra
fuera de la superficie a cortar

Solucién:

— Confirmar el mensaje con la tecla OK
— Comprobar la alimentacién de corriente
de la estacion de carga. EI LED rojo

debe estar constantemente encendido
durante el servicio. A continuacion,
pulsar la tecla OK (=> 13.1)

— Trasladar el robot cortacésped a la
superficie a cortar y, a continuacion,
pulsar la tecla OK

Mensaje:
4005 — Error interno
Véase el mensaje 4004
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Mensaje:
4006 — Error interno
Véase el mensaje 4004

Mensaje:
4008 — Error interno
Véase el mensaje 4004

25. Localizacion de

anomalias

% En caso necesario ponerse en con-
tacto con un establecimiento
especializado: VIKING recomienda los
Distribuidores Autorizados VIKING.

Anomalia:
El robot cortacésped trabaja en el
momento incorrecto

Posible causa:

— Horay fecha ajustadas
incorrectamente

— Tiempos de actividad ajustados
incorrectamente

— Elequipo ha sido puesto en marcha por
una persona no autorizada

Solucioén:

— Ajustar horay fecha (= 11.11)

— Ajustar tiempos de actividad (= 11.6)

— Ajustar nivel de seguridad "Media" o
"Alta" (= 11.16)

Anomalia:
El robot cortacésped no trabaja durante el
tiempo de actividad

Posible causa:

— Acumulador se esta cargando

— Servicio automatico desconectado
— Tiempo de actividad desconectado
— Lluvia detectada
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— La duracién de corte semanal se ha
alcanzado. No es necesario otro
proceso de corte en esta semana

— El mensaje esta activo

— Consola de mando no montada
correctamente

— Laestaciéon de carga no esta conectada
a la red eléctrica

Solucién:

— Cargar el acumulador por completo
(= 15.8)

— Conectar el servicio automatico
(= 11.5)

— Confirmar el tiempo de actividad
(= 11.7)

— Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)

— No es necesaria ninguna accion, los
procesos de corte se distribuyen
automaticamente a lo largo de la
semana. En caso necesario, iniciar el
proceso de corte con el comando
"Corte" (= 11.5)

— Solucionar la anomalia indicada y
confirmar el mensaje con OK (=> 11.9)

— Colocar consola de mando (= 15.2)

— Comprobar alimentaciéon de tensién de
la estacién de carga (= 9.5)

Anomalia:

El robot cortacésped no corta con el
comando "Iniciar el corte" o "Iniciar el corte
con retardo".

Posible causa:

— Carga del acumulador insuficiente

— Lluvia detectada

— Consola de mando no montada
correctamente

— El mensaje esta activo

— Se ha pulsado la tecla Home en la
estacién de carga — Ir estac activo

Solucion:
— Cargar acumulador (= 15.8)
— Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)

— Colocar consola de mando (= 15.2)

— Solucionar la anomalia indicada y
confirmar el mensaje con OK (= 11.9)

— Pulsar la tecla Home para desconectar

la llamada a la estacion o volver a E
ejecutar el comando después de la
conexién a la estacion de carga
n
O
Anomalia:
El robot cortacésped no trabaja y no se
visualiza ningin mensaje en el display -
Posible causa:
— El equipo estda en modo de espera a

— Acumulador averiado

Solucién:

— Pulsar cualquier tecla para reactivar el
robot cortacésped. Aparece el
indicador de estado (= 11.2)

— Cambiar el acumulador (%)

Anomalia:
El robot cortacésped hace mucho ruido y
vibra

Posible causa:
— La cuchilla esta dafada
— El equipo de corte esta muy sucio

Solucién:

— Cambiar la cuchilla. Retirar los
obstaculos de la superficie de césped
(= 16.4), (X)

— Limpiar el equipo de corte (= 16.2)

Anomalia:
Mal resultado de mulching y corte

Posible causa:

— La altura del césped es excesiva en
relacién a la altura de corte

— El césped estda muy mojado

— Cuchilla desafilada o desgastada

— Tiempos de actividad insuficientes,
duraciéon de corte demasiado breve
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— Eltamafio de la superficie a cortar esta
ajustado incorrectamente

— Superficie a cortar con césped muy alto

— Fases de lluvia largas

Solucién:

— Ajustar la altura de corte (= 9.3)

— Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)
Posponer tiempos de actividad
(= 11.7)

— Cambiar la cuchilla (= 16.4), (%)

— Prolongar o afiadir tiempos de actividad
(= 11.7)

Prolongar la duracién de corte (=> 11.8)

— Crear nuevo plan de corte (= 11.8)

— Para un resultado de corte bonito, el
robot cortacésped necesita hasta 2
semanas, dependiendo del tamafio de
la superficie a cortar

— Permitir corte con lluvia (= 11.12)
Prolongar tiempos de actividad
(= 11.7)

Anomalia:
El display esta en un idioma extranjero

Posible causa:

— Se han modificado los ajustes del
idioma

Solucion:

— Ajustar el idioma (= 11.11)

Anomalia:
En la superficie a cortar hay puntos
marrones (se ve la tierra)

Posible causa:

— Laduracién del corte en relacién con la
superficie a cortar es excesiva

— El cable delimitador se ha colocado en
curvas demasiado estrechas
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— Eltamafo de la superficie a cortar esta
ajustado incorrectamente

Solucion:

— Reducir la duracién de corte (= 11.8)

— Corregir el recorrido del cable
delimitador (= 9.6)

— Crear nuevo plan de corte (= 11.8)

Anomalia:

Los procesos de corte son
considerablemente mas breves de lo
habitual

Posible causa:

— El césped es muy alto o esta
demasiado mojado

— El equipo (equipo de corte, ruedas
motrices) esta muy sucio

— El acumulador se encuentra al final de
su vida atil

Solucién:

— Ajustar la altura de corte (= 9.3)
Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)
Posponer tiempos de actividad
(= 11.7)

— Limpiar el equipo (= 16.2)

— Cambiar el acumulador — Tener en
cuenta la recomendacién que aparece
en el display (%), (® 11.9)

Anomalia:

El robot cortacésped esta conectado a la
estacién de carga. El acumulador no se
esta cargando

Posible causa:

— Carga del acumulador innecesaria

— Laestaciéon de carga no esta conectada
a la red eléctrica

— Conexién a la estacion de carga
incorrecta

— Los contactos de carga estan corroidos

Solucién:

— No es necesaria ninguna accioéon. La
carga del acumulador se lleva a cabo
de forma automatica cuando la tensién
esta por debajo de un determinado
valor

— Comprobar alimentacion de tensién de
la estacion de carga (= 9.5)

— Colocar el robot cortacésped en la
superficie a cortar y volver a enviarlo a
la estacion de carga (= 11.5).
Comprobar que se carga
correctamente. En caso necesario,
corregir la posicién de la estacion de
carga (= 9.5)

— Sustituir los contactos de carga (%)

Anomalia:
No se puede conectar el equipo a la
estacién de carga

Posible causa:

— Desniveles en la zona de entrada de la
estacion de carga

— Ruedas motrices o placa base sucias

— Cable delimitador tendido
incorrectamente en la zona de la
estacion de carga

— Extremos del cable delimitador no
cortados

Solucién:

— Corregir los desniveles en la zona de
entrada (= 9.5)

— Limpiar las ruedas motrices y la placa
base de la estacién de carga (= 16.2)

— Volver a tender el cable delimitador.
Asegurarse de que el recorrido es el
correcto en la zona de la estacién de
carga (= 9.6)

— Cortar el cable delimitador como se
describe y tenderlo sin reservar cable.
No enrollar los extremos sobrantes
(= 9.7)
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Anomalia:
El robot cortacésped ha atravesado el
cable delimitador

Posible causa:

— El cable delimitador esta tendido
incorrectamente. Las distancias no
coinciden

— La superficie a cortar tiene una
inclinacién excesiva

— Elrobot cortacésped se ve afectado por
interferencias

Solucién:

— Comprobar el tendido del cable
delimitador (= 11.14), comprobar las
distancias con la regla virtual (= 12.3)

— Comprobar el tendido del cable
delimitador, bloquear las zonas con una
pendiente excesiva (= 11.14)

— Pédngase en contacto con su
Distribuidor Especializado VIKING (%)

Anomalia:
El robot cortacésped se atasca con
frecuencia

Posible causa:

— La altura de corte es demasiado baja

— Las ruedas motrices estan sucias

— Hendiduras, obstaculos en la superficie
de corte

Solucién:

— Aumentar la altura de corte (= 9.3)

— Limpiar las ruedas motrices (= 16.2)

— Rellenar los agujeros de la superficie a
cortar, instalar superficies prohibidas
alrededor de obstaculos como raices
superficiales, retirar los obstaculos
(= 9.6)
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Anomalia:
El sensor de impacto no se activa al topar
el robot cortacésped con un obstaculo

Posible causa:

— Obstaculo bajo (con una altura inferior
a10cm)

— El obstaculo no esta arraigado al suelo
(p. €j. una fruta caida o una pelota de
tenis)

Solucion:

— Retirar el obstaculo o acotar la
superficie prohibida (= 12.8)

— Retirar el obstaculo

Anomalia:
Carriles de ruedas en el borde de la
superficie a cortar

Posible causa:

— Corte del borde demasiado frecuente

— Puntos de inicio en uso

— El acumulador se carga con mucha
frecuencia cuando se encuentra al final
de su vida util

Solucién:

— Desactivar el corte del borde o reducirlo
a unavez ala semana (= 11.14)

— En superficies a cortar adecuadas,
iniciar todos los procesos de corte en la
estacién de carga (= 11.15)

— Cambiar el acumulador — Tener en
cuenta la recomendacién que aparece
en el display (%), (= 24.)

Anomalia:
Hierba no cortada en el borde de la
superficie a cortar

Posible causa:

— Cortar borde desconectado

— Cable delimitador tendido
incorrectamente

— La hierba se encuentra fuera del
alcance de la cuchilla

Solucion:

— Cortar el césped una o dos veces a la
semana (= 11.14)

— Comprobar el tendido del cable
delimitador (= 11.14), comprobar las
distancias con la regla virtual (= 12.3)

— Trabajar regularmente con un
cortabordes adecuado las zonas no
cortadas

Anomalia:
Ninguna sefial de cable

Posible causa:

— Estacién de carga desconectada. No
hay ningun LED encendido

— Laestacién de carga no esta conectada
a la red eléctrica. No hay ningun LED
encendido

— El cable delimitador no esta conectado
a la estacioén de carga. EI LED rojo
parpadea

— Cable delimitador interrumpido. EI LED
rojo parpadea

— El robot cortacésped y la estacion de
carga no estan conectados

— Sistema electrénico defectuoso

Solucion:

— Conectar la estacién de carga (= 13.1)

— Comprobar alimentacion de tension de
la estacion de carga (= 9.5)

— Conectar el cable delimitador a la
estacion de carga (= 9.7)

— Buscar la rotura de cable (= 16.6). A
continuacioén, reparar el cable
delimitador con conectores de cable
(= 12.12)

— Conectar el robot cortacésped a la
estacion de carga (= 11.16)

— Contactar con distribuidor
especializado VIKING (%)
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Anomalia:
El robot cortacésped no recibe ninguna
sefial de GPS

Posible causa:

— Se esta estableciendo una conexién
con satélites

— 3 0 menos satélites accesibles

— El equipo se encuentra en una zona de
sombra

Solucién:

— No es necesaria ninguna accioén; el
establecimiento de la conexién puede
tardar unos minutos

— Rodear o retirar obstaculos
apantalladores (p. €]. arboles, aleros)

Anomalia:
El robot cortacésped no puede establecer
una conexion de telefonia movil

Posible causa:

— La superficie a cortar se encuentra en
una zona de sombra

— Contrato de servicio M2M vencido

— Moédulo de radio no activado

Solucioén:

— Prolongar el contrato en el distribuidor
especializado VIKING (%)

— Dejar que el distribuidor especializado
VIKING active el médulo de radio (%)

Anomalia:
El robot cortacésped no puede ser
alcanzado con la aplicacién

Posible causa:
— Robot cortacésped en modo de espera
— No hay conexién a Internet
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— Al robot cortacésped no se le ha
asignado la direccion de correo
electrénico correcta

Solucién:

— Activar el robot cortacésped pulsando
teclas; ajustar el modo de energia
"GPRS" (= 11.11)

— Conectar a Internet el equipo en el que
se ha instalado la aplicacion

— Corregir la direccion de correo
electrénico (= 10.)

26. Plan de mantenimiento

26.1 Confirmacion de entrega

Modelo:

Numero de serie:

EpE NN e E

Fecha: | || ||

Proxima revision

Fecha: | Il Il |
26.2 Confirmacion de servicio 2
técnico 2

Entregue este Manual de
instrucciones a su Distribuidor
especializado VIKING al realizarse

trabajos de mantenimiento.

El le confirmara la ejecucion de los
trabajos de servicio técnico en los campos
preimpresos.

™™ Servicio técnico realizado el

bﬂ Fecha del préximo servicio
técnico
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27. Ejemplos de instalacion

Superficies a cortar rectangulares con
arbol independiente y piscina

Estacion de carga:
Posicién (1) directamente en casa

Superficie prohibida:

Instalacion alrededor de un arbol
independiente (3), desde uno de los
tramos de union instalados en el angulo
derecho hasta el borde.

Piscinas:

Por motivos de seguridad (distancia del
cable indicada), el cable delimitador (2) se
tiende alrededor de la piscina [B).
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Distancia entre cables: (= 12.3)

27 cm 0 9 cm de distancia con el borde
27 cm alrededor del arbol

100 cm de distancia con la superficie de
agua

Programacion:

Después de especificar el tamario de la
superficie a cortar no son necesarios otros
ajustes.

Peculiaridades:

Cortar manualmente con regularidad las
zonas no cortadas alrededor de la piscina
o trabajarlas con un cortabordes
adecuado.
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Superficies a cortar en forma de U con
varios arboles distanciados entre si

Estacion de carga:
Posicién (1) directamente en casa

Superficies prohibidas:

Instalacion alrededor de los arboles
distanciados entre si, siempre tramos de
union instalados desde el angulo derecho
hasta el borde (2), se deben conectar 2
superficies prohibidas con tramos de
union.

Distancia entre cables: (= 12.3)

27 cm 0 9 cm de distancia con el borde
27 cm alrededor de los arboles

Programacion:

Después de especificar el tamafio de la
superficie a cortar no son necesarios otros
ajustes.
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Peculiaridades:

El arbol de la esquina de la superficie a
cortar — Trabajar regularmente con un
cortabordes adecuado la zona situada
detras del arbol acotado o dejar crecer la
hierba alrededor.
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Superficies a cortar dividida en dos con
estanque y un arbol independiente

Estacién de carga:
Posicién (1) directamente en casa

Superficie prohibida:

Instalacion alrededor de un arbol
independiente desde uno de los tramos de
union instalados en el angulo derecho
hasta el borde.

Estanque:

Por motivos de seguridad (distancia del
cable indicada), el cable delimitador (2) se
tiende alrededor del estanque [BJ.

Distancia entre cables: (= 12.3)
27 cm 0 9 cm distancia con el borde o las
terrazas
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27 cm alrededor del arbol
100 cm de distancia con la superficie de
agua

Paso estrecho:
Instalacién de un pasillo (3) con 18 cm de
distancia de cable (= 12.10)

Programacion:

Especificar el tamafio total de la superficie
a cortar, programar 2 puntos de inicio (4)
(cerca de la estacion de carga y en la
esquina con angulo del estanque) —
Frecuencia de inicio siempre del 20% al
25% (= 11.15)

Peculiaridades:

Cortar manualmente con regularidad las
zonas no cortadas, p. €]., alrededor del
estanque o trabajarlas con un cortabordes
adecuado.
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Superficie a cortar dividida en dos. El robot
cortacésped no puede trasladarse
auténomamente de una superficie a cortar
a otra.

Estacion de carga:
Posicion (1) directamente junto a las

casas

Superficies prohibidas:

Instalacion alrededor del arbol
independiente y del huerto [B), desde uno
de los tramos de unién instalados en el
angulo derecho hasta el borde.

Distancia entre cables: (= 12.3)

27 cm 0 9 cm de distancia con el
borde (2) o las terrazas

27 cm alrededor del arbol y del huerto
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Tener en cuenta los 54 cm de distancia
minima del cable en los pasos estrechos
detras del huerto.

Superficies contiguas:

Instalacion de una superficie contigua (C).
Guardar los tramos de unién (3) en la
terraza en un canal para cables.

Programacion:

Especificar el tamafio de la superficie a
cortar (sin superficie contigua), programar
1 punto de inicio (4) en el paso estrecho.
Frecuencia de inicio del 20 % al 25 %

(= 11.15)

Peculiaridades:

Llevar el robot cortacésped a la superficie
contigua varias veces a la semana y
activar el comando "Iniciar el corte".

(= 15.5)

Tener en cuenta la capacidad de trabajo.
(= 14.4)

En caso necesario, instalar dos superficies
a cortar separadas con 2 estaciones de
carga.
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Superficie a cortar en un edificio
independiente.

Estacion de carga:

Posicion (1) en el borde de la superficie a
cortar.

La casa (AJ esta acotada con una
superficie prohibida, por lo que la estacion
de carga no se puede montar muy cerca
de la casa.

Tender el cable de red de la casa a la
estacion de carga dentro de un canal para
cables adecuado.

Superficie prohibida:
Instalacion alrededor de la casa, desde

uno de los tramos de unién instalados en
el angulo derecho hasta el borde.

0478 131 9225 A - ES

Distancia entre cables: (= 12.3)
27 cm 0 9 cm de distancia con el
borde (2)

Programacion:

Después de especificar el tamario de la
superficie a cortar no son necesarios otros
ajustes.

Peculiaridades:

En el area de la esquina estrecha del
césped (3), tender el cable delimitador
como se muestra en la ilustracién. Evitar
angulos de menos de 90°. (= 9.6)
Trabajar regularmente con un cortabordes
adecuado la zonas de la esquina del
césped.
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Estimado(a) cliente,

Muito obrigado por ter optado por um
produto de alta qualidade da empresa
VIKING.

Este produto foi fabricado segundo os
mais modernos processos de produgdo e
de qualidade, pois apenas consideramos
0 nosso objectivo alcangado quando o
cliente fica satisfeito com o seu aparelho.

Em caso de duvidas acerca do seu
aparelho, queira contactar o seu
distribuidor ou consulte directamente a
nossa sociedade de vendas.

Esperamos que o seu aparelho VIKING
lhe seja atil

s o

Dr. Peter Pretzsch

Direccao
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Sobre este manual de utilizacao
Generalidades

Diferencas entre paises

Instrugdes sobre a leitura do
manual de utilizagdo

Descricao do aparelho
Robot cortador de relva
Unidade de acoplamento
Consola de comando

Modo de funcionamento do robot
cortador de relva

Principio de funcionamento
Cortar a relva manualmente
Dispositivos de seguranga
Botdo STOP
Bloqueio do aparelho
Coberturas de proteccéo
Operagédo de duas maos
Sensor de colisdo
Protecgao de elevagdo
Sensor de inclinagao
lluminagéo do visor
Proteccéo contra roubo
Protecgcao GPS
Para sua seguranga
Generalidades
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84
84
84

84
86
86
87
88

89
89
90
20
90
90
91
91
91
91
91
91
91
91
91
91
93

93
94
94

94
95

Durante o funcionamento
Manutencao e reparagdes

Armazenamento no caso de
periodos de paragem mais longos

Eliminagéo
Descricao de simbolos
Fornecimento
Primeira instalacao
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relva

Concluir a primeira instalagao
Primeiro processo de corte apés a
primeira instalagao
Aplicacado VIKING iMow
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Area de informacées
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Ajustar o sensor de chuva 121 Adaptar a programagao 134

2. Sobre este manual de

Ajustar a indicagao de estado 122 Cortar a relva no modo automatico 134 utiIizagéo
Instalagdo 122 Cortar a relva independentemente
Definir pontos iniciais 122 dos tempos de actividade 135
Seguranca 123 Cortar a relva manualmente 135 2.1 Generalidades
Assisténcia 124 Acoplar o robot cortador de relva 136 o
. T Carreqar bateria 136 Este manual de utilizagdo € um manual
Fio metalico limitador 125 9 B de instrucdes original do fabricante de
Planear a colocacdo do fio Manutencao 137 acordo com a Diretiva Comunitaria
metalico limitador 125 Plano de manutencao 137 2006/42/EC.
Criar um eshoco da superficie a Limpar o aparelho 138 A VIKING trabalha continuamente no
cortar 125 Verificar os limites de desgaste da desenvolvimento da sua gama de
iRégua 126 lamina de corte 138 produtos, pelo que nos reservamos o
Locais estreitos 127 Montar e desmontar a lamina de direito de efetuar alteracbes nos
Colocar o fio metalico limitador 127 corte 139 componentes fornecidos no que respeita a
. L ) A forma, a técnica e ao equipamento.
4 Afiar a lamina de corte 140 ’
Ligar o fio metalico limitador 127 . Por esta raz&o, ndo é possivel reclamar
Instalar trajectos de ligagéo 128 Procurar quebra do fio 140 determinados direitos resultantes das
Instalar a superficie de bloqueio 128 Ficha do transformador 141 indicacdes e figuras nesta brochura.
Superficies circundantes 129 Arrumacgo e p.er~|odo delnverno 141 e manual de utilizaco esta protegido
Travessas 129  Pecas de reposicdo comuns 142 por direitos de autor. Todos os direitos
Instalar reservas de fio 130  Acessoérios 142  estdo reservados, em particular o direito
Utilizar conectores com fio 130  Minimizacao do desgaste e de rep.rotduc;ao, tlratdy(;ao e processamento
= com sistemas eletrénicos.
Unidade de acoplamento 131 prevencao de danos 142
Elementos de comando da Proteccao do meio ambiente 143
Indicagoes sobre cortar a relva 132 ransporte . )

i A VIKING fornece diferentes fichas e
Generalidades 132 Levantar ou transportar o aparelho 144 interruptores, dependendo do pafs de
Mulching 132 Prender o aparelho 144 fornecimento e do aparelho.

Tempos de actividade 132 33?;3;:2;? conformidade CE ja4  As figuras mostram os aparelhos com
Duracao de corte 132 S fichas tipo Euro; a ligagcao de aparelhos
Ponto de recolha (Ml 632 C, Dados técnicos 145 com outras versodes de fichas a rede
MI 632 PC) 133 Mensagens 146 faz-se da mesma forma.
Cortar a relva manualmente 133  Localizacéo de falhas 152
Colocar o aparelho em Plano de manutencao 156 ~ .
funcionamento 133 Confirmac&o de entrega 156 23 Insi;r:goiﬁ.sobre a leitura do
Preparativos 133 Confirmacao de assisténcia 156 manual de utllizacao
Remover e introduzir a consola de Exemplos de Instalacido 157  Asimagens e os textos descrevem
comando 133 determinados passos de operacao.
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Todos os simbolos graficos aplicados no
aparelho sdo explicados neste manual de
utilizagao.

Perspectiva:

Perspectiva ao utilizar as designacdes
"esquerda" e "direita" no manual de
utilizagao:

O utilizador encontra-se atras do aparelho

e olha para a frente no sentido de marcha.

Referéncia de capitulo:

Uma seta remete para os respectivos
capitulos e subcapitulos para mais
explicagdes. O seguinte exemplo indica
uma referéncia para um capitulo: (= 2.1)

Identificacdo de secc¢des de texto:

As instrugcdes descritas podem ser
identificadas conforme os exemplos que
se seguem.

Passos de operagdo que necessitam da
intervengao do utilizador:

e Solte o parafuso (1) com uma chave de
fendas, accione a alavanca (2)...

Enumeracgbes gerais:

— Utilizagdo do produto em eventos
desportivos ou concursos

Textos com especial relevancia:

As secgles de texto com especial
relevancia sao identificadas com um dos
simbolos descritos a seguir, de modo a
dar-lhes destaque adicional no manual de
utilizagao.

Perigo!

Perigo de acidentes e ferimentos
graves para pessoas. Um
determinado comportamento é
necessario ou deve ser omitido.
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Aviso!

Perigo de ferimentos para pessoas.
Um determinado comportamento
evita ferimentos possiveis ou
provaveis.

Cuidado!
Ferimentos ou danos materiais

ligeiros que podem ser evitados
através de um determinado
comportamento.

Y Nota

1 | Informac&o para uma melhor
utilizagao do aparelho e para evitar
possiveis falhas na utilizagao.

Textos com referéncia a imagens:

Algumas figuras necessarias para a
utilizagao do aparelho encontram-se logo
no inicio do manual de utilizagao.

O simbolo da maquina fotografica 2
serve para associar as imagens nas 1

paginas de imagens a respectiva
parte do texto no manual de
utilizagao.

Imagens com textos:

Podera encontrar passos de operagao
com ligagdo directa a imagem
imediatamente ap6s a imagem com os
respectivos numeros de item.

Exemplo:

i

RU

A cruz de comando (1) destina-se a
navegacgdo nos menus. Os ajustes sado
confirmados e os menus sdo abertos com
o botdo OK (2). E possivel sair novamente
dos menus com o botdo Voltar (3).
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3. Descricao do aparelho

3.1 Robot cortador de relva

1 Capot montado de forma flexivel 7  Botdo STOP (= 5.1)
(= 5.5), (= 5.6) 8 Roda dianteira

2 Contactos de carga: 9 Mecanismo de corte
Contactos de ligagdo a unidade de 10 Lamina de corte afiada em ambos
acoplamento os lados (= 16.4)

3 Roda traseira 11 Compartimento da bateria

4 Pega de transporte (= 21.1)

5 Consola de comando amovivel
(= 3.3), (= 15.2)

6 Manipulo rotativo do ajuste da altura
de corte (= 9.3)
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3.2 Unidade de acoplamento

©o

Placa de base

Guias de cabo para a colocagao do
fio metalico limitador (= 9.7)

Transformador
Cobertura amovivel (= 9.5)

Contactos de carga:
Contactos de ligacdo ao robot corta-
dor de relva

Painel de comando
com 2 botdes e 2 LED (= 13.1)

Tecla Home
Indicacdo LED
Botéo ligar/desligar
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3.3 Consola de comando

L]

Comandos

A& Menu principal 14:28@@

il

Plano corte

)|

Ajustes

88

Cruz de comando:

Virar o robot cortador de
relva (= 4.2)

Navegar nos menus (= 11.1)
Botdao OK:

Cortar manualmente (= 4.2)
Navegar nos menus (= 11.1)

Botao Voltar:

Navegar nos menus (= 11.1)
Botado de corte:

Cortar manualmente (= 4.2)
Cortar a relva independentemente
dos tempos de actividade (= 15.5)
Sensor de chuva (= 11.12)

Visor com capacidade grafica
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4. Modo de funcionamento a
do robot cortador de relva

4.1 Principio de funcionamento

i

O robot cortador de relva (1) é concebido
para o processamento automatico de
relvados. Este aparelho corta a relva em
filas escolhidas aleatoriamente.

Para que o robot cortador de relva detecte
os limites da superficie a cortar (A), é
necessario colocar um fio metalico
limitador (2) em torno dessas superficies.
Um sinal de fio produzido pela unidade de
acoplamento (3) passa por este
componente.
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Os obstaculos fixos (4) na superficie a
cortar sao detectados pelo robot cortador
de relva com o auxilio de um sensor de
colisdo. E necessario delimitar as

areas (5) que o robot cortador de relva ndo
esta autorizado a percorrer e os
obstaculos com que nao deve colidir antes
das restantes superficies a cortar.

Com o modo automatico ligado, o robot
cortador de relva sai da unidade de
acoplamento e corta a relva de forma
automatica durante os tempos de

actividade (= 14.3). O robot cortador de
relva dirige-se automaticamente para a
unidade de acoplamento para carregar a
bateria. Neste caso, a quantidade e a
duragdo dos processos de corte e de
carga no ambito dos tempos de actividade
sao adaptadas automaticamente. Desta
forma, garante-se que é sempre atingida a
duragdo de corte semanal necessaria.

Com o modo automatico desligado, e
para processos de corte independentes
dos tempos de actividade, é possivel
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activar um processo de corte com o botédo
de corte ou com o comando "Iniciar corte"
ou "Retardar inicio de corte". (= 11.5)

4.2 Cortar a relva manualmente

Com o robot cortador de relva (1), é
igualmente possivel cortar a relva
manualmente, tal como com um cortador
de relva de condugdo manual. Para tal,
remova a consola de comando (2),
escolha a opgdo "Comando manual" no
menu "Comandos", active a lamina de
corte e 0 mecanismo de translagao e
mantenha-se atras do robot cortador de
relva. (= 15.6)

o | O sensor de colisdo e a delimitacao
1 | da margem estdo inactivos ao
cortar a relva manualmente.
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5. Dispositivos de seguranca

Para proporcionar um funcionamento
seguro e uma protecgdo contra utilizagao
inadequada, o aparelho esta equipado
com varios dispositivos de seguranca.

Perigo de ferimentos!

Se for detectada uma avaria num
dos dispositivos de seguranga, ndo
é possivel colocar o aparelho em
funcionamento. Dirija-se a um
distribuidor oficial, a VIKING
recomenda o distribuidor oficial
VIKING.

5.1 Botdao STOP

O funcionamento do aparelho é
imediatamente interrompido ao premir o
botdo STOP vermelho na parte superior
do robot cortador de relva. A lamina de
corte para no espago de alguns segundos
e é apresentada no visor a mensagem
"Botdo STOP premido". Enquanto a
mensagem estiver activa, nao sera
possivel colocar o robot cortador de relva
em funcionamento, permanecendo num
estado seguro. (= 24.)

Com o modo automatico
ligado, é perguntado apés a 71
confirmagdo da mensagem com L

0 botédo OK se pretende

prosseguir com o funcionamento
automatico.

Se a resposta for Sim, o robot cortador de
relva continuara a processar a superficie a
cortar de acordo com o plano de corte.
Se a resposta for Nao, o robot cortador de
relva permanecera na superficie a cortar e
o modo automatico sera desligado.

(= 11.5)

Premir prolongadamente o botao
STOP activa adicionalmente o
bloqueio do aparelho. (= 5.2)

o

5.2 Bloqueio do aparelho

E necessario bloquear o robot
cortador de relva antes de todos

os trabalhos de manutengédo e

limpeza, antes do transporte e

antes da verificagao.

Com o bloqueio do aparelho activado, ndo
é possivel colocar o robot cortador de
relva em funcionamento.

Activar o blogueio do aparelho:

— Prima prolongadamente o botao
STOP,

— no menu Comandos,
— no menu Seguranga.

Activar o bloqueio do aparelho através
do menu Comandos:

e No menu "Comandos", seleccione o
item "Bloquear iMow" e confirme com o
botdo OK. (= 11.5)

Activar o bloqueio do aparelho através
do menu Seguranca:

e No menu "Ajustes", abra o submenu
"Seguranga". (= 11.16)

e Seleccione o item "Bloquear iMow" e
confirme com o botdo OK.

Eliminar o bloqueio do aparelho:

e Se necessario, active o aparelho
premindo qualquer botdo.

e Desbloqueie o robot cortador de b=
relva com a combinacao de
botdes ilustrada. Para tal, devera @
premir o botdo Corte e o botao
OK pela sequéncia ilustrada.
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5.3 Coberturas de proteccao

O robot cortador de relva esta equipado
com coberturas de proteccao que evitam
um contacto inadvertido com a lamina de
corte e com material a cortar.

Entre estas, inclui-se particularmente o
capot.

5.6 Proteccao de elevacao

Se o robot cortador de relva for elevado
pelo capot ou pela pega de transporte,
interrompera imediatamente o processo
de corte. A lamina de corte para ao fim de
alguns segundos.

5.4 Operacao de duas maos

Durante o corte manual da relva, a
lamina de corte apenas pode ser @
ligada se o botdo OK for mantido +
premido com o polegar direito e se e
for premido em seguida o botdo de

corte com o polegar esquerdo. Apés a
activacao, apenas é necessario continuar
a premir o botdo de corte para prosseguir
com o corte.

5.5 Sensor de colisao

O robot cortador de relva imobilizar-se-a
imediatamente se encontrar um obstaculo
fixo com mais de 10 cm de altura que
esteja ligado ao solo. Em seguida, alterara
o sentido de marcha e prosseguira com o
processo de corte. Se o sensor de colisdo
for accionado com frequéncia excessiva, a
lamina de corte sera adicionalmente
parada.

A colisao contra um obstaculo

A ocorre com uma determinada forga.
Como tal, os obstaculos sensiveis
ou objectos leves, como vasos de
plantas mais pequenos, poderao
ser derrubados ou danificados.

A VIKING recomenda a remogao
ou delimitagcdo de obstaculos com
superficies de bloqueio. (= 12.8)
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5.7 Sensor de inclinacao

Se ainclinagéo de terreno permitida for
excedida durante o funcionamento, o
robot cortador de relva alterara
imediatamente o sentido de marcha. Em
caso de capotamento, o0 mecanismo de
translacao e o motor de corte sédo
desligados.

5.8 lluminacao do visor

A iluminacao do visor é activada durante o
funcionamento. Com a luz, é possivel
detectar facilmente o robot cortador de
relva mesmo na escuridao.

5.9 Proteccao contra roubo

Se a protecgdo contra roubo estiver activa,
sera emitido um sinal de alarme apo6s a
elevacgao do robot cortador de relva, caso
o codigo PIN nao seja introduzido no
espago de um minuto. (= 11.16)

O robot cortador de relva apenas pode ser
utilizado em conjunto com a unidade de
acoplamento fornecida. Uma unidade de
acoplamento adicional tera de ser
acoplada com o robot cortador de relva.
(= 11.16)

A VIKING recomenda a definicdo
de um dos niveis de seguranga
"Reduzida", "Média" ou "Elevada".
Dessa forma, garante-se que
pessoas nao autorizadas serdo
incapazes de colocar o robot
cortador de relva em

funcionamento com outras 8
unidades de acoplamento ou de
alterar ajustes ou a programagao.
=
-

5.10 Proteccao GPS

Os modelos MI 632 C, MI 632 PC estao E
equipados com um receptor GPS. Com a
proteccao GPS activada, o proprietario do
aparelho é informado por SMS e e-mail
quando o aparelho é removido do ponto

de recolha. Além disso, é pedido o cédigo

PIN no visor. (= 14.5)

A VIKING recomenda sempre a
activacao da proteccao GPS.
(= 11.16)

6. Para sua seguranga

6.1 Generalidades

Ao trabalhar com o aparelho,
devera obrigatoriamente seguir
as seguintes instru¢des de

prevencdo de acidentes!

Antes da primeira colocagao em
funcionamento, é necessario ler
atentamente todo o manual de
utilizacdo. Guarde o manual de
utilizacdo com cuidado para futura
utilizagao.
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Estas medidas preventivas sao
imprescindiveis para a sua seguranca; no
entanto, a listagem nao é definitiva. Utilize
o aparelho sempre com cuidado e com
consciéncia da responsabilidade, tendo
em consideragao que o utilizador é
responsavel por eventuais acidentes
causados a terceiros ou aos seus bens.

O termo "utilizar" abrange todos os
trabalhos no robot cortador de relva, na
unidade de acoplamento e no fio metalico
limitador.

Consequentemente, um "utilizador" é
alguém que, por exemplo, realiza
trabalhos no robot cortador de relva, que
activa ou coloca o aparelho em
funcionamento, que instala o fio metalico
limitador ou a unidade de acoplamento.

Também o uso da Aplicacao VIKING
iMow esta abrangido pelo conceito
"Utilizar" no ambito deste manual de
utilizagao.

Utilize o aparelho apenas se estiver
descansado e se estiver em boas
condicdes fisicas e psiquicas. Se sofrer de
algum problema de salde, informe-se
junto do seu médico sobre se pode
trabalhar com o aparelho. Apés a ingestao
de bebidas alcodlicas, drogas ou
medicamentos que possam afectar o
poder de reacgdo, nao é permitido
trabalhar com o aparelho.

Familiarize-se com os elementos de
comando e aprenda a utilizar o aparelho.

O aparelho apenas pode ser utilizado por
pessoas que tenham lido o manual de
utilizacdo e estejam familiarizadas com o
manuseamento do aparelho. Antes da
primeira colocagdo em funcionamento, o
utilizador tem de se esforgar por obter
instru¢cdes adequadas e praticas. O
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utilizador tem de ser instruido pelo
vendedor ou por outra pessoa competente
sobre a utilizagdo do aparelho.

Com essas instrugdes, o utilizador devera
aprender em particular que é necessario
ter o maximo cuidado e concentracao para
trabalhar com o aparelho.

Perigo de morte por asfixia!
Perigo de asfixia para criancas que
brinqguem com os materiais da
embalagem. Mantenha os
materiais da embalagem fora do
alcance de criangas.

Por principio, o aparelho apenas pode ser
entregue ou emprestado a pessoas que
tenham sido instruidas ou que estejam
familiarizadas com este modelo e
respectivo manuseamento. O manual de
utilizagao é parte integrante do aparelho e
tem de ser sempre fornecido.

Nunca deve ser permitida a utilizagdo do
aparelho a criangas, pessoas com
capacidades fisicas, sensoriais ou
mentais limitadas, pessoas com falta de
experiéncia e conhecimento do aparelho
ou outras pessoas que ndo estejam
familiarizadas com as instrugdes do
mesmo.

Nunca permita que criancas ou
adolescentes menores de 16 anos utilizem
o aparelho.Podera haver legislacao local
que determine a idade minima do
utilizador.

Por motivos de seguranca, qualquer
alteragdo ao aparelho para além da
montagem de acessoérios e aparelhos
acoplaveis autorizados pela VIKING é
proibida, originando para além disso a
invalidacdo do direito a garantia. Podera
obter informagdes sobre acessorios e
aparelhos acoplaveis autorizados junto do
seu distribuidor oficial VIKING.

Em particular, é proibida qualquer
alteracdo ao aparelho que altere a
poténcia ou a rotagdo dos motores
eléctricos.

Nao poderao ser efectuadas quaisquer
alteragdes no aparelho que conduzam a
um aumento da emissao de ruidos.

O software do aparelho nunca pode ser
alterado ou manipulado, por motivos de
seguranca.

Durante a utilizagdo em parques publicos,
em instalagdes desportivas, em ruas e em
empresas agrarias e florestais, dever-se-a
tomar cuidados especiais.

N&o podem ser transportados objectos,
animais ou pessoas, especialmente
criangas, com o aparelho.

Nunca permita que pessoas, em particular
criangas, viajem ou se sentem no robot
cortador de relva.

Atencao — Perigo de acidentes!

O robot cortador de relva destina-se a
cuidados automaticos com o relvado e a
cortar a relva manualmente. Nao é
permitida qualquer outra utilizagao, a qual
podera ser perigosa ou originar danos no
aparelho.

Devido ao risco de ferimentos do
utilizador, o aparelho ndo pode ser
utilizado para os seguintes trabalhos (lista
incompleta):

— para aparar arbustos, sebes vivas e
ramagens,

— para cortar trepadeiras,

— para cuidar de relvados em telhados ou
em canteiros de varanda,

— para triturar ou lascar ramagens de
arvores ou aparas de sebes,
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— para limpar passeios (aspiragao,
expulsdo por sopro),
— para aplanar o solo, como,

por exemplo, para aplanar montes de
toupeiras,

6.2 Vestuario e equipamento

Utilize calgcado robusto com
&- sola antiderrapante e nunca

trabalhe com os pés descalcos
ou, por exemplo, de sandalias

— se o robot cortador de relva for
conduzido de um local para o outro com
o auxilio da consola de comando,

— ao aproximar-se do robot cortador de
relva durante o funcionamento,

— se a relva for cortada manualmente.
(= 4.2)

Use vestuario de trabalho

adequado durante a instalagao,

os trabalhos de manutencgédo e

todos os outros trabalhos do
género no aparelho e na unidade de
acoplamento.

Nunca use vestuario solto que possa ficar
pendurado em pecas méveis — ndo utilize
também jéias, gravatas ou cachecois.

Use em particular calgas compridas,

— ao aproximar-se do robot cortador de
relva durante o funcionamento,

— ao cortar a relva manualmente.

Utilize sempre luvas justas
durante os trabalhos de
manutencao e limpeza, durante
os trabalhos de colocacdo do fio
e durante a fixagdo da unidade de
acoplamento.

Proteja as maos em particular durante
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todos os trabalhos na lamina de corte e ao
pregar os pregos de fixacdo e as estacas
da unidade de acoplamento.

Prenda e proteja os cabelos compridos
durante todos os trabalhos no aparelho

(elastico, gorro, etc.).
os pregos de fixagdo e as

estacas da unidade de

acoplamento.

E necessario usar 6culos de
protecgdo adequados ao pregar

6.3 Aviso — Perigos originados pela
corrente eléctrica

Atencao!
Perigo de choque eléctrico!

Um cabo de rede e uma

ficha de rede do

transformador intactos

sao especialmente

importantes para a seguranca
eléctrica. Cabos de ligacao,
acoplamentos e fichas danificados
ou que ndo correspondam as
normas nao poderao ser utilizados,
para que ndo se verifique o risco de
um choque eléctrico.

Por isso, verifique regularmente se
o cabo de ligagdo apresenta
indicios de danos ou
envelhecimento (fragilidade).

Utilize apenas um transformador original.
O transformador ndo pode ser utilizado
— se estiver danificado ou gasto,

— se os cabos estiverem danificados ou
gastos. Verifique em particular se o
cabo de ligacdo a rede apresenta
danos e sinais de degradacao.

Os trabalhos de manutencao e de
reparagado em cabos de rede e no
transformador apenas podem ser
efectuados por especialistas com
formacao especifica.

Perigo de choque eléctrico!

Nao ligue um cabo danificado a corrente e
toque num cabo defeituoso apenas
quando estiver desligado da corrente.

Os cabos de ligacao ndo podem ser
modificados no transformador

(por exemplo, encurtados). O cabo entre o
transformador e a unidade de
acoplamento ndo pode ser prolongado.

Perigo de choque eléctrico!

Cabos, acoplamentos e fichas danificados
ou cabos de ligagdo que nao
correspondem as prescri¢cdes nao
poderdo ser utilizados.

Certifique-se sempre de que os cabos de
rede utilizados estdo adequadamente
protegidos.

Desligue o cabo de ligagdo da ficha e da
tomada e ndo puxe pelos cabos de
ligagao.

Ligue o aparelho apenas a uma tomada
protegida por um interruptor de proteccao
de corrente de falha com uma corrente de
disparo maxima de 30 mA. O seu
electricista podera dar-lhe mais
informacdes a este respeito.

Se o transformador for ligado a rede
eléctrica no exterior de um edificio, a
tomada deve estar aprovada para uso em
areas exteriores. O electricista
poder-lhe-a dar mais informagées a
respeito das normas especificas de cada
pais.
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Se o aparelho for ligado a um grupo
electrogéneo, devera ter em atengdo que
podera ser danificado por variagdes de
corrente.

6.4 Bateria
Utilize apenas uma bateria original.

A bateria esta exclusivamente destinada a
ser montada de forma fixa num robot
cortador de relva VIKING. Nesse local, é
protegida de forma ideal e é carregada
quando o robot cortador de relva esta na
unidade de acoplamento. Nao é permitido
utilizar outro carregador. A utilizagao de
um carregador inadequado podera
constituir um perigo de choque eléctrico,
originar um sobreaquecimento ou o
derrame do liquido caustico da bateria.

Nunca abra a bateria.
Nao deixe cair a bateria.

Nao utilize uma bateria avariada ou
deformada.

Guarde a bateria fora do alcance das
criangas.

Perigo de explosao!

Proteja a bateria contra a
exposicdo solar directa,

contra o calor e contra

incéndios — nunca a deite no fogo.

Utilize e guarde a bateria apenas
num intervalo de temperaturas
entre -10 °C e +50 °C, no
maximo.

Proteja a bateria contra a chuva
e humidade — ndo a mergulhe
em liquidos.

N&o exponha a bateria a
micro-ondas ou a pressdes elevadas.
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Nunca ligue (provocando um
curto-circuito) os contactos da bateria a
objectos metalicos. A bateria podera ser
danificada através de um curto-circuito.

Mantenha uma bateria nao utilizada
afastada de objectos metdlicos (por
exemplo, pregos, moedas, jéias). Ndo
utilize um suporte de transporte metalico —
perigo de explosao e de incéndio!

No caso de uma utilizagdo incorrecta,
podera sair liquido da bateria — evite o
contacto! Em caso de contacto acidental,
lave com agua. Se o liquido entrar em
contacto com os olhos, procure
adicionalmente ajuda médica. O liquido
derramado pela bateria podera originar
irritacdes da pele, queimaduras e
cauterizagoes.

Nao encaixe nenhum objecto nas
ranhuras de ventilagcao da bateria.

Para mais instru¢des de segurancga,
consulte www.viking-garden.com/safety-
data-sheets

6.5 Transporte do aparelho

Active o bloqueio do aparelho antes de
cada transporte, em particular antes de
elevar o robot cortador de relva. (= 5.2)

Deixe o aparelho arrefecer antes de ser
transportado.

Ao levantar e carregar o aparelho, evite o
contacto com a lamina de corte. O robot
cortador de relva apenas pode ser elevado
pela pega de transporte, nunca pegue
pela parte inferior do aparelho.

Observe o peso do aparelho e, se
necessario, utilize auxilios de carga
adequados (dispositivos de elevacao).

Proteja o aparelho e as respectivas pecas
transportadas (por exemplo, unidade de
acoplamento) na superficie de carga com
meios de fixagado (cintas, cabos, etc.)
suficientemente dimensionados nos
pontos de fixagdo descritos neste manual
de utilizagdo. (= 21.)

No transporte do aparelho, deve ser
respeitada a legislacdo regional em vigor,
em particular a que diz respeito a
proteccdo das cargas e ao transporte de
objectos em superficies de carga.

N&o deixe a bateria no automoével e nunca
a sujeite a exposigao solar directa.

As baterias de ides de litio tém de ser
manuseadas com especial cuidado
durante o transporte, sendo necessario
prestar especial aten¢do a seguranca ao
nivel do curto-circuito. Transporte a
bateria na embalagem original intacta ou
no robot cortador de relva.

6.6 Antes da colocacdao em
funcionamento

Certifique-se de que todas as pessoas que
utilizam o aparelho estdo familiarizadas
com o manual de utilizagao.

Siga as indicagdes para a instalacao da
unidade de acoplamento (= 9.5) e do fio
metalico limitador (= 12.).

O fio metdlico limitador e o cabo de rede
tém de estar bem fixados ao solo, de
modo a ndo representarem um perigo de
tropecdes. Dever-se-a evitar uma
colocacgdo sobre arestas (por exemplo,
calcadas, arestas em paralelo). Durante a
colocagdo em solos em que ndo seja
possivel pregar os pregos de fixacdo
fornecidos (por exemplo, calgadas,
arestas em paralelo), dever-se-a utilizar
um canal do cabo.
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A colocacgdo correcta do fio metalico
limitador e do cabo de rede devera ser
verificada regularmente.

Pregue os pregos de fixacdo sempre até
ao fim, de modo a evitar o perigo de
tropecoes.

N&o instale a unidade de acoplamento
num ponto com pouca visibilidade que
possa dar origem a tropecgdes

(por exemplo, cantos traseiros da casa).

Instale a unidade de acoplamento, se
possivel, fora do alcance de répteis como
formigas ou caracois — deve evitar-se, em
particular, areas onde existam
formigueiros e unidades de
compostagem.

As areas que o robot cortador de relva nao
devera percorrer, que ndo possam ser
percorridas sem perigo (por exemplo,
devido ao perigo de tropecar) ou nas quais
nao cresca relva (por exemplo, caminhos
de saibro) tém de ser bloqueadas através
de uma colocagao correspondente do fio
metalico limitador.

O robot cortador de relva ndo detecta
qualquer ponto propicio a trope¢des, tais
como arestas, saliéncias, piscinas ou
lagos. Se o fio metdlico limitador for
colocado ao longo de potenciais pontos
propicios a tropecdes, devera ser
respeitada uma distancia de segurancga
superior a 1 m entre o fio metalico
limitador e o ponto de perigo, por motivos
de segurancga.

Verifigue regularmente o terreno em que
ira utilizar o aparelho e remova todas as
pedras, paus, arames, 0ssos e todos os
outros objectos estranhos que porventura
possam ser projectados pelo aparelho.
Ap6s ainstalagdo do fio metdlico limitador,
remova em particular todas as
ferramentas da superficie a cortar. Os
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pregos de fixagdo partidos ou danificados
tém de ser extraidos da relva e
eliminados.

Verifique regularmente se existem
irregularidades nas superficies a cortar e
elimine-as.

Nunca utilize o aparelho se os dispositivos
de proteccdo estiverem danificados ou se
ndo estiverem montados.

Os dispositivos de comando e de
segurancga instalados no aparelho ndo
podem ser retirados ou ligados em ponte.

Antes da utilizagao do aparelho, substitua
todos os componentes gastos e
danificados. Substitua os avisos de perigo
e alerta no aparelho que se tenham
tornado ilegiveis ou estejam danificados.
O seu distribuidor oficial VIKING tem
disponiveis avisos autocolantes de
reposicdo e todas as restantes pecas de
reposicao.

Antes da colocagdo em funcionamento,
verifique

— Se o aparelho esta num estado
operacionalmente seguro. Ou seja, se
as coberturas e dispositivos de
seguranga se encontram no devido
lugar e se estdo em perfeitas
condigdes.

— Se aligacao eléctrica do transformador
foi correctamente feita a uma tomada
instalada.

— Se o isolamento do cabo de ligacdo e
da ficha de rede no transformador
estdo em perfeitas condicdes.

— Se nenhuma parte do aparelho (carter,
capot, elementos de fixacdo, lamina de
corte, eixo de laminas, etc.) esta gasta
ou danificada.

— Se alamina de corte e a fixagdo da
lamina estdo em perfeitas condi¢des
(assentamento correcto, danos,
desgaste). (= 16.3)

— Se todos os parafusos, porcas e outros
elementos de fixagdo estdo presentes
ou firmemente fixados. Aperte os
parafusos e as porcas soltos antes da
colocagdo em funcionamento (respeite
os binarios de aperto).

Se necessario, realize todos os trabalhos
necessarios ou dirija-se a um distribuidor
oficial. A VIKING recomenda os
distribuidores oficiais VIKING.

6.7 Programacao

Tenha em consideragdo as normas
municipais sobre as horas em que é
permitido usar aparelhos de jardinagem
com motor eléctrico e programe os tempos
de actividade em conformidade. (= 14.3)

Em particular, a programacao devera ser
igualmente adaptada de modo que nédo se
encontrem criangas, observadores ou
animais na superficie a cortar durante o
funcionamento de corte.

A modificagdo da programagéo com a
ajuda da Aplicagao VIKING iMow pode
gerar actividade nos modelos MI 632 C,
MI 632 PC inesperada para outras
pessoas. As modificacdo do plano de
corte devera, por conseguinte, ser
comunicada a todas as pessoas
afectadas.

O robot cortador de relva ndo pode ser
utilizado em simultaneo com um sistema
de irrigagdo. A programacéao devera ser
adaptada em conformidade.
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Certifique-se de que estao acertadas a
hora e a data correctas no robot cortador
derelva. Se necessario, corrija os ajustes.
Valores incorrectos poderdo originar um
arranque involuntario do robot cortador de
relva.

6.8 Durante o funcionamento

® Mantenha terceiros afastados

I da zona de risco,
€ || em especial criancas e animais.

Nunca permita que as criangas se
aproximem ou brinquem com o robot
cortador de relva durante o
funcionamento.

O inicio do processo de corte com ajuda
da Aplicacao VIKING iMow nos modelos
MI 632 C, MI 632 PC pode constituir um
imprevisto para terceiros. As pessoas
afectadas deverao, por conseguinte, ser
informadas de antemao de uma possivel
actividade do robot cortador de relva.

Nunca deixe o robot cortador de relva a
trabalhar sem supervisao se souber que
existem animais ou pessoas —em
particular criangas — nas imediagdes.

Atencéo - Perigo de

ferimentos!

Nunca aproxime as maos ou 0s

pés de pecas em rotagao.
Nunca toque na lamina em rotacao.

Antes de tempestades ou em caso de
perigo de relampagos, desligue o
transformador. O robot cortador de relva
ndo pode ser colocado em funcionamento
nesse momento.

O robot cortador de relva nunca pode ser
inclinado ou elevado com o motor eléctrico
em funcionamento.
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Nunca tente configurar ajustes no
aparelho enquanto um dos motores
eléctricos estiver em funcionamento.

Por motivos de segurancga, o aparelho ndo
podera ser aplicado em declives com uma
inclinagdo superior a 19,3° (35 %). Perigo
de ferimentos!

Uma inclinagdo de terreno de 19,3°
corresponde a uma subida vertical de

35 cm num comprimento horizontal de
100 cm.

A9 :‘,’o
et

35cm

100 cm

£~ N Atencdo a desaceleracéo da
{ ° 7 ferramenta de corte, que leva
N\a_7 alguns segundos até parar

STOP completamente.

Durante o funcionamento,
prima o botao STOP (= 5.1),

— Antes de alterar ou configurar ajustes
no menu,

— Antes de adaptar a programacao,

— Antes de remover a consola de
comando.

Active o bloqueio do aparelho (= 5.2)

— Antes de levantar e carregar o
aparelho,

— Antes de transportar o aparelho,

— Antes de eliminar bloqueios ou
entupimentos,

— Antes de realizar trabalhos na lamina
de corte,

— Antes de verificar ou limpar o aparelho,

— Se tiver sido encontrado um objecto
estranho ou caso o robot cortador de
relva vibre fortemente, de modo
anormal. Nestes casos, verifique o
aparelho, nomeadamente a unidade de
corte (lamina, eixo da lamina, fixagdo
da lamina) quanto a danos e realize as
reparagdes necessarias antes de voltar
a ligar o aparelho e trabalhar com o
mesmo.

n Perigo de ferimentos!

Vibragdes fortes indicam, por regra,
uma avaria.

O robot cortador de relva ndo pode
em particular ser colocado em
funcionamento com o eixo de
laminas danificado ou empenado,
ou com uma lamina de corte
danificada ou empenada.

Se lhe faltarem os conhecimentos
necessarios, solicite a realizacao
das reparagbes necessarias a um
especialista— a VIKING recomenda
os distribuidores oficiais VIKING.

Antes de sair do aparelho, os dispositivos
de segurancga do robot cortador de relva
deverao ser adaptados de modo que nao
possam ser colocados em funcionamento
por pessoas ndo autorizadas. (= 11.16)

Cortar a relva manualmente:

Ligue o aparelho com cuidado, de acordo
com as indicagbes do capitulo "Cortar a
relva manualmente". (= 15.6)

Trabalhe apenas a luz do dia ou com boa
iluminagao artificial.

Nunca fixe mecanicamente os botdes ao
aparelho — em particular o botédo de corte.
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O utilizador tem de se manter sempre
atras do aparelho. Mantenha sempre uma
distancia suficiente entre os pés e a
lamina.

Nunca corra ao cortar a relva, de modo a
evitar o perigo de ferimentos ao
escorregar, tropecar, etc.

Seja particularmente cauteloso ao inverter
o sentido de marcha do robot cortador de
relva ou ao mové-lo para tras na sua
direcgdo.

Com o piso humido, existe um maior
perigo de acidentes, devido a posigao de
trabalho menos segura.

Dever-se-a trabalhar de forma
particularmente cuidadosa no sentido de
evitar deslizamentos. Se possivel, evite
cortar a relva manualmente com o piso
humido.

Garanta sempre uma posigao estavel em
encostas e evite cortar a relva em
encostas demasiado ingremes.

Corte a relva apenas na transversal
relativamente a encosta (nunca para cima
e para baixo) e certifique-se de que fica
sempre por cima do robot cortador de
relva, de modo a ndo ser atropelado pelo
aparelho devido a uma eventual perda do
controlo.

Os objectos escondidos na relva
(instalagdes deirrigagao de relva, estacas,
torneiras de agua, fundacdes, cabos
eléctricos, etc.) tém de ser contornados.
Nunca passe por cima desses objectos
estranhos.

Nunca conduza propositadamente contra
obstaculos. O sensor de colisdo esta
inactivo ao cortar a relva manualmente.
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6.9 Manutencao e reparagoes

Antes do inicio dos trabalhos de
limpeza, reparacao e
manutencao, active o bloqueio

do aparelho e coloque o robot

cortador de relva em solo firme e plano.

Remova o transformador antes -

de todos os trabalhos na ‘ H

unidade de acoplamento e no
fio metalico limitador.

Antes de todos os trabalhos de
manuten¢ao, deixe o robot cortador de
relva arrefecer durante
aproximadamente 5 minutos.

O cabo de ligacdo a rede apenas pode ser
reparado ou substituido por técnicos
electricistas autorizados.

Ap6s todos os trabalhos no aparelho, a
programacao do robot cortador de relva
devera ser verificada e, se necessario,
corrigida antes da nova colocacao em
funcionamento. E necessario acertar a
data e a hora, em particular.

Limpeza:

E necessario limpar cuidadosamente todo
o aparelho em intervalos regulares.

(= 16.2)

Nunca dirija jactos de agua (em

particular de aparelhos de Q
limpeza por alta pressao) para

pecas do motor, vedacgdes,

componentes eléctricos e pontos de
apoio. Isso podera causar danos e exigir
reparagdes dispendiosas.

Nao limpe o aparelho com agua a correr
(por exemplo, com uma mangueira de
jardim).

Na&o utilize produtos de limpeza
agressivos. Estes produtos podem

danificar plasticos e metais, prejudicando
o funcionamento seguro do seu aparelho
VIKING.

Trabalhos de manutencao:

Apenas podem ser realizados trabalhos
de manutencgao descritos neste manual de
instrugdes; todos os restantes trabalhos
deveréao ser executados por um
distribuidor oficial VIKING.

Se lhe faltarem os conhecimentos e os
meios necessarios, dirijja-se sempre a um
distribuidor oficial.

A VIKING recomenda a realizagdo de
trabalhos de manutencao e de reparagao
apenas por um distribuidor oficial VIKING.
Os distribuidores oficiais VIKING
beneficiam de ac¢des de formagao
regulares e dispdem de informacgdes
técnicas.

Utilize apenas ferramentas, acessérios ou
aparelhos acoplaveis autorizados pela
VIKING para este aparelho ou pegas
tecnicamente idénticas. Caso contrario,
poderao ocorrer ferimentos ou danos no
aparelho. Em caso de duvidas, devera
dirigir-se a um distribuidor oficial.

As caracteristicas das ferramentas, dos
acessorios e das pecgas de substituicao
originais da VIKING estdo adaptadas de
formaideal ao aparelho e as exigéncias do
utilizador. As pecas de reposicado VIKING
originais podem ser reconhecidas pelo
namero de peca de reposicdo VIKING,
pela inscricdo VIKING e, eventualmente,
pela identificagdo de peca de reposicao
VIKING. Em pegas pequenas, pode estar
apenas o simbolo.

Mantenha os autocolantes de adverténcia
e de indicagcao sempre limpos e legiveis.
Os autocolantes danificados ou perdidos
devem ser substituidos por novas placas
originais do seu distribuidor oficial VIKING.
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Se um componente for substituido por
uma peca nova, certifique-se de que a
peca nova obtém os mesmos
autocolantes.

Realize os trabalhos na unidade de corte
apenas com luvas de protecc¢do grossas e
com extremo cuidado.

Mantenha todos os parafusos e porcas,
em particular todos os parafusos e
elementos de fixagdo da unidade de corte,
bem apertados, para que o aparelho se
encontre em condig¢ées de funcionamento
seguras.

Verifigue frequentemente todo o aparelho,
especialmente antes do armazenamento
(por exemplo, antes do periodo de
Inverno), quanto a desgaste e danos.
Substitua imediatamente as pegas gastas
ou danificadas, por motivos de seguranca,
de modo que o aparelho esteja sempre em
condi¢bes de funcionamento seguro.

Se tiverem sido retirados componentes ou
dispositivos de segurancga para efectuar
trabalhos de manutencgao, estes deverao
ser imediatamente recolocados de forma
correcta.

6.10 Armazenamento no caso de
periodos de paragem mais longos

Antes de arrumar, defina o nivel de
seguranc¢a mais elevado. (= 11.16)
Active o bloqueio do aparelho adicional.

Certifique-se de que o aparelho esta
protegido contra uma utilizagédo indevida
(por exemplo, por criangas).

Armazene o aparelho num estado
operacionalmente seguro.

Limpe minuciosamente o aparelho antes
do armazenamento (por exemplo, periodo
de Inverno).
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Deixe o aparelho arrefecer durante
aproximadamente 5 minutos antes de o
colocar num compartimento fechado.

O compartimento de arrumacao tem de
estar seco, protegido contra geada e tem
de poder ser bem fechado.

Nunca guarde o aparelho junto a chamas
vivas ou fontes de calor intenso
(por exemplo, fornos).

No caso de periodos de paragem mais
prolongados (por exemplo, periodo de
Inverno), desmonte a unidade de
acoplamento e guarde-a em seguranga
juntamente com o robot cortador de relva.
(= 16.8)

6.11 Eliminagao

Os residuos podem prejudicar os seres
humanos, os animais e o meio-ambiente,
tendo como tal de ser devidamente
eliminados.

Dirija-se ao seu centro de reciclagem ou
ao seu distribuidor oficial para ficar a saber
como os lixos devem ser removidos
adequadamente. A VIKING recomenda os
distribuidores oficiais VIKING.

Certifique-se de que um aparelho ja
desactivado é encaminhado para ser
eliminado de maneira tecnicamente
correcta. Antes de proceder a eliminagao,
inutilize o aparelho. No sentido de evitar
acidentes, remova em particular o cabo de
rede do transformador, a bateria e a
consola de comando do robot cortador de
relva.

Perigo de ferimentos na lamina de
corte!

Nunca deixe um cortador de relva
desactivado sem alguém a vigiar.

Certifique-se de que o aparelho e, em
particular, a lamina de corte sao
guardados fora do alcance das criangas.

A bateria tem de ser eliminada
separadamente do aparelho. E necessario
garantir que as baterias sdo eliminadas de
forma segura e ecolégica.

7. Descricao de simbolos

L]

Antes da colocagdo em funcionamento,
leia o manual de utilizagao.

[ ]
I (—)’n‘
Aviso!

Durante o funcionamento, mantenha-se a
uma distancia segura do aparelho.
Mantenha terceiros afastados da zona de

risco.

Bloqueie o aparelho antes de o levantar ou
antes da realizagao de trabalhos no

mesmo.
()
%

>
<.
n
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>

>
s,
"]
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Aviso!
N&o se sente nem se ponha em cima do
aparelho.

/N

Aviso!
Nunca toque na lamina em rotacao.
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8. Fornecimento

Iltem Designacio Unids. Item Designacéao Unids.
A Robot cortador de relva 1 I Cobertura do comparti-
B Unidade de acoplamento 1 mento da bateria 1
C Bateria 1 J Parafuso 2
D Transformador 1 K Estaca de fixacdo para o fio
E iRegua 5 metalico limitador:
Ml 632, MI 632 2
F Fio metalico limitador em c 00
rolo (150 m): Ml 632 P, Ml 632 PC 300
MI 632, MI 632 C 1 L  FEstacaparaa
MI 632 P. MI 632 PC 5 Unidade de acoplamento 4
’ - Manual de utilizaca 1
G Conector de ficha para o fio G0
metalico limitador 2
H Conector de fio 3
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9. Primeira instalacao

9.1 Instrucdes sobre a primeira
instalacao

Esta disponivel um assistente

de instalacao para a instalagao
do robot cortador de relva. Este
programa orienta-lo-a ao longo

L+
+
&

de todo o processo da primeira instalagao:

e Definir idioma, acertar data e hora
e Instalar unidade de acoplamento
e Colocar o fio metalico limitador

e Ligar o fio metdlico limitador

e Acoplar o robot cortador de relva e a
unidade de acoplamento

e Verificar a instalagao
e Programar o robot cortador de relva
e Concluir a primeira instalagao

O assistente de instalacao tem de ser
executado até ao fim. Sé entdo o robot
cortador de relva estara operacional.

e | Na pagina da Internet

1 | www.viking-garden.com, é possivel
descarregar um video da
instalagao.

O distribuidor oficial VIKING dispde
de mais instrucdes sobre a
instalagao do robot cortador de
relva.

O assistente de instalagdo é
novamente activado apés uma
reposicdo (reposicao das
defini¢des de fabrica). (= 11.17)
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Medidas preparatérias:

e Corte o relvado com um cortador de
relva convencional antes da primeira
instalagdo (altura ideal da relva entre 3
e 4 cm).

e No caso de um solo duro e seco, regue
ligeiramente a superficie a cortar, de
modo a facilitar o processo de pregar
as estacas de fixacao.

e MI632C, MI632PC:
O robot cortador de relva tem de ser
activado pelo distribuidor oficial
VIKING, sendo necessario atribuir o
endereco de e-mail do proprietario.
(= 10.)

@ | Para navegar nos menus, siga as
1 | instrucées no capitulo "Indicaces
de comando". (= 11.1)

Com a cruz de comando, sao
seleccionadas opgdes, itens de
menu ou botdes.

Com o botdo OK, é aberto @
um submenu ou confirmada
uma selecgao.

Com o botao Voltar, é
possivel sair do menu activo 9
Ou regressar a um passo

anterior do assistente de
instalagao.

Se se verificarem erros ou avarias
durante a primeira instalagao, sera
apresentada uma mensagem
correspondente no visor. (= 24.)

9.2 Montar a bateria

@ | As baterias de ides de litio deverdo
1 | ser manuseadas com especial
cuidado. A VIKING aconselha a
solicitar a montagem da bateria a
um distribuidor oficial VIKING. Uma
bateria avariada apenas pode ser
substituida por um distribuidor
oficial VIKING.

A bateria permanece montada no
robot cortador de relva de forma
fixa. Apenas é necessario
desmonta-la antes da eliminacao
do aparelho. (= 20.1)

e Defina a altura de corte mais reduzida
(nivel 1). (= 9.3)

e Pouse o robot cortador de relva de
costas numa base adequada.

Introduza a bateria (C) conforme ilustrado
e deixe-a engatar.
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Introduza a cobertura (I) e aperte os
parafusos (J). Respeite o binario maximo
de1-2Nm.

e Coloque o robot cortador de relva sobre
as rodas.

9.3 Ajustar a altura de corte

Altura de corte mais reduzida:
Nivel 1 (20 mm)

Altura de corte mais elevada:
Nivel 8 (60 mm)
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Prima e rode o botao rotativo (1). O botdo
engata novamente quando é solto. A
marca (2) aponta para a altura de corte
ajustada.

o | O botdo rotativo pode ser removido
1 | do elemento de ajuste para cima.
Esta construcao destina-se a
garantir a segurancga: desta forma,
garante-se que o aparelho ndo é
elevado e transportado pelo botao
rotativo.

9.4 Definir idioma, acertar data e hora

e Premir qualquer botédo da consola de
comando activa o aparelho e, por
conseguinte, o assistente de
instalagao.

A

Lietuviy k.
Pycckui

Deutsch

e/ )
VIKING'

English
Francais
v

Seleccione o idioma pretendido do @
visor e confirme com o botdo OK.

Bem-vindo
Idioma definido

Portugués

< |

Confirme a seleccao do idioma com
o botao OK ou seleccione "Alterar" e
repita a selecgao do idioma.

Alterar

e Se necessario, introduza o nimero de
série de 9 algarismos do robot cortador
de relva. Este nimero esta impresso na
placa de identificagdo (autocolante no
compartimento por baixo da consola de
comando).

0478 131 9225 A - PT



Data 10:09 ﬁlm & Und acoplamento 15:33 ﬁlljl
V' A A
23 06 2014 .
Instalar unidade
m 05 2013 de acoplamento
21 04 2012
v v v

Acerte a data actual com o auxilio
da cruz de comando e confirme com
o botdo OK.

@ Hora 15:32 47} (I
A A
16 33
B -
14 31
v v
Hora Minuto

Acerte a hora actual com o auxilio
da cruz de comando e confirme com
0 botdo OK.

9.5 Instalar unidade de acoplamento

e | Observe os exemplos de instalagao
1 | presentes neste manual de
utilizacdo. (= 27.)

E possivel montar um tejadilho de
sol, disponivel como acessério, na
unidade de acoplamento. Dessa
forma, o robot cortador de relva fica
mais bem protegido das condi¢des
atmosféricas.
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Instale a unidade de acoplamento num
local protegido e a sombra. A exposigcao
solar directa podera originar temperaturas
demasiado altas no aparelho e periodos
mais longos de carga da bateria.

A unidade de acoplamento devera ser facil
de detectar no local pretendido, de modo a
ndo dar origem a tropecdes.

E necessaria uma ligagdo a corrente para
o funcionamento da unidade de
acoplamento, a qual podera estar a uma
distancia de 15 m, no maximo.

A frente da unidade de acoplamento (1), é
necessario que exista uma superficie livre
plana (2) com um raio minimo de 1 m.
Elimine elevag¢des ou depressoes.

O solo no local pretendido devera ser
horizontal, sendo necessario manter uma
diferenga maxima de altura de 5 cm.
Nunca deforme a placa de base. As
irregularidades sob a placa de base
deverdo ser eliminadas, de modo que
possa assentar na totalidade.

Fixe a unidade de acoplamento (B) no
local pretendido com quatro estacas (L).
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Puxe ligeiramente a cobertura (1) no lado
esquerdo e direito conforme ilustrado e
remova-a para cima.
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Encaixe a ficha do
transformador (1) na placa da

unidade de acoplamento.

@ | Se necessario, desenrosque a
1 | ficha (por exemplo, nos casos em

que o cabo de corrente é passado
por um orificio num muro).

Tenha em atencao a polaridade
correcta quando fixar a ficha no
cabo. (= 16.7)

POWER
| ] |

Encaminhe o cabo de corrente pelo alivio
de traccdo (1) e pelo canal do cabo (2) até
ao transformador, conforme ilustrado.

Instale o transformador no exterior da
superficie a cortar, protegido da
exposicdo solar directa e humidade —
se necessario, fixe-o a uma parede.

Coloque todos os cabos de corrente no
exterior da superficie a cortar, em
particular fora do alcance da lamina de
corte, e fixe-os no solo ou arrume-os
num canal do cabo.

e Estenda o cabo de corrente pela area
circundante da unidade de
acoplamento, de modo a evitar
interferéncias no sinal de fio.

Apenas se registara um
funcionamento correcto do
transformador a uma temperatura
de funcionamento entre 0° C e
60° C.

Coloque a cobertura (1) na »
unidade de acoplamento e E]
deixe-a engatar — ndo entale ‘
nenhum cabo. Em seguida,

encaixe a ficha de rede.

o | Na unidade de acoplamento, o LED
1 | vermelho piscara enquanto ndo
estiver ligado nenhum fio metdlico
limitador. (= 13.1)
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e Apos a conclusédo dos trabalhos, @
prima o botdo OK na consola de
comando.

@& Carregar 15:40 Elml

Colocar iMow na
unidade de
acoplamento

Caso a bateria esteja =
descarregada, sera

apresentado no canto

superior direito do visor o simbolo
de uma ficha de rede em vez do
simbolo da bateria, apés o
acoplamento. (= 15.8) Se
necessario, a bateria sera
carregada automaticamente.

7S

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) e alivie
as rodas de accionamento. Empurre o
aparelho até a unidade de acoplamento
apoiado nas rodas dianteiras.

N&o podera acender-se qualquer LED da
unidade de acoplamento apos o
acoplamento. (= 13.1)

Em seguida, prima o botdo OK na @
consola de comando.
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9.6 Colocar o fio metalico limitador

@ | Antes de colocar o fio, leia e
1 | observe todo o capitulo "Fio
metalico limitador". (= 12.)

Planeie a colocacdo especifica,
respeite as distancias do fio,
instale as superficies de
bloqueio, reservas de fio,
trajectos de ligacao, superficies
circundantes e travessas em
virtude da colocacgéo.

S\ Delimitacio 15:40 {7} B3

Colocar
o fio

Fixe o fio metalico limitador (1) a
esquerda (A ou a direita (B) junto a placa
de base, imediatamente junto a uma saida
do fio, com um prego de fixagao (2).

Deixe uma extremidade livre do fio (1)
com aproximadamente 1 m de
comprimento.
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Coloque o fio metalico limitador (2) 0,6 m
em linha recta e em angulo recto
relativamente a placa de base antes e
depois da unidade de acoplamento (1).
Depois, siga a margem da superficie a
cortar com o fio metalico limitador.

e .
1 —. 2
' .“..%
. e R

Coloque o fio metalico limitador (1) em
torno da superficie a cortar e em torno de
obstaculos eventualmente existentes

106

(= 12.8) e fixe-0 no solo com pregos de
fixacdo (2). Verifiqgue as distancias com o
auxilio da iRégua. (= 12.3)

L

A colocacdo em angulos agudos
(inferiores a 90°) devera ser evitada. Em
cantos pontiagudos do relvado, fixe o fio
metdalico limitador (1) no solo com pregos
de fixagao (2), conforme ilustrado.

Durante a colocagao em torno de
obstaculos altos, tais como cantos de
paredes ou canteiros altos (A, é
necessario manter uma distancia maior do
fio nos cantos, de modo que o robot

cortador de relva ndo raspe no obstaculo.
Coloque o fio metalico limitador (1) com o
auxilio da iRégua (2) conforme ilustrado.

e Se necessario, prolongue o fio metalico
limitador com os conectores com fio
fornecidos. (= 12.12)

e Caso existam varias superficies a
cortar ligadas entre si, instale
superficies circundantes (= 12.9) ou
ligue as superficies a cortar com
travessas. (= 12.10)

Pregue o Ultimo prego de fixagao (1)
novamente a esquerda ou a direita junto a
placa de base, imediatamente junto a
saida do fio. Recorte o fio metalico
limitador (2), deixando extremidades livres
do fio com aproximadamente 1 m de
comprimento.

e Verifique a fixagado do fio metalico
limitador no solo. Como valor de
referéncia, um prego de fixagdo por
metro é suficiente. O fio metalico
limitador tem de assentar sempre no
relvado. Pregue o prego de fixagdo até
ao fim.

e Apobs a concluséao dos trabalhos, @
prima o botdo OK na consola de
comando.
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Caso a carga da bateria seja
insuficiente para processar os

restantes passos do assistente de
instalagao, sera apresentada uma
mensagem correspondente. Neste
caso, deixe o robot cortador de
relva na unidade de acoplamento e
continue a carregar a bateria.

O avanco para o passo seguinte do
assistente de instalagdo com o
botdo OK apenas é possivel
quando a tensdo necessaria da
bateria é atingida.

9.7 Ligar o fio metalico limitador

N, Und acoplamento 16:10 {7} IE3J

—

E Colocar iMow na

— |

superficie
a cortar

0478 131 9225 A - PT

Coloque o robot cortador de
relva (1) atras da unidade de @
acoplamento (2) dentro da

superficie a cortar conforme ilustrado e,
em seguida, prima o botdo OK.

b und acoplamento  16:11{7} T

Remover
ficha de rede

pA

Desligue a ficha do transformador @
da corrente e, em seguida, prima o
botdo OK.

\ Und acoplamento 16:12 ﬁllj]

Remover cobertura
da unidade de
acoplamento

Remova a cobertura conforme descrito na
seccdo "Instalar unidade de
acoplamento". (= 9.5)

Em seguida, prima o botdo OK na @
consola de comando.

N Und acoplamento 16:12 {7 O a

i

Coloque o fio metalico limitador (1) em
guias de cabo da placa de base e enfie-o
pela base (2).
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Encurte o comprimento livre das
extremidades do fio metalico limitador (1)
para aproximadamente 10 cm.

@ | Respeite escrupulosamente o
1 | comprimento livre e ndo enrole as
extremidades salientes do fio.
Extremidades livres demasiado
compridas poderao perturbar o
correcto funcionamento do robot
cortador de relva.

Pressione a ficha de aperto (G) com um
alicate adequado nas extremidades do
cabo, garantindo o engate correcto.
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As fichas de aperto destinam-se a
@ uma utiliza¢do Unica e nao podem
ser reutilizadas ap6s uma
desmontagem. E possivel obter
fichas de aperto adicionais no
distribuidor oficial VIKING. (=> 17.)

Encaixe a ficha (1) conforme
ilustrado. Garanta a ligagao
correcta das extremidades
esquerda e direita do fio metalico limitador
— nao troque as extremidades do fio.
Feche as coberturas do canal do cabo (2).

zr

—_——

e Apoés a conclusao dos trabalhos, @
prima o botdo OK na consola de
comando.

x Und acoplamento 16:15 ﬁlm

Montar cobertura
da unidade de
acoplamento

Monte a cobertura conforme descrito na
secc¢do "Instalar unidade de
acoplamento". (= 9.5)

Em seguida, prima o botdo OK na @
consola de comando.

; Und acoplamento 15:1513@
0

Ligue a ficha do transformador a @
corrente e, em seguida, prima o
botdo OK.

Ligar
ficha de rede

Se o fio metalico limitador for
correctamente montado e a unidade de
acoplamento estiver ligada a corrente, o
LED vermelho (1) acender-se-a.
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Siga o capitulo "Elementos de
comando da unidade de
acoplamento”, em particular se o
LED nao acender conforme
descrito. (= 13.1)

(7S

x Carregar 16:20 Eujl

Colocar iMow na
unidade de
acoplamento

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) e alivie
as rodas de accionamento. Empurre o
aparelho até a unidade de acoplamento
apoiado nas rodas dianteiras.

N&o podera acender-se qualquer LED da
unidade de acoplamento apés o
acoplamento. (= 13.1)

Em seguida, prima o botdo OK na
consola de comando.

©
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9.8 Acoplar o robot cortador de relva e
a unidade de acoplamento

@ | O robot cortador de relva apenas
1 | pode ser colocado em
funcionamento se receber
correctamente o sinal de fio emitido
pela unidade de acoplamento.

(= 11.16)

Verif. sinal fio

Interrupcao com
STOP

o7

A verificagdo do sinal de fio podera
demorar alguns minutos. O acoplamento é
interrompido com o botdo STOP vermelho
na parte superior do aparelho, sendo
chamado o passo anterior do assistente
de instalagao.

& Und acoplamento 16:21 El@

’ \ Sinal de fio OK
=
(el

Sinal de fio OK:

E apresentado no visor o texto Q
"Sinal de fio OK". O robot =

cortador de relva e a unidade de
acoplamento estao correctamente
acoplados.

Prossiga com a primeira instalagao
premindo o botdo OK.

e | MI632 C, Ml 632 PC:

1 | Depois de o acoplamento ter sido
efectuado com éxito, o modo de
energia "GPRS" é activado.

(= 11.11)

Sem sinal de fio:
E apresentado no visor o texto @?
"Sem sinal de fio". O robot =
cortador de relva ndo recebe

qualquer sinal de fio.

Ligue a unidade de acoplamento a
corrente ou encaixe o fio metalico limitador
na unidade de acoplamento e verifique a
indicacdo LED na unidade de
acoplamento. (= 13.1)

O acoplamento é repetido apés
premir o botdo OK.

Sinal de fio com polaridade '
invertida: @,
E apresentado no visor o texto _?_
"Ligagdes trocadas ou iMow

fora". O robot cortador de relva recebe um
sinal de fio com polaridade invertida.
Coloque o robot cortador de relva na
unidade de acoplamento ou ligue
correctamente as extremidades do fio
metalico limitador a unidade de
acoplamento.

O acoplamento é repetido apés
premir o botdo OK.

Verificar sinal de fio:

E apresentado no visor o texto
"Verificar sinal de fio". O robot
cortador de relva recebe um

T
K~
sinal de fio com interferéncias.

Causas possiveis poderao ser um cabo de
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terra com tensao, betdo armado ou a
presenca de metais no solo por baixo da
unidade de acoplamento que causam
interferéncias. Um cabo de rede enrolado
na area circundante a unidade de
acoplamento ou um sinal externo (p. ex., 0
sinal de outra unidade de acoplamento)
também poderao estar a causar
interferéncias com o sinal de fio.

Se possivel, elimine a origem das
interferéncias, caso contrario, instale a
unidade de acoplamento noutra posicao.

O acoplamento é repetido apos @
premir o botdo OK.

@ | Se ndo for possivel receber

1 | correctamente o sinal de fio e as
medidas descritas ndo oferecerem
qualquer solugdo, contacte um
distribuidor oficial VIKING.

9.9 Verificar a instalacao

N\ Delimitagio 16:22 {7} B2

- _}_ Percorrer a
margem

Inicie um teste para verificar a
correcta colocagéo do fio premindo o @
botdo OK. A lamina de corte nao é
activada.

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Com o teste, é definido o ponto de
recolha do robot cortador de relva.
(= 14.5)
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O iMow percorre a
margem

23 m

Parar com
STOP

Durante o percurso na margem,
mantenha-se atras do robot cortador de
relva e certifique-se de que:

— o robot cortador de relva percorre a
margem da superficie a cortar
conforme planeado,

— adistancia para os obstaculos e para
os limites da superficie a cortar estéo
correctos,

— o acoplamento e o desacoplamento
funcionam correctamente.

A distancia percorrida é apresentada no
visor. Esta indicacdo em metros é
necessaria para definir os pontos iniciais
na margem da superficie de corte.

(= 11.15)

e Leia e anote o valor apresentado no
local pretendido. O ponto inicial deve
ser definido manualmente depois da
primeira instalacao.

O percurso na margem é interrompido
automaticamente por obstaculos ou por
percorrer declives com uma inclinagao
excessiva, ou manualmente premindo o
botdo STOP.

e Se o teste tiver sido interrompido
automaticamente, corrija a posicdo do
fio metalico limitador ou remova os
obstaculos.

e Antes de prosseguir o percurso na
margem, verifique a posi¢do do robot
cortador de relva. O aparelho tem de
estar sobre o fio metdlico limitador ou
no interior da superficie a cortar com a
parte dianteira na direccao do fio
metalico limitador.

Prosseguir apés interrupcgao:

N Testar margem  16:30 El im
Continuar
d a percorrer
a margem

Ap6s uma interrupgao, prossiga o
percurso na margem com Sim.

Se seleccionar Nao, a passagem do fio
metdlico limitador sera concluida, sendo
chamado o passo seguinte do assistente
de instalagao.

o | A VIKING recomenda que ndo
1 | interrompa o teste. Podera ndo ser
possivel detectar eventuais
problemas ao percorrer a margem
da superficie a cortar ou ao
acoplar.

Se necessario, o teste podera ser
realizado novamente apés a
primeira instalagao. (= 11.14)

Conclusao do teste:

Com o acoplamento ap6s uma volta
completa, é chamado o passo seguinte do
assistente de instalacao.
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9.10 Programar o robot cortador de
relva

:CI Sup. a cortar 16:32 ﬁl im

A
500 m?

700 m?
v

Introduza a dimensao do relvado e
confirme com OK.

@ | As superficies de bloqueio ou

1 | superficies circundantes instaladas
ndo deverdo ser incluidas no
calculo da dimensao da superficie
a cortar.

Sera calculado um
novo plano de corte

Interrupcao com
STOP

Esta a ser calculado um novo plano de
corte.

O processo pode ser interrompido com o
botdo STOP vermelho na parte superior
do aparelho.

0478 131 9225 A - PT

Plano corte

Confir. cada dia individual
ou alterar tempos actividade

Confirme a indicagdo "Confir. cada

dia individual ou alterar tempos

actividade" premindo o botdo OK.

™ Plano diario 16:34 ﬁlml
TE QA QI SX SA DO

@ Confirmar plano diario

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
9 Novo tempo actividade

O plano diario de segunda-feira é @
apresentado e o item de menu
Confirmar plano diario é activado.

Ao premir OK, todos os tempos de
actividade do dia indicado sao
confirmados, sendo apresentado o
plano diario seguinte.

©

o | No caso de pequenas superficies a
1 | cortar, nem todos os dias da
semana sao utilizados para cortar a
relva. Neste caso, nao sao
indicados quaisquer tempos de
actividade, sendo suprimido o item
de menu "Apagar tempo
actividade". Os planos diarios sem
tempos de actividade deverdo ser
igualmente confirmados com OK.

Os tempos de actividade
indicados podem ser alterados.
Para tal, seleccione o intervalo de

tempo pretendido com a cruz de comando
e abra-o com OK. (= 11.7)

Se pretender tempos de actividade e
adicionais, escolha o item de menu o g
Novo tempo actividade e abra-o

com OK. Na janela de seleccao, determine
a hora de inicio e o momento final do novo
tempo de actividade e confirme com OK.
Sao possiveis até trés tempos de
actividade por dia.

Se pretender eliminar todos os
tempos de actividade apresentados, X
escolha o item de menu

Apagar plano diario e confirme com OK.

Plano diario 16:36 Ell__ml
se TE QA Q@ sx sa[BE)

@ Confirmar plano diario

& Novo tempo actividade

O plano de corte é apresentado
apos confirmar o plano diario de
domingo.

©

Plano corte 16:37 ﬁlm

’ETE QA QI SX SA DO

Alterar
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O plano de corte apresentado é
confirmado com OK, sendo @
chamado o passo final do assistente

de instalacao.

Se for necessario efectuar alteragdes,
seleccione Alterar e ajuste cada tempo de
actividade.

Terceiros tém de se manter

A afastados da zona de risco durante
os tempos de actividade. Os
tempos de actividade deverao ser
adaptados em conformidade.
Respeite igualmente a legislagédo
municipal vigente relativa a robots
cortadores de relva e as indicagdes
do capitulo "Para sua
seguranga" (= 6.) e altere os
tempos de actividade
imediatamente ou apés a
conclusdo da primeira instalagao,
se necessario, no menu "Plano
corte". (= 11.6)
Devera informar-se em particular
junto das autoridades competentes
sobre as horas diurnas e nocturnas
em que o aparelho podera ser
utilizado.

9.11 Concluir a primeira instalagao

Remova todos os objectos
A estranhos (por exemplo,

brinquedos, ferramentas) da

superficie a cortar.

112

iMow operacional

A VIKING recomenda
aumentar o nivel de

seguranga
Conclua a primeira instalagao @
premindo o botdo OK.

Ap6s a primeira instalacao, é

@ activado o nivel de seguranga
"Nenhuma". A VIKING recomenda
a seleccdo de um dos niveis de
seguranca "Reduzida", "Média" ou
"Elevada". Dessa forma, garante-
se gque pessoas hao autorizadas
serdo incapazes de alterar ajustes
e que o robot cortador de relva ndo
podera funcionar com outras
unidades de acoplamento.
(= 11.16)

M1 632 C, MI 632 PC:

A VIKING recomenda ainda a
activacao da proteccao GPS.
(= 11.16)

MI 632 C, MI 632 PC:

Iniciar a aplicacao

E possivel iniciar agora
a aplicacao VIKING iMow

Para que todas as fungées do robot
cortador de relva possam ser utilizadas,
instale a Aplicagdo VIKING iMow num
smartphone ou tablet com ligagdo a
Internet e um receptor GPS e inicie-a.
(= 10.)

Feche a caixa de didlogo com o @
botdo OK.

9.12 Primeiro processo de corte apés a
primeira instalagao

Se a conclusao da primeira instalagdo
coincidir com um tempo de actividade, o
robot cortador de relva comecara
imediatamente a processar a superficie a
cortar.

Iniciar corte

T -

Se a conclusdo da primeira
instalacdo ocorrer fora do tempo de @
actividade, sera possivel iniciar um
processo de corte premindo o botdo OK.
Se néo pretender que o robot cortador de
relva corte a relva, seleccione "Nao".
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10. Aplicacao VIKING iMow

Os modelos MI 632 C, MI 632 PC podem
ser utilizados com a Aplicacdo VIKING
iMow.

A aplicacdo esta disponivel em todos os
principais sistemas operativos disponiveis
na respectiva loja de aplicagdes.

As indicagdes incluidas no capitulo
A "Para sua seguranga" sao validas

para todos os utilizadores da

Aplicacao VIKING iMow. (= 6.)

Activacao:

Para que possa existir troca de dados
entre a aplicagao e o robot cortador de
relva, é necessario que o distribuidor
oficial VIKING active o aparelho em
conjunto com o endereco de e-mail do
proprietario. E enviado um cédigo e uma
hiperligacdo para o endereco de e-mail.
A Aplicacao VIKING iMow deve ser
instalada num smartphone ou tablet com
ligacdo a Internet e um receptor GPS. O
receptor de e-mail é definido como
administrador e principal utilizador da
aplicacao, tendo total acesso a todas as
funcdes.

o | O endereco de e-mail e a palavra-
1 | passe devem ser guardadas em
seguranca de modo a ser possivel
instalar novamente a Aplicagcao
VIKING iMow ap6s trocar de
smartphone ou tablet (por exemplo,
se perder o dispositivo movel).

Comunicacao de dados:

A transmissao de dados do robot cortador
de relva pela Internet (manutengcdo M2M)
esta incluida por um periodo de 3 anos no
preco de compra. Antes do término do
contrato, é apresentado um lembrete no
visor e na aplicagcdo. Podera obter um

0478 131 9225 A - PT

contrato de prestagao de servicos junto do
distribuidor oficial VIKING.

A transmissdo de dados ndo é
permanente e podera durar alguns
minutos.

A transmissao de dados da aplicacédo
através da Internet podera acarretar
custos decorrentes do contrato com a
operadora de servigos méveis ou com o
fornecedor de servicos de Internet que
serao da sua inteira responsabilidade.

® | Sem uma ligagdo moével e sem a
1 | aplicac&o, a proteccdo GPS sé esta
disponivel sem a comunicagéo por
SMS e e-mail.

Principais fungées da aplicacao:

— Consultar e processar o plano de corte
— Iniciar corte

— Ligar e desligar o modo automatico

— Enviar o robot cortador de relva para a
unidade de acoplamento

— Cortar na zona pretendida:
Uma Zona pretendida é uma area na
superficie de corte definida com o
smartphone ou o tablet. O ponto central
da zona pretendida é estabelecido com
o receptor GPS do dispositivo moével,
sendo definido um raio em torno dessa
coordenada. O robot cortador de relva
circula ao longo do fio metalico
limitador da zona pretendida e corta o
relvado nesse local.

— Modificar a data e a hora

A modificagdo do plano de corte, o

A inicio do processo de corte, a
activacdo e a desactivacao do
modo automatico, o envio do robot
cortador de relva para o ponto
inicial e a modificacdo da data e da
hora podem gerar actividades
inesperadas para as outras
pessoas. As pessoas afectadas
deverdo, por conseguinte, ser
sempre informadas de antemao de
possiveis actividades do robot
cortador de relva.

— Aceder as informacgdes do aparelho e a
localizacao do robot cortador de relva

— Atribuir um nome ao robot cortador de
relva

— Definir o nimero de telemoével para
envio de mensagens SMS

— Modificar o endereco de e-mail ou os
dados de acesso a aplicagao

— Adicionar outros utilizadores e definir o
acesso de convidados a aplicagao
durante um periodo de tempo limitado.
Os outros utilizadores e convidados
dispdem apenas de um acesso limitado
as fungdes.

11.1 Indicac6es de comando

e Se necessario, remova a consola de
comando. (= 15.2)
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A cruz de comando (1) destina-se a
navegacgao nos menus. Os ajustes sao
confirmados e os menus sdo abertos com
o botdo OK (2). E possivel sair novamente
dos menus com o botdo Voltar (3).

A& Menu principal 14:57 ﬁlm
Plano corte
Comandos
Informacgao Ajustes

O menu principal é composto por 4
submenus, apresentados como botdes. O
submenu seleccionado é sombreado a
preto e é aberto com o botdo OK.

Janela de seleccgao:

Y Ajustes 15:03 Ellj]
Il @ B 2 » Data 10:09 {7} (1
iMow - A A
||||| 23 06 2014
Sensor chuva < >
T rt .
empo corte 00:30 21 i 2012
Retardamento 00:00 v v v
Dia Més Ano
No segundo nivel do menu, os respectivos

submenus sdo apresentados com
separadores.

Os separadores sdo seleccionados
premindo a cruz de comando para a
esquerda ou para a direita. Os submenus
sdo seleccionados premindo a cruz de
comando para baixo ou para cima.

Os separadores ou itens de menu activos
sdo sombreados a preto.

A barra de deslocamento na margem
direita do visor indica que é possivel
visualizar mais itens premindo a cruz de
comando para baixo ou para cima.

Os submenus sado abertos premindo o
botao OK.

@ Tempo activid.

SE 08:00-12:00

7:) Tempo activid. desligado
f Alterar tempo actividade

X Apagar tempo actividade

Sao listadas opgdes nos submenus. Os
itens de lista activos sdo sombreados a
preto. Premir o botdo OK abre uma janela
de selec¢do ou uma janela de dialogo.

E possivel alterar os valores de ajuste
premindo a cruz de comando. O valor
actual esta destacado a preto. A
confirmacgédo de todos os valores é
efectuada com o botédo OK.

Janela de dialogo:

Novo cédigo PIN
1234

. -

Caso seja necessario guardar alteragdes
ou confirmar mensagens, sera
apresentada no visor uma janela de
dialogo. O botdo activo é sombreado a
preto.

No caso de uma opgao, é possivel activar
o respectivo botao premindo a cruz de
comando para a esquerda ou para a
direita.

A opgao seleccionada é confirmada como
botdo OK, sendo chamado o menu
superior.
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11.2 Indicacao de estado

@

Hora inicio
SE 10:00

Estado carga
95%

iMow operacional
Automatico ligado

A indicacdo de estado sera apresentada

— se omodo de standby do robot cortador
de relva for concluido premindo um
botdo,

— se o botdo Voltar no menu principal for
premido,

— durante o modo em curso.

L

Hora inicio
SE 10:00

-

Estado carga
95%

Na area superior da indicacdo, podera
encontrar dois campos configuraveis,
onde poderao ser apresentadas diversas
informacdes sobre o robot cortador de
relva ou sobre os processos de corte.

(= 11.13)

Informacao de estado sem actividade
em curso — Ml 632, Ml 632 P:

0478 131 9225 A - PT

J iMow operacional
Automatico ligado

Atencao
O iMow ¢ ligado

Na area inferior da indicagao, é
apresentado o texto "iMow

operacional" em conjunto com o

simbolo ilustrado e o estado do modo
automatico. (= 11.5)

Informacao de estado sem actividade
em curso — MI 632 C, Ml 632 PC:

Ml 632 PC
iMow operacional

Automatico ligado

Proteccdo GPS Lig

Na area inferior da indicacdo, sédo
apresentados o nome do robot

cortador de relva (= 10.), o texto

"iMow operacional" em conjunto com o
simbolo ilustrado, o estado do modo
automatico (= 11.5) e informagdes sobre
a protecgao GPS (= 11.16).

Informacéo de estado com actividades
em curso — todos os modelos:

]}lﬁ O iMow corta o relvado
©»

Durante um processo de corteem =
curso, é apresentado o texto "O ©™
iMow corta o relvado" em conjunto

com o respectivo simbolo. As informagdes
textuais e o simbolo correspondem a cada
actividade activa.

Antes do processo de corte, é
apresentado o texto "Atengdo — O iMow é
ligado" em conjunto com um simbolo de
aviso.

o | Uma iluminag&o intermitente do
1 | visor e um sinal sonoro indicam
ainda o arranque iminente do motor
de corte. A lamina de corte é ligada
ao fim de alguns segundos, depois
de o robot cortador de relva se
colocar em movimento.

Cortar margem:

O texto "A margem sera cortada" é d
apresentado enquanto o robot

cortador de relva trabalha na margem da
superficie a cortar.

Levar para a unidade de
acoplamento: @
Se o robot cortador de relva

regressar a unidade de acoplamento, o
respectivo motivo (por exemplo, Bateria
descarregada, Corte concluido) sera
apresentado no visor.
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Carregar a bateria:
Enquanto a bateria esta a ser *
carregada, é apresentado o texto
"Bateria a carregar".

Apresentacdo de mensagem —todos os
modelos:

Exterior
Colocar iMow na
superficie a cortar

7 14.11.2014 12:33 M1135

Erros, avarias ou recomendacgbes séo
apresentados em conjunto com o simbolo
de aviso, a data, a hora e o cédigo da
mensagem. Se houver varias mensagens
activas, estas serao apresentadas
alternadamente. (= 24.)

@ | Se o robot cortador de relva estiver
1 | operacional, as mensagens e as
informagdes de estado sao
apresentadas alternadamente.

11.3 Area de informacées

all14:28 7O

), -
i)
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No canto superior direito do visor, sdo
apresentadas as seguintes informacgdes:

1. Estado de carregamento da bateria ou
da operacdo de carregamento

2. Estado automatico
3. Hora

4. Sinal da ligagdo moével (Ml 632 C,
MI 632 PC)

1. Estado da carga:

O simbolo da bateria destina-se a
apresentar o estado de
carregamento.

Sem barras — bateria descarregada
1 a 5 barras — bateria parcialmente
descarregada

6 barras — bateria totalmente carregada

EEE200D

Durante o processo de carga, é

apresentado um simbolo de uma E
ficha de rede em vez do simbolo de
bateria.

2. Estado automatico:

Com o modo automatico ligado, é ﬁl

apresentado o Simbolo do modo
automatico.

3. Hora:
A hora real é apresentada no formato de
24 horas.

4. Sinal da ligacao movel: x
A Intensidade do sinal da .III -lII
ligacdo movel (GPRS) é H % H
apresentada com 4 barras. ||| |||
Quantas mais barras |HH >|<|]H
existirem, melhor sera a ' .X
recepcao. l|:||:||:| l|:||:||:|
Um simbolo de recepcéo com D”H >|]<|]H
um pequeno x ou um ponto de o
interrogacgao indica uma falha L’]I
(J

de ligacdo a Internet. .

Durante a inicializagdo do médulo de radio
(verificacdo do hardware e do software —
por exemplo, ap6s a ligagcao do robot
cortador de relva), é apresentado o ponto
de interrogacao.

11.4 Menu principal

A Menu principal 14:57 ﬁlljl
Plano corte
Comandos
® Y
Informacao Ajustes

O menu principal é apresentado ‘

— ao sair da indicacao de estado
(= 11.2) premindo o botdo OK,

— se o botdo Voltar for premido no
segundo nivel do menu.

1. Comandos (= 11.5)
Bloquear iMow |1|
Automatico ligado e desligado

Levar para a unidade de acoplamento
Comando manual

Iniciar corte

Retardar inicio de corte

Omitir tempo de actividade seguinte
Cortar margem

2. Plano de corte (= 11.6) )
Plano diario
Plano semanal

3. Informacgao (= 11.9) @
Mensagens

Eventos

Estado do iMow
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Estado do relvado
Estado do médulo de radio (M1 632 C,
Ml 632 PC)

4. Ajustes (= 11.10) I
iMow ﬂ
Instalagdo

Seguranca

Assisténcia

Area distrib.

11.5 Comandos

|__I| Comandos 10:27@@

40 @ alo sle

Bloquear iMow

Seleccione o comando pretendido com a
cruz de comando e execute-o com OK.

. Bloquear iMow

. Ligar/desligar o modo automatico

. Levar para a unidade de acoplamento
. Comando manual

. Iniciar corte

. Retardar inicio de corte

. Omitir tempo de actividade seguinte

0 N O U1 A W IN =

. Cortar margem

1. Bloquear iMow:
Bloqueio do aparelho devera
ser activado.
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Para desbloquear, prima a combinagao de
botdes apresentada. (= 5.2)

2. Ligar o modo automatico/

Desligar o modo automatico: 71
Com o modo automatico L
ligado, é apresentado o texto
"Automatico ligado" na indicacao de
estado. O simbolo do modo automatico é
apresentado nos menus junto ao simbolo
da bateria. O robot cortador de relva
processa a superficie a cortar de forma
totalmente automatica.

Com o modo automatico desligado, é
apresentado o texto "Automatico
desligado" na indicagcéo de estado. Os
tempos de actividade do plano de corte
sdo desactivados (cinzento). A superficie
a cortar ndo é processada de forma
automatica. Os processos de corte podem
ser iniciados através dos comandos
"Iniciar corte" e "Retardar inicio de corte".

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | O modo Automatico também pode
ser ligado e desligado com a
aplicacdo. Depois de desligar o
modo Automatico com a aplicagao,
o robot cortador de relva regressa a
unidade de acoplamento. (= 10.)

3. Levar para a unidade de
acoplamento:
O robot cortador de relva -
regressa a unidade de

acoplamento e carrega a bateria. Com o
modo automatico ligado, o robot cortador
de relva processa novamente a superficie
a cortar no préximo tempo de actividade
possivel.

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | O robot cortador de relva também
pode ser enviado para a unidade
de acoplamento com a aplicagao.
(= 10.)

4. Comando manual:

Corte a relva manualmente.

Por motivos de seguranga, a

lamina de corte s6 pode ser

ligada se o botdo OK for mantido premido
e, em seguida, for premido o botédo de
corte. A cruz de comando permite virar o
aparelho. (= 15.6)

5. Iniciar corte:

Apo6s a activacao, o robot
cortador de relva inicia
automaticamente o processo de
corte. E necessario determinar o fim do
processo de corte.

Nos casos em que tiver sido instalada uma
superficie circundante, é necessario
definir apés premir o botdo OK se o
processo de corte deve ser efectuado
numa superficie circundante ou na
superficie principal. (= 11.14)

O ajuste predefinido da duragao do
processo de corte pode ser alterado nos
ajustes do aparelho, em "Tempo corte".
(= 11.11)

mllo

o | Nomenu principal (= 11.4),0 ),

1 | comando "Iniciar corte" iz
podera ser igualmente

activado ao premir o botao Corte.

Ml 632 C, Ml 632 PC:
"Iniciar corte" também pode ser
activado na aplicagao. (= 10.)

nll®

6. Retardar inicio de corte:
Apo6s a activacao, o robot
cortador de relva inicia
automaticamente o processo de
corte, mas retardadamente. E necessario
determinar a hora de inicio e o fim do
processo de corte.

Nos casos em que tiver sido instalada uma
Superficie circundante, é necessario
definir apés premir o botdo OK se o
processo de corte deve ser efectuado
numa superficie circundante ou na
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superficie principal. (= 11.14)

Os ajustes predefinidos da duracao do
processo de corte e do retardamento
podem ser alterados nos ajustes do
aparelho, em "Tempo corte" ou
"Retardamento”. (= 11.11)

7. Omitir tempo de actividade
seguinte:

O comando podera ser utilizado
se nao pretender que o robot
cortador de relva funcione durante o
tempo de actividade seguinte

(por exemplo, durante uma festa no
jardim).

Apos a confirmacgao, a relva ndo sera
cortada durante o tempo de actividade
seguinte. Um tempo de actividade
blogueado desta forma é apresentado a
cinzento no plano de corte. Este tempo de
actividade pode ser novamente
desbloqueado para o corte da relva no
menu "Plano diario". (= 11.7)

Se o comando for executado varias vezes
seguidas, o tempo de actividade seguinte
sera sempre omitido. Se ndo restar mais
nenhum tempo de actividade na semana
em curso, sera apresentada a mensagem
"Nao havera corte na préxima semana".

8. Cortar margem:

Apo6s a activacao, o robot
cortador de relva corta a margem
da superficie a cortar. Apés uma
volta, regressa a unidade de acoplamento
e carrega a bateria.

VN
=1
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11.6 Plano de corte

11.7 Plano diario

Plano corte 17:30 ﬂm

™ Plano diario 15:32 {7} (1

ETE QA QI SX SA DO
memm™ e

SE TE QA Q 8l sA po
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

— —
& Novo tempo actividade
Plano diario
X Apagar plano diario
Plano semanal
O plano de corte guardado é @ Nos tempos de actividade
chamado através do menu "Plano assinalados, o corte da relva é

corte" no menu principal. As

superficies rectangulares sob o respectivo
dia representam os tempos de actividade
guardados. Nos tempos de actividade
marcados a preto, a relva é cortada. As
superficies a cinzento representam
tempos de actividade sem processos de
corte — por exemplo, no caso de um tempo
de actividade desligado ou apés o
comando "Omitir tempo de actividade".
(= 11.5)

o | Com o modo automatico desligado,
1 | todo o plano de corte fica inactivo e
todos os tempos de actividade sédo
apresentados a cinzento.

Se a cruz de comando for premida para
cima ou para baixo, sera possivel
seleccionar os submenus Plano

diario (® 11.7) ou Plano

semanal (= 11.8) e abri-los com o botdo
OK.

Se pretender editar os tempos de
actividade de um dia individual, g
sera necessario activar o dia com a

cruz de comando (premir para a esquerda
ou para a direita) e abrir o submenu Plano
diario.

permitido. Esses tempos de
actividade sao marcados a preto no plano
de corte.

Nos tempos de actividade nao
assinalados, o corte da relva ndo é D
permitido. Esses tempos de

actividade sdo marcados a cinzento no
plano de corte.

"Tempos de actividade". (= 14.3)
Terceiros tém de se manter
afastados da zona de risco durante
os tempos de actividade, em
particular.

e | MI632C, Ml 632 PC:

1 | Os tempos de actividade também
podem ser processados com a
aplicacdo. (= 10.)

2 Siga as instrugdes do capitulo

Os tempos de actividade guardados
podem ser seleccionados e editados de
forma individual.

O item de menu Novo tempo O
actividade pode ser seleccionado g
desde que estejam guardados

menos de 3 tempos de actividade por dia.
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Um tempo de actividade adicional ndo
pode sobrepor-se a outros tempos de
actividade.

Se ndo pretender que o robot
cortador de relva corte a relva no dia X
seleccionado, devera seleccionar o
item de menu Apagar plano diario.

Editar tempo de actividade:

@ Tempo activid.

SE 08:00-12:00

7:) Tempo activid. desligado
f Alterar tempo actividade

X Apagar tempo actividade

Com Tempo activid. desligado ou
Tempo activid. ligado, o tempo de
actividade seleccionado para o
corte automatico da relva é
bloqueado ou desbloqueado.

&

)

Com Alterar tempo actividade, é
possivel alterar o intervalo de
tempo.

4

Se o tempo de actividade
seleccionado deixar de ser X
necessario, devera seleccionar o

item de menu Apagar tempo actividade.

@ | Se os intervalos de tempo nao
1 | forem suficientes para os
processos de corte e de carga
necessarios, os tempos de
actividade deverao ser prolongados
ou complementados, ou a duragao
de corte devera ser diminuida. Sera
apresentada uma mensagem
correspondente no visor.
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11.8 Plano semanal

11.9 Informacao

Plano semanal 11:02 Elml @ Informagéo 10:32 Elljl
c Adaptar duracéao de corte “ @ ll]]]]]@
2 Novo plano de corte Mensagens
Chuva detectada SX 13:52
Recomendacéo DO 15:00
O tempo de corte semanal pode ser c 1. Mensagens: m
ajustado em Adaptar duragao de Lista todos os erros, avarias e

corte. O valor definido tem como

base a dimensao da superficie a cortar.
(= 14.4)

Siga as instrugdes do capitulo "Adaptar a
programacgao". (= 15.3)

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | A duracdo do corte também pode
ser ajustada com a aplicagao.

(= 10.)

O comando Novo plano de corte Eq
elimina todos os tempos de L
actividade guardados. E chamado o
passo "Programar o robot cortador de
relva" do assistente de instalagéao.

(= 9.10)

@ | Caso a conclusdo da

1 | reprogramacéo coincida com um
tempo de actividade, o robot
cortador de relva iniciara um
processo de corte automatico apoés
a confirmagao dos planos diarios
individuais.

recomendacgdes activos; a
apresentacao é efectuada juntamente
com o momento da ocorréncia.

No caso de um funcionamento sem
problemas, é apresentado o texto "Sem
mensagens".

Os detalhes das mensagens séo
apresentados ap6s premir o botdo OK.
(= 24))

2. Eventos:
Lista as ultimas actividades do robot

cortador de relva.

Os detalhes dos eventos (texto
complementar, momento e cédigo) sdo
apresentados ap6s premir o botdo OK.

o | Se algumas actividades ocorrerem
1 | com frequéncia invulgar, o
distribuidor oficial VIKING dispora
de mais informagdes. As avarias no
funcionamento normal sdo
documentadas nas mensagens.

3. Estado do iMow: @

Informagdes sobre o robot -
cortador de relva

— Estado de carga:
Estado de carga em percentagem
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— Per. descanso:
Duracao de corte restante na semana
em curso, em horas e minutos

— Data e hora

— Hora inicio:
Inicio do préximo processo de corte
planeado

— Quantidade de todos os processos de
corte concluidos

— Horas corte:
Duracao de todos os processos de
corte concluidos em horas

— Quilometragem:
Total de quilémetros percorridos em
metros

— Ser.-No.:
Numero de série do robot cortador de
relva, o qual também podera ser
consultado na placa de identificagao,
no compartimento por baixo da consola
de comando.

— Bateria:
NuUmero de série da bateria

— Software:
Software do aparelho instalado

1)

4. Estado relvado:
Informagdes sobre o relvado

— Superficie a cortar em metros
quadrados:
O valor é introduzido durante a primeira
instalagdo ou no caso de uma nova
instalagdo. (= 9.4)

— Tempo volta:
Duragao de uma volta em torno da
superficie a cortar em minutos e
segundos

120

— Pontos iniciais 1 — 4:
Distancia entre o respectivo ponto
inicial e a unidade de acoplamento em
metros, medida no sentido dos
ponteiros do relogio. (= 11.14)

— Perimetro:
Perimetro da superficie a cortar em
metros

— Cortar margem:
Frequéncia do corte da margem por
semana (= 11.14)

5. Estado do médulo de radio
(M1 632 C, MI 632 PC): T-IIIII/}
Informagdes sobre o médulo de
radio
— Satélites:
Numero de satélites que é possivel
alcangar

— Posigao:
Posicao actual do robot cortador de
relva; disponivel se a ligagao ao satélite
for suficiente

— GPRS:
Intensidade do sinal da ligagdo mével;
guantos mais sinais de adigdo (maximo
de "++++") forem apresentados, melhor
é a ligacao.

— Rede:
Identificacdo da rede, composta pelo
coédigo do pais (MCC) e o cédigo do
fornecedor (MNC)

— Numero radio s/ fios:
O numero de telemoével do proprietario;
é introduzido na aplicagdo. (= 10.)

— IMEL:
Numero do hardware do radio sem fios

— IMSI:
Identidade Internacional de Assinante
Movel

— Contrato até:
Data de término do contrato de servico
M2M actual
- SW:
Versao do software do médulo de radio
— Ser.-No.:
Numero de série do radio sem fios

11.10 Ajustes

1Y Ajustes 15:03 El I
lCl wo B 4 »
iMow
Sensor chuva <"">
Tempo corte 00:30
Retardamento 00:00
1. iMow:

(e

Adaptacdo de ajustes do
aparelho (= 11.11)

2. Instalacgao:
Adaptacgdo e testes da

56
instalagdo (= 11.14)

3. Seguranga: B
Adaptacao dos ajustes de

seguranga (= 11.16)

4. Assisténcia: ®

Manutencgdo e assisténcia ahidn
(= 11.17)

5. Area distrib.:

O menu esta protegido pelo HO. @

Cad. distrib. O distribuidor

oficial VIKING executa diversas
actividades de manutencao e assisténcia
com o auxilio deste menu.
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11.11 iMow — ajustes do aparelho

1. Sensor de chuva:

O sensor de chuva pode ser b
ajustado de modo que o corte da

relva a chuva seja interrompido ou nao
seja iniciado.

e Ajustar o sensor de chuva (» 11.12)

2. Tempo de corte:

Ajuste o padrao da duragéo de um o g
processo de corte apés activar o
comando "Iniciar corte". (= 11.5)

3. Retardamento:
Ajuste o padrdo do retardamento @
apo6s activar o comando "Retardar

inicio de corte". (= 11.5)

4. Indicacao de estado: E
Selecgao das informagdes que

deverao ser apresentadas na

indicagcao de estado. (= 11.13)

e Ajustar indicacdo de estado (= 11.13)

5. Hora:
Ajuste da hora actual. c

A hora ajustada tem de coincidir

com a hora real, de modo a evitar que o
robot cortador de relva corte a relva
inadvertidamente.

e | MI 632 C, MI 632 PC:
1 | A hora do corte também pode ser
ajustada com a aplicagdo. (= 10.)

6. Data:
Ajuste da data actual. g

A data ajustada tem de coincidir

com a data real do calendario, de modo a
evitar que o robot cortador de relva corte a
relva inadvertidamente.

e | MI 632 C, MI 632 PC:
1 | A data do corte também pode ser
ajustada com a aplicagdo. (= 10.)
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7. Formato data: g
Ajuste do formato da data
pretendido.

8. Desvio da via:

O robot cortador de relva circula de Ih]
série ao longo do fio metalico

limitador com um desvio de 6 cm para
dentro. Com este valor, é garantido um
acoplamento ideal. A iRégua esta
igualmente concebida para um desvio da
via de 6 cm.

A VIKING recomenda que o ajuste
predefinido de 6 cm nao seja
alterado.

e Abra ajanela de selecgdo com OK e
ajuste o valor pretendido (entre 3 cm e
9 cm) apenas se tal for necessario.

9. Idioma: |E|
Defina o idioma pretendido do visor.

De série, é definido o idioma
seleccionado durante a primeira
instalagao.

10. Contraste: O
Se necessario, é possivel ajustar o
contraste do visor.

11. Modo de energia
(M1 632 C, Ml 632 PC): ;
Com o GPRS (predefinigdo), o robot
cortador de relva esta sempre ligado a
Internet e pode ser acedido através da
aplicacdo. (= 10.)

Com o ECO, a comunicacao por radio é
desactivada para reduzir o consumo de
energia nas fases de repouso, pelo que o
robot cortador de relva ndo pode ser
acedido através da aplicagao. Os dados
disponibilizados mais recentemente sdo
apresentados na aplicagdo.

11.12 Ajustar o sensor de chuva

Para ajustar o sensor de chuva L
de 5 niveis, prima a cruz de <"l
comando para a esquerda ou

para a direita. O valor actual é
apresentado no menu "Ajustes" através de 0
um grafico de linhas. ()
A sensibilidade do sensor de chuva pode

ser adaptada as condigdes locais e as

>

pretensdes do utilizador. Em particular, é 'j
igualmente possivel definir quanto tempo

o robot cortador de relva devera aguardar S
que a superficie a cortar seque depois de ¢

chover.

No caso da sensibilidade N2
média, o robot cortador de KA
relva esta pronto para ser

utilizado em condicdes

exteriores normais.

Desloque a barra mais paraa
esquerda para cortar a relva
na presenca de maior
humidade. Se deslocar a
barra totalmente para a
esquerda, o robot cortador de relva
também cortara a relva em condicdes
exteriores humidas e nao interrompe o
processo de corte quando o sensor
detectar pingos de chuva.

& 3
0=
oot "

Desloque a barra mais paraa _\5:_
direita para cortararelvana ¢ 20
presenga de menor

humidade. Se deslocar a

barra totalmente para a

direita, o robot cortador de relva apenas
cortara a relva se o sensor de chuva
estiver completamente seco.
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11.13 Ajustar a indicacao de estado

Para configurar a indicagéo de estado,
seleccione aindicacdo esquerda ou direita
com a cruz de comando e confirme com
OK.

Estado carga:
Indicacao do simbolo da bateria f
juntamente com o estado de carga

em percentagem

Per. descanso:

Duracao de corte restante na
semana em curso, em horas e
minutos

Hora e data:
Data e hora actuais
Hora inicio: @

0

Inicio do préximo processo de corte
planeado

Proc. corte:
Quantidade de todos os processos ©»
de corte realizados até entao

Horas corte: X
Duracéo de todos os processos de  {@w
corte realizados até entdo

Quilometragem: A
Total de quilémetros percorridos ©™
Recepcao GPRS

(M1 632 C, MI 632 PC): T.I'H
Intensidade do sinal da ligagédo '
moével com identificagdo da rede. T,<|||
Um pequeno x ou um ponto de
interrogagao indica uma falha de TD?JH

ligacdo do robot cortador de relva a
Internet. (= 11.3), (= 11.9)

Recepcao GPS
(MI 632 C, MI 632 PC): l.’//
Coordenadas GPS do robot

cortador de relva. (= 11.9)
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11.14 Instalacao

1. Nova instalacao: ’,
O assistente de instalacao é iniciado \
uma vez mais. O plano de corte

existente é eliminado. (= 9.4)

2. Pontos iniciais:
O robot cortador de relva inicia 6
sempre os processos de corte pela
unidade de acoplamento (predefinicdo) ou
por um dos pontos iniciais.

Os pontos iniciais devem ser definidos:

— quando as partes da superficie tiverem
de ser percorridas de forma orientada
por ndo terem sido suficientemente
processadas,

— quando as areas so6 estiverem
acessiveis através de uma travessa.
Nestas partes da superficie deve ser
definido, pelo menos, um ponto inicial.

MI 632 C, MI 632 PC:

Pode ser atribuido um raio aos pontos
iniciais. Nos casos em que inicia o
processo de corte num determinado ponto
inicial, o robot cortador de relva corta
sempre em primeiro lugar a superficie
circundante ao ponto inicial. S6 ap6s
terminar o processamento das partes da
superficie, prosseguira com o processo de
corte na restante superficie a cortar.

e Definir pontos iniciais (=> 11.15)

3. Testar margem: )
Inicie o teste de verificagdo da *\
colocagédo correcta do fio.

O passo "Verificar a instalagao" do
assistente de instalagcao sera chamado.
(= 9.9)

Para verificar a correcta colocagao
do fio relativamente a superficie de
bloqueio, posicione o robot
cortador de relva com a parte da
frente virada para a superficie de
bloqueio na superficie a cortar e
inicie o teste.

MI 632 C, Ml 632 PC:

Durante o percurso na margem, é
definido o ponto de recolha do
robot cortador de relva. Se
necessario, é possivel alargar um
ponto de recolha ja guardado.

(= 14.5)

4. Cortar margem:

Defina a frequéncia do corte da d
margem.

Nunca — predefini¢do

Uma vez — a margem é cortada uma vez
por semana.

Duas vezes — a margem é cortada duas
vezes por semana.

o

5. Superficies circundantes: —
Active as superficies circundantes. LDA
Inactivo — predefinicdo

Activo — definicdo se pretender cortar nas
superficies circundantes. Com os
comandos "Iniciar corte" e "Retardar inicio
de corte", é necessario seleccionar a
superficie de corte (sup. principal/sup.
circundante). (= 15.5)

11.15 Definir pontos iniciais
Para definir,

e programe 0s pontos iniciais
ou

e seleccione e defina manualmente o
ponto inicial.

0478 131 9225 A - PT



Programar os pontos iniciais:
Todos os pontos iniciais existentes 6
sao eliminados e o robot cortador de

relva descreve uma volta em torno da
superficie a cortar ao longo do fio metalico
limitador.

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Durante a viagem programada, é
definido o ponto de recolha do
robot cortador de relva. Se
necessario, é possivel alargar um
ponto de recolha ja guardado.

(= 14.5)

E possivel determinar até 4 pontos iniciais
premindo o botdo OK durante o percurso.
Em seguida, o robot cortador de relva é
novamente acoplado. Se necessario, o
processo de programacao pode ser
interrompido com o botdo STOP. O
percurso sera igualmente interrompido se
houver obstaculos na margem da
superficie a cortar.

Ap6s o acoplamento ou a interrupgao, os
novos pontos iniciais serao guardados
ap6s a confirmacdo com OK. E atribuida
uma frequéncia inicial de 15 % aos pontos
guardados.

e Se necessario, altere a frequéncia
inicial apoés a programacao.

e MI632C, Ml 632 PC:
Se necessario, defina o raio apés a
programacao. Os pontos iniciais
guardados, por predefinigdo, ndo tém
um raio atribuido.

e Se o processo de programacao tiver
sido concluido prematuramente, envie
o robot cortador de relva para a
unidade de acoplamento através do
comando. (= 11.5)
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Definir manualmente os pontos
iniciais 1 a 4 5
Determine a distancia entre o ponto 6
inicial e a unidade de acoplamento e
defina a frequéncia inicial. 6
A distancia corresponde ao trajecto 5
entre a unidade de acoplamento e o
ponto inicial em metros, medida no
sentido dos ponteiros do relégio.
A frequéncia inicial pode situar-se entre
0 % e 25 % e define com que frequéncia
um processo de corte devera comecar
neste ponto inicial.
MI 632 C, MI 632 PC:
Em torno do ponto inicial, é possivel definir
um Raio de 1 m a 30 m.

&

o | A Unidade de acoplamento
1 | é definida como Ponto
inicial 0 e, por predefinicao,
0s processos de corte sdo ai
iniciados.

A frequéncia inicial corresponde ao
valor residual calculado de 100 %.

11.16 Seguranca

. Bloqueio do aparelho

. Nivel

. Proteccdo GPS (MI 632 C, MI 632 PC)
. Alterar codigo PIN

. Tons de aviso

. Tons de menu

. Blog. botbes

0 N O U1 A W N =

. Acpl. iMow + acopim.

1. Bloqueio do aparelho:

Ao premir OK, o bloqueio do
aparelho é activado e deixa de ser
possivel colocar o robot cortador de relva
em funcionamento.

E necessario bloquear o robot cortador de
relva antes de todos os trabalhos de
manutenc¢ao e limpeza, antes do
transporte e antes da verificagdo. (= 5.2)

e Para eliminar o bloqueio do

P
aparelho, prima a combinagdo de iz
botdes ilustrada (botdo Corte e
botdo OK).

2. Nivel: @
E possivel definir 4 niveis de

seguranga. Em funcdo do nivel, sdo
activados determinados bloqueios e
dispositivos de protecgao.

Nenhuma:

O robot cortador de relva esta
desprotegido.

Reduzida:

Introdugdo do coédigo PIN para o
acoplamento do robot cortador de relva e
da unidade de acoplamento e para a
reposi¢do das definicdes de fabrica do
aparelho; o bloqueio por tempo esta
activo.

Média:

Tal como acontece com o nivel
"Reduzida", apenas é possivel alterar
ajustes adicionais ap6s a introducao do
cédigo PIN.

Elevada:

Tal como acontece com o nivel "Média",
para além do pedido do cédigo PIN, esta
activa uma proteccao contra roubo.

@ | A VIKING recomenda a definicao
1 | de um dos niveis de seguranca
"Reduzida", "Média" ou "Elevada".

e Seleccione o nivel pretendido e
confirme com OK. Se necessario,
introduza o codigo PIN de 4 algarismos.

Blog. reposicdo:

Pedido do cédigo PIN antes da reposicao

das definicdes de fabrica do aparelho.

Blog. acoplam.:
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Pedido do cédigo PIN antes do
acoplamento do robot cortador de relva e
da unidade de acoplamento.

Bloqueio tempo:

Pedido do cédigo PIN para a alteracao de
um ajuste, se nao tiver sido introduzido
qualquer cédigo PIN ha mais de 1 més.
Prot. ajustes:

Pedido do cédigo PIN quando sao
alterados ajustes.

Proteccao roubo:

Se o cortador de relva for levantado pela
pega durante mais de 10 segundos, sera
apresentado um pedido do PIN. Se o
codigo PIN néo for introduzido no espaco
de 1 minuto, comegara a soar um sinal de
alarme e o modo automatico sera
adicionalmente desligado.

3. Proteccao GPS @
(M1 632 C, MI 632 PC):

Ative ou desactive a monitorizagédo

da posicao. (= 5.10)

e | A VIKING recomenda que a
1 | proteccdo GPS esteja sempre
activada.

Antes de ligar, introduza o Namero
de telemovel do proprietario na
aplicagdo (= 10.) e configure um
dos niveis de seguranga
"Reduzida", "Média" ou "Elevada"
no robot cortador de relva.

4. Alterar cédigo PIN: E]
O cédigo PIN de 4 algarismos
podera ser alterado, se necessario.

e | O item de menu "Alterar cédigo
1 | PIN" apenas é apresentado nos
niveis de seguran¢a "Reduzida",
"Média" ou "Elevada".

e Introduza em primeiro lugar o cédigo
PIN antigo e confirme com OK.

e Defina o novo cédigo PIN de 4
algarismos e confirme com OK.
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A VIKING recomenda o registo do
coédigo PIN alterado.

Se o cédigo PIN tiver sido
incorrectamente introduzido 5
vezes, sera necessario um Cédigo
principal de 4 algarismos e 0 modo
automatico sera adicionalmente
desligado.

Para a criagao do cédigo principal,
devera indicar ao distribuidor oficial
VIKING o nimero de série de 9
algarismos e a data de 4
algarismos que estao apresentados
na janela de selecgao.

7S

5. Tons de aviso:
Ligue ou desligue o sinal sonoro 4’))
emitido quando o robot cortador de

relva bate contra um obstaculo.

6. Tons de menu:
Ligue ou desligue o sinal sonoro de ")))
cligue emitido quando um menu é

aberto ou uma selecgdo é confirmada com
OK.

7. Blog. botdes: 9
Se o bloqueio de botdes estiver

ligado, sé sera possivel utilizar os

botdes da consola de comando se

o botdo Voltar for mantido

premido e, em seguida, a cruz de
comando for premida para a frente.

O bloqueio de botdes ficara activo 2
minutos ap6s premir o Ultimo botao.

8. Acpl. iMow + acopim.:

Apo6s a primeira colocagao em
funcionamento, o robot cortador de
relva funciona exclusivamente com a
unidade de acoplamento fornecida.
E necessario acoplar o robot cortador de
relva e a unidade de acoplamento apos
uma substituicao da unidade de
acoplamento ou de componentes
electrénicos no robot cortador de relva, ou
para a colocacdo em funcionamento do

)

robot cortador de relva numa superficie a
cortar adicional com outra unidade de
acoplamento.

e Instale a unidade de acoplamento e
ligue o fio metalico limitador. (= 9.5),
(= 9.7)

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) e alivie
as rodas de accionamento. Empurre o
aparelho até a unidade de acoplamento
apoiado nas rodas dianteiras.

e Apods premir o botdo OK,
introduza o coédigo PIN. Em @
seguida, o robot cortador de relva
procurara o sinal de fio e guarda-lo-a
automaticamente. O processo demora
alguns minutos. (= 9.8)

@ | O cddigo PIN nao é necessario no
1 | nivel de seguranca "Nenhuma".

11.17 Assisténcia

1. Substituir lamina:
A montagem de uma nova lamina de corte
é confirmada com OK.
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@ | Caso a lamina esteja em utilizacao
1 | ha mais de 200 horas, sera
apresentada a mensagem "Subst.
lamina corte". (= 16.4)

2. Procurar quebra fio:

Se o LED vermelho da unidade de
acoplamento piscar, o fio metdlico
limitador estara interrompido. (= 13.1)
Ao premir OK, é activado um assistente
para localizar o ponto da quebra.

e Procurar quebra fio (= 16.6)

3. Repor definicoes:

Ao premir OK, sdo repostas as definicbes
de fabrica do robot cortador de relva e o
assistente de instalacao é novamente
iniciado. (= 9.4)

e Apods premir o botdo OK, @
introduza o coédigo PIN.

@ | O cddigo PIN ndo é necessario no
1 | nivel de seguranca "Nenhuma".

12. Fio metalico limitador

Antes de colocar o fio
metdlico limitador,
particularmente antes da
primeira instalacao, leia
todo o capitulo e planeie a
colocacdo do fio com preciséo.

TS

Y~
2

Realize a primeira instalagdo com o
assistente de instalacao. (= 9.)

Se necessitar de apoio, o
distribuidor oficial VIKING tera todo
0 gosto em ajuda-lo a preparar a
superficie a cortar e a instalar o fio
metdlico limitador.
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Antes da fixagao definitiva do fio metalico
limitador, verifique a instalagdo. (= 9.9)
Por norma, sdo necessarios ajustes na
colocacdo do fio em areas de travessas,

locais estreitos ou superficies de bloqueio.

Podem ocorrer desvios

— nos casos em que as possibilidades
técnicas do robot cortador de relva
tenham sido atingidas, por exemplo,
em travessas muito longas ou na
colocagdo em areas com objectos
metalicos ou com metal sob o relvado,

— nos casos em que a estrutura da
superficie a cortar tenha sido
especificamente alterada para a
utilizagdo do robot cortador de relva.

12.1 Planear a colocacao do fio
metalico limitador

@ | Observe os exemplos de

1 | instalagéo no final do manual de
utilizagao. (= 27.)

Instale as superficies de bloqueio,
travessas, superficies circundantes
e reservas de fio em virtude da
colocagéo do fio metalico limitador,
de modo a evitar correcgdes
posteriores.

e Determinar o local da unidade de
acoplamento (= 9.5)

e Remova os obstaculos na superficie a
cortar ou estabelega superficies de
bloqueio. (= 12.8)

e O fio metdlico limitador tem de ser
colocado num circuito continuo em
torno de toda a superficie a cortar —
comprimento maximo de 500 m.

e Travessas e superficies
circundantes:
Para cortar a relva com o modo
automatico, ligue todas as areas da
superficie a cortar com
travessas. (= 12.10)
Se o espaco ndo for suficiente para tal,
deveréo ser estabelecidas superficies
circundantes. (= 12.9)

e Ao colocar o fio metalico limitador,
observe as distancias (= 12.3):
9 cm no caso de obstaculos
transitaveis (por exemplo, passeios)
18 cm no caso das travessas
27 cm no caso de obstaculos altos
(por exemplo, muros, arvores)
54 cm de distancia minima em locais
estreitos
100 cm no caso de superficies de agua
e potenciais pontos propicios a
tropecdes (arestas, saliéncias)

e Cantos:
Evitar a colocagao em angulos agudos
(inferiores a 90°)

e Reservas de fio:
Para que seja mais facil modificar
posteriormente a colocacao do fio
metalico limitador, deverdo ser
instaladas varias reservas de

fio. (= 12.11)
12.2 Criar um esboco da =2
superficie a cortar 1

Durante a instalagao do robot

cortador de relva e da unidade de
acoplamento, é aconselhavel criar um
esboco da superficie a cortar. E
apresentada no inicio deste manual de
utilizagdo uma pagina para o efeito.

Este esboco devera ser actualizado caso
se verifiquem alteragdes posteriores.
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Contetido do esboco:

— Contorno da superficie a cortar com
obstaculos relevantes, limites e
possiveis superficies de bloqueio nas
quais o robot cortador de relva nao
possa trabalhar. (= 27.)

— Posicdo da unidade de
acoplamento (= 9.5)

— Posicao do fio metalico limitador
O fio metalico limitador penetra no solo
ao fim de pouco tempo e ndo volta a ser
visto. Registe em particular a colocagao
do fio a volta de obstaculos. (= 9.6)

— Posicao dos conectores com fio
Os conectores com fio utilizados
deixardo de ser vistos ao fim de pouco
tempo. A posicdo destes conectores
devera ser registada, de modo a
permitir a respectiva substituicdo, se
necessario. (= 12.12)

12.3 iRégua
Medir a distancia:

A iRégua devera ser utilizada para as
medic¢des da distancia, de modo que o fio
metalico limitador seja colocado a uma
distancia correcta relativamente a
margem da superficie a cortar e aos
obstaculos.

]
Q2= A
£ (e sip,
= O I
(Al-9 cm

4——H|
Distancia entre a margem da il
superficie a cortar e o fio

metalico limitador.
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Coloque o fio metalico limitador a
volta dos cantos exteriores com
uma distancia maior relativamente
as pedras de canto. (= 9.6)

Se necessatrio, utilize pedras de
canto mais largas.

—-27cm
Distancia entre um obstaculo e
o fio metalico limitador.

o

O robot cortador de relva pode circular
beira do relvado.
o
1
(= 12.10)
estreitos.

com uma roda traseira no exterior da
superficie a cortar. A relva é cortada até a
—-18 cm

Distancia do fio nas travessas.

Uma travessa serve para ligar varias
superficies a cortar ou para transpor locais
Distancia minima relativamente as pedras
de canto transitaveis.

O robot cortador de relva tem de circular
totalmente dentro da superficie a cortar e
ndo pode tocar no objecto.

A distancia dupla (€} (54 cm, o que
corresponde a 2 comprimentos da iRégua
ou a largura do aparelho) é a distancia
minima do fio em locais estreitos. (= 12.4)

Medir a altura de obstaculos:

O robot cortador de relva pode transpor
obstaculos tais como caminhos, se o
desnivel do terreno a vencer for inferior a
3 cm. O desnivel na iRégua corresponde
precisamente a esta altura.

As pedras de canto transitaveis tém de ter
uma largura minima de 18 cm.

W
o ———————m

1
®
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O obstaculo é inferior a 3 cm: Coloque o
fio metalico limitador com a distancia
(9 cm).

i
[ —————— |

lam ——mw

[n—
i m

O obstaculo é superior a 3 cm:
Coloque o fio metdlico limitador com a
distancia [C] (27 cm).

@ | Se necessario, ajuste a altura de
1 | corte de modo que o robot cortador
de relva ndo bata com o
mecanismo de corte em
obstaculos.

Se for definida a altura de corte
mais reduzida, o robot cortador de
relva podera vencer menos de
3cm.

12.4 Locais estreitos

O robot cortador de relva percorre
automaticamente todos os locais estreitos
desde que a distancia minima do fio seja
respeitada. As areas mais estreitas da
superficie a cortar deverdo ser delimitadas
através da correspondente colocac¢ao do
fio metalico limitador.
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Se duas superficies a cortar estiverem
ligadas entre si por um corredor estreito
transitavel, podera ser instalada uma
travessa. (= 12.10)

72
| |
B e

A distancia minima do fio é de 54 cm, o
que corresponde a 2 comprimentos da
iRégua ou a largura do aparelho.

Isto origina a seguinte necessidade de
espaco em locais estreitos:

— entre obstaculos altos com mais de
3 cm de altura, tais como muros,
108 cm,

— entre obstaculos transitaveis com
menos de 3 cm de altura, tais como
caminhos, 72 cm.

12.5 Colocar o fio metalico limitador

@ | Utilize apenas pregos de fixagao
1 | originais e um fio metalico limitador
original.

O sentido da colocagao (no sentido
dos ponteiros do rel6gio ou em
sentido contrario) pode ser
seleccionado conforme a
necessidade.

Nunca extraia pregos de fixagdo
com o auxilio do fio metalico
limitador — utilize sempre uma
ferramenta adequada

(por exemplo, um alicate universal).

Estabeleca o curso do fio metalico
limitador num esbogo. (= 12.2)

O fio metalico limitador também
pode ser enterrado numa ranhura
para cabos até 10 cm de
profundidade.

e Instale a unidade de acoplamento.
(= 9.5)

e Coloque o fio metalico limitador a partir
da unidade de acoplamento em torno
da superficie a cortar e em torno de
obstaculos eventualmente existentes
(= 12.8) e fixe-0 ao solo com pregos de
fixagdo. Verifique as distancias com o
auxilio da iRégua. (= 12.3)

Siga as instru¢des do capitulo
"Primeira instalacao". (= 9.6)

e Ligue o fio metdlico limitador. (= 12.6)

12.6 Ligar o fio metalico limitador

e Remova a ficha de rede e, -
em seguida, remova a ‘ B
cobertura da unidade de

acoplamento.
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e Coloque o fio metalico limitador em e -
. —p i
guias de cabo da placa de base, ; ‘ i .
passe-o pela base, coloque a ficha e " 1 ‘ ; ¢
encaixe na unidade de acoplamento. i :
Siga as instrucgdes do capitulo g : I:I
"Primeira instalagao". (= 9.7) LI 07 I S D N - 4 I = e '
e Monte a cobertura da » 4 0O N L 1
unidade de acoplamento e, ‘ E] = ‘
em seguida, encaixe a ficha i g
de rede. Wt 1 B
e Verifique o sinal de fio. (=> 13.1) 9 @)_
—0 \ [
e Verifique o acoplamento. (= 15.7) KNl
Se necessario, corrija a posicdo do fio 1 n (
metalico limitador na area da unidade
de acoplamento. ‘ = -
L ] ] ) ] ]
As superficies de bloqueio tém de ter um
12.7 Instalar trajectos de ligacio Nos trajectos de ligaco, se o fio metalico dl?r?etro m't""]m de 54 C':‘ dlsdtanaa
] o limitador (1) for colocado em paralelo, os relativamente a margem |Af iem de ser
O robot cortador de relva ignorara o sinal fios ndo poderdo cruzar-se e terdo de ficar igualmente superior a 54 cm.
de fio de delimitagéo se os ﬁo; forem préximos um do outro. Fixe os trajectos de 54 cm correspondem a 2 comprimentos
colocados paralelamente proximos um do ligacio ao solo com uma quantidade da iRégua.
outro. E necessario instalar trajectos de suficiente de pregos de fixacdo (2).
ligacao N
. - 3 t
— se pretender instalar superficies ‘
circundantes. (= 12.9) 12.8 Instalar a superficie de bloqueio P L= .
— se forem necesséarias superficies de Deverao ser instaladas superficies de S 1 ha
blogueio. (= 12.8) blogueio em torno de obstaculos que o ~ -‘ 1—
@ | A VIKING recomenda a colocagdo robot cprta;lor c!e relva nao possa toca[, - 1
. S . que sejam inferiores a 10 cm ou que ndo / -
1 | de trajectos de ligacdo em conjunto ) . - 1
. - sejam suficientemente estaveis para 2
com as respectivas superficies de -
. L sofrerem colisdes. - -
blogueio ou superficies
circundantes em virtude da A VIKING recomenda Guie o f talico limitador (1) da bord
colocacio dos fios. _ ] uie o fio metdlico limitador a borda
& : ® aremocdo de ObStaCUPS. ouasua até ao obstaculo, coloque-o a distancia
No caso de uma msta;lagéo dellmltagao com superficies de correcta (utilizando a iRégua) em torno do
posterior, o lago dos flqs Qeveré ser blogueio. obstaculo (2) e fixe-0 ao solo com um
separgdo. Etrngcetssa;ol!lgarMem e Verifique as superficies de bloqueio, nume~ro suficiente de. pregos de
seguiida os trajectos de igacao apos a primeira instalagao ou depois de fixagdo (3). Em seguida, coloque
através dos conectores com fio efectuar alteragdes nainstalagdgo dofio ~ Nnovamente o fio metalico limitador na
fornecidos. (= 12.12) metalico, utilizando o comando "Testar borda.

margem". (= 11.14)
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Num trajecto de ligacao, o fio metalico
limitador devera ser colocado entre o
obstaculo e a borda em paralelo e sem se
cruzar. (= 12.7)

12.9 Superficies circundantes

As superficies circundantes sao areas da
superficie a cortar que ndo podem ser
processadas pelo robot cortador de relva
de forma totalmente automatica, pois o
acesso ndo é permitido. Desta forma, é
possivel contornar varias superficies a
cortar separadas com um Unico fio
metalico limitador. E necessario levar
manualmente o robot cortador de relva de
uma superficie a cortar para a outra. O
processo de corte é accionado através do
comando "Iniciar corte" (= 11.5) ou
"Retardar inicio de corte" (= 11.5).

;: 1 :t
e
T
‘Ilt
| 2
IL__t___:L-__:_
| =T | 7
| | |
[
¥ 4 It
| | |
[
- o r

A unidade de acoplamento (1) é instalada
na superficie a cortar (A, a qual é
processada de forma totalmente
automatica segundo o plano de corte.

As superficies circundantes [B) e (€] estdo
ligadas por trajectos de ligagao (2) a
superficie a cortar [A). E necessario
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colocar o fio metalico limitador na mesma
direccdo em todas as superficies — ndo
cruze o fio metalico limitador nos trajectos
de ligagao.

e Ative as superficies circundantes no
menu "Ajustes — Instalagdo". (= 11.14)

12.10 Travessas

Se pretender cortar a relva de varias
superficies a cortar (por exemplo,
superficies a cortar a frente e atras da
casa), é possivel instalar uma travessa
para as ligar. Como tal, é possivel
trabalhar automaticamente todas as
superficies a cortar.

e | Nas travessas, a relva apenas é

1 | cortada com a passagem do fio
metdlico limitador. Se necessario,
active o corte automatico da
margem ou corte manualmente a
area da travessa com regularidade.
(= 11.5), (= 11.14)

Pré-requisitos:

— Largura minima entre obstaculos fixos
na area da travessa 72 cm, entre
objectos transitaveis 36 cm.

— Atravessa é livremente transitavel.

— Na area da segunda superficie a cortar,
é definido 1 ponto inicial, pelo menos.
(= 11.15)

A unidade de acoplamento (1) é instalada
na superficie a cortar (A]. A superficie a
cortar (B) esta ligada por uma travessa (2)
a superficie a cortar [A]. O fio metalico
limitador (3) pode ser continuamente
percorrido pelo robot cortador de relva.
Para processar a superficie a cortar B,
deverao ser definidos pontos iniciais (4).
(= 11.15)

Os diferentes processos de corte
comecam em seguida nos pontos iniciais
(frequéncia inicial), dependendo da
definicao.

72
= .
27 18 27
36
-9 -9
ﬁ 18 n
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No caso das travessas, a distancia do fio é
sempre de 18 cm.

Isto origina a seguinte necessidade de
espaco:

— entre obstaculos altos com mais de
3 c¢m de altura, tais como muros,
72 cm,

— entre passeios ou obstaculos
transitaveis com menos de 3 cm de
altura, tais como caminhos, 36 cm.

590° 90°
O

NS

;o\, 90°

2
1] 1] 1] 1] ]!
18cm
u o o ﬁl
1 o

R

O =0
e

39‘ 90°

Nas travessas, o fio metalico limitador (1)
é colocado de forma paralela com uma
distancia de 18 cm e é fixado ao solo com
uma quantidade suficiente de pregos de
fixacao (2).
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(Al, B), [C) — exemplos de travessas.

o | Nao coloque o fio metalico limitador
1 | em angulos agudos (inferiores a
90°).

12.11 Instalar reservas de fio

As reservas de fio instaladas em intervalos
regulares facilitam as correccdes
necessarias, como, por exemplo, para
modificar a posicédo da unidade de
acoplamento ou o curso do fio metalico
limitador.

As reservas de fio deverdo ser instaladas
em particular nas proximidades de
passagens dificeis.

&

Coloque o fio metalico limitador (1) ao
longo de um comprimento de
aproximadamente 1 m entre 2 pregos de
fixagcdo, conforme ilustrado. Fixe a reserva
de fio no solo ao centro com um prego de
fixacao adicional.

p=

12.12 Utilizar conectores com fio

Para prolongar o fio metalico limitador ou
para ligar extremidades soltas do fio,
apenas podem ser utilizados os
conectores com fio enchidos com gel
fornecidos. Estes conectores com fio
impedem o desgaste prematuro

(por exemplo, corrosdo nas extremidades
do fio) e garantem uma ligacdo ideal.

Registe a posi¢do dos conectores com fio
no esbogo da superficie a cortar. (= 12.2)
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Encaixe as extremidades soltas do fio (1)
nos conectores com fio (H) até ao
encosto. Comprima os conectores com fio
com um alicate adequado, garantindo o
engate correcto.
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13. Unidade de acoplamento

13.1 Elementos de comando da
unidade de acoplamento

Um LED vermelho (1) e um LED verde (2)
fornecem informacdes sobre o estado da
unidade de acoplamento e do sinal de fio.
Com a tecla Home (3), é possivel devolver
o robot cortador de relva a unidade de
acoplamento durante um processo de
corte.

Com o botéo ligar/desligar (4), é possivel
ligar e desligar a unidade de acoplamento
e, por conseguinte, o sinal de fio.

® O LED vermelho acende-se
¢ O LED vermelho pisca

© O LED verde acende-se

O LED verde pisca

O LED esta desligado

O

Actividade Verme-

lho Verde

Standby O O
Sinal de fio OK ® @)
Carregar O O
Regresso { *X\:%
Quebra de fio * O
Procurar quebra de fio * o

S

Erro .*

Tecla Home:

Durante um processo de corte, Q
premir a tecla Home activa o

regresso.

O robot cortador de relva conclui o
processo de corte em curso, procura o fio
metdlico limitador e regressa a unidade de
acoplamento, de modo a carregar a
bateria. No tempo de actividade em curso,
ndo ocorre mais nenhum processo de
corte.

o | O regresso permanece activo até
1 | ao robot cortador de relva estar
acoplado ou até a tecla Home ser
novamente premida.

Botao ligar/desligar: |
N&o é necessario premir o botdo O
ligar/desligar para o processamento
automatico da superficie a cortar. A
activacdo ou desactivagao do sinal de fio
ocorre de forma totalmente automatica.

Se o robot cortador de relva nao estiver
acoplado, premir o botao ligar/desligar
activara a unidade de acoplamento. O
sinal de fio permanece activo durante
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48 horas, desde que o robot cortador de
relva nao tenha sido acoplado
anteriormente.

Se estiver em funcionamento, o sinal de
fio sera desligado ao premir durante 3
segundos o botdo e o robot cortador de
relva permanecera na superficie a cortar.
E apresentada uma mensagem
correspondente no visor do robot cortador
de relva.

14. Indicacoes sobre cortar a

relva

14.1 Generalidades

O robot cortador de relva é concebido para
0 processamento automatico de relvados.
Neste caso, a relva é mantida curta
através de um corte continuo. O resultado
é um relvado mais bonito e denso.

Os relvados que nao tenham sido
previamente cortados com um cortador de
relva convencional apenas serdo
correctamente processados ap6s varios
processos de corte. Uma imagem de corte
perfeita apenas tem origem ao fim de
alguns processos de corte, especialmente
no caso de relva ligeiramente mais alta.

No caso de tempo quente e seco, a relva
ndo devera ser mantida demasiado curta,
pois ficara queimada pelo sol, ganhando,
assim, um aspecto feio.

Com uma lamina afiada, a imagem de
corte é mais bonita do que com uma
lamina embotada, devendo, como tal, ser
substituida com regularidade.
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14.2 Mulching

O robot cortador de relva é um cortador de
mulching.

Durante o mulching, as vergbénteas
continuam a ser trituradas apés o corte no
carter do mecanismo de corte. Em
seguida, sao sopradas de volta para a
relva, onde ficam e apodrecem.

O material a cortar finamente triturado
devolve a relva nutrientes organicos e,
dessa forma, funciona como adubo
natural. A necessidade de adubo é
significativamente reduzida.

14.3 Tempos de actividade

Durante os tempos de actividade, o robot
cortador de relva tem autorizagao para
sair da unidade de acoplamento a
qualquer momento e cortar a relva. Como
tal, durante esses periodos, ha lugar a
processos de corte, processos de
carga e fases de repouso. O robot
cortador de relva distribui
automaticamente os processos de corte e
de carga necessarios pelo intervalo de
tempo disponivel.

Durante a instalagao, sdo
automaticamente distribuidos tempos de
actividade por toda a semana. Sao
tomadas em consideragao reservas de
tempo, garantindo dessa forma os
melhores cuidados com o relvado, mesmo
quando ndo é possivel realizar processos
de corte isolados (por exemplo, devido a
chuva).

afastados da zona de risco durante
os tempos de actividade. Os
tempos de actividade deverao ser
adaptados em conformidade.
Respeite igualmente a legislagdo
municipal vigente relativa a robots
cortadores de relva e as indicagdes
do capitulo "Para sua

seguranga" (= 6.) e altere os
tempos de actividade no menu
"Plano corte". (= 11.7)

Devera informar-se em particular
junto das autoridades competentes
sobre as horas diurnas e nocturnas
em que o aparelho podera ser
utilizado.

2 Terceiros tém de se manter

14.4 Duracao de corte

A duracao de corte indica durante quantas
horas por semana a relva devera ser
cortada. A duracao de corte pode ser
aumentada ou diminuida nos ajustes da
semana (= 11.8).

A duragéo de corte corresponde ao
periodo durante o qual o robot cortador de
relva corta a relva. Os periodos de carga
da bateria ndo sdo contabilizados para a
duragédo de corte.

Na primeira instalagao, o robot cortador de
relva calcula automaticamente a duragao
de corte com base na dimensao indicada
da superficie a cortar. Em relvados
normais, este valor de referéncia é
determinado com base em condic¢des de
tempo seco.

Desempenho de superficie:
Para 100 m?, o robot cortador de relva
precisa em média de:

MI 632, Ml 632 C: 85 minutos
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MI 632 P, MI 632 PC: 65 minutos

14.5 Ponto de recolha (Ml 632 C,
Ml 632 PC)

O robot cortador de relva reconhece a sua
localizagdo com a ajuda do receptor GPS
incorporado. O robot cortador de relva
guarda as coordenadas do ponto mais a
norte, sul, este e oeste durante o teste de
verificagdo da colocacado do fio (= 9.9) e a
programacao dos pontos iniciais

(= 11.15).

Esta superficie é definida como o ponto de
recolha e é aqui que o robot cortador de
relva deve ser utilizado. As coordenadas
sdo actualizadas em cada repeticdo do
teste.

Se o robot cortador de relva for retirado do
ponto de recolha, é enviada ao
proprietario uma mensagem por SMS e e-
mail, no caso de a proteccao GPS estar
activada. Além disso, o codigo PIN é
solicitado no visor do robot cortador de
relva.

14.6 Cortar a relva manualmente

N&o ligue a lamina de corte sobre relva
alta ou com a altura de corte mais
reduzida!

O robot cortador de relva apenas devera
ser submetido a um esforco que néo leve
a uma redugao consideravel da rotagdo do
motor de corte. Se a rotagao diminuir ou
se o robot cortador de relva progredir mais
lentamente, seleccione um ajuste superior
da altura de corte.
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15. Colocar o aparelho em

funcionamento

15.1 Preparativos

o | Esta disponivel um assistente de
1 | instalacdo para a primeira
instalagdo. (» 9.)

e Instalar unidade de acoplamento
(= 9.5)

e Colocar o fio metalico limitador (= 9.6)
e liga-lo (= 9.7)

e Remover objectos estranhos
(por exemplo, brinquedos,
ferramentas) da superficie a cortar

e Carregar bateria (= 15.8)
e Acertar adataeahora (= 11.11)

e Verifique e, se necessario, adapte o
plano de corte, garantindo em particular
o afastamento de terceiros da zona de
risco durante os tempos de actividade.
(= 11.6)

@ | Antes da utilizagao do robot

1 | cortador de relva, corte a relva
muito alta de forma curta com um
cortador de relva convencional
(por exemplo, apés um intervalo
mais longo).

15.2 Remover e introduzir a consola de
comando

Se necessario, a consola de comando
pode ser removida do robot cortador de
relva, para cortar a relva manualmente ou,
por exemplo, alterar a programacéo.

O funcionamento automatico do robot
cortador de relva apenas é possivel com a
consola de comando introduzida.

Remover consola de comando:

e No modo em curso, prima o botdo
STOP antes de remover a consola de
comando.

Eleve a consola de comando (1) na area
traseira com um ligeiro puxao e remova-a
do robot cortador de relva. Este
componente permanecera ligado ao
aparelho através do cabo em espiral.
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Introduzir a consola de comando:

Arrume o cabo em espiral (1) no
compartimento do carter. Incline a consola
de comando ligeiramente para tras, passe
as saliéncias de retengéo (2) pelos
entalhes do carter (3) e, em seguida,
pressione a consola de comando a frente
e deixe-a engatar.

15.3 Adaptar a programacao

A programacao actual pode ser
consultada no Plano de corte ou nos
modelos Ml 632 C, MI 632 PC na
aplicacdo VIKING iMow. (= 11.6)
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O plano de corte é calculado durante a
instalagdo ou durante a criagdo de um
novo plano de corte, com base na
dimensao da superficie a cortar.

Os tempos de actividade e a duragdo de
corte podem ser alterados
individualmente. Os processos de corte
necessarios serdo automaticamente
distribuidos pelos tempos de actividade
possiveis. Se necessario, decorrerao
igualmente varios processos de corte e de
carga durante um tempo de actividade.
Caso pretenda, a margem da superficie a
cortar sera automaticamente cortada em
intervalos regulares. (= 11.14)

Sao possiveis até trés diferentes tempos
de actividade por dia. (= 11.6)

Se pretender que o robot cortador de relva
percorra determinadas areas da superficie
a cortar de forma assistida, deverdo ser
definidos pontos iniciais especificos.

(= 11.15)

o | Em determinadas circunstancias
1 | (por exemplo, condicées
atmosféricas favoraveis ou
intervalo de tempo generoso), ndo
sao utilizados todos os tempos de
actividade para obter os melhores
cuidados com o relvado.

Alteracao dos tempos de actividade:
(= 11.7)

— Tempos de actividade suplementares
para processos de corte adicionais

— Adaptagao do intervalo de tempo, de
modo a evitar, por exemplo, cortar a
relva de manha ou durante a noite.

— Suprimir tempos de actividade
individuais, pois a superficie a cortar foi
utilizada para uma festa, por exemplo.

Aumentar a duragao de corte: (= 11.8)

— Existem areas que nao sdo
suficientemente cortadas, por exemplo,
porque a superficie a cortar é muito
sinuosa.

— Crescimento intensivo da relva no
periodo de crescimento

— Relva particularmente densa
Reduzir a duragao de corte: (= 11.8)

— Crescimento reduzido da relva devido a
calor, frio ou seca

Criar um novo plano de corte: (= 11.8)

— A dimensao da superficie a cortar foi
alterada.

Nova instalacao: (= 11.14)
— Novo local da unidade de acoplamento.

— Primeira colocagcdo em funcionamento
numa nova superficie a cortar

15.4 Cortar a relva no modo automatico

e Ligar o modo automatico:
Com o modo automatico 71
ligado, é apresentado no visor L

o simbolo do modo
automatico, para além do simbolo da
bateria. (= 11.5)

e Iniciar processos de corte:
Os processos de corte sao
automaticamente distribuidos pelos
tempos de actividade disponiveis.
(= 14.3)
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e Terminar processos de corte:
Quando a bateria fica descarregada, o
robot cortador de relva segue
automaticamente para a unidade de
acoplamento. (= 15.7)

E possivel terminar manualmente o
processo de corte em curso em
qualquer altura com o botdo STOP.
(= 5.1)

O processo de corte em curso é
igualmente concluido de imediato com
o tecla Home na unidade de
acoplamento. (= 13.1)

MI 632 C, MI 632 PC:

O processo de corte pode ainda ser
terminado com a aplicagao — o robot
cortador de relva é enviado para a
unidade de acoplamento. (= 10.)

@ | As superficies a cortar as quais o
1 | robot cortador de relva aceda
através de uma travessa apenas
sdo cortadas quando sao definidos
pontos iniciais nessa superficie.

15.5 Cortar a relva independentemente
dos tempos de actividade

Superficie a cortar com unidade de
acoplamento:

e Para cortar uma area da superficie a
cortar apenas acessivel através de
uma travessa, carregue ou conduza o
robot cortador de relva até esse local.

e Cortar a relva de imediato:
Chame o comando Iniciar corte
(= 11.5) ou prima o botao de corte.
O processo de corte tem inicio de
imediato e dura até a hora escolhida.
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e Retardar o corte da relva:
Chame o comando Retardar inicio de
corte. (» 11.5)
O processo de corte comeca a hora de
inicio escolhida e dura até ao momento
final escolhido.

e MI632C, MI632PC:
Inicie o corte com a aplicagdo. (= 10.)
O processo de corte comeca a hora de
inicio escolhida e dura até ao momento
final escolhido.

e Terminar o corte manual:
E possivel terminar o processo de corte
em curso em qualquer altura com o
botdao STOP. (= 5.1)
O processo de corte em curso é
igualmente concluido de imediato com
o tecla Home na unidade de
acoplamento. (= 13.1)
Ml 632 C, MI 632 PC:
O processo de corte pode ainda ser
terminado com a aplicagdo — o robot
cortador de relva é enviado para a
unidade de acoplamento. (= 10.)

® | Se necessario, o robot cortador de
1 | relva carrega a bateria entretanto e,
em seguida, continua o processo
de corte até ao momento final
escolhido.

Superficies circundantes:

e Carregue ou conduza o robot cortador
de relva até a superficie circundante.

e Active a superficie circundante.
(= 11.14)

e Cortar a relva de imediato:
Chame o comando Iniciar corte
(= 11.5) ou prima o botao de corte.
O processo de corte tem inicio de
imediato e dura até a hora escolhida.

e Retardar o corte da relva:

Chame o comando Retardar inicio de
corte. (= 11.5)
O processo de corte comeca a hora de
inicio escolhida e dura até ao momento
final escolhido.

Terminar corte: 0
Se o momento final escolhido for 8]
atingido, o robot cortador de relva

dirige-se ao fio metalico limitador e

imobiliza-se. Traga o aparelho para 'j
carregar a bateria na unidade de
acoplamento e confirme a mensagem
a;presentada. (= 24) a

E possivel terminar manualmente o
processo de corte em curso em
qualquer altura com o botao STOP.
(= 5.1)

@ | Se a bateria ficar descarregada
1 | antes do momento final escolhido,

0 processo de corte é encurtado
em conformidade.

15.6 Cortar a relva manualmente

@ | O sensor de colisdo e a delimitagao
1 | da margem estdo inactivos ao

cortar a relva manualmente.

e Se necessario, carregue a bateria

(= 15.8)

e Remova a consola de comando

(= 15.2)

e Active o comando Comando

manual (= 11.5)

135



e Mova e vire o robot cortador de
relva com a cruz de comando. @
Estao disponiveis 2
velocidades de
marcha-a-frente:
devagar premindo ligeiramente o
botdo, depressa premindo firmemente
o botao.

e Antes de ligar a lamina de corte,
garanta uma distancia suficiente entre
0s pés e 0 mecanismo de corte —
mantendo-se sempre atras do robot
cortador de relva. (= 4.2)

e Para ligar a lamina de corte,
prima e mantenha premido o @
botao OK com o polegar direito +
e, em seguida, prima o botao de o
corte com o polegar esquerdo. A
lamina de corte rodara enquanto o
botdo de corte permanecer premido.

e Durante o corte manual, mantenha
premido o botado de corte com o polegar
esquerdo e accione a cruz de comando
com a mao direita.

e Para desligar a lamina de corte, solte o
botdo de corte.

e Apos cortar a relva manualmente,
carregue a bateria. (= 15.8)

15.7 Acoplar o robot cortador de relva
Acoplar no modo automatico:

O robot cortador de relva segue
automaticamente para a unidade de
acoplamento quando o tempo de
actividade chega ao fim ou a bateria fica
descarregada.

Forcar o acoplamento:

e Se necessario, introduza a consola de
comando (= 15.2)
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e Se necessario, ligue a unidade |
de acoplamento (= 13.1) O

e Active o comando Levar para a
unidade de acoplamento. (= 11.5)
Durante um processo de corte, é
possivel premir em alternativa a Q
tecla Home da unidade de
acoplamento.

e MI 632 C, MI 632 PC:
Na aplicacao, envie o robot cortador de
relva para a unidade de acoplamento.
(= 10.)

e N3ao podera acender-se qualquer LED
da unidade de acoplamento apés o
acoplamento. (= 13.1)

o | No tempo de actividade em curso,
1 | ndo ocorre mais nenhum processo
de corte apés o acoplamento.

Acoplamento manual:

e Conduza o robot cortador de relva para
a unidade de acoplamento com a
consola de comando. Para tal, remova
a consola de comando (= 15.2) e
active o comando Comando
manual (= 11.5).

ou

e Empurre manualmente o robot cortador
de relva até a unidade de acoplamento.

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) e alivie
as rodas de accionamento. Empurre o
aparelho até a unidade de acoplamento
apoiado nas rodas dianteiras.

e Introduza a consola de comando
(= 15.2)

e Nao podera acender-se qualquer LED
da unidade de acoplamento apés o
acoplamento. (= 13.1)

15.8 Carregar bateria

Carregue a bateria exclusivamente
A através da unidade de
acoplamento.
Nunca desmonte a bateria nem
carregue a bateria com um
carregador externo.

Carga automatica:

Ao cortar a relva, a carga ocorre
automaticamente no final de cada
processo de corte, quando o robot
cortador de relva é acoplado a unidade de
acoplamento.
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@ | Nao podera acender-se qualquer
1 | LED da unidade de acoplamento
apos o acoplamento. (= 13.1)

Iniciar manualmente o processo de
carga:

e Ap6s uma utilizagdo em superficies
circundantes, coloque o robot cortador
de relva na superficie a cortar e acople-
o.(» 15.7)

e Apos a interrupgcao de um processo
de corte, acople o robot cortador de
relva. (= 15.7)

e Se necessario, termine o standby do
robot cortador de relva premindo um
botdo.

O processo de carga inicia-se
automaticamente.

Processo de carga:

Durante o processo de carga, é
apresentado na Indicagao de *
estado o texto "Bateria a carregar".

Em todos os restantes menus, é ey
apresentada na area de indicagao

do visor o simbolo de uma ficha de

rede em vez do simbolo da bateria.

O processo de carga tem diferentes
duragbes e é automaticamente adaptado
a utilizacdo seguinte.

@ | Se houver problemas durante a
1 | carga, é apresentada uma
mensagem correspondente no
visor. (= 11.9)

A bateria apenas é carregada apés
passar abaixo de uma determinada
tensao.
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Estado de carga:

Na Indicacao de estado, é possivel
ler o estado de carga quando esta
seleccionada a indicacao
correspondente. (= 11.13)

#2

Em todos os restantes menus, o
Simbolo da bateria na area de Im
indicacdo do visor destina-se a

indicar o estado de carga. (= 11.3)

16. Manutencao

Perigo de ferimentos!
A Antes de todos os trabalhos de

manutenc¢ao e de limpeza no
aparelho, leia cuidadosamente o
capitulo "Para sua seguranca"
(= 6.), especialmente o
subcapitulo "Manutengéo e
reparacées" (= 6.9), e siga
escrupulosamente todas as
instrucdes de seguranca.

Active o bloqueio do
aparelho antes de todos
os trabalhos de
manutengdo ou de
limpeza. (= 5.2)

Antes de iniciar trabalhos

de manutencdo na ; B
unidade de acoplamento,
remova a ficha de rede.

Use luvas em todos os
trabalhos de

manutencgao,

especialmente em

trabalhos na lamina de corte.

16.1 Plano de manutencao

Os intervalos de manutengao sao
orientados pelas horas de funcionamento,
entre outras coisas. E possivel chamar o
respectivo contador "Horas corte" no
menu "Informacgao”. (= 11.9)

Os intervalos de manutencgao indicados
deverédo ser escrupulosamente
respeitados.

Trabalhos de manutencao em dias com
tempos de actividade:

e Verifique visualmente o estado geral do
aparelho e da unidade de acoplamento.

e Verifique a indicacdo do visor — a hora
actual e o inicio do préximo processo
de corte.

e Verifique a superficie a cortar e, se
necessario, remova 0s objectos
estranhos.

e Verifique se a bateria esta a ser
carregada. (= 15.8)

Trabalhos de manutencao semanais:
e Limpe o aparelho. (» 16.2)

e Verifique visualmente se existem danos
e desgaste na lamina de corte, na
fixagdo da lamina e no mecanismo de
corte (entalhes, fendas, pontos de
fractura, etc). (= 16.3)

A cada 200 horas:

e Substitua a lamina de corte. E
apresentado um lembrete
correspondente no visor. (> 16.4)
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Trabalhos de manutencgao anuais:

e A VIKING recomenda uma inspeccao
anual nos meses de Inverno realizada
pelos distribuidores oficiais VIKING.
Nessa inspeccdo, é realizada em
particular a manutengao da bateria, do
sistema electrénico e do software.

Para que o distribuidor oficial possa

@ realizar correctamente todos os
trabalhos de manutencdo, altere o
nivel de seguranga para
"Nenhuma" ou comunique ao
distribuidor oficial o cédigo PIN
utilizado.

16.2 Limpar o aparelho

Um manuseamento minucioso protege o
aparelho contra danos e aumenta a sua
vida util.
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Posicao de limpeza e manutencao:

Para limpar a parte superior do aparelho
(capot, controlo remoto), coloque o
aparelho num piso plano, estavel e
horizontal. Para limpar a parte inferior do
aparelho (lamina de corte, mecanismo de
corte), incline o robot cortador de relva
para o lado esquerdo do aparelho
conforme ilustrado e encoste-o a uma
parede.

e Remova as sujidades com pouca agua,
COm uma escova ou com um pano.
Limpe também em particular a lamina
de corte e a unidade de acoplamento.

e Solte primeiro os restos de relva
encrostados no carter e no mecanismo
de corte com uma tala de madeira.

e Se necessario, utilize um produto
especial de limpeza (por exemplo,
produto especial de limpeza STIHL).

16.3 Verificar os limites de desgaste da
lamina de corte

Perigo de ferimentos!
A Uma lamina de corte gasta pode

partir e causar ferimentos graves.
E, por isso, imprescindivel respeitar
as indicagdes para a manutengdo
das laminas. As laminas de corte
sofrem um desgaste mais ou
menos acentuado consoante o
local e a duracao da utilizagao. Se
usar o aparelho sobre um chao
arenoso ou com frequéncia em
condigbes secas, as laminas de
corte estardo sujeitas a um maior
esforco, desgastando-se acima da
média.

E necessario substituir a lamina de
corte a cada 200 horas de
funcionamento, pelo menos. A
reafiacdo devera ser solicitada ao
distribuidor oficial VIKING. (= 16.5)

e Active o bloqueio do aparelho. (= 5.2)

e Incline lateralmente o robot cortador de
relva e encoste-o a uma parede estavel
de forma segura. Limpe
cuidadosamente a lamina de corte e 0
mecanismo de corte. (» 16.2)
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Meca a largura da lamina (Al e a
espessura da lamina (B) com uma
corredica de medicdo.

Se a largura da lamina de corte for inferior
a 25 mm ou se a espessura for inferior a
1,3 mm num determinado ponto, sera
necessario substituir a lamina.

16.4 Montar e desmontar a lamina de
corte

A lamina de corte foi concebida
para uma vida atil de 200 horas.
Apbs esse periodo, é apresentada
uma mensagem correspondente no
visor.

e Active o bloqueio do
aparelho (= 5.2) e use
luvas.
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e Incline lateralmente o robot cortador de
relva e encoste-o a uma parede estavel
de forma segura. Limpe
cuidadosamente a lamina de corte e o
mecanismo de corte. (= 16.2)

Desmontar a lamina de corte:

Pressione ambas as talas (1) do ]
suporte da lamina com uma mao
e mantenha-as nessa posigao.

Desenrosque a porca de
fixagcdo (2) com a outra mao. Remova a

lamina de corte juntamente com a porca
de fixagdo.

1

Montar a lamina de corte:

Perigo de ferimentos!
A Antes da montagem, verifique se a

lamina apresenta danos. A lamina
tera de ser substituida se forem
visiveis entalhes ou fendas, ou se
for mais estreita do que 25 mm ou
tiver uma espessura inferior a

1,3 mm num determinado ponto.
(= 16.3)

O suporte da lamina e a porca de
fixacdo terdo de ser igualmente
substituidos se estiverem
danificados (por exemplo, partidos,
gastos). E necessario em particular
engatar bem a porca de fixagdo no
suporte da lamina.

e Limpe alamina, o suporte da lamina e
a porca de fixagdo antes da montagem.

Coloque a lamina de corte (1) sobre o
suporte da lamina (2) conforme ilustrado.
Tenha em atencdo a posigao correcta das
saliéncias de retengdo (3) na lamina de
corte.
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Enrosque a porca de fixagdo (1) até ao
encosto. Serdo audiveis varios cliques
durante o aperto. Verifique se a lamina de
corte assenta de forma segura agitando-a
cuidadosamente.

e Ap6s a montagem de uma nova lamina
de corte, confirme a substituicdo da
lamina no menu "Assisténcia".

(= 11.17)

16.5 Afiar a lamina de corte

A VIKING aconselha a substituir uma
lamina de corte embotada por uma nova.
A reafiacdo de uma lamina de corte
embotada devera ser solicitada a um
distribuidor oficial VIKING, o qual dispde
dos conhecimentos técnicos e
ferramentas especiais necessarios.

Apenas se registara um

@ funcionamento correcto do
aparelho com uma lamina de corte
equilibrada com grande precisao.

Uma lamina incorrectamente afiada
(por exemplo, desequilibrio, angulo
de afiagdo incorrecto) aumenta as
emissdes de ruido e podera
originar danos no aparelho.
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16.6 Procurar quebra do fio

@ | No caso de uma quebra do fio, o
1 | LED vermelho da unidade de
acoplamento pisca. (= 13.1) E
apresentada uma mensagem
correspondente no visor do robot
cortador de relva.

A procura da quebra do fio pode
ser realizada com a consola de
comando removida ou introduzida.
No caso da procura de precisao, a
consola de comando devera ser
introduzida.

Caso nao seja possivel encontrar
uma quebra do fio conforme
descrito, contacte um distribuidor
oficial VIKING.

e Prima e mantenha premida a
tecla Home da unidade de Q
acoplamento,
premindo duas vezes o botao |
ligar/desligar em simultaneo. O O
LED verde acende-se e o LED
vermelho pisca. (= 13.1)

e Se necessario, remova a consola de
comando. (= 15.2)

e No menu "Assisténcia", seleccione o
item "Procurar quebra fio" e confirme
com OK. (= 11.17)

Procura com a consola de comando
removida:

Com o robot cortador de relva (1), siga a
margem da superficie a cortar no sentido
dos ponteiros do relégio a partir da
unidade de acoplamento. Para tal,
direccione o aparelho com a cruz de
comando e certifique-se de que o fio
metdlico limitador (2) passa por baixo dos
sensores de fio. Os sensores de fio estdo
protegidos a esquerda e a direita, estando
montados na area frontal do robot cortador
de relva.

Em caso de procura da quebra do fio, é
apresentada no visor a intensidade de
sinal. O valor maximo verifica-se quando
os sensores de fio estdo posicionados de
forma ideal sobre o fio metdlico limitador.

Enquanto os sensores de fio
receberem correctamente o
sinal de fio, surgira no visor o

—
-
simbolo Sinal de fio OK. -
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Na area da quebra do fio, a
intensidade do sinal diminui e é @!
apresentado no visor o simbolo %
Verificar sinal de fio.

e Ligue o ponto da quebra em ponte com
o auxilio de um conector com fio
(= 12.12). Se necessario, coloque
novamente o fio metalico limitador na
area do ponto da quebra.

e Prima o botao ligar/desligar da |
unidade de acoplamento. Se a O
quebra do fio tiver sido
correctamente eliminada, acender-se-a
o LED vermelho. (= 13.1)

Procura de precisdao com a consola de
comando introduzida:

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) e alivie
as rodas de accionamento. Siga o fio
metalico limitador (2) com o aparelho
apoiado nas rodas dianteiras.

O restante procedimento corresponde a
procura com a consola de comando
removida.
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16.7 Ficha do transformador

O transformador esta equipado com uma
ficha desenroscavel.

Esta ficha pode ser desmontada quando o
transformador é instalado no interior de
um edificio, sendo necessario passar um
cabo de corrente por um orificio num
muro.

Antes de todos os trabalhos, retire
a ficha do transformador e
desencaixe o transformador da
unidade de acoplamento.
Respeite as instrugdes de
seguranga do capitulo "Aviso —
Perigos originados pela corrente
eléctrica". (= 6.3)

n Perigo de ferimentos!

Monte o cabo azul (BL) e o cabo
castanho (BR) na ficha conforme
ilustrado. Aperte os parafusos (1).

16.8 Arrumacao e periodo de Inverno

No caso de uma imobilizagdo prolongada
do robot cortador de relva (por exemplo,
periodo de Inverno), tenha em conta os
pontos seguintes:

e Carregar bateria (= 15.8)
e Desligar o modo automatico (= 11.5)

e Activar o nivel de seguranca mais
elevado (protecgdo contra roubo)
(= 11.16)

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Activar o ECO do modo de energia
(= 11.11)

e Activar o bloqueio do aparelho (= 5.2)

e Desligar a ficha do transformador da
corrente

o Remover cobertura da unidade de
acoplamento (= 9.5)

Desencaixe o fio metdlico limitador (1).
Abra as coberturas do canal do cabo (2) e
desenfie o fio metalico limitador
juntamente com as fichas de aperto da
base da unidade de acoplamento.
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N&o desmonte os conectores de
ficha do fio metalico limitador, uma
vez que se destinam a uma
utilizaco unica. E possivel obter
conectores de ficha adicionais no
distribuidor oficial VIKING. (= 17.)

N&o retire o fio metalico limitador
da superficie a cortar.

e Retirar o cabo de corrente da unidade
de acoplamento

Montar cobertura da unidade de
acoplamento (= 9.5)

Desmontar a unidade de acoplamento

e Proteger as extremidades livres (fichas)
do fio metalico limitador das influéncias
ambientais — por exemplo, colando
uma fita isoladora adequada.

Limpar cuidadosamente todas as
pecas exteriores do robot cortador de
relva e da unidade de acoplamento

e Armazenar o robot cortador de relva
com a unidade de acoplamento e o
transformador num compartimento
fechado, seco e com pouco p6 na
posicdo normal. Acoplar o robot
cortador de relva na unidade de
acoplamento. Certificar-se de que o
aparelho esta guardado fora do alcance
de criancas.

e Armazenar o robot cortador de relva
apenas num estado operacionalmente
seguro

e Manter todos os parafusos apertados,
substituir os avisos ilegiveis de perigo e
adverténcia fixados no aparelho e
verificar se existem danos ou desgaste
em toda a maquina. Substituir pecas
gastas ou danificadas.

142

e As eventuais avarias do aparelho
deverdo ser sempre reparadas antes
da armazenagem.

o | Nunca pouse nem guarde objectos
1 | sobre o robot cortador de relva ou
sobre a unidade de acoplamento.

Nova colocacdo em funcionamento do
robot cortador de relva ap6s uma
imobilizagdo mais prolongada:

e Prepare a superficie a cortar:
Remova os objectos estranhos e corte
a relva muito alta de forma curta com
um cortador de relva convencional.

e Instale a unidade de acoplamento
(= 9.5) e ligue o fio metalico limitador.
(= 9.7)

e Carregue a bateria (= 15.8)

e Verifique e, se necessario, acerte a
data e a hora (= 11.11)

e Verifique e, se necessario, altere o
plano de corte. (= 11.6)

e Ligue o modo automatico (= 11.5)

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Se necessario, ative o modo de energia
GPRS (= 11.11) e ligue a proteccao
GPS. (» 11.16)

17. Pecas de reposicao

comuns

Lamina de corte:
6309 702 0100

Bateria AAI 130 (Ml 632):
6309 400 6510

Bateria AAI 200 (MI 632 P):
6309 400 6500

Prego de fixacao AFN 051:
6309 007 1000

Fio metalico limitador ARB 150:
0000 400 8610

Conector com fio ADV 010:
6909 007 1090

Ficha de aperto AKS 010:
6909 007 1095

18. Acessorios

Estdo disponiveis mais acessérios para o
aparelho.

Podera encontrar informagées mais
pormenorizadas junto do seu distribuidor
oficial VIKING, na Internet (www.viking-
garden.com) ou no catalogo VIKING.

@ | Por motivos de segurancga, apenas
1 | podem ser utilizados acessérios
autorizados pela VIKING com o
aparelho.

19. Minimizacao do desgaste

e prevencao de danos

Indicag6es importantes sobre a
manutencao e cuidados do grupo de
produtos

Robot cortador de relva, accionado a
bateria

A empresa VIKING exclui-se de toda e
qualquer responsabilidade por danos
materiais e pessoais causados pela
inobservancia das indicagdes deste
manual de instru¢des, em especial no
tocante a seguranga, operacao e
manutencao, ou danos que ocorram em
consequéncia da utilizagdo de pecas de
acoplamento e pegas de substituicdo nao
permitidas.
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Por favor, siga escrupulosamente as
seguintes indicagbes importantes, afim de
evitar danos ou demasiado desgaste do
seu aparelho VIKING:

1. Pecas de desgaste

Algumas pecas do aparelho VIKING estao
sujeitas a um desgaste normal, mesmo
quando utilizadas devidamente e,
dependendo do tipo e da duracao da
utilizagdo, necessitam de ser substituidas
atempadamente.

Entre estes, incluem-se:
— Lamina de corte
— Bateria

2. Cumprimento das instrucoes deste
manual de utilizacdao

A utilizagao, manutengao e arrumagao do
aparelho VIKING devem ser realizadas
tdo cuidadosamente como descrito neste
manual de utilizagdo. Todos os danos
causados pela inobservancia das
instru¢des de seguranca, de
funcionamento e de manutencdo sdo da
responsabilidade exclusiva do utilizador.

Isto aplica-se especialmente no caso de:

— Manuseamento indevido da bateria
(carga, armazenamento),

— Ligacao eléctrica incorrecta (tensao),

— Alteragdes no produto ndo autorizadas
pela VIKING,

— Utilizagao de ferramentas ou de
acessoérios ndo permitidos nem
adequados para o aparelho, bem como
ferramentas e acessoérios de qualidade
inferior,

— Utilizagdo indevida do produto,

— Utilizagdo do aparelho em eventos
desportivos e concursos,
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— Danos resultantes da utilizagédo
continua do produto com pecgas
defeituosas.

3. Trabalhos de manutencao

Todos os trabalhos mencionados no
capitulo "Manutengao" devem ser
efectuados regularmente.

Na medida em que estes trabalhos de
manutenc¢do ndo podem ser realizados
pelo préprio utilizador, dever-se-a solicitar
a realizacao dos mesmos a um distribuidor
oficial.

A VIKING recomenda a realizagao de
trabalhos de manutencao e de reparagao
apenas pelo distribuidor oficial VIKING.

Os distribuidores oficiais VIKING
beneficiam de acgdes de formacgéao
regulares e dispdem de informagdes
técnicas.

Se estes trabalhos nao forem executados,
poderao ocorrer danos, cuja
responsabilidade cabera ao utilizador.

Entre estes, incluem-se:

— Danos no aparelho, em consequéncia
de uma limpeza insuficiente ou
incorrecta,

— Danos por corrosao e outros danos
resultantes de um armazenamento
indevido,

— Danos no aparelho causados pela
utilizagao de pegas de reposicao de ma
qualidade,

— Danos causados por uma manutengao
ndo atempada ou insuficiente ou danos
causados por trabalhos de manutencao
ou de reparagdo que nao tenham sido
realizados nas oficinas de
distribuidores oficiais.

20. Proteccao do meio

ambiente

As embalagens, o aparelho e seus
acessorios sao fabricados a partir de
materiais reciclaveis e deverdo ser
eliminados como tal.

A eliminagdo de residuos de materiais de
forma separada e adequada a
conservagao do meio ambiente promove
as possibilidades de reutilizagdo das
matérias reaproveitaveis. Por essa razao,
depois de terminar o tempo normal de vida
util do aparelho, este deve ser entregue
para reciclagem. Durante a eliminagao,
siga as indicagdes no capitulo
"Eliminagao". (= 6.11)

Remova os lixos como, por
exemplo, as baterias sempre de
forma adequada. Respeite as
normas locais.

@ N&o elimine as baterias de ides
de litio no lixo doméstico;
% entregue-as ao distribuidor
Li-lon oficial ou elimine-as no local de
recolha dos materiais
problematicos.

20.1 Desmontar a bateria
e Active o bloqueio do aparelho. (= 5.2)

e Defina a altura de corte mais reduzida.
(= 9.3)

e Coloque o robot cortador de relva de
costas.
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Desenrosque os parafusos (1) e remova a
cobertura (2).

e Remova a bateria do compartimento da
bateria (= 9.2), introduza novamente a
cobertura e enrosque os parafusos.

Perigo de ferimentos!
Evite danificar a bateria.

21. Transporte

Perigo de ferimentos!

Antes do transporte, leia
cuidadosamente o capitulo "Para
sua seguranga" (= 6.),
especialmente o subcapitulo
"Transporte do aparelho" (= 6.5), e
siga escrupulosamente todas as
instrucdes de seguranca, activando
sempre o bloqueio do aparelho.

(= 5.2)
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21.1 Levantar ou transportar o
aparelho

Levante e transporte o cortador de relva
pela pega de transporte (1). Garanta
sempre uma distancia suficiente entre a
lamina de corte e o corpo, particularmente
ao nivel dos pés e das pernas.

21.2 Prender o aparelho

Fixe o cortador de relva na superficie de

carga. Para tal, fixe o aparelho conforme
ilustrado com meios de fixagdo adequados
(cintas, cabos).

Fixe também as pecas do aparelho
transportadas (por exemplo, unidade de
acoplamento, pecas pequenas) para que
nao escorreguem.

22. Declaracao de
conformidade CE do

fabricante

A empresa

VIKING GmbH
Hans Peter Stihl-StraRe 5
A 6336 Langkampfen/Kufstein

declara que a maquina

Cortador de relva, automatico e
accionado por bateria (MI)

Marca: VIKING
Tipo: Ml 632.0
M1 632.0 P
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VIKING

MI 632.0 C
Ml 632.0 PC
Identificacdo de série 6309

Marca:

com a
Unidade de acoplamento

Marca: VIKING

Tipo: ADO 600
Identificacdo de série 6309

esta em conformidade com as seguintes
directivas CE:

2002/96/EC, 2004/108/EC, 2006/42/EC,
2006/66/EC, 2011/65/EC

Os modelos MI 632.0 C, MI 632.0 PC
também estdo em conformidade com as
seguintes directivas CE:

1999/5/EC

Os produtos foram desenvolvidos em
concordancia com as seguintes normas:
EN 60335-1, EN 50636-2-107

Compilagdo e deposito da documentagao
técnica:

Sven Zimmermann

VIKING GmbH

O ano de fabrico e o nimero de série sdo
indicados na placa de identificagdo do
aparelho.

Langkampfen, Austria,
2015-01-02 (AAAA-MM-DD)

VIKING GmbH

/Z“ %}mm makn

Sven Zimmermann

Chefe da seccao de construgéo
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23. Dados técnicos

Ml 632.0, MI 632.0 P,

MI 632.0 C, M1 632.0 PC:

Identificacdo de série
Sistema de corte

Dispositivo de corte

Largura de corte
Rotacao do disposi-
tivo de corte

Tipo de bateria
Tensao da bateria
Ubc

Altura de corte
Classe de proteccao
Tipo de protecgao

6309

Mecanismo de
mulching
Barra porta-
-laminas
30cm

3150 U/min
I16es de litio

29V

20 - 60 mm
11

IPX1

Segundo a directiva 2006/42/EC
e a norma EN 50636-2-107:

Nivel de poténcia
acustica medido Ly

Incerteza Ky
Lwa *+ Kwa

Nivel de pressao
acustica Lpa

Incerteza K5
Comprimento
Largura

Altura

MI 632.0, Ml 632.0 P:
Peso (sem bateria)

61,0 dB(A)
2,0 dB(A)
63 dB(A)

50 dB(A)
2 dB(A)
73 cm
54 cm
27 cm

12 kg

MI 632.0 C, MI 632.0 PC:

Peso (sem bateria)

12 kg

MI 632.0, MI 632.0 C:

Dimensao maxima
da superficie a cortar

Poténcia
Transformador

Designagao da
bateria
Energia da bateria

Capacidade da
bateria

Peso da bateria

0
1]

3000 m?

120 W

HLG-120H

29A 0
[§]

AAI 130

130 Wh
|:

4,5 Ah

1,10 kg )

M1 632.0 P, MI 632.0 PC:

Dimensao maxima
da superficie a cortar

Poténcia
Transformador

Designagao da
bateria
Energia da bateria

Capacidade da
bateria

Peso da bateria

4000 m?
185 W
HLG-185H

4,4 A

AAI 200
194 Wh

6.8 Ah
1,40 kg

Unidade de acoplamento ADO 600:

Tensdo Upc

Classe de proteccao
Tipo de proteccao
Peso

Transformador:
Tensdo Upc
Frequéncia

Tensao Upc

Classe de proteccao
Tipo de proteccao

42V
1

IPX1
3 kg

100 - 240 V
50/60 Hz
42V

Il

IP67
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Transporte de baterias VIKING:

As baterias VIKING cumprem os
requisitos de acordo com o manual UN
ST/SG/AC.10/11/Rev. 5 parte IlI,
subsecgdo 38.3.

O utilizador pode levar as baterias VIKING
através do transporte rodoviario para o
local de utilizagdo do aparelho sem outros
suportes.

No caso de transporte aéreo ou maritimo,
é necessario respeitar a legislagéo
nacional especifica.

Para mais instru¢des de transporte,
consulte www.viking-garden.com/safety-
data-sheets

REACH:

REACH designa um regulamento da CE
sobre registo, avaliacao e licenca de
quimicos. Para obter informagdes sobre o
cumprimento do regulamento REACH
(CE) n.° 1907/2006, consulte
www.stihl.com/reach

24. Mensagens

As mensagens fornecem
informagdes sobre erros, avarias e lII
recomendagdes activos. As

mensagens sao apresentadas numa
janela de didlogo e podem ser consultadas
apds premir o botdo OK no menu
"Mensagens". (= 11.9)

As recomendagdes e as mensagens
activas surgem igualmente na indicagao
de estado. (= 11.2)

Nos detalhes da mensagem, é possivel
consultar o cédigo da mensagem, o
momento da ocorréncia, a prioridade e a
frequéncia de ocorréncia.
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— As recomendagodes tém uma lII
prioridade "Reduzida" ou "Info",
surgindo na indicagao de estado em
alternancia com o texto "iMow
operacional".

O robot cortador de relva pode
continuar a ser colocado em
funcionamento. O funcionamento
automatico prossegue.

— As avarias tém uma prioridade @
"Média" e necessitam de uma
acgao por parte do utilizador.
O robot cortador de relva apenas pode
ser novamente colocado em
funcionamento apés a eliminagéo da
avaria.

— No caso de erros com prioridade
"Elevada", surge no visor o texto
"Contactar o distribuidor oficial".

O robot cortador de relva apenas pode
ser novamente colocado em
funcionamento apés o distribuidor
oficial VIKING eliminar o erro.

°
1

Se uma mensagem permanecer
activa apesar da solugao sugerida,
devera entrar em contacto com o
distribuidor oficial VIKING.

Os erros que apenas possam ser
eliminados por um distribuidor
oficial VIKING n&o estao listados
nas linhas que se seguem. Caso
ocorra um destes erros, o cédigo
de erro de 4 algarismos e o texto
do erro deverao ser transmitidos ao
distribuidor oficial.

M1 632 C, MI 632 PC:

As mensagens com um impacto
negativo no funcionamento normal
sao igualmente enviadas para a
aplicacdo. (= 10.)

o

Ap6s o envio da mensagem, o
robot cortador de relva entra no
modo standby e desactiva a
comunicacao mével para poupar
bateria.

Mensagem:
0001 — Perda de dados
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:

— Foi realizada uma actualizagao do
software do aparelho

— Perda de tensao

— Avaria no software ou no hardware

Solugao:

— Apo6s premir o botdo OK, o robot
cortador de relva trabalha com as
predefinicées — verificar e corrigir as
defini¢cdes (data e hora, plano de corte)

Mensagem:
0100 — Bateria descarregada
Carregar bateria

Possivel causa:
— Tensao da bateria demasiado baixa

Solucao:
— Colocar o robot cortador de relva na

unidade de acoplamento para carregar
a bateria (= 15.8)
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Mensagem:
0180 — Temperatura baixa
Interv. temperaturas ndo atingido

Possivel causa:
— Temperatura no interior do robot
cortador de relva demasiado baixa

Solugao:
— Aquecer o robot cortador de relva

Mensagem:
0181 — Temperatura alta
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:
— Temperatura no interior do robot
cortador de relva demasiado alta

Solugao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0183 — Temperatura alta
ver mensagem 0181

Mensagem:
0185 — Temperatura alta
ver mensagem 0181

Mensagem:
0186 — Temperatura baixa
ver mensagem 0180

Mensagem:
0187 — Temperatura alta
ver mensagem 0181
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Mensagem:
0302 — Avaria motor accion.
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:

— Temperatura no motor de
accionamento esquerdo demasiado
alta

Solugao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0305 — Avaria motor accion.
A roda esquerda esta presa

Possivel causa:
— Sobrecarga na roda de accionamento
esquerda

Solugao:

— Limpar o robot cortador de relva
(= 16.2)

— Eliminar as irregularidades (orificios,
depressdées) na superficie a cortar

Mensagem:
0402 — Avaria motor accion.
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:
— Temperatura no motor de
accionamento direito demasiado alta

Solugao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0405 — Avaria motor accion.
A roda direita esta presa

Possivel causa:
— Sobrecarga na roda de accionamento
direita

n
Solucao: v
— Limpar o robot cortador de relva
(= 16.2) -
— Eliminar as irregularidades (orificios, -
depressdes) na superficie a cortar
o]
o

Mensagem:
0502 — Avaria motor corte
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:
— Temperatura no motor de corte
demasiado alta

Solugao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0505 — Avaria motor corte
Lamina de corte presa

Possivel causa:
— Nao é possivel ligar o motor de corte
— Sobrecarga no motor de corte

Solugao:

— Limpar a lamina de corte e o
mecanismo de corte (= 16.2)

— Definir uma altura de corte superior
(= 9.3)

— Eliminar as irregularidades (orificios,
depressées) na superficie a cortar

147



Mensagem:
0701 — Avaria na bateria
Sair do intervalo de temperaturas

Possivel causa:
— Temperatura na bateria demasiado
baixa ou demasiado alta

Solugao:

— Deixar aquecer ou arrefecer o robot
cortador de relva, respeitando o
intervalo de temperaturas da bateria
(= 6.4)

Mensagem:
0703 — Bateria descarregada
ver mensagem 0100

Mensagem:
0704 — Bateria descarregada
ver mensagem 0100

Mensagem:
1000 — Capotamento
Inclinacao permitida excedida

Possivel causa:
— O sensor de inclinagdo detectou um
capotamento

Solugao:
— Colocar o robot cortador de relva sobre

as rodas, verificar se existem danos e
confirmar mensagem com OK
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Mensagem:
1010 — iMow elevado
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:
— O robot cortador de relva foi elevado
pelo capot

Solugao:
— Verificar a mobilidade do capot e
confirmar a mensagem com OK

Mensagem:
1020 — Botdo STOP premido
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:

— O botédo STOP foi premido
Solugao:

— Confirmar mensagem com OK

Mensagem:

1030 — Erro no capot
Verificar capot

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— Nenhum capot detectado

Solugao:

— Verificar o capot (mobilidade, correcto
assentamento) e confirmar mensagem
com OK

Mensagem:

1100 — Cons. comando

Cons. comando removida durante a
marcha

Possivel causa:
— A consola de comando foi removida
durante o funcionamento automatico

Solugao:

— Confirmar mensagem com OK — ap6s
introduzir a consola de comando, o
funcionamento automatico é retomado

Mensagem:

1120 — Capot bloqueado
Verificar capot

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— Colisao permanente detectada

Solugao:

— Libertar o robot cortador de relva e, se
necessario, remover o obstaculo ou
alterar o percurso do fio metalico
limitador — em seguida, confirmar
mensagem com OK

— Verificar a mobilidade do capot e
confirmar a mensagem com OK

Mensagem:
1125 — Eliminar obstaculo
Verif. colocagao fio

Possivel causa:
— Fio metalico limitador colocado de
forma imprecisa

Solugao:
— Verificar a colocagao do fio metalico

limitador, controlar a distancia com a
iRégua (= 12.3)
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Mensagem:

1130 — Preso

Libertar o iMow

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— O robot cortador de relva esta preso
— As rodas de accionamento derrapam

Solugao:

— Libertar o robot cortador de relva,
remover as irregularidades na
superficie a cortar ou alterar o percurso
do fio metalico limitador — em seguida,
confirmar mensagem com OK

— Limpar as rodas de accionamento e, se
necessario, evitar o funcionamento a
chuva — em seguida, confirmar
mensagem com OK (= 11.12)

Mensagem:
1135 — Exterior
Colocar iMow na superficie a cortar

Possivel causa:
— O robot cortador de relva esta fora da
superficie a cortar

Solugao:
— Colocar o robot cortador de relva na
superficie a cortar

Mensagem:
1140 — Dem. ingreme
Verif. colocagéo fio

Possivel causa:
— O sensor de inclinagdo detectou uma
inclinacdo de terreno superior a 19°

Solugao:
— Alterar o percurso do fio metalico

limitador e delimitar o relvado com
inclinagao de terreno superior a 19°
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Mensagem:
1160 — Pega accionada
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:
— O robot cortador de relva foi elevado
pela pega de transporte

Solugao:
— Confirmar a mensagem com OK

Mensagem:
1170 — Sem sinal
Verificar sinal de fio

Possivel causa:

— O sinal de fio deixa de ser recebido
durante o funcionamento

— O robot cortador de relva esta fora da
superficie a cortar

— A unidade de acoplamento ou os
componentes electrénicos foram
substituidos

Solucao:

— Verificar a alimentagdo de corrente da
unidade de acoplamento

— Verificar o LED na unidade de
acoplamento — o LED vermelho tem de
estar permanentemente aceso durante
o funcionamento (=> 13.1)

— Colocar o robot cortador de relva na
superficie a cortar

— Acoplar o robot cortador de relva e a
unidade de acoplamento (= 11.16)

Mensagem:

1180 — Acoplar iMow
Acoplamento automatico:
ndo é possivel

Possivel causa:
— A unidade de acoplamento néo foi

()]
encontrada ()

Solugao:

— Verifique o LED na unidade de [
acoplamento e, se necessario, ligue a -
unidade de acoplamento (= 13.1)

— Verifique o acoplamento (= 15.7) a

Mensagem:
1190 — Avaria acoplamento
Unid. acopl. ocupada

Possivel causa:

— A unidade de acoplamento esta
ocupada por um segundo robot
cortador de relva.

Solugao:

— Acoplar o robot cortador de relva
quando a unidade de acoplamento
estiver novamente livre

Mensagem:
1200 — Avaria motor corte
ver mensagem 0505

Mensagem:
1210 — Avaria motor accion.
A roda esta presa

Possivel causa:
— Sobrecarga numa roda de
accionamento

Solucao:
— Limpar o robot cortador de relva
(= 16.2)
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— Eliminar as irregularidades (orificios,
depressdes) na superficie a cortar

Mensagem:
1220 — Chuva detectada
Corte cancelado

Possivel causa:
— O processo de corte foi interrompido ou
nao foi iniciado devido a chuva

Solugao:

— Na&o é necessaria qualquer acgdo. Se
necessario, ajustar o sensor de chuva
(= 11.12)

Mensagem:
2000 — Problema de sinal
Acoplar iMow

Possivel causa:
— Sinal de fio incorrecto, ajustar de
precisao necessario

Solugao:

— Colocar o robot cortador de relva na
unidade de acoplamento e, em
seguida, premir OK

Mensagem:
2010 — Subst. lamina corte
Vida util permitida alcancada

Possivel causa:

— Alamina de corte esta em utilizagédo ha
mais de 200 horas, substituicdo
necessaria

Solugao:

— Substituir lamina de corte e, em
seguida, confirmar a substituicdo da
lamina de corte no menu "Assisténcia"
(= 16.4)
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Mensagem:
2020 — Recomendacéo
Manutencao anual pelo distribuidor oficial

Possivel causa:
— Assisténcia ao aparelho recomendada

Solugao:
— Solicite a manutencao anual ao
distribuidor oficial VIKING.

Mensagem:
2030 - Bateria
Vida util permitida alcancada

Possivel causa:
— E necessario substituir a bateria

Solugao:
— Solicitar a substituicao da bateria ao
distribuidor oficial VIKING

Mensagem:

2032 — Avaria na bateria durante o
processo de carga

ver mensagem 0701

Mensagem:

2040 — Avaria na bateria durante o inicio
da operacao de corte

ver mensagem 0701

Mensagem:
2050 — Adaptar plano corte
Prolongar tempo activ.

Possivel causa:

— Os tempos de actividade foram
encurtados/eliminados ou a duragdo de
corte foi prolongada — os tempos de
actividade guardados nao sao
suficientes para os processos de corte
necessarios

Solucao:

— Prolongar tempos de actividade
(= 11.7) ou reduzir a duragao de corte
(= 11.8)

Mensagem:
2060 — Corte concluido
Para desbloquear, prima OK

Possivel causa:
— Corte em superficies circundantes
concluido com éxito

Solucao:

— Coloque o robot cortador de relva na
superficie a cortar e acople para
carregar a bateria (=> 15.7)

Mensagem:
2070 - Sinal GPS
Sem recepcao na margem

Possivel causa:

— Toda a margem da superficie a cortar
se encontra num local sem recepgao de
radio

Solucao:

— Repita o percurso na margem
(= 11.14)

— Contacte o distribuidor oficial VIKING
para um diagnoéstico detalhado.
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Mensagem:
2071 — Sinal GPS
Sem recepg¢ao no ponto inicial 1

Possivel causa:
— O ponto inicial 1 encontra-se num local
sem recepcao de radio

Solugao:
— Mude a posigao do ponto inicial 1
(= 11.15)

Mensagem:
2074 — Sinal GPS
Sem recepgao no ponto inicial 4

Possivel causa:
— O ponto inicial 4 encontra-se num local
sem recepcao de radio

Solugao:
— Mude a posicao do ponto inicial 4
(= 11.15)

Mensagem:
2072 - Sinal GPS
Sem recepg¢ao no ponto inicial 2

Possivel causa:
— O ponto inicial 2 encontra-se num local
sem recepcao de radio

Solugao:

— Mude a posigao do ponto inicial 2
(= 11.15)

Mensagem:
2073 - Sinal GPS
Sem recepg¢do no ponto inicial 3

Possivel causa:
— O ponto inicial 3 encontra-se num local
sem recepcao de radio

Solugao:
— Mude a posigao do ponto inicial 3
(= 11.15)
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Mensagem:
2075 - Sinal GPS
Sem recepgao em zona pretendida

Possivel causa:
— A zona pretendida encontra-se num
local sem recepgao de radio

Solugao:
— Redefina a zona pretendida (= 10.)

Mensagem:
2076 — Sinal GPS
Zona pretendida nao encontrada

Possivel causa:
— Azona pretendida ndo foi localizada ao
percorrer a margem

Solugao:

— Redefina a zona pretendida. Tenha em
atencdo se a zona pretendida e o fio
metalico limitador ndo estdo
sobrepostos (= 10.)

Mensagem:
2077 — Zona pretendida
Zona pretendida fora do ponto de recolha

Possivel causa:
— A zona pretendida encontra-se fora do
ponto de recolha guardado

n
Solucao: v
— Redefina a zona pretendida (= 10.)

ar
Mensagem:
2080 — Rede 5
Sem recepcao GPRS [4'4

Possivel causa:

— Nao existe disponivel nenhuma ligagao
GPRS, a superficie a cortar encontra-
-se num local sem recepgao de radio

Solucao:
— Contacte o distribuidor oficial VIKING
para um diagnoéstico detalhado.

Mensagem:

2100 — Protecgao GPS
Sair do ponto de recolha
Aparelho bloqueado

Possivel causa:
— O robot cortador de relva foi removido
do ponto de recolha

Solucao:

— Coloqgue o robot cortador de relva de
novo no ponto de recolha e introduza o
codigo PIN (= 5.10)
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Mensagem:

2110 — Protecgao GPS
Novo local

Nova inst. necessaria

Possivel causa:

— O robot cortador de relva foi colocado
em funcionamento noutra superficie a
cortar. O sinal de fio da segunda
unidade de acoplamento ja foi
guardado.

Solugao:
— Execute uma nova instalagao
(= 11.14)

Mensagem:
2200 - Estado SIM
Prolongar contrato

Possivel causa:
— O contrato de manutencao M2M expira
em breve

Solugao:

— Prolongue o contrato. O distribuidor
oficial da VIKING podera fornecer-lhe
mais informacgdes.

Mensagem:
4001 — Avaria interna
Sair do intervalo de temperaturas

Possivel causa:

— Temperatura na bateria ou no interior
do aparelho demasiado baixa ou
demasiado alta

Solugao:

— Deixar aquecer ou arrefecer o robot
cortador de relva, respeitando o
intervalo de temperaturas da bateria
(= 6.4)
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Mensagem:
4002 — Capotamento
ver mensagem 1000

Mensagem:

4003 — Capot elevado
Verificar capot

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— O capot foi elevado.

Solugao:
— Verificar o capot e confirmar a
mensagem com OK.

Mensagem:
4004 — Avaria interna
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:

— Erro no decurso do programa

— Falha de corrente durante o
funcionamento automatico

— O robot cortador de relva encontra-se
fora da superficie a cortar

Solugao:

— Confirmar mensagem com OK

— Verificar a alimentagéo de corrente da
unidade de acoplamento — o LED
vermelho tem de estar
permanentemente aceso durante o
funcionamento. Em seguida, premir o
botdo OK (= 13.1)

— Colocar o robot cortador de relva na
superficie a cortar e, em seguida,
premir o botdao OK

Mensagem:
4005 — Avaria interna
ver mensagem 4004

Mensagem:
4006 — Avaria interna
ver mensagem 4004

Mensagem:
4008 — Avaria interna
ver mensagem 4004

25. Localizacao de falhas

% Se necessario, procurar um distribui-
dor oficial. A VIKING recomenda o
distribuidor oficial VIKING.

Avaria:
O robot cortador de relva funciona no
momento incorrecto

Possivel causa:

— Data e hora incorrectamente acertadas

— Tempos de actividade incorrectamente
ajustados

— O aparelho foi colocado em
funcionamento por pessoas ndo
autorizadas

Solugao:

— Acertaradataeahora (= 11.11)

— Ajustar tempos de actividade (= 11.6)

— Definir o nivel de segurancga "Média" ou
"Elevada" (= 11.16)

Avaria:
O robot cortador de relva ndo funciona
durante um tempo de actividade

Possivel causa:

— A bateria esta a ser carregada
— Modo automatico desligado

— Tempo de actividade desligado
— Chuva detectada
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— A duracao de corte semanal foi
atingida, ndo é necessario mais
nenhum processo de corte nesta
semana

— Esta activa uma mensagem

— Consola de comando introduzida
incorrectamente

— Unidade de acoplamento desligada da
corrente

Solugao:

— Deixar a bateria carregar por completo
(= 15.8)

— Ligar o modo automatico (= 11.5)

— Desbloquear tempo de actividade
(= 11.7)

— Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)

— Nao é necessaria qualquer outra ac¢do
adicional. Os processos de corte sao
automaticamente distribuidos pela
semana — se necessario, iniciar o
processo de corte com o comando
"Cortar" (= 11.5)

— Eliminar a avaria indicada e confirmar a
mensagem com OK (= 11.9)

— Introduzir consola de comando
(= 15.2)

— Verificar a alimentagdo de corrente da
unidade de acoplamento (= 9.5)

Avaria:

O robot cortador de relva nao corta arelva
apds chamar os comandos "Iniciar corte"
ou "Retardar inicio de corte"

Possivel causa:

— Carga insuficiente da bateria

— Chuva detectada

— Consola de comando introduzida
incorrectamente

— Esta activa uma mensagem

— Foi premida a tecla Home na unidade
de acoplamento — Regresso activo

Solugao:
— Carregar bateria (= 15.8)
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— Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)

— Introduzir consola de comando
(= 15.2)

— Eliminar a avaria indicada e confirmar a
mensagem com OK (= 11.9)

— Premir a tecla Home para desligar o
regresso ou executar novamente o
comando apés o acoplamento

Avaria:
O robot cortador de relva ndo funciona e
nao é apresentado nada no visor

Possivel causa:
— O aparelho esta em standby
— Bateria avariada

Solugao:

— Premir qualquer botéo para activar o
robot cortador de relva — surge a
indicagcao de estado (= 11.2)

— Substituir a bateria (%)

Avaria:
O robot cortador de relva esta ruidoso e
vibra

Possivel causa:
— Alamina de corte esta danificada
— O mecanismo de corte esta muito sujo

Solugao:

— Substituir a lamina de corte — remover
os obstaculos do relvado (= 16.4), (%)

— Limpar o mecanismo de corte (= 16.2)

Tempos de actividade insuficientes,
duracgdo de corte demasiado curta
Dimensao da superficie a cortar
incorrectamente ajustada

Superficie a cortar com relva muito alta
Longos periodos de chuva

Solucao:

Ajustar a altura de corte (= 9.3) 8
Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)
Transferir tempos de actividade

(= 11.7)

Substituir a lamina de corte (= 16.4),
(%)

Prolongar ou complementar tempos de
actividade (= 11.7)

Aumentar a duragdo de corte (= 11.8)
Criar um novo plano de corte (= 11.8)
Para obter um resultado de corte limpo,
o robot cortador de relva necessita, no
maximo, de 2 semanas, dependendo
da altura da superficie a cortar
Permitir cortar a relva com chuva

(= 11.12)

Prolongar os tempos de actividade

(= 11.7)

RU

Avaria:
Indicacdo no visor num idioma estrangeiro

Possivel causa:

A definicdo de idioma foi alterada

Solucao:

Definir idioma (= 11.11)

Avaria:
Mau resultado de mulching ou de corte

Possivel causa:

— A altura da relva é demasiado elevada
em relagdo a altura de corte

— Arelva esta demasiado molhada

— Alamina de corte esta embotada ou
gasta

Avaria:
Formam-se pontos castanhos (terrosos)
na superficie a cortar

Possivel causa:

A duragao de corte é demasiado longa
em comparagao com a superficie a
cortar

O fio metdlico limitador foi colocado em
raios demasiado curtos
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— Dimenséo da superficie a cortar
incorrectamente ajustada

Solugao:

— Reduzir a duragao de corte (= 11.8)

— Corrigir o curso do fio metalico limitador
(= 9.6)

— Criar um novo plano de corte (=> 11.8)

Avaria:

Os processos de corte sao
significativamente mais curtos do que o
habitual

Possivel causa:

— Arelva esta demasiado alta ou
demasiado molhada

— O aparelho (mecanismo de corte, rodas
de accionamento) esta muito sujo

— A bateria esta no fim da sua vida util

Solugao:

— Ajustar a altura de corte (= 9.3)
Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)
Transferir tempos de actividade
(= 11.7)

— Limpar o aparelho (= 16.2)

— Substituir a bateria — respeitar uma
recomendacgdo correspondente no
visor (%), (= 11.9)

Avaria:
O robot cortador de relva esta acoplado,
mas a bateria ndo é carregada

Possivel causa:

— Nao é necessario carregar a bateria

— Unidade de acoplamento desligada da
corrente

— Acoplamento incorrecto
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— Contactos de carga corroidos

Solugao:

— Na&o é necessaria qualquer acgdo — a
carga da bateria ocorre de forma
automatica ap6s passar abaixo de uma
determinada tensao

— Verificar a alimentagéo de corrente da
unidade de acoplamento (= 9.5)

— Pousar o robot cortador de relva na
superficie a cortar e envia-lo
novamente para a unidade de
acoplamento (= 11.5), verificando o
acoplamento correcto — se necessario,
corrigir a posicao da unidade de
acoplamento (= 9.5)

— Substituir os contactos de carga (%)

Avaria:
O acoplamento nao funciona

Possivel causa:

— Irregularidades na area da entrada da
unidade de acoplamento

— Rodas de accionamento sujas ou placa
de base suja

— Fio metalico limitador incorrectamente
colocado na area da unidade de
acoplamento

— Extremidades do fio metalico limitador
ndo encurtadas

Solugao:

— Eliminar as irregularidades na area da
entrada da unidade de acoplamento
(= 9.5)

— Limpar as rodas de accionamento e a
placa de base da unidade de
acoplamento (= 16.2)

— Colocar novamente o fio metalico
limitador, garantindo o percurso
correcto na area da unidade de
acoplamento (= 9.6)

— Encurtar o fio metalico limitador
conforme descrito e coloca-lo sem
reservas de fio — ndo enrolar as
extremidades salientes (= 9.7)

Avaria:
O robot cortador de relva ultrapassou o fio
metalico limitador

Possivel causa:

— O fio metalico limitador esta colocado
incorrectamente, as distancias nao
estao correctas

— A superficie a cortar tem uma
inclinagao excessiva

— Os campos de interferéncia tém
influéncia sobre o robot cortador de
relva

Solugao:

— Verificar a colocagao do fio metalico
limitador (= 11.14), controlar a
distancia com a iRégua (= 12.3)

— Verificar a colocagao do fio metalico
limitador, bloquear areas com
inclinagdo de terreno excessiva
(= 11.14)

— Contactar um distribuidor oficial
VIKING (%)

Avaria:
O robot cortador de relva prende com
frequéncia

Possivel causa:

— Altura de corte demasiado reduzida

— Rodas de accionamento sujas

— Depressdes ou obstaculos na
superficie a cortar

Solucao:

— Aumentar a altura de corte (= 9.3)

— Limpar as rodas de accionamento
(= 16.2)
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— Encher os orificios na superficie a
cortar, instalar superficies de bloqueio
a volta de obstaculos tais como raizes
soltas, remover os obstaculos (= 9.6)

Avaria:

O sensor de colisao ndo é activado
quando o robot cortador de relva entra em
contacto com um obstaculo

Possivel causa:

— Obstaculo reduzido (menos de 10 cm
de altura)

— O obstaculo ndo esta preso ao solo —
por exemplo, fruta do chdo ou uma bola
de ténis

Solugao:

— Remover o obstaculo ou limita-lo com
uma superficie de bloqueio (= 12.8)

— Remover o obstaculo

Avaria:
Faixas na margem da superficie a cortar

Possivel causa:

— Corte demasiado frequente da margem

— Pontos iniciais em utilizagao

— A bateria é carregada com muita
frequéncia perto do fim da sua vida til

Solugao:

— Desligar Cortar margem ou reduzir para
uma vez por semana (= 11.14)

— Iniciar todos os processos de corte na
unidade de acoplamento em
superficies a cortar adequadas
(= 11.15)

— Substituir a bateria — respeitar uma
recomendacgdo correspondente no
visor (%), (= 24.)

0478 131 9225 A - PT

Avaria:
Relva ndo cortada na margem da
superficie a cortar

Possivel causa:

— Cortar margem desligado

— Fio metalico limitador colocado de
forma imprecisa

— Arelva esta fora do alcance da lamina
de corte

Solugao:

— Cortar a margem uma ou duas vezes
por semana (= 11.14)

— Verificar a colocagao do fio metalico
limitador (= 11.14), controlar a
distancia com a iRégua (= 12.3)

— Trabalhar em areas ndo cortadas com
um aparador de relva adequado

Avaria:
Sem sinal de fio

Possivel causa:

— Unidade de acoplamento desligada —
ndo acende nenhum LED

— Unidade de acoplamento desligada da
corrente — ndo acende nenhum LED

— Fio metalico limitador desligado da
unidade de acoplamento — pisca o LED
vermelho

— Fio metalico limitador quebrado — pisca
o LED vermelho

— O robot cortador de relva e a unidade
de acoplamento ndo estdo acoplados

— Avaria no sistema electrénico

Solucao:

— Ligar a unidade de acoplamento
(= 13.1)

— Verificar a alimentagéo de corrente da
unidade de acoplamento (= 9.5)

— Ligar o fio metalico limitador a unidade
de acoplamento (= 9.7)

— Procurar a quebra do fio (= 16.6) e, em
seguida, reparar o fio metalico limitador
com conectores com fio (= 12.12)

— Acoplar o robot cortador de relva e a
unidade de acoplamento (= 11.16)

— Contactar um distribuidor oficial
VIKING (%)

Avaria:
O robot cortador de relva ndo recebe
qualquer sinal GPS.

i

Possivel causa:

— Aligacao aos satélites esta ser
efectuada

— E possivel alcancar 3 ou menos
satélites

— O aparelho encontra-se num local sem
recepgao de radio

RU

Solucao:

— Na&o é necessaria qualquer acgao, o
estabelecimento da ligagao pode
demorar alguns minutos

— Evite e remova obstaculos isolantes
(por exemplo, arvores, alpendres)

Avaria:
O robot cortador de relva nao consegue
estabelecer ligagao movel

Possivel causa:

— A superficie de corte encontra-se num
local sem recepgéo de radio

— O contrato de manutengdo M2M
expirou

— Mobdulo de radio nao activado

Solugao:

— Prolongue o contrato junto do
distribuidor oficial VIKING (%)

— Solicite a activagdo do médulo de radio
ao distribuidor oficial VIKING (%)
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Avaria:
N&o é possivel aceder ao robot cortador
de relva com a aplicagao

Possivel causa:

— O robot cortador de relva esta em
standby

— Sem ligacao a Internet

— O robot cortador de relva ndo tem
atribuido o endereco de e-mail correcto

Solugao:

— Active o robot cortador de relva
premindo um botdo. Defina o modo de
energia "GPRS" (= 11.11)

— Ligue o aparelho instalado na aplicacao
a Internet

— Corrija o endereco de e-mail (= 10.)

26. Plano de manutencao

26.1 Confirmacao de entrega

Modelo:

NuUmero de série:

IRl NN

Data: | |l

Préximo servigo de assisténcia
Data: | . || I |
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26.2 Confirmacao de assisténcia =2

No caso de trabalhos de 2

manutencao, fornega este manual

de utilizagdo ao seu distribuidor oficial
VIKING.

A realizagao dos trabalhos de assisténcia
é confirmada nos campos pré-impressos.

[ Assisténcia realizada em

P Data da proxima assisténcia
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27. Exemplos de Instalagcao

Superficie a cortar rectangular com uma
Unica arvore e piscina

Unidade de acoplamento:
Local (1) directamente encostado a casa

Superficie de bloqueio:

Instalagcdo em torno da arvore
independente (3), comegando por um
trajecto de ligacdo instalado em angulo
recto relativamente a margem.

Piscina:

Por motivos de seguranca (distancia do fio
prescrita), o fio metdlico limitador (2) é
colocado a volta da piscina [B).

0478 131 9225 A - PT

Distancias do fio: (= 12.3)

27 cmou 9 cm de distancia relativamente
a margem

27 cm em torno da arvore

100 cm de distancia para a superficie de
agua

Programacao:

Ap6s determinar a dimensao da superficie
a cortar, ndo sdo necessarias mais
adaptagoes.

Particularidades:

Corte manualmente ou com um aparador
de relva adequado as areas nao cortadas
a volta da piscina com regularidade.
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Superficie a cortar em U com varias Programacao:

arvores independentes

Unidade de acoplamento:
Local (1) directamente encostado a casa

Superficies de bloqueio:

Instalagcdo em torno das arvores
independentes, comecando
respectivamente pelos trajectos de
ligacao instalados em angulo recto
relativamente a margem (2), 2 superficies
de bloqueio sao ligadas por um trajecto de
ligacéo.

Distancias do fio: (= 12.3)

27 cm ou 9 cm de distancia relativamente
a margem

27 cm em torno das arvores
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Apbs determinar a dimensédo da superficie
a cortar, nao sao necessarias mais
adaptagoes.

Particularidades:

Arvore no canto da superficie a cortar —
corte com regularidade a area atras da
arvore delimitada com um aparador de
relva adequado ou deixe crescer como
zona de relva alta.
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Superficie a cortar dividida em dois com
lago e arvore independente

Unidade de acoplamento:
Local (1) directamente encostado a casa

Superficie de bloqueio:

Instalagdo em torno da arvore
independente, comecando por um trajecto
de ligagao instalado em angulo recto
relativamente a margem.

Lago:

Por motivos de seguranga (distancia do fio
prescrita), o fio metdlico limitador (2) é
colocado & volta do lago B).

Distancias do fio: (= 12.3)
27 cm ou 9 cm de distancia relativamente
a margem ou aos terracos
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27 cm em torno da arvore

100 cm de distancia para a superficie de
agua

Local estreito:

Instalagcdo de uma travessa (3) com

18 cm de distancia do fio (= 12.10)

Programacao:

Determinar a dimensao total da superficie
a cortar, programar 2 pontos iniciais (4)
(junto a unidade de acoplamento e no
canto sinuoso junto ao lago) — frequéncia
inicial de 20% a 25% (= 11.15)

Particularidades:

Corte manualmente ou com um aparador
de relva adequado as areas nao cortadas,
como, por exemplo, a volta do lago, com
regularidade.
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Superficie a cortar dividida em dois — o 27 cm em torno da arvore e da horta Respeite o desempenho de superficie.

robot cortador de relva ndo consegue Respeite 0s 54 cm de distancia minima do (= 14.4)

passar por si proprio de uma superficie a fio nos locais estreitos atras da horta. Se necessario, instale duas superficie a

cortar para a outra. Superficie circundante: cortar separadas com 2 unidades de

Unidade de acoplamento: Instalagdo de uma superficie circundante acoplamento.

Local (1) imediatamente junto aos (@, coloque o trajecto de ligacdo (3) no

edificios terrago da casa num canal do cabo.

Superficies de bloqueio: Programacao:

Instalagdo em torno da arvore Determinar a dimensao da superficie a

independente e em torno da horta (B), cortar (sem superficie circundante),

comecando por um trajecto de ligagdo programar 1 ponto inicial (4) no local

instalado em angulo recto relativamente a estreito — frequéncia inicial de 20 % a

margem. 25 % (= 11.15)

Distancias do fio: (= 12.3) Particularidades:

27 cm ou 9 cm de distancia relativamente Coloque o robot cortador de relva na

a margem (2) ou aos terragos superficie circundante varias vezes por

semana e active o comando "Iniciar corte".
(= 15.5)

160 0478 131 9225 A - PT



T e e

== e

Superficie a cortar em torno de um edificio
independente.

Unidade de acoplamento:

Local (1) na margem da superficie a
cortar.

A casa |Al esta limitada por uma superficie
de bloqueio. Como tal, a unidade de
acoplamento ndo pode ser estabelecida
nas proximidades imediatas da casa.
Disponha o cabo de rede entre acasa e a
unidade de acoplamento num canal do
cabo adequado.

Superficie de bloqueio:

Instalagdo em torno da casa, comegando
por um trajecto de ligagdo instalado em
angulo recto relativamente a margem.

0478 131 9225 A - PT

Distancias do fio: (= 12.3)
27 cm ou 9 cm de distancia relativamente
a margem (2)

Programacao:

Apbs determinar a dimensdo da superficie
a cortar, nao sdo necessarias mais
adaptagdes.

Particularidades:

Na area do canto pontiagudo do
relvado (3), coloque o fio metalico
limitador conforme ilustrado, evitando
angulos inferiores a 90°. (= 9.6)

Corte regularmente a area no canto do
relvado com um aparador de relva
adequado.
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Vazena zakaznice, vazeny zakazniku, Uskladnéni pfi delsich provoznich
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Bezpecnost

Servis
Omezovaci drat

Planovani trasy omezovaciho dratu

Nakres secené plochy

iRuler

Uzka mista

Ulozeni omezov. dratu

Pfipojeni omezovaciho dratu

Instalace propojovacich cesti¢ek

Instalace uzavienych ploch

Vedlejsi plochy

Uzké priichody

Instalace rezervy dratu

Pouziti elektrickych konektor(i
Dobijeci stanice

Ovladaci prvky dobijeci stanice
Pokyny pro seceni

VSeobecné informace

Mulcovani

Aktivni doby

Doba seceni

Domov. oblast (Ml 632 C,
M1 632 PC)

Manualni seceni

Uvedeni stroje do provozu
Pfiprava
Vyjmuti a vlozeni ovladaci konzoly
Uprava naprogramovanych hodnot
Seceni v automatickém rezimu

Seceni nezavislé na aktivnich
dobach

Manualni sec¢eni
Pfipojeni robotické sekacky k
dobijeci stanici
Nabit akumulator
Udrzba
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2. O tomto Navodu k pouziti

2.1 VSeobecné

Tento navod k pouziti je povazovan za
Originalni navod k pouziti vyrobce ve
smyslu smérnice EU 2006/42/EC.

Spole¢nost VIKING neustale pracuje na
dalsim technickém vyvoji a rozSifovani
programu svych vyrobk, a proto si
vyhrazujeme pravo na zmény v obsahu
dodavek co do formy, konstrukce nebo
vybaveni produktd.

Z Udaju a vyobrazeni uvedenych v tomto
katalogu nemohou byt z tohoto dtvodu
vyvozeny zadné pravni naroky.

Tento navod k pouziti je chranén
autorskym pravem. V3echna prava jsou
vyhrazena, zejména pravo

k rozmnozovani textu, prekladu

a zpracovani elektronickymi systémy.

2.2 Provedeni podle zemé vyvozu

Podle zemé vyvozu dodava VIKING své
stroje s riznymi elektrickymi vidlicemi a
spinadci.

Na obrazcich jsou zobrazeny stroje s euro-
zastr¢kami, stroje s jinym provedenim
zastréek se pfipojuji do elektrické sité
analogickym zpUsobem.

2.3 Navod ke ¢teni tohoto Navodu k
pouziti

Obrazky a texty popisuji urcité
manipula¢ni kroky.
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V Navodu k pouziti jsou vysvétleny také
veskeré obrazkové symboly umisténé na
stroji.

Smeér pohledu:

Smér pohledu pfi oznaceni sméru ,vlevo*“
a ,vpravo“ je v tomto Navodu k pouziti
definovan takto:

Obsluha stoji za strojem a diva se dopiedu
ve sméru jizdy.

Odkaz na prislusnou kapitolu:

Sipka ukazuje na souvisejici kapitoly a
podkapitoly, ve kterych Ize najit dalsi
vysvétleni. V nasledujicim pfikladu je
uveden odkaz na pfislusnou kapitolu:
(= 2.1)

Oznaceni jednotlivych textovych bloku:

Popsané pokyny mohou byt oznaceny
podle nasledujicich pfikladu.

Manipula¢ni kroky vyZzadujici pfimy zakrok

obsluhy:

e Pomoci Sroubovaku uvolnéte Sroub (1),
stisknéte paku (2) ...

VSeobecny vycet:

— Poutziti stroje pfi sportovnich nebo
soutéznich akcich

Texty se zvlastnim vyznamem:

Textové bloky se zvlastnim vyznamem
jsou za Uc¢elem zduraznéni zvlastniho
vyznamu oznaceny v Navodu k pouziti
jednim z nasledujicich symbolu.

Nebezpeci!

Nebezpeci nehody a tézkych Urazl
osob. Zde je nutno dodrzovat urcita
pravidla nebo se néco zakazuje.
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Varovani!

Nebezpeci trazu osob.
Dodrzovanim predepsanych
pravidel Ize moznym nebo
pravdépodobnym Urazim zabranit.

Pozor!
@ Dodrzovanim predepsanych

pravidel Ize zabranit lehkym
Graztm, resp. vzniku materialnich
Skod.

o | Upozornéni

1 | Informace pro lep$i vyuziti funkci
stroje a pro zabranéni pfipadné
nespravné obsluhy.

Texty k obrazku:

Obrazky, které vysvétluji pouziti stroje, se
nachazeji na za¢atku Navodu k pouziti.

Symbol kamery slouzi k propojeni =2
urcitého obrazku v obrazkové casti 1

s odpovidajicim textem v Navodu
k pouziti.

Obrazky s textovymi Gseky:

Manipula¢ni kroky s pfimym vztahem k
obrazku naleznete hned za obrazkem s
pfislusnymi Cisly polozek.

Priklad:

Ctyfsmérové ovladaci tla¢itko (1) slouzi k
prochazeni nabidek, tla¢itko OK (2) k
potvrzeni nastaveni a otevirani nabidek.
Stisknutim tlacitka Zpét (3) mazete opustit
nabidku.
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3. Popis stroje

3.1 Roboticka sekacka

W

166

Volné ulozena kapota (= 5.5),
(= 5.6)

Nabijeci kontakty:

kontakty pro pfipojeni k dobijeci
stanici

Zadni kolo

Drzadlo pro noseni (= 21.1)
Vyjimatelna ovladaci konzola
(= 3.3), ( 15.2)

KFidlova matice k sefizeni vySky
seCeni (= 9.3)

Tlacitko STOP (= 5.1)

Predni kolo

Zaci Gstroji

Oboustranné brouseny zaci ntz
(= 16.4)

Prihradka na akumulator
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3.2 Dobijeci stanice

©o

Zakladova deska

Kabelova vedeni k vlozeni
omezovaciho dratu (= 9.7)

Sitovy zdroj
Snimatelny kryt (= 9.5)

Nabijeci kontakty:
kontakty pro pfipojeni k robotické
sekacce

Ovladaci panel
se 2 tlacitky a 2 kontrolkami LED
(= 13.1)

Tlac¢itko navratu do vychozi polohy
Kontrolka LED
Hlavni vypinac

0478 131 9225 A-CS
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3.3 Ovladaci konzola

14:28 {74CM

) e
Pikazy Vyzinaci plan
® | i

Informace Nastaveni

& Hlavni menu

1 Ctyfsmérové ovladaci tla¢itko:
Ovladani robotické sekacky (= 4.2)
Navigace v nabidkach (= 11.1)

2 Tlacitko OK:

Manualni seceni (= 4.2)
Navigace v nabidkach (= 11.1)

3 Tlacitko Zpét:

Navigace v nabidkach (= 11.1)

4 Tlacitko seceni:

Manualni se€eni (= 4.2)
Seceni nezavislé na aktivnich
dobach (= 15.5)

5 Destové cidlo (= 11.12)

6 Graficky displej
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4. Jak roboticka sekacka 0
pracuje
-
o
4.1 Princip funkce
)
8]
5
o)
x

Roboticka sekacka (1) je koncipovana pro plose. Oblasti (5), do nichz sekacka nesmi
automatické sekani travnatych ploch. vjet, a pfekazky, do nichz nesmi narazit, je
Sece travnik podle ndhodného vzorce treba ohradit omezovacim dratem a
pohybu. oddélit je tak od se¢ené plochy.

Aby roboticka sekacka rozpoznala okraj Pokud je zapnuta automatika, roboticka
secené plochy (A], musi byt pFislusna sekacka samostatné opusti v aktivnich
plocha vymezena omezovacim dobach, které jste stanovili, (=> 14.3)
dratem (2). Dratem prochazi signal dratu dobijeci stanici a sece travnik. Kdyz je
vysilany z dobijeci stanice (3). akumulator témér vybity, roboticka

sekacka automaticky zajede do dobijeci
stanice. Pocet etap seceni a dobijeni a
doba jejich trvani v ramci stanovenych

Roboticka sekacka je vybavena
narazovym cidlem (4), které bezpecné
rozpozna pevné prekazky na secené
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aktivnich dob se pfitom zcela automaticky
pfizpUsobi. Tim je zaru¢eno, aby byl
travnik kazdy tyden secen po nezbytné
nutnou dobu.

Pokud je automatika vypnuta a chcete
posekat travnik v etapach seceni mimo
aktivni doby, aktivujte rezim seceni
stisknutim tlacitka seceni, pfipadné
ptikazem ,Spustit se¢eni“ nebo ,Spustit
seceni se zpozdénim®. (= 11.5)
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4.2 Manualni seceni

Robotickou sekacku (1) mlzete vyuzit
také k manudlnimu seceni travy. Pracujte
s ni pfitom jako s bé&Znou sekackou na
travu s manualnim ovladanim. Vyjméte
pfitom ovladaci konzolu (2), v nabidce
~Prikazy*” zvolte moznost ,,Manualni
ovladani®, aktivujte zaci nliz a vlastni
pojezd a pfi sekani stdjte za robotickou
sekackou a vedte ji. (= 15.6)

e | Narazové cidlo a obvodové
1 | vyty¢eni nejsou b&éhem manualniho
seceni aktivni.

5. Bezpecnostni zarizeni

Stroj je za Ucelem bezpecné obsluhy a pro
ochranu pfed neodbornym pouzivanim
vybaven vice bezpecnostnimi zafizenimi.
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Nebezpeci Grazu!

A Pokud se u nékterého
z bezpecnostnich zafizeni zjisti
zavada, nesmi se stroj uvést do
provozu. V tomto pfipadé se
obratte na odborného prodejce,
VIKING doporucuje odborného
prodejce VIKING.

5.1 Tlacitko STOP

Stisknutim ¢erveného tlacitka STOP na
horni strané robotické sekacky se
okamzité zastavi provoz stroje. Zaci ndiz
se béhem nékolika sekund zastavi a na
displeji se zobrazi hlaseni ,Stisknuto
tla¢itko STOP“. Po dobu aktivace hlaseni
nelze robotickou sekac¢ku uvést do
provozu; pfistroj je bezpecné zajistén.
(= 24))

zobrazi se na displeji po

potvrzeni hlaseni stisknutim

tlacitka OK dotaz, zda chcete

pokra¢ovat v automatickém provozu.
Pokud zvolite moznost Ano, bude
roboticka sekacka pokracovat v seceni
travniku podle vyzinaciho planu.

Pokud zvolite moznost Ne, zlstane
roboticka sekacka stat na se¢ené plose a
automatika se vypne. (= 11.5)

Pokud je zapnuta automatika, j

@ | Stisknutim a podrzenim tlacitka
1 | STOP se aktivuje funkce blokovani
pfistroje. (= 5.2)

5.2 Blokovani pristroje

Funkci blokovani pfistroje je
treba aktivovat vzdy pred
zahajenim udrzby, opravy, pfed
prevozem a pfed kontrolou
robotické sekacky.

Pokud je aktivni funkce blokovani
pfistroje, nelze robotickou sekacku uvést
do provozu.

Aktivace funkce blokovani pfistroje:

— stisknutim a podrzenim tlacitka STOP,
— pomoci nabidky Prikazy,

— pomoci nabidky Bezpecnost.

Aktivace funkce blokovani pristroje
pomoci nabidky ,,Pfikazy“:

e V nabidce ,Pfikazy* zvolte moznost
~Zablokovani iMow" a volbu potvrdte
stisknutim tlac¢itka OK. (= 11.5)

Aktivace funkce blokovani pristroje
pomoci nabidky ,,Bezpecnost“:

e V nabidce ,Nastaveni“ oteviete
podnabidku ,Bezpecnost®. (= 11.16)

e Zvolte moznost ,.Zablokovani iMow*
a volbu potvrdte stisknutim tlacitka OK.

Deaktivace funkce blokovani pfistroje:

e V/ pfipadé potfeby uvedte stroj
stisknutim libovolného tlacitka do
aktivniho stavu.

e Robotickou sekacku odblokujte
pomoci zobrazené kombinace
tlacitek. Je nutné v uvedeném
poradi stisknout tla¢itko se€eni
a tlacitko OK.

]}lﬁ

5.3 Ochranné kryty

Roboticka sekacka je vybavena
ochrannymi kryty, jez zabranuji
neumysinému kontaktu s Zacim nozem a
vyhazovanou pose¢enou hmotou.
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5.4 Dvojrucni ovladani

Zaci n(z miizete pfi manualnim

seceni aktivovat pouze tak, ze @
pravym palcem stisknete a podrzite  +
tla¢itko OK, levym palcem stisknete L=
tlacitko seceni. Abyste mohli

pokrac¢ovat v se¢eni po aktivaci zaciho
noze, musi zGstat tlacitko secenf
stisknuté.

5.5 Narazové cidlo

Pokud roboticka sekacka v automatickém
rezimu narazi na pevnou prekazku vyssi
nez 10 cm, ktera je pevné spojena se
zemi, ihned se zastavi. Po chvili zméni
smér jizdy a pokracuje v se€eni. Pokud se
narazové cidlo aktivuje pfilis ¢asto, zastavi
se pohyb Zaciho noze.

PFi narazu do prekazky stroj vyvine

A urcitou silu. Kfehké prekazky,
pfipadné pfedméty o nizsi
hmotnosti (napf. mensi kvétinace),
mohou byt pteklopeny nebo
poskozeny.

Spole¢nost VIKING doporucuje,
aby byly pfekazky bud odstranény,
nebo vymezeny pomoci
uzavrenych ploch. (= 12.8)

5.6 Ochrana proti zvedani

Kdyz robotickou sekacku zvednete za
kapotu nebo drzadlo ze zemé, etapa
seceni se ihned preru$i. Zaci ndz se
béhem nékolika sekund zastavi.
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5.7 Cidlo sklonu

Pokud je pfi provozu stroje zaznamenano
prekroceni povoleného sklonu svahu,
zméni roboticka sekacka okamzité smér.
PFi pfeklopeni stroje se vlastni pojezd i
zaci motor okamzité vypnou.

5.8 Osvétleni displeje

Béhem provozu stroje je displej osvétlen.
Diky svétlu robotickou sekacku snadno
rozpoznate i za tmy.

5.9 Ochrana proti kradezi

Pokud je aktivni ochrana proti kradezi,
zazni pfi zvednuti robotické sekacky
vystrazny signal v pfipadé, ze do jedné
minuty nezadate koéd PIN. (= 11.16)

Roboticka sekacka pracuje vyhradné s
dodanou dobijeci stanici. Pokud byste
chtéli pouzit jinou dobijeci stanici, musite ji
s robotickou sekackou nejprve sparovat.
(= 11.16)

Spole¢nost VIKING doporucuje

@ zvolit bezpecnostni stupen
sNizky*, ,,Stfedni“ nebo ,,Vysoky*.
Tim je zaru¢eno, aby neopravnéna
osoba nemohla robotickou sekacku
pouzivat spolu s jinou dobijeci
stanici a aby nemohla ménit
nastaveni nebo naprogramované
hodnoty.

5.10 Ochrana GPS

Modely MI 632 C, MI 632 PC jsou
vybaveny pfijimacem GPS. V pfipadé
aktivované ochrany GPS je majitel stroje
vyrozumeén prostfednictvim SMS nebo e-

mailu, Ze se stroj vzdalil od domov. oblasti.
Kromé toho se na displeji zobrazi vyzva
k zadani kédu PIN. (= 14.5)

Spole¢nost VIKING doporucuje mit
ochranu GPS vzdy aktivovanou.
(= 11.16)

6. Pro vasi bezpecnost

6.1 VSeobecné

PFi praci se strojem
bezpodminecné dodrzujte tyto
bezpecnostni pfedpisy.

Pfed prvnim uvedenim stroje do
provozu si pozorné prectéte cely
Navod k pouziti. Navod k pouziti
peclivé ulozte pro pozdé&jsi

potiebu.

Tato bezpecnostni opatieni je nutno
bezpodmine&né dodrzovat v zajmu Vasi
vlastni bezpecnosti, avsak jejich vycet
neni konecny. Pouzivejte stroj vzdy s
rozumem a s védomim zodpovédnosti a
pamatujte na to, ze uzivatel zodpovida za
Urazy dalSich osob nebo poskozeni jejich
majetku.

Pojem ,pouziti“zahrnuje vSechny prace na
robotické sekacce, dobijeci stanici a
omezovacim dratu.

~UzZivatel“ je tedy osoba, ktera provadi
napft. takové prace na robotické sekacce,
jez stroj uvedou do provozu nebo aktivuji,
a ktera instaluje omezovaci drat nebo
dobijeci stanici.

| pouziti aplikace VIKING iMow spada
pod pojem ,,pouziti“ ve smyslu tohoto
navodu k pouziti.
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Stroj pouzivejte pouze tehdy, pokud jste
odpocinuti a v dobré télesné i dusevni
kondici. V ptipadé, ze jste zdravotné
handicapovani, méli byste se dotazat
svého lékafe, zda smite se strojem
pracovat. Se strojem se nesmi pracovat po
poziti alkoholu, drog nebo léka, které
ovliviiuji reak¢ni schopnost.

Dukladné se seznamte s ovladacimi prvky
a pouzitim stroje.

Stroj smi pouzivat pouze osoby, které si
precetly Navod k pouziti a jsou
obeznameny s ovladanim stroje. Pred
prvnim uvedenim stroje do provozu musi
uzivatel absolvovat odborné a praktické
zaskoleni. Uzivateli musi byt ze strany
prodejce nebo jiné odborné zpusobilé
osoby vysvétleno, jak se musi stroj
obsluhovat.

PFi tomto zaSkoleni musi byt uzivateli
zvlasté zdaraznéno, Ze je pro praci se
strojem nezbytna nejvys$si opatrnost a
koncentrace.

Riziko smrti udusenim!

Déti by se mohly pfi hfe s obalovym
materialem udusit. Bezpodminecné
tedy zabrarite détem v ptistupu

k obalovému materialu.

Stroj svéfujte, resp. pljcujte pouze
osobam, které jsou s timto modelem a
jeho obsluhou dlkladné seznameny.
Navod k pouziti je soucasti stroje a musi
byt vzdy pfedan spole¢né s nim.

Pristroj by nemély pouzivat déti, osoby

s omezenymi télesnymi, senzorickymi
nebo dusevnimi schopnostmi, nezkusené
osoby ani osoby, které se neseznamily

s pokyny k obsluze stroje.
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Nikdy nedovolte pouzivat stroj détem nebo
mladezi do 16 let.Mistnimi pfedpisy mlze
byt minimalni vék obsluhy stroje upraven

jinak.

Z bezpecnostnich divodu je zakazano,

s vyjimkou odborné montaze pfislusenstvi
a ptidavnych zatizeni schvalenych firmou
VIKING, provadét na stroji jakékoliv
zmény, kromé toho ma takové jednani za
nasledek zruseni vSech naroki
vyplyvajicich ze zaruky. Informace o
schvaleném pfisluSenstvi a pfidavnych
zafizenich obdrzite u vaseho odborného
prodejce VIKING.

Zejména je zakazana jakakoli manipulace
se strojem, ktera by zménila vykon nebo
otacky elektromotord.

Na stroji se nesmi provadét zadné zmény,
které vedou ke zvySeni hlu¢nosti.

Software stroje nesmi byt z
bezpecnostnich divodi nikdy mé&nén ani
upravovan.

PFi pouziti stroje na verejnych zelenych
plochach, v parcich, na sportovistich,
verejnych komunikacich a v zemédélském
¢i lesnim hospodafrstvi se musi pracovat s
nejvyssi opatrnosti.

Se strojem neni dovoleno transportovat
zadné predméty, zvifata nebo osoby,
obzvlasté déti.

Nikdy nedovolte, aby se jiné osoby,
zejména déti, vozily na robotické sekacce
nebo na ni sedaly.

Pozor — nebezpeci tUrazu!

Roboticka sekacka je uré¢ena k
automatické udrzbé travnika a
manualnimu seceni travy. Jiné pouziti
neni dovoleno — jinak hrozi nebezpeci
Urazu nebo poskozeni stroje.

Pro zabranéni nebezpeci Urazu uzivatele
se stroj nesmi pouzivat pro nasledujici
prace (vycet pfiklad neni Gplny):

— stfihani housti, zivych plotd a kfovi,
— sekani popinavych rostlin,

— udrzba travnikl na stfechach a v
balkénovych kvétinovych truhlicich,

— drceni a rozmélnéni odrezk( vétvi
strom0 a keru,

— Cisténi chodnikd (vysavani,
vyfukovani),

— vyrovnavani nerovnosti pudy,
napft. krtinca.

6.2 Odév a prislusenstvi

Noste vzdy pevnou obuv s

&. drsnou podrazkou a nikdy
nepracujte bosi ani naptiklad v

sandalech,

— kdyz roboticka sekacka prejizdi z mista
na misto za pomoci ovladaci konzoly,

— kdyz se priblizujete k robotické
sekacce, ktera je v provozu,

— kdyz je trava se¢ena manualné. (= 4.2)

P¥i instalaci, adrzbé a vSech
ostatnich pracich na stroji nebo
dobijeci stanici noste vhodny
pracovni odév.

Nikdy nenoste volné obleceni, které by se
mohlo zachytit o pohybujici se dily stroje,
ani zadné Sperky, kravaty a saly.

Noste dlouhé kalhoty, a to zejména tehdy,

— kdyz se priblizujete k robotické
sekacce, ktera je v provozu,

— kdyz secete travu manualné.
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PFi provadéni adrzbarskych
praci a oprav, pfi instalaci dratu
a upevnéni dobijeci stanice
pouzivejte pracovni rukavice z
pevného materialu.

Chrarite své ruce zejména pii manipulaci s
zacim nozem a zarazeni koliku jako i pfi
upevnovani dobijeci stanice pomoci skob.

P¥i vSech pracich na stroji si lidé s
dlouhymi vlasy musi vlasy svazat a upravit
(pouzit Satek na hlavu, €epice atd.).

&

PFi zarazeni kolikd a pfi
upevnovani dobijeci stanice
pomoci skob pouzivejte
ochranné bryle.

6.3 Varovani — nebezpeci urazu
elektrickym proudem

Pozor!
Nebezpedi urazu elektrickym
proudem!

Obzvlast dilezité pro

bezpec&nost provozu jsou
neporuseny sitovy kabel

a sitovy konektor u

sitového zdroje. Pro zabranéni
nebezpedi Urazu elektrickym
proudem neni dovoleno pouzivat
poskozené kabely, spojky a vidlice
nebo predpistim nevyhovujici
pfivodni kabely.

Z toho duvodu pravidelné
kontrolujte privodni kabel, zda
nevykazuje znamky poskozeni Ci
starnuti materialu (praskliny).

Pouzivejte pouze originalni sitovy zdroj.
Sitovy zdroj nepouzivejte,

— je-li poskozeny nebo opotirebeny,
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jsou-li poskozené nebo opotiebené
kabely. Kontrolujte zejména pfivodni
sitovy kabel, zda neni poSkozen
mechanicky ¢i nasledkem starnuti
materialu.

VSechny udrzbarské prace a opravy
pfivodniho sitového vedeni a sitového
zdroje smi provadét vylu¢né odborny
prodejce.

Nebezpeci Urazu elektrickym proudem!
Poskozeny kabel nezapojujte do elektrické
sité a poskozeného kabelu se dotykejte az
poté, co byl odpojen od elektrické sité.

Privodni kabely sitového zdroje nesmi byt
upravovany (napt. zkraceny). Je
zakazano prodluzovat kabel mezi sitovym
zdrojem a dobijeci stanici.

Nebezpeci Urazu elektrickym proudem!
Neni dovoleno pouzivat poSkozené
kabely, spojky, vidlice nebo pfedpisum
nevyhovujici pfivodni kabely.

Vzdy pfedem zkontrolujte, zda je pouzité
pfivodni sitové vedeni dostate¢né jisténo.

P¥i rozpojovani ptivodniho kabelu uchopte
vzdy ptimo téleso vidlice a zasuvky, nikdy
netahejte za ptivodni kabely.

Stroj zapojujte pouze do elektrické sité,
kterou doporucujeme vybavit proudovym
chrani¢em se jmenovitym vybavovacim
rozdilovym proudem max. 30 mA. V
pfipadé nejasnosti se obratte na
odbornika s elektrotechnickou kvalifikaci.

Pokud je sitovy zdroj pfipojen k
elektrickému napajeni mimo budovy, musi
byt tato zasuvka schvalena pro provoz ve
ohledné specifickych predpist dané zemé
Vam poskytne elektroinstalatér.

Pokud je stroj pfipojen k elektrickému

agregatu, dbejte na to, aby nedoslo k
poskozeni v dusledku kolisani proudu.

6.4 Akumulator m
Pouzivejte pouze originalni akumulator.
Akumulator je uren pouze k pevnému E
zabudovani do robotické sekacky VIKING.
Roboticka sekacka zajistuje jeho optimalni
ochranu, a pokud stoji v dobijeci stanici, 8

akumulator se nabiji. Je zakazano
pouzivat jinou nabije¢ku. PFi pouziti
nevhodné nabijec¢ky by mohlo dojitk Urazu =
elektrickym proudem, piehtati stroje nebo -
k uniku elektrolytu z akumulatoru.

RU

Akumulator nikdy neotevirejte.
Akumulator nesmi spadnout.

Nepouzivejte poSkozeny nebo
deformovany akumulator.

Akumulator uskladnujte mimo dosah déti.

Nebezpeci vybuchu!
Akumulator chrarite pred
plusobenim pfimého
slune&niho zafeni, horka

a ohné — v zadném pfipadé jej
nehazejte do ohné — hrozi
nebezpeci exploze!

Akumulator pouzivejte a
skladujte jen pfi teplotach v
rozsahu -10 °C az max. +50 °C.

Akumulator chrante pfed destém
a vlhkosti — neponotujte jej do
kapalin.

Akumulator nevystavujte
mikrovinnému zafeni nebo plsobeni
vysokého tlaku.

Kontakty akumulatoru nikdy nespojujte
kovovymi pfedméty (zkratovanim).
Zkratovanim se maze akumulator
poskodit.
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Nepouzivany akumulator ulozte tak, aby
se nemohl dostat do kontaktu s kovovymi
pfedméty (jako napt. hiebiky, mince,
Sperky). Na transport nepouzivejte kovové
prepravky — Nebezpeci exploze a
pozaru!

PFi nespravném pouziti muze dojit k Gniku
elektrolytu z akumulatoru — zabrarite
kontaktu s vyteklou kapalinou! Pfi
nahodném kontaktu postizena mista
okamzité oplachnéte vodou. Pokud dojte k
zasazeni oci, vyhledejte Iékafskou pomoc.
PFi kontaktu s vyteklou akumulatorovou
kapalinou muze dojit k podrazdéni,
popaleni nebo poleptani pokozky.

Do vétracich otvort akumulatoru
nestrkejte zadné predméty.

Dalsi souvisejici bezpecnostni upozornéni
viz www.viking-garden.com/safety-data-
sheets

6.5 Preprava stroje

Pred ptepravou, zejména pokud je
roboticka sekacka zvedana, vzdy aktivujte
funkci blokovani pfistroje. (= 5.2)

Pred transportem nechte stroj
vychladnout.

PFi zvedani a pfenaseni stroje zabrante
kontaktu se zacim nozem. Robotickou
sekacku zvedejte vzdy jen za drzadlo,
nikdy nesahejte pod stroj.

Respektujte hmotnost stroje a podle
potfeby pouzivejte pro nakladani vhodné
nakladaci pomtcky (zdvihaci zafizeni).
Stroj spole¢né s transportovanym
pfisluSenstvim (napf. dobijeci stanici)
zajistéte na lozné plose pomoci
dostatecné dimenzovanych vazacich
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prostfedku (upinaci popruhy, lana apod.) k
upevinovacim bodim, popsanym v tomto
navodu k pouziti. (= 21.)

P¥i transportu stroje dodrzujte platné
regionalni zakonné predpisy, zejména
pfedpisy o bezpecnosti a zajisténi nakladu
bé&hem transportu a zplsobu dopravy
prfedmétl na lozné plose.

Akumulator nenechavejte lezet v auté a
nikdy ho nevystavuijte plsobeni pfimého
slunecniho zareni.

S lithiovymi akumulatory se musi pfi
transportu zachazet zvlast opatrné. Dbejte
zejména na zajiSténi spravné ochrany
proti zkratu. Akumulator prevazejte bud v
neposkozeném originalnim obalu, nebo
zabudovany v robotické sekacce.

6.6 Pfed uvedenim stroje do provozu

Se strojem smi pracovat pouze osoby,
které se seznamily s obsahem navodu k
pouziti.

Postupujte podle pokynu k instalaci

dobijeci stanice (= 9.5) a omezovaciho
dratu (= 12.).

Omezovaci drat a sitovy kabel musi byt
dobte pfipevnény k zemi, aby o né nebylo
mozné zakopnout. Nepokladejte ho pokud
mozno pfes hrany (napf. chodniky,
dlazebni kostky). Pfi ulozeni dratu v oblasti
povrchu, do néhoz nelze zarazit koliky
(napt. dlazebni kostky, chodniky), pouzijte
kabelovy kanal.

Pravidelné kontrolujte spravné ulozeni
omezovaciho dratu.

Koliky zarazejte az na doraz, aby o né
nebylo mozné zakopnout.

Dobijeci stanici neinstalujte na
nepiehledném misté&, kde by o ni snadno
mohl nékdo zakopnout (napf. za rohem
domu).

Dobijeci stanici nainstalujte pokud mozno
mimo dosah drobnych zvifat, jako jsou
mravenci nebo Sneci. Vyhybejte se
zejména oblastem kolem mravenist

a kompostu.

Oblasti, do nichz roboticka sekacka nesmi
vjet, ve kterych hrozi nebezpeci

(napf. hrozi nebezpeci padu stroje) nebo
které nejsou porostlé travou

(napf. stérkové cesty), je tfeba
odpovidajicim zptsobem ohradit
omezovacim dratem.

Roboticka sekacka nedokaze rozpoznat
mista, ktera mohou vést k padu, jako jsou
hrany, schody, bazény nebo jezirka.
Pokud je omezovaci drat ulozen podél
mist, kterd mohou vést k padu stroje, musi
byt z bezpe¢nostnich dlvodi mezi
omezovacim dratem a nebezpecnym
mistem udrzena vzdalenost vice nez 1 m.

Pozemek, na kterém se ma se sekackou
pracovat, pravidelné kontrolujte a
odstranujte vSechny kameny, vétve, draty,
kosti ¢i jina cizi télesa, ktera by mohla byt
strojem odmrsténa.

Po instalaci omezovaciho dratu odstrarite
ze secCené plochy predevsim viechno
naradi. Zlomené nebo poskozené koliky
vytahnéte z travniho drnu a odpovidajicim
zpUsobem zlikviduijte.

Pravidelné kontrolujte, zda na se¢ené
plose nejsou nerovnosti. V pfipadé
potieby je odstrarite.

Nikdy stroj nepouzivejte v pfipadé, Ze jsou
bezpecnostni zafizeni poSkozena nebo
nejsou namontovana.
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Na stroji nainstalované bezpecnostni
spinace a bezpecnostni zafizeni nesméji
byt odstranény ani pfemostény.

Pred pouzitim stroje se musi vyménit
vSechny opotfebené a poskozené
soucasti. Necitelné ¢i poSkozené
vystrazné a bezpecnostni symboly na
stroji neprodlené vymérite za nové. Vas
odborny prodejce VIKING ma k dispozici
nahradni samolepici varovné symboly a
vSechny dalSi nahradni dily.

Pred uvedenim stroje do provozu se musi
zkontrolovat,

— zda je stroj v fadném provoznim stavu.
To znamena, ze se kryty a
bezpecnostni zafizeni nachazeji na
svych mistech a jsou neporusené;

— zda je elektricky pfivodni kabel
sitového zdroje pfipojen do predpisové
nainstalované elektrické zasuvky;

— zda je u sitového zdroje izolace
pfivodniho kabelu a sitového konektoru
neporusena;

— zda neni stroj celkové opotfebeny nebo
poskozeny (skfin, kapota, upevrnovaci
dily, Zaci ntiz, nozovy hfidel atd.);

— zda jsou Zaci nGz a upevnéni noze
neporusené (pevné dosednuti,
poskozeni, opotfebeni); (= 16.3)

— zda jsou vSechny Srouby, matice a jiné
upeviovaci prvky na svych mistech a
jsou fadné dotazené; Uvolnéné Srouby
a matice pred uvedenim do provozu
pevné dotahnéte (dodrzujte utahovaci
momenty).

V pfipadé potfeby provedte veskeré nutné
prace, resp. vyhledejte specializovaného

prodejce. Spole¢nost VIKING doporucuje
odborného prodejce VIKING.
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6.7 Programovani

Dodrzujte platné komunalni predpisy pro
provozni dobu zahradni techniky s
elektromotorem a odpovidajicim
zplsobem upravte aktivni doby. (= 14.3)

Stroj je tfeba naprogramovat tak, aby se v
rezimu seceni na se¢enych plochach
nezdrzovaly Zadné dalSi osoby, zvlasté
déti nebo zvifata.

Zména programovani pomoci aplikace
VIKING iMow mUze u modelt Ml 632 C,
MI 632 PC vést k aktivitam, které jiné
osoby nebudou ocekavat. Zmény ve
vyzinacim planu je proto nutné pfedem
sdélit vSem osobam, kterych se to tyka.

Roboticka sekacka se nesmi pouzivat
soucasné se zavlazovacim zafizenim.
Odpovidajicim zplsobem upravte
nastaveni stroje.

Zajistéte, aby bylo v robotické sekacce
ulozeno spravné datum a ¢as. V pfipadé
potfeby odpovidajicim zpisobem upravte
nastaveni stroje. Pokud nebudou
nastaveny spravné hodnoty, mlize se
roboticka sekacka aktivovat v nespravnou
dobu.

6.8 Béhem provozu
® Zajistéte, aby treti osoby,
I [Hl zejména pak déti
€| azvifata, nevstupovaly b&hem
provozu zafizeni
do pracovni oblasti.

Nikdy nedovolte, aby se déti priblizovaly k
robotické sekacce béhem provozu nebo si
s ni hraly.

Zahdjeni procesu se¢eni pomoci aplikace
VIKING iMow u modell MI 632 C,
MI 632 PC muze byt pro tfeti osoby

neocekavané. Osoby, kterych se to tyka,
je proto nutné prfedem informovat o mozné
aktivité robotické sekacky.

Nenechte robotickou sekacku nikdy
pracovat bez dozoru, pokud vite, ze v jeji
blizkosti budou dalsi osoby, zejména déti

nebo zvifata.
ruce nikdy nevstr¢ili do prostoru

=
rotujicich feznych nozu.

Nedotykejte se rotujiciho fezného noze.

Pozor — nebezpeci urazu!
Dbejte na to, abyste nohy nebo

V pfipadé, Ze se schyluje k boufce nebo
hrozi nebezpeci bleskd, odpojte sitovy
zdroj od elektrické sité. Robotickou
sekacku nebude mozné v této dobé uvést
do provozu.

Pokud je elektromotor robotické sekacky v
provozu, nesmi byt sekacka preklopena
ani zvednuta ze zemé.

Pokud je néktery z elektromotorti v
provozu, v zadném pfipadé nemérite
nastaveni stroje.

Z bezpecnostnich divod( nepouzivejte
stroj na svazich s vétsim stoupanim nez
19,3° (35 %). Nebezpedci urazu!

Sklon svahu 19,3° odpovida vertikalnimu
stoupani o 35 cm na horizontalni
vzdalenosti 100 cm.

mar 192

35cm

100 cm
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£, Pamatujte na to, ze po vypnuti
{ ° ,\ motoru trva nékolik sekund, nez
\a_7# se prestanou fezné nastroje
STOP otacet.
Pokud je stroj v provozu,
tlacitko STOP (= 5.1) stisknéte v pfipadé,
ze chcete

— zménit nebo ulozit nastaveni nabidky,
— upravit naprogramované hodnoty,
— vyjmout ovladaci konzolu.

Funkci blokovani pristroje
aktivujte (= 5.2),

— pred nadzvednutim a pfenasenim
stroje,

— pred transportovanim stroje,

— nez zacnete uvoliovat zablokované
dily nebo Cistit ucpany vyhazovaci
kanal,

— drive nez budete provadét prace na
zacim nozi,

— pred zahajenim kontroly nebo ¢isténi
stroje,

— pokud doslo ke stietu s cizim télesem
nebo v pfipadé, Ze roboticka sekacka
zac¢ne abnormainé silné vibrovat. V
takovych pfipadech zkontrolujte stroj,
pfedevSim fezné Gstroji (fezné noze,
nozovy htidel, upevnéni fezného noze)
z hlediska poskozeni a provedte
nezbytné opravy dfive, nez stroj znovu
spustite a zahajite na ném praci.
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n Nebezpeci Grazu!
Silné vibrace zpravidla poukazuji

na né&jakou zavadu.

Roboticka sekacka nesmi byt
uvedena do provozu zejména s
poskozenym nebo deformovanym
nozovym htidelem nebo s
poskozenym, resp. deformovanym
Zacim nozem.

Pokud Vam chybi potfebné
znalosti, nechte provést nutné
opravy odbornikem — VIKING
doporucuje specializovaného
prodejce VIKING.

Nez od robotické sekacky odejdete,
provedte potfebna bezpelnostni
nastaveni, aby ji nemohly pouzivat
neopravnéné osoby. (= 11.16)

Manualni seceni:

P¥i startovani stroje postupujte opatrné a
dodrzujte pokyny uvedené v kapitole
,Manualni se¢eni®. (=> 15.6)

Pracujte jen za denniho svétla nebo pfi
dobrém umélém osvétleni.

Tlacitka stroje, predevsim tlacitko seceni,
nikdy mechanicky neblokujte.

Uzivatel musi stat vzdy za strojem.
Neustale dbejte na dostate¢nou
vzdalenost nohou od fezného noze.

PFi se€eni travy nikdy nebéhejte, jinak
byste mohli zakopnout o pfekazky nebo
uklouznout a zranit se.

Budte obzvlast opatrni pfi otaceni nebo pfi
pfitahovani robotické sekacky k sobé.

Na vlhkém podkladu se kvali snizené
stabilité postoje obsluhy zvysuje riziko
arazu.

Pracujte obzvlasté opatrné, abyste

zabranili uklouznuti. Je-li to mozné,
vyhnéte se manualnimu se¢eni na vlhkém
podkladu.

PFi praci ve svazich dbejte vzdy na dobry
postoj a vyhnéte se seCeni v nadmérné
strmych svazich.

PFi seCeni postupujte v pficném sméru ke
svahu, nikdy ne nahoru ¢i doll. Dbejte na
to, abyste vzdy stdli za strojem, aby pfi
pfipadné ztraté kontroly nad strojem
nedoslo ke zranéni vlivem samovolného
pohybu sekacky ze svahu.

VSechny skryté pfedméty (zavlazovace
travniku, koliky, vodni ventily, zaklady,
elektrické kabely apod.) zapusténé do
travniho drnu se musi objizdét. Nikdy
nejezdéte pres tyto predméty.

Nikdy umysiIné nenajizdéjte na prekazky.
Narazové cidlo je béhem manualniho
seceni neaktivni.

6.9 Udrzba a opravy

Pred zahajenim c&isténi, opravy
nebo Udrzbarské prace aktivujte
funkci blokovani pfistroje a
postavte robotickou sekacku na
pevny a rovny povrch.

pAc)

Pfed zahajenim vSech praci na
dobijeci stanici a omezovacim
dratu odpojte sitovy konektor
od sitového zdroje.

Pfed provadénim udrzbarskych praci
nechte robotickou sekacku

pfiblizné 5 minut vychladnout.

Privodni sitovy kabel smi opravit, resp.
vymeénit vylu¢né autorizovany odbornik s
elektrotechnickou kvalifikaci.
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Po ukonceni vsech praci na stroji
zkontrolujte a v pfipadé potfeby upravte
naprogramovani robotické sekacky drive,
nez ji znovu uvedete do provozu. Nastavte
zejména datum a cas.

Cisténi:
Cely stroj se musi v pravidelnych
intervalech peclivé cistit. (=> 16.2)

Proudem vody (pfedevsim z
vysokotlakého Cisticiho %
zafizeni) nikdy nesttikejte na

¢asti motoru, tésnéni,

elektrosoucastky nebo loziska.
Nasledkem toho by mohly byt nakladné
opravy!

Stroj nikdy necistéte pod tekouci vodou
(napf. rozstfikem pomoci zahradni
hadice).

Nepouzivejte agresivni Cistici prostfedky.
Tyto &istici prostfedky mohou poskodit
plastové a kovové dily, a tim negativné
ovlivnit bezpeény provoz stroje VIKING.

Udrzbarské prace:

Smi se provadét pouze udrzbarské prace,
které jsou popsany v tomto Navodu k
pouziti, dal$i prace nechejte provést u
odborného prodejce.

Potfebujete-li odborné informace nebo
nemate-li k dispozici potfebné naradi, Vas
odborny prodejce Vam vzdy rad pomuze.
VIKING doporucuje nechat provést
vSechny Udrzbarské prace a opravy
vylu€né prostfednictvim odborného
prodejce VIKING.

Odborni prodejci VIKING jsou pravidelné
Skoleni a disponuji vsemi potfebnymi
technickymi informacemi.

Pouzivejte jen naradi, prislusenstvi a
nastavby, které byly pro tento stroj

schvaleny firmou VIKING, nebo technicky
identické dily, jinak hrozi nebezpeci nehod
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s ohrozenim zdravi osob nebo poskozeni
stroje. V pfipadé dotazl se obracejte na
odborného prodejce.

Vlastnosti originalniho naradi,
pfislusenstvi a nahradnich dild VIKING
jsou optimalné sladény se strojem a se
vsemi pozadavky uzivatele. Originalni
nahradni dily VIKING Ize poznat podle
Cisla nahradnich dila VIKING, podle
napisu VIKING a pfipadné podle znacky,
oznacujici nahradni dily VIKING. Na
malych dilech miize byt toto oznaceni také
samostatné.

Samolepici informacni a vystrazné
piktogramy na stroji udrzujte vzdy cisté a
neposkozené. Poskozené nebo ztracené
samolepici Stitky se musi vyménit za nové
originalni Stitky od Vaseho odborného
prodejce VIKING. Pfi vyméné urcitého dilu
za novy dbejte na to, aby byl tento novy dil
opatien stejnou nalepkou.

Na fezném Ustroji pracujte jen v pevnych
pracovnich rukavicich a pfi praci
postupujte s nejvyssi opatrnosti.

Udrzujte vSechny Srouby a matice pevné
dotazené, zejména pak vSechny Srouby a
upeviovaci prvky fezného Ustroji, aby se
stroj vzdy nachazel v bezpe¢ném
provoznim stavu.

Pravidelné kontrolujte cely stroj, zejména
pred uskladnénim (napf. pred zimni
prestavkou) z hlediska opotfebeni a
poskozeni. Opotfebené nebo poskozené
soucasti stroje se musi z bezpec¢nostnich
dlvodu ihned vyménit, aby se stroj vzdy
nachazel v bezpe¢ném provoznim stavu.

Pokud musely byt pfi udrzbarskych
pracich demontovany nékteré soucasti
nebo ochranna zafizeni, je nutno tyto
soucasti neprodlené a podle predpisu
namontovat zpét na plvodni misto.

6.10 Uskladnéni p¥i delSich provoznich
prestavkach

Pokud nebudete stroj delSi dobu pouzivat,
nastavte nejvyssi bezpecnostni stupen.
(= 11.16)

Mimo to aktivujte funkci blokovani
pfistroje.

Vzdy se ujistéte, Ze je stroj zajistén proti
neopravnénému pouziti (napf. pred
détmi).

Stroj uskladnéte v fadném provoznim
stavu.

Pred uskladnénim (napt. zimni pfestavka)
stroj dukladné vycistéte.

Nez stroj ulozite v uzaviené mistnosti,
nechte jej cca 5 minut vychladnout.

Mistnost pro uskladnéni stroje musi byt
sucha a chranéna pfed mrazem a vstupem
nepovolanych osob.

Stroj nikdy neskladujte v blizkosti
otevieného ohné nebo silnych zdrojl tepla
(napf. kamen).

Pokud stroj nebudete delSi dobu pouzivat
(napf. pfes zimu), odinstalujte dobijeci
stanici a ulozte ji spole¢né s robotickou
sekackou na bezpec¢né misto. (= 16.8)

6.11 Likvidace pouzitych material

Odpadni materialy mohou Skodit lidem,
zvifatim a zivotnimu prostredi, a proto
musi byt zlikvidovany odbornym
zpusobem.

Pro ziskani potfebnych informaci o
odborné likvidaci odpadnich material se
obratte na Vas mistni recykla¢ni podnik
nebo na Vaseho odborného prodejce.
VIKING doporucuje odborného prodejce
VIKING.
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Zajistéte, aby byl pouzity a nepotiebny
stroj odevzdan do specializované shérny
pro ekologickou likvidaci odpadu. Stroj
pred likvidaci zneskodnéte tak, aby byl
nepouzitelny. Aby se pfedeslo moznym
Graztm, odpojte zejména sitovy kabel
sitového zdroje a vyjméte akumulator a
ovladaci konzolu z robotické sekacky.

Nebezpeci Urazu Zacim nozem!

Nikdy nenechavejte bez dozoru ani
sekacku na travu, ktera je vyfazena z
provozu. Zajistéte bezpecné uskladnéni
stroje a zejména zaciho noze mimo dosah
déti.

Akumulator je nutno odevzdat do sbérny
oddélené od stroje. Je tfeba zajistit
bezpecnou a ekologickou likvidaci
akumulatort.

7. Popis symboll

Varovani!
Pfed uvedenim stroje do provozu si
prectéte navod k pouziti.

°
Varovani!

Pokud je stroj v provozu, udrzujte si od néj
bezpecény odstup.

Zabrante pfistupu tfetich osob do pracovni
zbny.
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Varovani!

Zajistéte stroj pfed nadzvednutim nebo
nez na ném zacnete provadét jakékoli
prace.

.
“
=)

Varovani!
Nesedejte ani nestoupejte na stroj.

/N

Varovani!
Nikdy se nedotykejte rotujiciho fezného
noze.

>
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8. Rozsah dodavky

Poz.

mmoONnw>»

Nazev

Roboticka sekacka
Dobijeci stanice
Akumulator

Sitovy zdroj
Pravitko iRuler

Omezovaci drat na
kotouci (150 m):

MI 632, MI 632 C
MI 632 P, Ml 632 PC

Svorkovy konektor pro
omezovaci drat

Elektricky konektor
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Nazev

Kryt pfihradky na
akumulator

Sroub

Kolik k pfipevnéni
omezovaciho dratu:
Ml 632, M1 632 C
MI 632 P, Ml 632 PC
Skoba k pfipevnéni
dobijeci stanice
Navod k pouziti

200
300

179

ES



9. Prvni instalace

9.1 Pokyny pro prvni instalaci

Pfi instalaci robotické sekacky
postupujte podle pokyn(
uvedenych v instala¢ni

&+
+
&

pfiru¢ce. Tento program vas

provede celym procesem prvni instalace,
ktery sestava z:

e nastaveni jazyka, data a ¢asu;
e instalace dobijeci stanice;

e ulozeni omezovaciho dratu;

e pfipojeni omezovaciho dratu;

e propojeni robotické sekacky a dobijeci
stanice;

e kontroly instalace;
e programovani robotické sekacky;
e dokonceni prvni instalace.

Roboticka sekacka je pfipravena k pouziti
teprve v okamziku, kdy jsou provedeny
vSéechny pokyny uvedené v instala¢ni
pfirucce.

o | Na domovskych strankach

1 | www.viking-garden.com si mlzete
pustit instalacni video.

Dalsi pokyny k instalaci robotické
sekacky vam poskytne odborny
prodejce VIKING.

Instala¢ni pfiru¢ka se znovu
aktivuje po resetu (obnové
vyrobniho nastaveni). (= 11.17)

Preventivni bezpe¢nostni opatreni:

e Pred prvni instalaci posecte travu
pomoci bézné sekacky na travu
(optimalni vyska travy je 3 az 4 cm).
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e Pokud je podklad tvrdy a suchy,
secenou plochu mirné pokropte vodou,
¢imz usnadnite zarazeni koliku.

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Roboticka sekacka musi byt aktivovana
odbornym prodejcem VIKING a musi
byt pfitazena k e-mailové adrese
majitele. (= 10.)

@ | Pii prochazeni nabidek dodrzujte
1 | pokyny popsané v tivodu kapitoly
»Pokyny pro obsluhu®. (= 11.1)

CtyFsmérové ovladaci tlacitko
slouzi k volb& moznosti, polozek
nabidky nebo tla¢itek.

Stisknutim tlac¢itka OK @
muzete otevrit podnabidku
nebo potvrdit volbu.

Stisknutim tlacitka Zpét
opustite aktivni nabidku nebo 9
prejdete v instalacni pfiru¢ce

o jeden krok zpét.

Pokud dojde pfi prvni instalaci k
chybé nebo zavadé, zobrazi se na
displeji odpovidajici hlaseni.

(= 24)

9.2 Vlozeni akumulatoru

o | S lithium-iontovymi akumulatory je
1 | tteba manipulovat se zvysenou
opatrnosti. Spole¢nost VIKING
doporucuje, aby akumulator do
stroje vlozil odborny prodejce
VIKING. Vyménu vadného
akumulatoru smi provést vyhradné
odborny prodejce VIKING.

Akumulator zUstane v robotické
sekacce pevné zabudovan a
vyjmout by se mél pouze pred
samotnou likvidaci stroje. (= 20.1)

e Nastavte nejmensi vysku seceni
(stuperi 1). (= 9.3)

e Robotickou sekacku polozte na
vhodném povrchu horni stranou doli.

Akumulator (C) vlozte podle obrazku a
zacvaknéte jej na misté.
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Nasadte kryt (I) a dotahnéte Srouby (J).
Dodrzte maximalni utahovaci moment
1-2Nm.

e Robotickou sekacku postavte na kola.

9.3 Nastaveni vysSky seceni
Nejnizsi vySka seceni:
Stupen 1 (20 mm)

Nejvyssi vyska seceni:
Stupen 8 (60 mm)

0478 131 9225 A-CS

Zvolte pozadovany jazyk displeje a
volbu potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

0

Vitejte
Nastaveny jazyk

Cesky

Zmeénit

Stisknéte a otocte knoflik (1). Po uvolnéni
se znovu zablokuje. Znacka (2) signalizuje
nastavenou vysku seceni.

o | Knoflik mizete sejmout pomoci
1 | prestavovaciho prvku smérem
nahoru. Tato konstrukce zarucuje
bezpecnost: Knoflik tak nebude
mozné pouzit ke zvednuti a
prenaseni stroje.

9.4 Nastaveni jazyka, data a ¢asu

e Stisknutim libovolného tlacitka na
ovladaci konzole aktivujete stroj a
spustite instala¢ni pirucku.

A

Lietuviy k.
Pycckui

Deutsch

‘a
VIKING'

English
Francais
v

Zvoleny jazyk potvrdte stisknutim
tlac¢itka OK nebo zvolte moznost
~Zménit* a vyberte novy jazyk.

©

e \/ pfipadé potfeby zadejte 9mistné
sériové Cislo robotické sekacky.
Sériové Cislo je vytisténo na typovém
Stitku (nalepce v pfihradce pod ovladaci
konzolou).

Datum 10:09 ﬁllﬂl
A A A
23 06 2014
21 04 2012
v v v
Den Mésic Rok

Nastavte aktualni datum pomoci
Ctyfsmérového ovladaciho tla¢itka a
hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

©
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Q cas 15:32 {71 (T
A A
16 33
EEOE >
14 31
v v
Hodina Minuta
Nastavte aktualni ¢as pomoci @
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka a

hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

9.5 Instalace dobijeci stanice

@ | Postupujte podle pfikladl instalaci
1 | uvedenych v tomto navodu
k pouziti. (= 27.)

K dobijeci stanici Ize pfimontovat
slunecni stfechu, ktera se dodava
jako prislusenstvi. Roboticka
sekacka tak bude Iépe chranéna
pfed povétrnostnimi vlivy.

S Dobij. stanice  15:33 {7} Il

Instalace
dobijeci stanice

Instalaci dobijeci stanice provadéjte na
chranéném a stinném misté. Pokud by byl
stroj vystaven pfimému slune¢nimu
zareni, mohlo by dojit k jeho prehrati

a prodlouzeni doby nabijeni akumulatoru.

182

Dobijeci stanice by méla byt na
pozadovaném stanovisti dobie
rozpoznatelnd, aby o ni nikdo nemohl
zakopnout.

K provozu dobijeci stanice je potfebna
sitova pripojka umisténa ve vzdalenosti
maximalné 15 m od stanice.

/

>1m

i

Pred dobijeci stanici (1) se musi nachazet
volna rovna plocha (2) o poloméru
nejméné 1 m. V uvedené oblasti odstrarite
véechny nerovnosti.

<5cm

-

Dobijeci stanice musi byt postavena na
vodorovné plose; musi byt dodrzen
maximalni povoleny vySkovy rozdil
podkladu ¢inici 5 cm. Zakladovou desku
nikdy neprohybejte. Odstrarite nerovnosti
pod zakladovou deskou, aby mohla celou
svoji plochou pfilehnout k zemi.

Dobijeci stanici (B) zajistéte na
pozadovaném stanovisti Ctyifmi
skobami (L).
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Otacejte krytem (1) mirné doleva
i doprava, jak je znazornéno na obrazku,
a pfitom jej sejméte pohybem nahoru.

0478 131 9225 A-CS

Pripojte konektor sitového
zdroje (1) k zakladni desce
dobijeci stanice.

POWER
| ] |

o | Konektor mUlize byt v pfipadé

1 | potteby od&roubovan (napt. kdyz je
elektricky kabel vedeny skrz otvor
ve zdi).
PFi upeviiovani konektoru na
elektricky kabel dbejte na spravné
polovani. (= 16.7)

Napajeci kabel vedte s odlehcenim
tahu (1) kabelovym kanalem (2)

k sitovému zdroji, jak je znazornéno na
obrazku.

e Sitovy zdroj nainstalujte mimo se¢enou
plochu tak, aby byl chranén pred
ptimym slune¢nim zafenim, vihkosti
a mokrem — v pfipadé potreby jej
muzete upevnit na zed.

e VSechny napajeci kabely vedte mimo
secenou plochu tak, aby byly mimo
pracovni dosah zaciho noze,

a pfipevnéte je k zemi nebo je ulozte do
kabelového kanalu.

e V blizkosti dobijeci stanice vedte

napajeci kabely tak, aby bylo m
zamezeno ruseni signalu dratu.
Réadnou funkci sitového zdroje Ize
zarucit pouze pfi provozni teploté o
v rozsahu 0 °C az 60 °C.
w0
(&)
ar
o]
o

Nasadte kryt (1) na dobijeci
stanici a nechejte jej zapadnout
— dejte pti tom pozor, abyste
nepfiskfipli kabely. Poté pfipojte
sitovy konektor ke zdroji.

&0

o | Na dobijeci stanici blika ¢ervena
1 | kontrolka LED v pripadé, ze k ni
neni pfipojen omezovaci drat.
(= 13.1)

e Po ukonceni praci stisknéte na
ovladaci konzole tlacitko OK.

©
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S\ Nabijeni 15:40 {7} CT

Postavit iMow
do dobij. stanice

9.6 UloZeni omezovaciho dratu

o | Predinstalaci omezovaciho dratu si
1 | prectéte véechny pokyny uvedené

v kapitole ,Omezovaci drat“ a
dodrzujte je. (= 12.)

Naplanujte pfedevsim trasu
vedeni dratu, udrzujte
doporucované rozestupy,
definujte uzaviené plochy,
pamatujte na rezervy dratu,
propojovaci cesticky, sousedni
instalace a uzké prachody.

&& Omezeni 15:40 ﬁl@

Drat
| I ulozit

Mirné nadzvednéte robotickou sekacku za
drzadlo (1) a uvolnéte hnaci kola.
Presurite stroj na prednich kolech do
dobijeci stanice.

Po navratu stroje do dobijeci stanice
nesmi na stanici svitit zadné kontrolky
LED. (= 13.1)

Poté stisknéte tlacitko OK na @
ovladaci konzole.

e | Pokud je akumulator vybity,
1 | zobrazi se po pfipojeni k
dobijeci stanici v pravém
hornim rohu displeje namisto
symbolu akumulatoru symbol
sitového konektoru. (= 15.8)
Akumulator se dobiji podle potfeby
automaticky.

[ Ex3)

184

Omezovaci drat (1) pfipevnéte kolikem (2)
k zemi vlevo (A) nebo vpravo [B) od
zakladové desky pfimo u vystupu dratu.

Myslete na to, Ze vam musi zbyt volny
konec dratu (1) o délce pfiblizné 1 m.

©
©

Omezovaci drat (2) vedte pfed a za
dobijeci stanici (1) rovné a ve vzdalenosti
0,6 mjejulozte v pravém uhlu k zakladové
desce. Poté jim vymezte okraj se¢ené
plochy.
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Omezovaci drat (1) ulozte po obvodu
secCené plochy, vedte jej kolem pfipadnych
prekazek (= 12.8) a koliky (2) pfipevnéte
k zemi. Vzdalenosti kontrolujte pomoci
pravitka iRuler. (= 12.3)

>9
Jox. 2

Drat nepokladejte v ostrych thlech
(mensich nez 90°). Pokud okraje travniku
vybihaji do Spicky, pfipevnéte omezovaci
drat (1) k zemi koliky (2) tak, jak je
zobrazeno na obrazku.

0478 131 9225 A-CS

Pfi pokladani vodi¢e okolo vysokych
prekazek, jako jsou napt. rohy zdi nebo
vyvy$ené zahony (A], musi byt dodrzen
vétsi odstup vodice, aby roboticka
sekacka na prekazku nenarazila.
Omezovaci drat (1) ulozte pomoci
pravitka iRuler (2), jak je zobrazeno na
obrazku.

e V piipadé potiteby muzete délku
omezovaciho dratu prodlouzit pomoci
dodanych elektrickych konektord.

(= 12.12)

e V pfipadé nékolika sousedicich
secCenych ploch polozte vice
omezujicich dratl pro jednotlivé
instalace (= 12.9) nebo secené plochy
propojte uzkymi prichody. (= 12.10)

Posledni kolik (1) zarazte do zemé opét
vlevo nebo vpravo od zakladové desky
pfimo u vystupu dratu. Ofiznéte
omezovaci drat (2) tak, aby vam zbyly
volné konce dratu pfiblizné o délce 1 m.

e Zjjistéte, aby byl natazeny omezovaci
drat koliky pfipevnén k zemi pfiblizné
po metru. Omezovaci drat musi
spocivat celou svou délkou na plose
travniku. Koliky zarazte az nadoraz.

e Po ukonceni praci stisknéte na @
ovladaci konzole tlacitko OK.

nabity, aby mohly byt provedeny
zbyvajici kroky instalacni pfirucky,
zobrazi se odpovidajici hlaseni. V
tomto pfipadé nechte robotickou
sekacku stat v dobijeci stanici, nez
se akumulator dobije.

K dalSimu kroku instala¢ni pfirucky
budete moci pfejit stisknutim
tla¢itka OK teprve tehdy, kdyz je
akumulator nabity na pozadovanou
hodnotu napéti.

@ Pokud neni akumulator dostate¢né
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9.7 Pripojeni omezovaciho dratu

X\ Dobij. stanice 16:10 {7} E2

Postavit iMow
E na sec¢enou plochu

— |

Robotickou sekacku (1) odstavte za
dobijeci stanici (2) uvnitf se¢ené @
plochy, jak je zobrazeno na obrazku,

a stisknéte tlacitko OK.

b Dbobij. stanice 16:11{7} (CI

Vytahnout
sitovy konektor

&0

186

Odpojte konektor sitového zdroje od
elektrické sité a stisknéte tlacitko
OK.

S& Dobij. stanice 16:12 El i

Sejmout kryt
dobijeci stanice

Sejméte kryt podle popisu v ¢asti
LInstalace dobijeci stanice”. (= 9.5)

Poté stisknéte tlacitko OK na @
ovladaci konzole.

&& Dobij. stanice 16:12 ﬁlml

Pripojit
drat

Vlozte omezovaci drat (1) do vedeni
kabelll na zakladové desce a protahnéte
jej podstavcem (2).

Zkratte volné konce omezovaciho
dratu (1) na pfiblizné 10 cm.
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Presné dodrzujte volnou délku

a precnivajici konce dratd
nezamotavejte. PFilis dlouhé volné
konce mohou mit negativni vliv na
funkci robotické sekacky.

(7S

Zatlacte svorkové konektory (G) vhodnymi
klestémi proti konctim dratu — dbejte na to,
aby spravné dosedly.

Svorkové konektory jsou urceny

k jednorazovému pouziti a po
demontazi je nesmite znovu
pouzivat. Nové svorkové konektory
jsou k dostani u odborného
prodejce VIKING. (= 17.)

0478 131 9225 A-CS

Konektory (1) pfipojte, jak je
zobrazeno na obrazku. Dejte
pozor, abyste spravné pripojili
levy i pravy konec omezovaciho dratu —
konce dratu nesmi byt zaménény.
Zavrete kryt kabelového kanalu (2).

"Ij_l"

e Po ukonceni praci stisknéte na
ovladaci konzole tla¢itko OK.

0

N Dobij. stanice 16:15 {7} (T

Nasadit kryt
dobijeci stanice

Nasadte kryt podle popisu v ¢asti
sInstalace dobijeci stanice®. (= 9.5)

Poté stisknéte tlacitko OK na
ovladaci konzole.

©

Pokud je omezovaci drat spravné
nainstalovany a dobijeci stanice je
pfipojena k elektrické siti, rozsviti se
cervena kontrolka LED (1).

o | Dodrzujte pokyny uvedené

1 | v kapitole ,,Ovladaci prvky dobijeci
stanice”, zejména v pfipadé, ze se
kontrolka LED nerozsviti. (= 13.1)

N Nabijeni 16:20 {7} (T

’ Dobij. stanice 16:15 ﬁlm

Pripojit
sitovy konektor

&0

Zapojte konektor sitového zdroje do
elektrické sité a stisknéte tlacitko
OK.

©

Postavit iMow
|. I do dobij. stanice
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Mirné nadzvednéte robotickou sekacku za
drzadlo (1) a uvolnéte hnaci kola.
Presurite stroj na prednich kolech do
dobijeci stanice.

Po navratu stroje do dobijeci stanice
nesmi na stanici svitit zadné kontrolky
LED. (= 13.1)

Poté stisknéte tlacitko OK na @
ovladaci konzole.

9.8 Propojeni robotické sekacky a
dobijeci stanice

e | Robotickou sekacku je mozné
1 | uvést do provozu teprve tehdy,
kdyz spravné pfijima signal dratu
vysilany z dobijeci stanice.

(= 11.16)

188

Kontrola
signalu dratu

Preruseni pomoci
tlac. STOP

Kontrolovani signalu dratu mlze trvat
nékolik minut. Proces propojeni prerusite
stisknutim ¢erveného tlacitka STOP na
horni strané stroje; vyvola se pfedchozi
krok instalacni pfirucky.

N Dobij. stanice 16:21 {7} B

Y  signal dratu OK
‘-
o~

Signal dratu OK:

Na displeji se zobrazi text
»Signal dratu OK“. Roboticka
sekacka je spravné propojena s
dobijeci stanici.

Pokracujte v instalaci stisknutim @

—_
2

tlac¢itka OK.

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Po Gspé&sném propojeni se aktivuje
energ. rezim ,GPRS". (= 11.11)

Zadny signal dratu:

Na displeji se zobrazi text @?

,Zadny signal dratu“. Roboticka _ %
sekacka nepfijima signal dratu.

Zapoijte dobijeci stanici do elektrické sité
nebo pfipojte omezovaci drat k dobijeci
stanici a zkontrolujte, zda na dobijeci
stanici sviti kontrolka LED. (= 13.1)

Stisknutim tlacitka OK se zopakuje @
pokus o propojeni stanice a stroje.

=)

Prepélovani faze signalu
dratu:

Na displeji se zobrazi text
~Pfipojeni vyménéno nebo
iMow mimo*“. Roboticka sekacka pfijima
signal dratu s pfepolovanou fazi.
Postavte robotickou sekacku do dobijeci
stanice nebo spravné pfipojte konce
omezovaciho dratu k dobijeci stanici.

Stisknutim tlac¢itka OK se zopakuje @
pokus o propojeni stanice a stroje.

Zkontrol. signal dratu:
Na displeji se zobrazi text
~Zkontrol. signal dratu“.
Roboticka sekacka pfijima
ruseny signal dratu.
Moznymi pFi¢inami jsou podzemni
elektrické kabely, Zelezobeton nebo rusivé
kovové pfedméty v pudé pod dobijeci
stanici. Signal dratu mohou rusit také
navinuty sitovy kabel nachazejici se

v blizkosti dobijeci stanice nebo cizi
signaly (napf. signal dalsi dobijeci
stanice).

Pokud je to mozné, odstrante zdroj ruSeni,
v opacném pfipadé nainstalujte dobijeci
stanici v jiné poloze.

0

Stisknutim tlac¢itka OK se zopakuje @
pokus o propojeni stanice a stroje.

@ | Pokud nelze spravné pfijimat signal
1 | dratu a popsana opatieni nevedou
k vyfeSeni problému, kontaktujte
odborného prodejce VIKING.
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9.9 Kontrola instalace

&\“ Omezeni 16:22 ﬁl@

Objet okraj

- _>_

Zkusebni chod spustite stisknutim
tla¢itka OK — zaci nliz nebude
aktivovan.

e | MI632C, Ml 632 PC:

1 | Prostrednictvim zkugebniho chodu
bude definovana domov. oblast
robotické sekacky. (= 14.5)

©

iMow objizdi
okraj
23 m

Zastaveni pomoci
tlac. STOP

PFi objizdéni okraje jdéte za robotickou
sekackou a dbejte na to,

— aby objizdéla okraj se¢ené plochy
podle planu,

— aby byly vzdalenosti od pfekazek a
hranic se¢ené plochy rovnomérné,

— aby do dokovaci stanice zajizdéla
a vyjizdéla spravné.
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Na displeji se zobrazi ujeta vzdalenost —
tento Udaj v metrech je nutny pro
nastaveni vychozich bodu na okraji
secené plochy. (= 11.15)

e Na pozadovaném misté odectéte
zobrazenou hodnotu a poznamenejte si
ji. Vychozi bod nastavte ru¢né po prvni
instalaci.

Proces objizdéni okraje se automaticky
prerusi kontaktem s pirekazkou nebo
najetim do svahu s pfilis velkym sklonem,
pfipadné jej mlzete prerusSit ru¢né
stisknutim ¢erveného tlacitka STOP.

e Pokud byl zkuSebni chod pferusen
automaticky, upravte polohu
omezovaciho dratu nebo odstrarte
prekazky.

e Nez bude roboticka sekacka
pokracovat v jizdé podél okraje,
zkontrolujte jeji polohu. Stroj se musi
nachazet nad omezovacim dratem
nebo uvnitf se¢ené plochy tak, aby jeho
predni strana sméfovala k
omezovacimu dratu.

Pokracovani po preruseni:

N Test okraje 16:30 ﬁl i
Pokracovat
a v objiz. okraje
Ne Ano

Po preruseni pokracujte v objizdéni okraje
volbou moznosti Ano.
Volbou moznosti Ne proces objizdéni

omezovaciho dratu ukoncite a zobrazi se
dalsi krok instala¢ni prirucky.

Spole¢nost VIKING doporucuje
neprerusovat zkusebni chod. Pfi
objizdéni okraje secené plochy
nebo pfi pfipojeni stroje k dobijeci
stanici se mlze stat, Ze nebudou
odhaleny ptipadné problémy.

o

Zkusebni chod je pfipadné mozné
spustit po prvni instalaci znovu.
(= 11.14)

Ukonceni zkusebniho chodu:

Po pfipojeni stroje k dobijeci stanici po
absolvovani celého okruhu se zobrazi
dalsi krok instalacni pfirucky.

9.10 Programovani robotické sekacky

16:32 {7} (10

—\ ~ -
O, Secena plocha

A

500 m

700 m_

v

Zadejte velikost plochy travniku a @
hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

@ | Uzaviené plochy a sousedici
1 | instalace se do velikosti se¢ené
plochy nezapocitavaji.

189
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Vypocet nového
vyzinaciho planu

Preruseni pomoci
tlac. STOP

Vypocet nového vyzinaciho planu.
Proces mlzete prerusit stisknutim
Cerveného tla¢itka STOP na horni strané
stroje.

Vyzinaci plan
Kazdy den potvrdte jednotlivé
nebo zménte aktivni doby

Upozornéni ,Kazdy den potvrdte @
jednotlivé nebo zmérite aktivni

doby* potvrdte stisknutim tlacitka

OK.

ﬁ Denni plan 16:34 ﬂm

UT ST €T PA SO NE

@ Potvrzeni denniho planu

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
(.P, Nova aktivni doba

Zobrazi se denni plan na pondéli @
a aktivuje se polozka nabidky
Potvrzeni denniho planu.

Stisknutim tlacitka OK potvrdte
vSechny aktivni doby pro dany den. @
Zobrazi se denni plan na nasledujici

den.

o | Pokud je sec¢ena plocha mal3,
1 | nebude seceni probihat viechny
dny v tydnu. V takovém pfipadé se
nezobrazi aktivni doby a zmizi
polozka nabidky ,Vymazat denni
plan®. Denni plany bez
stanovenych aktivnich dob je tfeba
rovnéz potvrdit tlac¢itkem OK.

Zobrazené aktivni doby muzete
zménit. Pomoci ¢tyfsmérového
ovladaciho tlagitka zvolte

pozadované Casové rozmezi a oteviete je
stisknutim tlagitka OK. (= 11.7)

Pokud chcete stanovit dalsi aktivni
doby, zvolte polozku nabidky &
Nova aktivni doba a stisknutim

tla¢itka OK ji otevrete. V okné

s moznostmi vybéru stanovte zacatek

a konec nové aktivni doby a udaje
potvrdte stisknutim tlacitka OK. Pro jeden
den muzete stanovit az tfi aktivni doby.

Pokud chcete vymazat vSechny X
zobrazené aktivni doby, zvolte

polozku nabidky Vymazat denni

plan a volbu potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

g Denni plan 16:36 ﬂm
po Ut st ¢t pA so [ER

@J Potvrzeni denniho planu

@ Nova aktivni doba

Po potvrzeni nedélniho denniho @
planu se zobrazi vyzinaci plan.

16:37 {7} (10

uu > . z
Vyzinaci plan

Zmeénit

Zobrazeny vyzinaci plan potvrdte @
stisknutim tla¢itka OK. Zobrazi se
zavérecny krok instala¢ni pfirucky.

Pokud budete chtit provést zmény, zvolte
moznost Zménit a upravte jednotlivé
aktivni doby.
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Zajistéte, aby v aktivnich dobach
A nevstupovaly do pracovni oblasti

nepovolané osoby. Podle potfeby

upravte aktivni doby.

Dodrzujte mistni platna natizeni

upravuijici pouzivani robotickych

sekacek a pokyny uvedené

v kapitole ,,Pro vasi

bezpec&nost” (= 6.) a v pfipadé

potteby ihned nebo po dokonceni

prvni instalace upravte stanovené

aktivni doby v nabidce ,Vyzinaci

plan®. (= 11.6)

U pfislusného Ufadu si zjistéte,

v kterou denni a no¢ni dobu

muzete stroj pouzivat.

9.11 Dokonceni prvni instalace

Odstrante ze se¢ené plochy
A vSechna cizi télesa (napf. hracky,
naradi).

iMow je pripraven ke spusténi
VIKING doporucuje,

bezpecnostni stupen
zvysit

Prvni instalaci dokoncete stisknutim
tlac¢itka OK.

0478 131 9225 A-CS

Po dokon¢eni prvni instalace se
@ aktivuje bezpelnostni stupen
~Zadny*. Spole¢nost VIKING
doporucuje zvolit bezpe€nostni
stupen ,Nizky", ,Stfedni“ nebo
LVysoky“. Tim je zaru¢eno, aby
neopravnéna osoba nemohla ménit
nastaveni a aby robotickou
sekacku nebylo mozné pouzivat
spolu s jinou dobijeci stanici.
(= 11.16)

MI 632 C, MI 632 PC:

Spole¢nost VIKING doporucuje mit
navic aktivovanou ochranu GPS.
(= 11.16)

MI 632 C, MI 632 PC:

9.12 Prvni proces seceni po prvni
instalaci

Pokud okamzik dokonceni prvni instalace
spada do stanovené aktivni doby, za¢ne
roboticka sekacka ihned sekat plochu.

Spustit seceni

‘ Ne Ano

Spustit aplikaci

Nyni Ize spustit aplikaci
VIKING iMow

Aby bylo mozné vyuzivat vsech funkci
robotické sekacky, je nutné mit na chytrém
telefonu nebo tabletu s internetovym
spojenim a pfijimacem GPS
nainstalovanou a spusténou aplikaci
VIKING iMow. (= 10.)

Dialogové okno zavfete stisknutim
tlacitka OK.

Pokud okamzik dokon¢eni prvni
instalace nespada do stanovené @
aktivni doby, muzete spustit proces
seceni travy stisknutim tlacitka OK. Pokud
nechcete, aby roboticka sekacka zacala
sekat travnik, zvolte moznost ,Ne".
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10. Aplikace VIKING iMow

Modely Ml 632 C, Ml 632 PC mohou byt
obsluhovany pomoci aplikace VIKING
iMow.

Aplikace je dostupna pro vSechny bézné
operacni systémy v pfislusnych
obchodech s aplikacemi.

Predpisy v kapitole ,,Pro vasi
bezpecnost” plati obzvlasté také
pro vSechny uzivatele aplikace
VIKING iMow. (= 6.)

Aktivace:

Aby si aplikace a roboticka seka¢ka mohly
vyménit data, je nutné, aby odborny
prodejce VIKING aktivoval stroj spole¢né
s e-mailovou adresou majitele. Na e-
mailovou adresu bude zaslan kéd a odkaz
k aktivaci.

Aplikace VIKING iMow by méla byt
nainstalovana na chytrém telefonu nebo
tabletu s internetovym spojenim

a pfijimacem GPS. Pfijemce e-mailu bude
stanoven jako administrator a hlavni
uzivatel aplikace, ma plny pfistup ke viem
funkcim.

o | E-mailovou adresu a heslo

1 | bezpe¢né uschoveijte, aby mohla
byt aplikace VIKING iMow po
vyméné chytrého telefonu nebo
tabletu znovu nainstalovana
(napt. v pfipadé ztraty mobilniho
telefonu).

Tok dat:

Prenos dat z robotické sekacky na internet
(servis M2M) je po dobu 3 let zahrnut

v kupni cené. Pfed uplynutim platnosti
smlouvy se na displeji a v aplikaci zobrazi
pfipomenuti, Ze dalsi smlouva je

k dispozici u odborného prodejce VIKING.

Pfrenos dat neprobiha permanentné,
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a proto muze trvat nékolik minut.

Z duvodu zprostiedkovani dat
prostfednictvim aplikace na internet
vznikaji v zavislosti na vasi smlouvé

s mobilnim operatorem nebo
poskytovatelem internetu naklady, které
nesete vy sami.

@ | Bez pfipojeni mobilniho telefonu
1 | a aplikace je ochrana GPS

k dispozici pouze bez oznameni
prostfednictvim e-mailu a SMS.

Hlavni funkce aplikace:

— Zhlédnout a zpracovat vyzinaci plan
— Spustit seceni

— Zapinani a vypinani automatiky

— Poslat robotickou sekacku do dobijeci
stanice

— Seceni v pozadované z6né:
Pozadovana zdna je oblast se¢ené
plochy, ktera je definovana pomoci
chytrého telefonu nebo tabletu. Pomoci
pfijimace GPS mobilniho telefonu je
stanoven stfed pozadované zény
a definovan polomér okolo téchto
soufadnic. Roboticka sekacka jede
podél omezovaciho dratu

k pozadované z6né a tam sece travnik.

— Zména data a ¢asu

Zména vyzinaciho planu, zahajeni
procesu seceni, zapnuti a vypnuti
automatiky, poslani robotické
sekacky doml a zména data

a Casu muze vést k aktivitam, které
jiné osoby nebudou o¢ekavat.
Osoby, kterych se to tyka, je proto
nutné vzdy pfedem informovat

o moznych aktivitach robotické
sekacky.

— Zjisténi informaci o pfistr. a stanovisti
robotické sekacky

— Zadani nazvu pro robotickou sekacku

— Stanoveni mobilniho telefonniho €. pro
odesilani SMS

— Zména e-mailové adresy
a pfistupovych dat k aplikaci

— Pridani dalSich uzivatell a zfizeni
pristupu k aplikaci pro hosty k ¢asové
omezenému pouziti. Dalsi uzivatelé
a hosté maji pouze omezeny pfistup
k funkcim.

11.1 Pokyny k obsluze

e V pfipadé potfeby vyjméte ovladaci
konzolu. (= 15.2)

CtyFsmérové ovladaci tlacitko (1) slouzi k
prochazeni nabidek, tla¢itko OK (2) k
potvrzeni nastaveni a otevirani nabidek.
Stisknutim tlacitka Zpét (3) mlzete opustit
nabidku.
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14:57 {70

A& Hlavni menu

[ 7

Vyzinaci plan

Prikazy

0y

Nastaveni

®

Informace

Hlavni menu zahrnuje 4 podnabidky, které
maji podobu tlac¢itek. Aktualné zvolena
podnabidka je zobrazena na ¢erném
pozadi a muzete ji otevfit stisknutim
tlacitka OK.

}Y Nastaveni 15:03 ﬁl i

el wo & o »
iMow

Destové ¢idlo <"">
Doba seceni 00:30
Zpozdéni 00:00

Na druhé drovni nabidky jsou pfislusné
podnabidky zobrazeny jako zalozky.
Zalozky muzete zvolit stisknutim levé nebo
pravé c¢asti ¢tyfsmérového ovladaciho
tla¢itka a podnabidky zvolite stisknutim
dolni nebo horni ¢asti ¢tyfsmérového
tlacitka.

Aktualné zvolené zalozky nebo polozky
nabidky jsou zobrazeny na ¢erném
pozadi.

Posuvnik u pravého okraje displeje
signalizuje, ze stisknutim dolni nebo horni
¢asti Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka
muzete zobrazit dalSi polozky.

0478 131 9225 A-CS

Podnabidky otevrete stisknutim tlacitka
OK.

@ Aktivni doba

PO 08:00-12:00

@ Aktivni doba vyp
f Zménit aktivni dobu
X Vymazat aktivni dobu

Podnabidky obsahuji seznam dostupnych
moznosti. Aktualné zvolené polozky
seznamu jsou zobrazeny na ¢erném
pozadi. Stisknutim tlacitka OK se otevie
okno s moznostmi vybéru nebo dialogové
okno.

Okno s moznostmi vybéru:

Datum 10:09 ﬁlljl
A A A
23 06 2014
21 04 2012
v A 4 v
Den Mésic Rok

Hodnoty nastaveni je mozné ménit pomoci
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka.
Aktualné zvolena hodnota je zobrazenana
¢erném pozadi. Stisknutim tlac¢itka OK
potvrdite vSechny hodnoty.

Dialogové okno:

Novy kéd PIN
1234

‘ Zménit

[ o< |

Pokud je tfeba ulozit provedené zmény
nebo potvrdit hlaseni, zobrazi se na
displeji dialogové okno. Aktualné zvolené
tlacitko se zobrazi na ¢erném pozadi.

Pokud je k dispozici moznost volby,
prejdéte na pozadované tlacitko
stisknutim pravé nebo levé ¢asti
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka.

Aktualné zvolenou moznost potvrdite
stisknutim tlacitka OK a prejdete na vyssi
urovef menu.

11.2 Indikator stavu

@ 4=

Cas spusténi Stav nabiti
PO 10:00 95%

iMow pripraven k prov.
Automatika zapnuta

Indikator stavu se zobrazi, kdyz

— ukoncite pohotovostni rezim robotické
sekacky stisknutim libovolného tlacitka,
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— v hlavnim menu stisknete tlacitko Zpét,

— béhem provozu.

@ 4=

Cas spusténi Stav nabiti
PO 10:00 95%

V horni oblasti indikatoru se nachazi dvé
konfigurovatelna pole; na tomto misté se
mohou zobrazit rizné informace o
robotické sekacce nebo etapach seceni.
(= 11.13)

Informace o stavu bez probihajici
aktivity — MI 632, Ml 632 P:

V4l iMow pfipraven k prov.
Automatika zapnuta

V dolni oblasti indikatoru se zobrazi <
text ,iMow pfipraven k prov.* .
spole¢né se zobrazenym symbolem

a stavem automatiky. (= 11.5)

Informace o stavu bez probihajici
aktivity — M1 632 C, Ml 632 PC:

MI 632 PC
\/ iMow pripraven k prov.
Automatika zapnuta

Ochrana GPS Zap

V dolni oblasti indikatoru se zobrazi
nazev robotické sekacky (= 10.),
text ,iMow pfipraven k prov.*

194

spole¢né se zobrazenym symbolem,
stavem automatiky (= 11.5)
a informacemi o ochrané GPS(= 11.16).

Informace o stavu béhem probihajicich
aktivit — vSechny modely:

DN NNNANTTNNNINNT]

| . L
i iMow sece travnik

©™

Jet do dobijeci stanice:
PFi navratu robotické sekacky do @
dobijeci stanice je na displeji

uveden dlvod (napft. vybity akumulator,
konec seceni).

Nabijeni akumulatoru:
PFi nabijeni akumulatoru je na *
displeji zobrazen text ,,Akumulator

se nabiji“.

Zobrazeni hlaseni — vSechny modely:

Béhem probihajiciho procesu P
seceni se na displeji zobrazi text ©™»
~JMow sece travnik* a odpovidajici
symbol. Textova informace a symbol se
pfizplsobi procesu, ktery je v soucasné
dobé aktivni.

Pozor
iMow se spousti

Pred zahdajenim seceni se zobrazi text
~Pozor — iMow se spousti“ a varovny
symbol.

e | Kromé toho na start Zaciho motoru
1 | upozortuije blikajici podsviceni
displeje a vystrazny ton. Zaci ntiz
se aktivuje teprve po nékolika
sekundach poté, co se roboticka
sekacka rozjede.

Seceni okraje:

Po dobu, co roboticka sekacka d
upravuje okraj secené plochy, je na
displeji zobrazen text ,,Okraj se sece”.

Mimo
Postavit iMow
na sec¢enou plochu

7 14.11.2014 12:33 M1135

Chyby, poruchy nebo doporuceni se
zobrazi spole¢né s varovnym symbolem,
Udaji o datu a ¢asu a kédem hlaseni.
Pokud je aktivnich nékolik hlaseni,
zobrazuji se sttidavé. (= 24.)

o | Je-li roboticka sekacka pfipravena
1 | k provozu, zobrazuje se stridavé
hlaseni a informace o stavu.

0478 1319225 A-CS



11.3 Informacni oblast

V pravém hornim rohu displeje se zobrazi
tyto informace:

1. stav nabiti akumulatoru, pop¥. proces
nabijeni
2. stav automatiky

3. ¢as
4. mobilni signal (M1 632 C, Ml 632 PC)

1. Stav nabiti: (|
Symbol akumulatoru slouzi (|
k zobrazeni stavu nabiti. [ ]
Bez ¢arky — Akumulator vybity %
1 az 5 ¢arek — Akumulator ¢aste¢né
vybity
6 Carek — Akumulator zcela nabity

Béhem procesu nabijeni se misto e

symbolu akumulatoru zobrazi
symbol sitového konektoru.

2. Stav automatiky:
Pokud je automatika zapnuta,
zobrazi se symbol automatiky.

=
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3. Cas:
Aktualni ¢as se zobrazi ve 24hodinovém
formatu.

4. Mobilni signal:

Sila signalu spojeni mobilniho .III I
telefonu (GPRS) se zobrazi ve H
formé 4 &arek. Cim vice ¢arek ® |I I
je plnych, tim lepsi je ptijem. HH x”

I

Symbol pfijmu s malym x popf. H
otaznikem signalizuje al H H
chybéjici pfipojeni robotické i H H H
sekacky k internetu. o

Bé&hem inicializace radiového .L?]
modulu (kontrola hardwaru

a softwaru — napf. po zapnuti robotické
sekacky) se zobrazi otaznik.

11.4 Hlavni menu

14:57 {740

#& Hlavni menu

i e

Vyzinaci plan

Prikazy

Y

Nastaveni

®

Informace

Hlavni menu se na displeji zobrazi, ‘

— kdyz opustite indikator stavu
(= 11.2) stisknutim tlacitka OK,

— kdyz na druhé trovni nabidky stisknete
tlacitko Zpét.

1. Prikazy (= 11.5)
Zablokovani iMow I__ll
Zapinani a vypinani automatiky

Jet do dobijeci stanice

Ru¢ni ovladani

Spustit se¢eni

Spustit se¢eni se zpozdénim
Vynechani nasledujici aktivni doby
Seceni okraje

2. Vyzinaci plan (= 11.6) Ty
Denni plan
Tydenni plan

3. Informace (= 11.9)
Hlaseni @
Udalosti

Stav iMow

Stav travniku

Stav radiového modulu (M1 632 C,

MI 632 PC)

4. Nastaveni (= 11.10) i
iMow H
Instalace

Bezpecnost

Servis

Pro prodejce

11.5 Prikazy

[N prikazy 10:27 {7} (I

740 @ o slie

Zablokovani iMow

Zvolte pozadovany pfikaz pomoci
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka a
aktivujte jej stisknutim tlacitka OK.

1. Zablokovani iMow
2. Zapnout/vypnout automatiku
3. Jet do dobijeci stanice

4. Rucni ovladani
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. Spustit seCeni

. Spustit seCeni se zpozdénim

. Seceni u okr.

—

. Zablokovani iMow

. Vynechani nasledujici aktivni doby
Aktivujte funkci blokovani
pristroje.

Stroj odblokujte pomoci

zobrazené kombinace tlacitek. (= 5.2)

2. Zapnout automatiku/
Vypnout automatiku: 71

Pokud je automatika zapnuta,
zobrazi se na indikatoru stavu
text,,Automatika zapnuta“ a vedle symbolu
akumulatoru se v nabidkach zobrazi
symbol automatického rezimu. Roboticka
sekacka sece plochu zcela automaticky.
Pokud je automatika vypnuta, zobrazi se
na indikatoru stavu text ,,Automatika
vypnuta“ a aktivni doby ulozené ve
vyzinacim planu se zobrazi na $edém
pozadi (jako neaktivni). Roboticka
sekacka nesece plochu automaticky.
Etapy seceni aktivujete pfikazem ,,Spustit
secCeni“ nebo pfikazem ,Spustit seCeni se
zpozdénim®.
e | MI632C, MI 632 PC:
1 | Automatiku mézete zapnout
a vypnout také pomoci aplikace. Po
vypnuti automatiky pomoci aplikace
se roboticka sekacka vrati zpét do
dobijeci stanice. (= 10.)
do dobijeci stanice, aby se nabil fll;l
akumulator. Pokud je zapnuta
automatika, bude roboticka sekacka

pokracovat v se€eni plochy v nejblizsi
mozné aktivni dobé.

3. Jet do dobijeci stanice:
Roboticka sekacka se vrati zpét
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e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Robotickou sekac¢ku Ize poslat do
dobijeci stanice také pomoci
aplikace. (= 10.)

4. Rucni ovladani:

Manualni se€eni travy.

Z bezpecnostnich divodu je

mozné robotickou sekacku

zapnout pouze stisknutim a podrzenim
tla¢itka OK a naslednym stisknutim
tlaCitka seceni. K fizeni stroje slouzi
Ctyfsmérové ovladaci tlacitko. (= 15.6)

nllo

5. Spustit seceni:

Aktivaci této moznosti zahaji
roboticka sekacka automaticky
etapu seceni. Je tfeba stanovit
konec seceni.

V pfipadé, ze byla nainstalovana vedlejsi
plocha, musi byt po stisknuti tla¢itka OK
stanoveno, jestli se proces seceni kona na
vedlejsi nebo na hlavni plose. (= 11.14)
Standardni nastaveni doby trvani sec¢eni
je mozné zménit v nastaveni stroje v ¢asti
,Doba seceni”. (= 11.11)

e | V hlavhim menu (= 11.4) je N
1 | mozné aktivovat ptikaz iz
~Spustit seceni” také
stisknutim tlacitka seceni.

M1 632 C, MI 632 PC:
Prikaz ,,Spustit sec¢eni“ mize byt
aktivovan také v aplikaci. (= 10.)

nll®

6. Spustit se€eni se
zpozdénim:

Po aktivaci této moznosti zahaji
roboticka sekacka automaticky
etapu seceni, avSak az po uplynuti urcité
doby. Je tfeba stanovit ¢as spusténi a
konec seceni.

V pfipadé, Ze byla nainstalovana vedlejsi
plocha, musi byt po stisknuti tla¢itka OK
stanoveno, jestli se proces seceni kona na
vedlejSi nebo na hlavni ploSe. (= 11.14)

Standardni nastaveni doby trvani nebo
zpozdéni seceni je mozné zménit v
nastaveni stroje v ¢asti ,Doba seceni*
nebo v ¢asti ,Zpozdéni“. (= 11.11)

S

7. Vynechat nasledujici aktivni
doby:

Zadanim tohoto pfikazu nebude
roboticka sekacka v dalsi aktivni
dobé pracovat (napt. kvli zahradni party).
Aktivaci této moznosti nebude stroj v dalSi
aktivni dobé sekat travu. Zablokovana
aktivni doba se zobrazi ve vyzinacim
planu na $edém pozadi. Pfislusnou dobu
seceni je mozné znovu aktivovat v
nabidce ,,Denni plan®. (= 11.7)

Pokud je tento pfikaz pouzit opakované,
zablokuje se vzdy nasledujici aktivni doba.
Pokud v daném tydnu nezbyva zadna
aktivni doba, zobrazi se na displeji hlaseni
LPristi tyden se nesece”.

roboticka sekacka okraj secené |§|E
plochy. Po objeti jednoho kola se

vrati zpét do dobijeci stanice, aby se nabil
akumulator.

8. Seceni u okr.:
Aktivaci této moznosti sece

11.6 Vyzinaci plan

VyZinaci plan 17:30 {7} (10

Denni plan
Tydenni plan
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UloZeny vyzinaci plan vyvolate v
hlavnim menu v nabidce ,Vyzinaci
plan®. Pravouhlé plochy pod
prislusnym dnem znazorfiuji ulozené
aktivni doby. V aktivnich dobach
zobrazenych na ¢erném pozadi probiha
seceni, Sedé pole oznacuje aktivni doby,
kdy travnik se¢en neni podle etap se¢eni—
napf. pokud je aktivni doba vypnuta nebo
byl zadan pfikaz ,Pfeskocit aktivni dobu*.
(= 11.5)

[

e | Pokud je automatika vypnuta, neni
1 | vyzinaci plan aktivni a véechny
aktivni doby se zobrazi na Sedém
pozadi.

Stisknutim horni nebo dolni ¢asti
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka mlzete
zvolit pozadovanou podnabidku Denni
plan (= 11.7) nebo Tydenni

plan (= 11.8). Stisknutim tla¢itka OK ji
nasledné oteviete.

Pokud chcete upravit aktivni doby U-U
urcitého dne, aktivujte dany den
stisknutim levé nebo pravé casti
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka a
oteviete podnabidku Denni plan.

11.7 Denni plan

™ Denni plan 15:32 {7} (10
PO UT ST CT B\
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

@ Nova aktivni doba

SO NE

X Vymazat denni plan
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V aktivnich dobach oznacenych
zatrzitkem mUze probihat seceni.
Tyto doby jsou ve vyzinacim planu
zobrazeny na ¢erném pozadi.

V aktivnich dobach neoznacenych
zatrzitkem seceni probihat D
nemuze. Tyto doby jsou ve

vyzinacim planu zobrazeny na $edém
pozadi.

Dodrzujte pokyny uvedené v
kapitole ,Aktivni doby“. (= 14.3)
Ve stanovenych aktivnich dobach
nesmi na se¢enou plochu
vstupovat nepovolané osoby.

e | MI632C, MI 632 PC:
1 | Aktivni doby mohou byt
zpracovavany pomoci aplikace.
(= 10.)

UloZené aktivni doby muzete jednotlivé
Polozku nabidky Nova aktivni doba
muzete zvolit, pokud pro dany den

oznacit a upravit.

[ 2
dosud nebyly ulozeny 3 aktivni
doby. Dodate¢né zvolena aktivni doba se

nesmi pfekryvat s jinou aktivni dobou.

Pokud nechcete, aby roboticka
sekacka ve zvoleny den pracovala,
zvolte polozku nabidky Vymazat
denni plan.

Uprava aktivni doby:

@ Aktivni doba
PO 08:00-12:00

& Aktivni doba vyp
f Zménit aktivni dobu
X Vymazat aktivni dobu

Vybérem moznosti Aktivni doba
vyp nebo Aktivni doba zap bude
zvolena aktivni doba zablokovana
nebo odblokovana pro automatické
seceni.

Vybérem polozky Zménit aktivni
dobu muzete upravit ¢asovy
interval.

Pokud nechcete, aby byla zvolena
aktivni doba dale pouzivana, zvolte
polozku nabidky Vymazat aktivni
dobu.

X % OR

@ | Pokud nejsou stanovena ¢asova
1 | rozmezi dostate¢na, aby probé&hly
vSechny nezbytné etapy seceni a
nabijeni, musite aktivni doby
prodlouzit nebo doplnit, pfipadné
zkratit dobu seceni. Na displeji
stroje se zobrazi odpovidajici
hlaseni.

11.8 Tydenni plan

Tydenni plan 11:02 ﬁlm

a Prizplsobit dobu seceni

E“i. Novy vyzinaci plan

Tydenni plan doby seceni muzete
upravit v ¢asti PFizplsobit dobu
seceni. Nastavena hodnota se
pfizplsobi velikosti se¢ené plochy.
(= 14.4)

Dodrzujte pokyny uvedené v kapitole
,Uprava naprogramovanych hodnot".
(= 15.3)
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e | MI 632 C, MI 632 PC:
1 | Dobu seceni miizete upravit také
pomoci aplikace. (= 10.)

Prikazem Novy vyzinaci plan EI‘
vymazete vdechny ulozené aktivni L=
doby. Zobrazi se krok instala¢ni

prirucky ,Programovani robotické
sekacky”. (= 9.10)

e | Pokud doba ukon¢eni nového

1 | programovani spada do aktivni
doby, zahaji roboticka sekacka po
potvrzeni jednotlivych dennich
pland automaticky proces seceni.

11.9 Informace

@ Informace 10:32 ﬁlljl
[0 @ e
Hlaseni
Doporuceni NE 15:00
1. Hlaseni:
Seznam vSech aktivnich chyb, |I|

poruch a doporuceni; zobrazeni
spole¢né s okamzikem jejich
vygenerovani.

Pokud nedoslo pfi provozu k Zzadnému
problému, zobrazi se na displeji text
,Z&dna hlageni®.

Podrobnosti o hlaSenich zobrazite
stisknutim tlacitka OK. (= 24.)

2. Udalosti:
Seznam poslednich aktivit robotické
sekacky.
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Podrobnosti o udalostech (doplriujici text,
okamzik vygenerovani a kéd) zobrazite
stisknutim tlacitka OK.

o | Pokud nékteré Cinnosti probihaji

1 | nezvykle ¢asto, vyzadejte si
podrobné informace u odborného
prodejce VIKING. Chyby pfi
bé&zném provozu se ulozi jako
hlaseni.

3. Stav iMow:

Informace o robotické sekacce

— Stav nabiti:
Stav nabiti akumulatoru v procentech

— Zbyvajici ¢as:
zbyvajici doba seceni v daném tydnu v
hodinach a minutach

— Datum a ¢as
— Cas spustén:
start dal$i planované etapy seceni
— Pocet vsech ukonc¢enych etap seceni

— Hodiny seceni:
doba trvani vdech ukoncenych etap
seceni v hodinach

— Usek drahy:
celkova ujeta vzdalenost v metrech

— Sér. cislo:
Sériové Cislo robotické sekacky je
uvedeno také na typovém stitku v
ptihradce pod ovladaci konzolou.

— Akumulator:
sériové cislo akumulatoru

— Software:
nainstalovany software stroje

4. Stav travniku:
Informace o ploSe travniku

1)

— Secena plocha v metrech ctverecnich:
Hodnotu je tfeba zadat pfi prvni nebo
nové instalaci. (= 9.4)

— Doba okruhu:
doba okruhu kolem sec¢ené plochy v
minutach a sekundach

— Vychozi body 1-4:
vzdalenost pfislusného vychoziho bodu
od dobijeci stanice v metrech, méreno
po sméru pohybu hodinovych rucic¢ek
(= 11.14)

— Rozsah:
rozsah se¢ené plochy v metrech

— Seceni okraje:
cetnost seceni okraje v jednom tydnu

(= 11.14)
Taldw

5. Stav radiového modulu
(M1 632 C, MI 632 PC):
Informace o radiovém modulu

— Druzice:
Pocet druzic v pracovnim dosahu

— Poloha:
Aktudlni poloha robotické sekacky;
k dispozici v pfipadé dostate¢ného
druzicového spojeni

— GPRS:
Sila signalu spojeni mobilniho telefonu;
¢im vice znakl plus (max. ,++++“) se
zobrazuje, tim lepsi je spojeni.

- Sit:
Rozpoznani sité, sklada se z kédu
zemé (MCC) a kédu mobilniho
operatora (MNC)

— Mobilni telefonni ¢&.:
Mobilni telefonni ¢. majitele; je
zadavano v aplikaci. (= 10.)

— IMEL:
Sériové cCislo hardwaru radiového
modulu

— IMSI:
Mezinarodni identifikace mobilniho
Ucastnika
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— Smlouva do:

Datum uplynuti platnosti aktualni

servisni smlouvy M2M
- SW:

Verze softwaru radiového modulu

— Sér. cislo:

Sériové Cislo radiového modulu

11.10 Nastaveni

IY Nastaveni 15:03 Elljl
el o B & »
iMow
Destové ¢idlo <"">
Doba seceni 00:30
Zpozdéni 00:00
1. iMow:

Uprava nastaveni stroje
(= 11.11)

2. Instalace:
Uprava a testovani instalace
(= 11.14)

3. Bezpecnost:

(e

158)

Uprava bezpeé¢nostnich nastaveni l%

(= 11.16)

4. Servis:
Udrzba a servis (= 11.17)

5. Pro prodejce:
Nabidka je chranéna kédem
prodejce. Odborny prodejce

®

28

VIKING provede pomoci této nabidky

riizné prace udrzby a opravy.
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11.11 iMow — nastaveni stroje

1. Destové cidlo:

Destové Cidlo miizete nastavit tak, a4
aby byl proces seceni v desti

pferusen, pfipadné aby ani nezacal.

e Nastavit destové cidlo (= 11.12)

2. Doba seceni: O
Nastaveni standardni doby trvani g
etapy seceni po aktivaci ptikazu

~Spustit se¢eni®. (= 11.5)

3. Zpozdéni:

Nastaveni standardni doby @
zpozdéni seceni po aktivaci pfikazu
»Spustit se¢eni se zpozdénim®. (= 11.5)

4. Indik. stavu: E
Vybér informaci, které se maji

zobrazit v indikatoru stavu.

(= 11.13)

e Nastaveni indikatoru stavu (= 11.13)
5. Cas:

Nastavte aktualni ¢as. G

Nastaveny ¢as se musi kryt se
skute¢nym ¢asem, aby seceni
neprobihalo v nespravném case.

e | MI632C, MI 632 PC:
1 | Cas mGzete upravit také pomoci
aplikace. (= 10.)

6. Datum:
Nastavte aktualni datum. @
Nastavené datum se musi kryt se

skute¢nym kalendafnim datem, aby
seceni neprobihalo v nespravném case.

e | MI632C, MI 632 PC:
1 | Datum mazete upravit také pomoci
aplikace. (= 10.)

7. Format data: g
Nastavte pozadovany format data.

8. Presaz. stopy: Ih]
Roboticka sekacka se standardné

pohybuje kolem omezovaciho dratu

s presahem 6 cm uvnitf secené plochy.
Timto zpGsobem Ize zarucit optimalni
pfipojeni k dobijeci stanici. Pravitko iRuler
bylo vytvofeno s ohledem na ptesazeni
stopy 6 cm.

Spole¢nost VIKING doporucuje,
aby se standardni nastaveni 6 cm
nemeénilo.

PT ES

Cs

LT

e Pouze pokud to bude nutné, oteviete
okno s moznostmi vybéru a nastavte )
pozadovanou hodnotu v rozmezi 3 cm
az9cm.

9. Jazyk: |E|
Nastavte pozadovany jazyk displeje.
Standardné je nastaven jazyk, ktery
zvolite pfi prvni instalaci.

10. Kontrast: O
V pfipadé potfeby Ize zménit

kontrast displeje.

11. Energ. rezim ;
(M1 632 C, MI 632 PC):

U rezimu GPRS (Standardni
nastaveni) je roboticka sekacka vzdy
spojena s internetem a je k dosazeni
pomoci aplikace. (= 10.)

U rezimu ECO se za Gcelem snizeni
spotfeby energie v klidovych fazich
deaktivuje radiokomunikace, roboticka
sekacka tedy pomoci aplikace neni

k dosazeni. V aplikaci se zobrazi
naposledy dostupna data.

11.12 Nastaveni destového cidla

5stupriové cidlo nastavite L
stisknutim levé nebo pravé <"l
strany Ctyfsmérového

ovladaciho tlagitka. Aktualni hodnota se
zobrazi v nabidce ,Nastaveni“ v podobé

>
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symbolu.

Citlivost destového ¢idla je mozné nastavit
dle mistnich podminek a individualnich
pozadavku. Nastavit Ize pfedevsim také
to, jak dlouho bude roboticka sekacka po
desti ¢ekat na uschnuti se¢ené plochy.

Pfi volbé stredni citlivosti 1,

. . - -
nastaveni je roboticka AN

sekacka pfipravena k pouziti D]]:I

za normalnich vnéjsich
provoznich podminek.
. U4
ot .:é‘.
nastaveni listy do krajni levé I:I]]:I
polohy pracuje roboticka
sekacka i za mokrych venkovnich
podminek a nepferuSuje etapu seceni ani

tehdy, jestlize na destové cidlo dopadaji
destové kapky.

Pokud posunete liStu dale
doleva, mlzete provadét
seceni pii vyssi vihkosti. PFi

Pokud posunete listu dale [P

doprava, mUzete sekat travu .09 .:?‘.
pfi niz&i vihkosti. Pi posunuti D]]:I
liSty do krajni pravé polohy

bude roboticka sekacka

pracovat pouze tehdy, bude-li destové
¢idlo zcela suché.

11.13 Nastaveni indikatoru stavu

P¥i konfiguraci indikatoru stavu zvolte
pomoci ¢tyfsmérového ovladaciho
tlacitka, zda se ma zobrazovat vlevo nebo
vpravo, a volbu potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

Stav nabiti: -
zobrazeni symbolu akumulatoru a fg
stavu nabiti akumulatoru v

procentech

Zbyvajici ¢as: G
zbyvajici doba seceni v daném

tydnu v hodinach a minutach

200

Datum a cas:

aktudlni datum a ¢as
Cas spusténi: @
start dalSi planované etapy seceni )
Etapy seceni:
pocet viech prob&hlych etap seceni @™

Hodiny seceni: X
doba trvani véech prob&hlych etap  @w
seceni

Usek drahy:

celkovy ujety usek drahy ©~
Prijem GPRS T H
(M1 632 C, MI 632 PC): dl
Sila signalu spojeni mobilniho ‘
telefonu s rozpoznanim sité. Malé x, T:“I

popf. otaznik signalizuje chybéjici
spojeni robotické sekacky T?JH
s internetem. (= 11.3), (= 11.9)

Pfijem GPS ;0
(MI 632 C, MI 632 PC): )
Soufadnice GPS robotické sekacky.

(= 11.9)

11.14 Instalace

1. Nova instalace: \’,
Instala¢ni pfirucka se spusti znovu \
a aktualni vyzinaci plan bude

vymazan. (= 9.4)

2. Vychozi body: 5
Roboticka sekacka zahajuje etapy

seceni bud' u dobijeci stanice
(Standardni nastaveni), nebo u vychoziho
bodu.

Je nutné definovat vychozi body,

— pokud chcete sekacku cilené navést do
nékterych oblasti se¢ené plochy
v pfipadé, Ze jsou nedostate¢né
seceny,

— pokud jsou oblasti dosazitelné pouze
prostfednictvim Uzkého prichodu.
V téchto oblastech secené plochy je
nutné stanovit nejméné jeden vychozi
bod.

MI 632 C, MI 632 PC:

K vychozim bodlm muze byt ptidélen
polomér. Roboticka sekacka sece tehdy,
kdyz proces seceni zac¢ina u ptislusného
vychoziho bodu, vzdy nejdfive uvnitf
kruhové plochy okolo vychoziho bodu.
Teprve poté, co posekala tyto oblasti
secené plochy, proces seceni pokracuje
na zbyvajici se¢ené plose.

e Nastaveni vychozich bodu (= 11.15)

3. Test okraje: Z,
Zahaijte zkusebni chod ke kontrole \
spravného ulozeni dratu.

Zobrazi se krok ,Kontrola instalace*
instala¢ni pfirucky. (= 9.9)

@ | Chcete-li zkontrolovat spravné
1 | ulozeni dratu okolo uzavfenych
ploch, umistéte robotickou sekac¢ku
v seCené plose tak, aby jeji predni
strana sméfovala k uzavfené plose,
a spustte zkusebni chod.

MI 632 C, MI 632 PC:

P¥i objizdéni okraje bude
definovana domov. oblast robotické
sekacky. V ptipadé potreby bude
rozSifena jiz ulozena domov. oblast.
(= 14.5)

4. Seceni u okr.:

Zvolte ¢etnost seceni u okraje. d
Nikdy — standardni nastaveni

Jednou — okraj se sece jednou tydné
Dvakrat — okraj se se¢e dvakrat tydné

5. Vedlejsi plochy: VD‘
Zptistupnéte vedlejsi plochy. N—x
Neaktivni — standardni nastaveni
Aktivni — nastaveni, kdyz ma byt
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provadéno seceni vedlejsich ploch

U pfikaz( ,Spustit se¢eni“ a ,,Spustit
secCeni se zpozdénim* je nutné vybrat
secenou plochu (hlavni plochu / vedlejsi
plochu). (= 15.5)

11.15 Nastaveni vychozich bodu

P¥i nastaveni bud

e spustte proces ur¢eni vychozich bodu,
nebo

e zvolte pozadovany vychozi bod

a urCete jej ru¢né.
Proces uréeni vychozich bodu:
V8echny stavajici vychozi body se 6
vymazou a roboticka sekacka
objede jedno kolo kolem secené plochy
podél omezovaciho dratu.

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | B&hem zkusebni jizdy bude
definovana domov. oblast robotické
sekacky. V ptipadé potfeby bude
rozSifena jiz ulozena domov. oblast.
(= 14.5)

Béhem této jizdy mizete stisknutim
tlacitka OK definovat az 4 vychozi body;
roboticka sekacka se nasledné vrati zpét.
Proces uréeni mlzete v ptipadé potieby
prerusit stisknutim tlacitka STOP. Jizda se
prerusi také v pripadé, Ze roboticka
sekacka narazi u okraje secené plochy na
prekazku.

Po navratu do dobijeci stanice nebo po
preruseni jizdy se stisknutim
potvrzovaciho tla¢itka OK ulozi nové
vychozi body. Ulozenym bodim bude
pfifazena Cetnost startt v hodnoté 15 %.

e Po dokonceni ur¢eni muzete Cetnost
start( v pfipadé potfeby upravit.
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e MI 632 C, MI 632 PC:

Po dokonceni uréeni mizete v pfipadé
potfeby zvolit polomér. K ulozenym
vychozim boddm standardné nebyva
pfidélen zadny polomér.

e Pokud je proces ur¢eni ukon¢en
predc¢asné, zadejte robotické sekacce
ptikaz, aby se vratila do dobijeci
stanice. (= 11.5)

Rucné nastavte vychozibody 1 az
4:

Definujte vzdalenost vychoziho

bodu od dobijeci stanice a ¢etnost
start(.

Vzdalenost odpovida délce trasy od
dobijeci stanice k vychozimu bodu v
metrech, méfeno po sméru
hodinovych rucicek.

Cetnost startil se maze pohybovat v
rozmezi 0 % — 25 % a definuje, jak ¢asto
se ma aktivovat etapa seceni u tohoto
vychoziho bodu.

Ml 632 C, Ml 632 PC:

Okolo vychoziho bodu mize byt stanoven
polomér od 1 m az do 30 m.

(-~ [e [~ [

o | Dobijeci stanice je v
1 | definovana jako vychozi bod

0, etapy seceni jsou

standardné zahajovany u ni.
Cetnost starttl odpovida vypotitané
zbytkové hodnoté na 100 %.

11.16 Bezpecnost

. Blok. pfistr.

. Stupen ochrany

. Ochrana GPS (Ml 632 C, MI 632 PC)
. Zménit kéd PIN

. Varovné tony

o U1 A W N =

. Tony menu

7. Blokovani tlacitek

ES

8. Spojit iMow + dobij.

1. Blok. pristr.: -
Stisknutim tlacitka OK se aktivuje o

funkce blokovani pfistroje,
robotickou sekacku nebude mozné uvést )
do provozu. Y
Funkci blokovani pfistroje je tfeba

aktivovat vzdy pred zahajenim -
udrzbarskych praci nebo opravy, pred -
prevozem robotické sekacky a pred jeho
kontrolou. (= 5.2)

e Funkci blokovani pfistroje
deaktivujete stisknutim uvedené
kombinace tlacitek (tlacitka
seceni a tlacitka OK).

RU
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2. stupen: @
MUzete nastavit az 4 bezpecnostni
stupné. Nastaveny stuperi urcuje,

které bezpecnostni prvky a zafizeni se
aktivuji.

Zadny:

Roboticka sekacka neni chranéna.
Nizky:

Vyzva k zadani kédu PIN pfi sparovani
robotické sekacky s dobijeci stanici

a obnoveni vyrobniho nastaveni stroje.
Aktivuje se Casova pojistka.

Stredni:

Podobné jako u nastaveni ,Nizky“, mimo
to Ize ménit nastaveni stroje teprve po
zadani kodu PIN.

Vysoky:

Podobné jako nastaveni ,Stfedni“, kromé
vyzvy k zadani kédu PIN se aktivuje
ochrana proti kradezi.

@ | Spole¢nost VIKING doporucuje
1 | zvolit bezpe&nostni stupefi ,Nizky*,
»Stfedni“ nebo ,,Vysoky*“.
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e Zvolte pozadovany stuperi a volbu
potvrdte stisknutim tla¢itka OK. V
pfipadé potfeby zadejte 4mistny kod
PIN.

Blokov. resetu:

Vyzva k zadani kédu PIN pred
resetovanim stroje na vyrobni nastaveni.
Blokov. spojeni:

Vyzva k zadani kédu PIN pted sparovanim
robotické sekacky a dobijeci stanice.
Casova pojistka:

Vyzva k zadani kédu PIN, pokud neni kéd
PIN zadan déle nez 1 mésic.

Nastav. ochrana:

Vyzva k zadani kédu PIN pfi zméné
nastaveni.

Ochrana proti kradezi:

Pokud je sekacka zvednuta za drzadlo na
vice nez 10 sekund, zobrazi se vyzva k
zadani kodu PIN. Pokud kéd PIN nezadate
do 1 minuty, zazni vystrazny tén a vypne
se automatika.

3. Ochrana GPS l%
(M1 632 C, MI 632 PC):

Zapnuti, popf. vypnuti kontroly

polohy. (= 5.10)

@ | Spole¢nost VIKING doporucuje mit
1 | vzdy zapnutou ochranu GPS.

Pfed zapnutim zadejte mobilni
telefonni €. majitele do aplikace
(= 10.) a na robotické sekacce
nastavte jeden z bezpec&nostnich
stupnua ,Nizky”, ,Stfedni“ nebo
~Vysoky“.

4. Zménit kéd PIN: @
4mistny koéd PIN mUzete v pfipadé
potfeby zménit.

e | Polozka nabidky ,Zménit koéd PIN“
1 | se zobrazi, pouze pokud je
nastaven bezpecnostni stupen
LNizky*, ,,Stfedni“ nebo ,,Vysoky*“.
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e Zadejte nejprve puvodni koéd PIN a
zadani potvrdte stisknutim tlacitka OK.

e Poté zadejte novy 4mistny kéd PIN a
zadani potvrdte stisknutim tlacitka OK.

@ | Spole¢nost VIKING doporucuje,
1 | abyste si novy kéd PIN
poznamenali.

Pokud totiz Skrat zadate nespravny
kéd PIN, bude nutné zadat 4mistny
hlavni kéd a vypne se automatika.
Hlavni kéd vam v ptipadé potfeby
sdéli odborny prodejce VIKING na
zakladé 9mistného sériového cisla
a 4mistného data zobrazenych v
okné s moznostmi vybéru.

5. Varovné tény: 4)))
Aktivace a deaktivace akustického
signalu pfi narazu robotické sekacky

do prekazky

6. Tony menu: <)))
Aktivace a deaktivace akustického

zvuku cvaknuti pfi otevieni nabidky

nebo potvrzeni volby stisknutim tlacitka
OK

7. Blokovani tlacitek: 9
Pokud je aktivni funkce blokovani
tlacitek, je mozné pouzivat

tla¢itka ovladaci konzoly, teprve

kdyz stisknete a podrzite tlacitko

Zpét a soucasné stisknete horni ¢ast
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka.
Funkce blokovani tlacitek se aktivuje 2
minuty po posledni aktivaci tlacitek.

8. Spojit iMow + dobijeci stanici:
Roboticka sekacka pracuje po
prvnim uvedeni do provozu
vyhradné s dodanou dobijeci stanici.
Po vyméné dobijeci stanice nebo
elektrickych soucasti robotické sekacky
nebo pfi uvedeni robotické sekacky do

o>
=

provozu na nové se¢ené plose s jinou
dobijeci stanici je tfeba spojit robotickou
sekacku s dobijeci stanici.

e |Instalujte dobijeci stanici a pfipojte
omezovaci drat. (= 9.5), (= 9.7)

Mirné nadzvednéte robotickou sekacku za
drzadlo (1) a uvolnéte hnaci kola.
Presunite stroj na pfednich kolech do
dobijeci stanice.

e Stisknéte tlacitko OK a zadejte @
kod PIN. Roboticka sekacka
vyhleda signal dratu a
automaticky si jej ulozi. Proces muze
trvat nékolik minut. (= 9.8)

e | Pokud je nastaven bezpecnostni
1 | stupent ,Zadny*, neni zadani kodu
PIN vyZadovano.

11.17 Servis

1. Vyména noze:

Po dokon¢eni montaze nového zaciho
noze potvrdte vyménu noze stisknutim
tlacitka OK.
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@ | Pokud byl Zaci ndz v provozu déle
1 | nez 200 hodin, zobrazi se na
displeji hlaseni ,Vyména zaciho
noze“. (= 16.4)

2. Hledani lomu dratu:

Pokud na dobijeci stanici blika ¢ervena
kontrolka LED, byl omezovaci drat
prerusen. (= 13.1)

Stisknutim tlacitka OK aktivujete asistenta
pro vyhledavani preruseného mista.

e Hledat lom dratu (= 16.6)

3. Reset nastaveni:

Stisknutim tlacitka OK se obnovi vyrobni
nastaveni robotické sekacky a instala¢ni
pfiru¢ka se spusti znovu. (= 9.4)

e Po stisknuti tlaCitka OK zadejte @
kod PIN.

e | Pokud jevnastaven bezpecénostni
1 | stupen,Zadny*, neni zadani kédu
PIN vyzadovano.

12. Omezovaci drat

Pred uloZzenim
omezovaciho dratu, a to
zejména pred prvni
instalaci, si proctéte
celou kapitolu a pfesné naplanujte,
kudy drat povedete.

(7S

Y~
o

Pfi prvni instalaci postupujte podle
pokyn( uvedenych v instala¢ni
pfiru¢ce. (= 9.)

Pokud potfebujete pomoc, obratte
se na odborného prodejce VIKING,
ktery vam rad pomuze pfi pfipravé
secené plochy a instalaci
omezovaciho dratu.
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Pred definitivnim uchycenim omezovaciho
dratu zkontrolujte, zda byla instalace
provedena spravné. (= 9.9) Ulozeni dratu
je nutné upravit zpravidla v tzkych
priichodech, tzkych mistech nebo na
uzavienych plochach.

K odchylkam muze dojit:

— pii pfekro¢eni technickych omezeni
robotické sekacky (napfiklad ve velmi
dlouhych tzkych prichodech, pfi
polozeni dratu v blizkosti kovovych
prfedmétd, nachazi-li se pod sekanou
plochou kov atd.);

— pfi konstrukénim pfizpisobeni se¢ené
plochy specialné pro pouziti robotické
sekacky.

12.1 Planovani trasy omezovaciho
dratu

o | Dodrzujte priklady pro instalaci
1 | uvedené na konci navodu

k pouziti. (= 27.)

Definujte s ohledem na ulozeni
omezovaciho dratu uzaviené
plochy, tzké prichody a rezervy
dratu, abyste nemuseli provadét
dodatecné Gpravy.

e Zvolte misto ulozeni dobijeci
stanice. (= 9.5)

e Odstrante prekazky ze secené plochy
nebo definujte uzaviené
plochy. (= 12.8)

e Omezovaci drat musi byt ulozen kolem
celé secené plochy v podobé smycky
o maximalni délce 500 m.

o Uzké prichody a vedlejsi plochy:
PFi se¢eni v automatickém rezimu
propojte vSechny oblasti se¢ené plochy
uzkymi prachody. (= 12.10)

Pokud pro to neni k dispozici dostatek
prostoru, instalujte sousedici
plochy. (= 12.9)

e P¥iinstalaci omezovaciho dratu
dodrzujte doporu¢ované
rozestupy (= 12.3):
9 cm u prekazek, které je mozné prejet
(napf. chodnicky),
18 cm u Uzkych prichodu,
27 cm u vysokych prekazek (napf. zdi,
stromu),
54 cm pfi minimalni vzdalenosti
v uzkych mistech,
100 cm u vodnich ploch a mist, ktera
mohou vést k padu (hrany, schody).

e Rohy:
Drat nepokladejte v ostrych thlech
(mensich nez 90°)

e Rezervy drata:
K pozdé&jSimu usnadnéni instalace
omezovaciho dratu instalujte vétsi
rezervy dratu. (= 12.11)

12.2 Nakres secené plochy 2

Pfi instalaci robotické sekacky a 1
dobijeci stanice se doporucuje

zhotovit si nakres se¢ené plochy. Na
zacatku tohoto navodu k pouziti pro to byla
vyhrazena stranka.

Pokud dojde pozdéji ke zméné, je tfeba
nakres aktualizovat.

Co musi nakres obsahovat:

— Obrys secené plochy s dulezitymi
prekazkami, hranicemi a pfipadnymi
uzavienymi plochami, do nichz sekacka
nesmi vjet (= 27.)
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— Polohu dobijeci stanice (= 9.5)

— Trasu vedeni omezovaciho dratu:
Omezovaci drat po kratké dobé zaroste
do travniku a nebude vidét. Do nakresu
zaznamenejte zejména trasu vedeni
dratu a prekazky. (= 9.6)

— Polohu elektrickych konektoru:
Elektrické konektory, které pouzijete,
brzy zarostou. Jejich polohu si
poznamenejte, abyste je mohli v
pfipadé potfeby vyménit. (= 12.12)

12.3 iRuler
Méreni vzdalenosti:

Aby byl omezovaci drat ulozen ve spravné
vzdalenosti od plochy travniku a prekazek,
pouzijte pfi méfeni pravitko iRuler.

T
Q—=—A P
& i (e T 2
e o iRule;ml)
(Al-9 cm

+——|
Vzdalenost mezi okrajem i)
secené plochy a omezovacim

dratem.

=

1

>]
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Roboticka sekacka smi zajet za okraj
secené plochy jednim zadnim kole¢kem,
aby byl travnik posecen az po hranu
travniku.

—-18 cm LI
Vzdalenost mezidraty v Gzkych 1
prichodech. (= 12.10)

Uzké priichody propojuji nékolik se¢enych
ploch, ptipadné mohou usnadnit
prekonavani uzkych mist.

Minimalni Sitka sjizdnych obrubnikd.

Sitka sjizdnych obrubnik(i musi ¢init
alespori 18 cm.

o | Kolem vnéjSich roht s velkym
1 | odstupem od obrubnikd vedte
omezovaci drat. (= 9.6)

V pfipadé potteby pouzijte Sirsi

obrubniky.

-27cm
Vzdalenost mezi prfekazkou a
omezovacim dratem.

Roboticka sekacka se musi pohybovat
zcela uvnitt se¢ené plochy a nesmi se
dotknout prekazky.

Minimalni pfipustna vzdalenost mezi draty
v Uzkych mistech je dvojnasobek délky
(54 cm, coz odpovida 2 délkam pravitka
iRuler, pfipadné Sifce stroje). (= 12.4)
Méreni vysky prekazek:

Roboticka sekacka dokaze prejet
prekazky, jako napfiklad cesti¢ky, pokud
vyska nerovnosti nepfesahuje 3 cm.

Stupen nastaveny na pravitku iRuler
presné odpovida této vysce.

W
o ————————m

1
®

Prekazka je nizsi nez 3 cm: Vedte
omezovaci drat ve vzdalenosti (A (9 cm)
od prekazky.
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Prekazka je vy$Si nez 3 cm:
Vedte omezovaci drat ve vzdalenosti
(27 cm) od prekazky.

e | V pfipadé potfeby nastavte vySku
1 | seceni tak, aby Zaci ustroji
robotické sekacky nepfislo s
prekazkou do kontaktu.

Pokud je nastavena nejmensi
vyska seceni, mGze roboticka
sekacka prekonat pouze prekazky
nizsi nez 3 cm.

12.4 Uzka mista

Roboticka sekacka vjede do Uzkych mist
automaticky, pokud je dodrzen minimalni
rozestup ¢asti dratu. UzSi oblasti se¢ené
plochy je tfeba vymezit omezovacim
dratem.

Pokud jsou dvé secené plochy propojeny
koridorem, do kterého muze stroj bez
problémua vijet, je mozné nainstalovat Uzky
prichod. (= 12.10)
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T2

——
9 54 9
i @ ] i

Minimalni pfipustna vzdalenost je 54 cm,
coz odpovida 2 délkam pravitka iRuler,
pfipadné Sifce stroje.

Proto je tfeba v tzkych mistech zajistit
nasledujici vzdalenosti:

— mezi pitekazkami s vyskou nad 3 cm,
jako jsou zdi, 108 cm,

— mezi sjizdnymi pfekazkami s vySkou do
3 cm, jako jsou cesti¢ky, 72 cm.

12.5 Ulozeni omezov. dratu

e | Pouzivejte pouze originalni koliky a
1 | omezovaci drat.

Smér pokladani dratu (po sméru
nebo proti sméru hodinovych
rucicek) si mizete zvolit podle
potieby.

Koliky nikdy nevytahujte pomoci
omezovaciho dratu, ale vzdy
pouzijte vhodny nastroj (napf.
kombinované klesté).

Trasu vedeni omezovaciho dratu si
zakreslete a uchovejte. (= 12.2)

Omezovaci drat mlzete také vilozit
do kabelového kanalu a ulozit do
zemé v hloubce max. 10 cm.

e Instalace dobijeci stanice. (= 9.5)

e Omezovaci drat ulozte po obvodu
secené plochy, vedte jej od dobijeci
stanice kolem ptipadnych prekazek
(= 12.8) a koliky pfipevnéte k zemi.
Vzdalenosti kontrolujte pomoci pravitka
iRuler. (= 12.3)

Dodrzujte pokyny uvedené v kapitole
»Prvni instalace”. (= 9.6)

e Pfipojte omezovaci drat. (= 12.6)

12.6 Pripojeni omezovaciho dratu

e Odpojte sitovy konektor a
sejméte kryt dobijeci stanice. ﬁ B

e Vlozte omezovaci drat do
kabelovych vedeni na zakladové
desce, proviéknéte jej podstavcem,
nasadte konektory a pfipojte je k
dobijeci stanici.

Dodrzujte pokyny uvedené v kapitole
»Prvni instalace”. (= 9.7)
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e Nasadte kryt dobijeci stanice » P -
a pfipojte sitovy konektor. ‘ B ‘ : ;
e Zkontrolujte signal dratu. i1 1 l ....... S ¢
(= 13.1) ; i :
e Zkontrolujte pfipojeni k dobijeci stanici. LI 7SN A S PN, e H I e e SO prosmeeegos g
(= 15.7) p, Y | 1
V ptipadé potfeby upravte polohu 0 P
omezovaciho dratu v ramci dobijeci = H;'@‘,
stanice. s 1 AN
. . . 2—O @ "
12.7 Instalace propojovacich cesticek
Roboticka sekacka ignoruje signal 1 nn (
omezovaciho dratu v ptipadé, ze jsou jeho ‘
Casti polozeny paralelné blizko sebe. il e - A
Propojovaci cesti¢ky slouzi ke spojeni g J Uzaviené plochy musi mit minimalni
— sousedicich instalaci, (= 12.9) P¥i instalaci propojovacich cesti¢ek ulozte pramér 54 cm a musi byt od obvodové
— uzavienych ploch. (= 12.8) ¢asti omezovaciho dratu (1) paralelné ETkayd v’zdd,alzeg)’llzrejmene Sti C,”F”'{' |
} » blizko sebe tak, aby se nekFizily. ¢m odpovida 2 delkam pravitka IRuler.
e | Spolecnost V,|K|N(,5 dOpF’erCUJe' Propojovaci cesti¢ku pfipevnéte pomoci
1 | abyste propojovaci ce§tlcky z dostate¢ného poctu kolikd (2) k zemi. ;
omezovaciho dratu nainstalovali 3
soucasné pfi vyty€eni uzavienych l
ploch nebo sousedicich izolaci. 12.8 Instalace uzavFenych ploch "1 ! e
P.n dogatecn? |nsta,IaC| byste muself Kolem prekazek, kterych se sekacka £ - 1—
prergvsn sm)v/ckq dratua propojovaci nesmi dotknout a které jsou nizsi nez }
Cif:g'éiy dZ:dC;?I(t:: Zl\é{g glimch 10 cm nebo které nejsou dostate¢né = / . - t
Eonektorfj (:>>;2 12) Y stabilni, aby odolaly jejimu narazu, je tfeba 2
’ ’ nainstalovat uzavrené plochy. - -
VIKING doporucuje: . ) )
Lo , . . Omezovaci drat (1) vedte od okraje
e prekazky bud odstranit, nebo vymezit se¢ené plochy k prekazce, ulozte jej ve
pomoci uzavfenych ploch; spravné vzdalenosti (pouzijte pravitko
uloZeni dratu provést kontrolu k zemi pomoci dostatecného poctu
uzavienych ploch pomoci pFikazu , Test kolik(i (3). Nasledné vedte omezovaci drat
okraje“. (= 11.14) zpét k okraji secené plochy.

Zajistéte, aby omezovaci drat vedl mezi
prekazkou a obvodem paralelné
a nekfizil se. (= 12.7)
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12.9 Vedlejsi plochy

Sousedici instalace jsou ¢asti secené
plochy, které nedokaze roboticka sekacka
posekat zcela automaticky, protoze k nim
nema pristup. Timto zpGsobem lze vytycit
nékolik oddélenych secenych ploch
pomoci jednoho omezovaciho dratu.
Robotickou sekac¢ku musite ru¢né prenést
z jedné secené plochy na druhou. Etapu
seceni aktivujete ptikazem ,Spustit
seCeni“ (= 11.5) nebo pfikazem ,Spustit
seceni se zpozdénim“ (= 11.5).

i:r___;_______—:t

el e

i

‘Ilt

| 2

IL__:___:L.__:__I
=T

Dobijeci stanice (1) je ulozena na se¢ené
plode (A, ktera je se¢ena zcela
automaticky podle vyzinaciho planu.
Sousedici instalace [B] a (C) jsou spojeny
propojovacimi cestickami (2) se se€enou
plochou [A). Omezovaci drat musi byt na
vSech plochach kazdopadné ulozen ve
stejném sméru — zajistéte, aby se
omezovaci drat na propojovacich
cesti¢kach nekfizil.
e Aktivujte vedlejsi plochy v nabidce
~Nastaveni — Instalace”. (= 11.14)
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12.10 Uzké priichody

Pokud je tteba upravovat nékolik
seCenych ploch (napf. se¢ené plochy pred
a za domem), je mozné plochy propojit
Uzkym prichodem. VSechny secené
plochy tak bude mozné sekat
automaticky.

@ | V uzkych priichodech je travnik
1 | se¢en pouze pfi objizdéni
omezovaciho dratu. V ptipadé
potfeby aktivujte automatické
seceni okraje secené plochy nebo
travu v uzkém priichodu pravidelné
secte manualné.

(= 11.5), (> 11.14)

Predpoklady:

— Minimalni Sitka mezi pevnymi
prekazkami v oblasti Uzkého prichodu
musi byt 72 cm, mezi sjizdnymi
cesti¢kami 36 cm.

— Uzky prichod je volné sjizdny.

— V oblasti druhé secené plochy je tfeba
definovat nejméné 1 vychozi bod.
(= 11.15)

Na secené plose (Al je nainstalovana
dobijeci stanice (1). Se¢ena plocha (B] je
propojena se secenou plochou |AJ tzkym
prichodem (2). Roboticka sekacka mlze
jet podél omezovaciho dratu (3). Aby bylo
mozné posekat se¢enou plochu B, je
treba definovat vychozi body (4).

(= 11.15)

Jednotlivé etapy seceni pak za¢nou v
zavislosti na nastaveni (Cetnosti start(l) u
pfislusnych vychozich bodu.

72

27 |27

Vzdalenost jednotlivych ¢asti dratu musi
byt v celé oblasti tzkych priichodd 18 ecm.

Proto je tfeba zajistit nasledujici
vzdalenosti:

— mezi pfekazkami s vyskou nad 3 cm,
jako jsou zdi, 72 cm,

— mezi chodni¢ky nebo sjizdnymi
prekazkamis vyskou do 3 cm, jako jsou
cesticky, 36 cm.
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o 1] 1} 1] ]!
18cm
u o o ﬁl
1 o

V uzkych prlichodech je tfeba ulozit
omezovaci drat (1) paralelné s
rozestupem 18 cm a pfipevnit k zemi
pomoci dostate¢ného poctu kolika (2).

pe¥Soy
ST
;o\, 90°

208

@A), B), [© - priklady uzkych priichodu.

o | Omezovaci drat nepokladejte
1 | v ostrych thlech (mensich nez
90°).

12.11 Instalace rezervy dratu

Rezervy dratu, instalované v pravidelnych
vzdalenostech, usnadnuji pozdé;si
potfebné Upravy, napfiklad umisténi
dobijeci stanice nebo pribéh
omezovaciho dratu.

Rezervy dratll museji byt instalovany

e

7

Umistéte omezovaci drat (1) v délce cca
1 m mezi 2 koliky tak, jak je vidét na
obrazku. Rezervu dratu upevnéte
uprostied k zemi dalSim kolikem.

12.12 Pouziti elektrickych konektor

K prodlouzeni omezovaciho dratu nebo
propojeni jeho volnych konct pouzivejte
vyhradné dodané elektrické konektory
naplnéné gelem. Brani pfed¢asnému
opotiebeni dratu (napf. vzniku koroze na
jeho koncich) a zarucuji optimalni spojeni.

Polohu elektrickych konektortl zaneste do
nakresu se¢ené plochy. (= 12.2)

Zasunte volné konce dratu (1) az na doraz
do elektrického konektoru (H). Elektricky
konektor secvaknéte vhodnymi klestémi —
dbejte na to, aby spravné zacvakl.
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13. Dobijeci stanice

13.1 Ovladaci prvky dobijeci stanice

Cervena kontrolka LED (1) a zelena
kontrolka LED (2) informuji o stavu
dobijeci stanice a signalu dratu.
Stisknutim tlacitka navratu do vychozi
polohy (3) mlZzete odeslat robotickou
sekacku kdykoli béhem etapy seceni zpét
do dobijeci stanice.

Stisknutim hlavniho vypinace (4) dobijeci
stanici zapnete nebo vypnete a sou¢asné
aktivujete nebo deaktivujete signal dratu.

® Cervena kontrolka LED sviti
¢ Cervena kontrolka LED blika
© Zelena kontrolka LED sviti
X% Zelena kontrolka LED blika
O  Kontrolka LED nesuviti

0478 131 9225 A-CS

Cinnost

a Zelena
Pohotovostni rezim O
Signal dratu OK Y
Nabijeni O
Volani Y

Preruseni dratu e

Hledani lomu dratu 3*
Chyba .\*’
Tlacitko navratu do vychozi
polohy: Q
Stisknutim tlacitka navratu do

vychozi polohy béhem etapy seceni se
aktivuje funkce volani.

Roboticka sekacka dokon¢i probihajici
Ukon seceni, vyhleda omezovaci drat

a vrati se zpét do dobijeci stanice, aby se
nabil jeji akumulator. V aktualni aktivni

dobé zadna dalsi etapa seceni
neprobéhne.

@ | Funkce volani zlistava aktivni,

1 | dokud je roboticka sekacka
v dobijeci stanici nebo dokud neni
znovu stisknuto tlacitko navratu do
vychozi polohy.

Hlavni vypinac: |
Pokud je aktivovan automaticky O
rezim seceni plochy travniku, neni

tfeba hlavni vypinac pouzivat. Aktivace

a deaktivace signalu dratu probiha zcela
automaticky.

Pokud roboticka sekacka neni v dobijeci
stanici, stisknutim hlavniho vypinace Ize
dobijeci stanici aktivovat. Signal dratu

zUstane aktivni 48 hodin, pokud se
roboticka sekacka nestihne vratit do
dobijeci stanice dfive.

Pokud je stroj v provozu, stisknutim

a podrzenim tlacitka po dobu 3 sekund se
signal dratu deaktivuje a roboticka
sekacka zlstane stat na se¢ené plose. Na
displeji robotické sekacky se zobrazi
odpovidajici hlaseni.

14. Pokyny pro seceni

14.1 VSeobecné informace

Roboticka sekacka je koncipovana pro
automatické sekani travnatych ploch.
Trava je diky priibézné Upravé nizka.
Vysledkem je pékny a husty travnik.
Plochy travniku, které nebyly pfedem
upraveny pomoci bézné sekacky na travu,
budou vypadat upravené az po nékolika
etapach seceni. Upraveného vzhledu
posecené plochy dosahnete tedy
predevsim u vyssi travy az casem.

Za horkého a suchého pocasi nesecte
travnik pfilis nakratko, protoze jinak v ném
slunce vypali nevzhledné plochy.

Vzhled posecené plochy bude

naostfené. Z toho divodu je nutno fezné
noze pravidelné vyménovat.

14.2 Mul€ovani
Roboticka sekacka je mul¢ovaci sekacka.

PFi mulCovani jsou posecena stébla travy
dale rozméInéna ve skfini zaciho Ustroji.
Poté spadnou zpét na travni drn, kde
zUstanou lezet a zetleji.
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Najemno posecena hmota vraci zpét do
pudy organické Ziviny, a tim slouzi jako
ptirodni hnojivo. Vyrazné se tak snizuje
potfeba pouzivat uméla hnojiva.

14.3 Aktivni doby

Ve stanovenych aktivnich dobach muize
roboticka sekacka kdykoli opustit dobijeci
stanici a zacit sekat travu. V této dobé tedy
probihaji etapy seceni, dobijeni a klidové
faze. roboticka sekacka automaticky
rozdéli dostupné ¢asové intervaly na etapy
seceni a dobijeni.

Pfi instalaci se stanovenim aktivni doby
dojde k automatickému rozlozeni na cely
tyden. Zohlednény jsou také ¢asové
rezervy —tim je zaru¢ena optimalni tdrzba
travnikd, pfestoze nékteré etapy seceni
neprobéhnou (napf. kvl desti).

Zajistéte, aby v aktivnich dobach
A nevstupovaly do oblasti pracovni
zbény nepovolané osoby. Aktivni
doby odpovidajicim zpisobem
upravte.
Dodrzujte mimo to také mistni
platna nafizeni upravujici pouzivani
robotickych sekacek a pokyny
uvedené v kapitole ,,Pro vasi
bezpecnost® (= 6.). Aktivni doby v
pfipadé potfeby upravte v nabidce
LVyzinaci plan®. (= 11.7)
U pfislusného ufadu zjistéte, v
kterou denni a no¢ni dobu mlzete
stroj pouzivat.

14.4 Doba seceni

Doba seceni udava, kolik hodin tydné se
ma travnik sekat. Dobu seceni mizete
prodlouzit nebo zkratit v nastaveni tydne
(= 11.8).

210

Doba seceni je doba, po kterou roboticka
sekacka sece travu. Doba seceni
nezahrnuje dobu nabijeni akumulatoru.

PFi prvni instalaci roboticka sekacka
automaticky vypocita dobu sec¢eni na
zakladé zadané velikosti se¢ené plochy.
Tato hodnota se vztahuje k normalni
suché trave.

Plo$ny vykon:
Na 100 m? roboticka sekacka potfebuje
v prameéru:

MI 632, MI 632 C:
MI 632 P, Ml 632 PC:

85 min.
65 min.

14.6 Manualni seceni

Zaci niiz nezapinejte ve vysoké travé ani v
nejnizsi nastavené poloze vysky seceni!

Robotickou sekacku je mozné zatizit jen
natolik, aby nedoslo k podstatnému
snizeni otacek zaciho motoru. Pokud
zacnou otacky motoru klesat nebo pokud
se roboticka sekacka pohybuje pomalu,
zvolte vy$Si nastaveni vysky seceni.

15. Uvedeni stroje do

provozu

14.5 Domov. oblast (Ml 632 C,
MI 632 PC)

Roboticka sekacka pomoci zabudovaného
pfijimace GPS rozpozna své stanovisté.
Pfi kazdém zkuSebnim chodu ke kontrole
spravného vedeni dratu (= 9.9) a pfi
ur¢eni vychozich bodu (= 11.15)
roboticka sekacka ulozi soufadnice
zapadniho, vychodniho, jizniho

a severniho bodu.

Tato plocha je definovana jako domov.
oblast, zde se smi pouzivat roboticka
sekacka. Pfi kazdém opakovani
zkuSebniho chodu jsou aktualizovany
souradnice.

Pokud se roboticka sekacka vzdali od
domov. oblasti, je registrovany majitel

v pfipadé aktivované ochrany GPS
srozumeén prostfednictvim SMS a e-mailu
a kromé toho se na displeji robotické

sekacky zobrazi vyzva k zadani kédu PIN.

15.1 P¥iprava

e | Priprvniinstalaci postupujte podle
1 | pokynt uvedenych v instalaéni
pfiru¢ce. (= 9.)

e Instalace dobijeci stanice (= 9.5)

o Ulozte omezovaci drat (= 9.6) a
pfipojte ho. (= 9.7)

e QOdstrarite ze se¢ené plochy viechna
cizi télesa (napt. hracky, naradi).

o Nabit akumulator (= 15.8)

e Nastavit ¢as a datum (= 11.11)

e Zkontrolujte a pfipadné upravte
vyzinaci plan — pfedevsim je tfeba
zajistit, aby na se€enou plochu

nevstupovaly v aktivnich dobach
nepovolané osoby. (= 11.6)

o | Pokud je trava prilis vysoka, zkratte
1 | ji pred pouzitim robotické sekacky
pomoci bézné sekacky na travu
(napf. po delsi necinnosti stroje).
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15.2 Vyjmuti a vloZeni ovladaci konzoly

Ovladaci konzolu mazete ze robotické
sekacky v pfipadé potfeby vyjmout, abyste
mohli sekat travu manualné nebo napf.
zménit naprogramované hodnoty.

PFi automatickém rezimu robotické
sekacky musi byt ovladaci konzola vzdy
vloZzena do stroje.

Vyjmuti ovladaci konzoly:

e Pokud je stroj v provozu, stisknéte pred
zahajenim vyjmuti ovladaci konzoly
tlacitko STOP.

Mirné& nadzvednéte zadni ¢ast ovladaci
konzoly (1) a konzolu vyjméte ze robotické
sekacky. Konzola zUstava propojena se
strojem spiralovym kabelem.
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Vlozeni ovladaci konzoly:

Ulozte spiralovy kabel (1) do krytu.
Ovladaci konzolu mirné naklopte dozadu,
upevnovaci vystupky (2) zasurte do
otvoru v krytu (3) a konzolu sklopenim
dopredu zacvaknéte na misto.

15.3 Uprava naprogramovanych
hodnot

Aktualné nastavené hodnoty si mizete
prohlédnout ve vyzinacim planu, popr.

u modeld M1 632 C, MI 632 PC v aplikaci
VIKING iMow. (= 11.6)

Vyzinaci plan se pfi instalaci nebo
sestaveni nového planu rozplanuje na
zakladé zadané velikosti se¢ené plochy.

Aktivni doby a dobu seceni Ize
individualné ménit, pozadované etapy
seceni se automaticky rozdéli na mozné
aktivni doby. V ptipadé potieby probéhne
bé&hem jedné aktivni doby nékolik etap
seceni a nabijeni. Okraj se¢ené plochy
muze byt se¢en automaticky v
pravidelnych intervalech. (= 11.14)

Pro jeden den mUzete stanovit az tfi rizné
aktivni doby. (= 11.6)

Pokud ma roboticka sekacka cilené jezdit
do urcitych oblasti se¢ené plochy, je tfeba
definovat konkrétni vychozi body.

(= 11.15)

@ | Za urcitych okolnosti (napf. za

1 | p&kného potasi nebo dostacujiciho
¢asového rozmezi) se mlze stat,
ze nebudou pfi zajisténi optimalni
Gdrzby travniku vyuzity vsechny
aktivni doby.

Zmeéna aktivnich dob: (= 11.7)

— dodatecné aktivni doby pro dalsi etapy
seceni,

— Uprava Casovych rozmezi, aby
nedochazelo k se¢eni napt. rano nebo
V Noci,

— vynechani aktivnich dob, b&éhem
kterych ma na secené plose
prob&hnout napt. party.

Prodlouzeni doby seceni: (= 11.8)

— Neékteré oblasti nejsou se¢eny
dostatecné, napt. v dlsledku
vyrazného ¢lenéni secené plochy,

— intenzivni rdst travy v hlavnim rlistovém
obdobi,

— obzvlasté silna stébla travy.

211

ES

RU



Zkraceni doby seceni: (= 11.8)

— Pomalejsi rust travy v dasledku
vysokych nebo nizkych teplot nebo
sucha

Sestaveni nového vyzinaciho planu:
(= 11.8)

— Zména velikosti secené plochy
Nova instalace: (= 11.14)
— Nové misto ulozeni dobijeci stanice

— Prvni uvedeni stroje do provozu na
nové secené plose

Secené plochy, do kterych
roboticka sekacka vjizdi pres uzky
prichod, budou udrzovany, pouze
pokud v nich definujete vychozi
body.

7S

15.4 Seceni v automatickém rezimu

e Zapnout automatiku:
Pokud je automatika zapnuta, 7-l
zobrazi se na displeji vedle
symbolu akumulatoru symbol
automatického rezimu. (= 11.5)

e Zahajeni etap seceni:
Etapy seceni se automaticky rozdéli na
dostupné aktivni doby. (= 14.3)

e Ukonceni etap seceni:
Kdyz je akumulator vybity, roboticka
sekacka se automaticky vrati zpét do
dobijeci stanice. (=> 15.7)
Aktualni etapu seceni muzete kdykoli
ru¢né ukondit stisknutim tlacitka
STOP. (= 5.1)
Aktudlni etapu se¢eni muzete ihned
ukoncit také stisknutim tlacitka
navratu do vychozi polohy na
dobijeci stanici. (= 13.1)
MI 632 C, MI 632 PC:
Proces seceni muze byt navic ukoncen
pomoci aplikace — poslete robotickou
sekacku do dobijeci stanice. (= 10.)
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15.5 Seceni nezavislé na aktivnich
dobach

Secené plochy s dokovaci stanici:

e Aby bylo mozné posekat cast secené
plochy oddélené uzkym prachodem,
musite na ni robotickou sekacku
prenést nebo zavést.

e Okamzité seceni:

Zvolte ptikaz Spustit seceni (= 11.5)
nebo stisknéte tlacitko seceni.

Etapa spusténi se zahaji okamzité a
trva do zvoleného ¢asu.

e Seceni se zpozdénim:
Zvolte ptikaz Spustit seceni se
zpozdénim. (= 11.5)
Etapa seceni se zahdji ve stanoveny
¢as spusténi a trva do zvoleného ¢asu
konce seceni.

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Zahajit se¢eni pomoci aplikace. (= 10.)
Etapa seceni se zahdji ve stanoveny
¢as spusténi a trva do zvoleného ¢asu
konce seceni.

e Ukonceni se¢eni manualné:
Aktudlni etapu se¢eni muzete kdykoli
ukongit stisknutim tlacitka STOP.
(= 5.1)
Aktualni etapu seceni mlzete ihned
ukongit také stisknutim tlacitka
navratu do vychozi polohy na
dobijeci stanici. (= 13.1)
MI 632 C, MI 632 PC:
Proces seceni muze byt navic ukoncen
pomoci aplikace — poslete robotickou
sekacku do dobijeci stanice. (= 10.)

o | V pfipadé potieby dobije roboticka
1 | sekatka v mezi¢ase akumulator a
nasledné bude v seceni pokracovat
do stanovené doby konce seceni.

Sousedici instalace:

e Preneste nebo pfevezte robotickou
sekacku na sousedici instalaci.

e Aktivujte vedlejsi plochu. (= 11.14)

e Okamzité seceni:
Zvolte ptikaz Spustit seceni (= 11.5)
nebo stisknéte tlac¢itko seceni.
Etapa spusténi se zahdji okamzité a
trva do zvoleného ¢asu.

e Seceni se zpozdénim:
Zvolte piikaz Spustit seceni se
zpozdénim. (= 11.5)
Etapa seceni se zahdji ve stanoveny
¢as spusténi a trva do zvoleného ¢asu
konce seceni.

e Ukonceni seceni:
Pfi dosazeni zvolené doby konce
seceni roboticka sekacka pojede
k omezovacimu dratu a zdstane stat.
Umistéte stroj do dobijeci stanice, aby
se nabil akumulator, a potvrdte
zobrazené hlaseni. (= 24.)
Aktudlni etapu se¢eni mizete kdykoli
ru¢né ukoncit stisknutim tlacitka
STOP. (= 5.1)

o | Dojde-li k vybiti akumulatoru pfed
1 | zvolenym ¢asem konce seceni,
etapa seceni se o odpovidajici
dobu zkrati.

15.6 Manualni seceni

o | Narazové cidlo a obvodové
1 | vyty¢eni nejsou b&hem manualniho
seceni aktivni.
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e V ptipadé potfeby nabijte akumulator.
(= 15.8)

e Aktivujte pfikaz Ruéni ovladani.
(= 11.5)

e Vyjméte ovladaci konzolu. (= 15.2)
e Krozjezdu a obsluze stroje
pouzivejte Ctyfsmérové @
ovladaci tlacitko.
PFi pohybu vpired mate k
dispozici 2 rychlosti:

pomalu — lehké stisknuti tlacitka,
rychle — pevné stisknuti tlacitka.

e Pred zapnutim Zzaciho noze dbejte na
dostatec¢ny odstup nohou od zaciho
noze — vzdy stijte za robotickou
sekackou. (= 4.2)

e Zaci niz aktivujete tak, ze @
pravym palcem ruky stisknete a
podrzite tla¢itko OK a poté +

levym palcem ruky stisknete
tlacitko seceni. Dokud je tlacitko
seceni stisknuté, zaci n(z se otaci.

e Pfi manualnim seceni levym palcem
ruky stisknéte a podrzte tlac¢itko se¢eni
a pravou rukou ovladejte ¢tyfsmérové
ovladaci tlacitko.

e Uvolnénim tlacitka seceni zaci ntz
deaktivujete.

e Po dokonc¢eni manualniho seceni
nabijte akumulator. (= 15.8)

15.7 Ptipojeni robotické sekacky k
dobijeci stanici

PFipojeni stroje k dobijeci stanici v
automatickém rezimu:

Kdyz se blizi konec aktivni doby nebo je

akumulator vybity, roboticka sekacka se
automaticky vrati zpét do dobijeci stanice.
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Odeslani stroje k dobijeci stanici:

e V piipadé potieby vliozte do stroje
ovladaci konzolu. (= 15.2)

e V piipadé potieby zapnéte |
dobijeci stanici (= 13.1) O

e Aktivujte pfikaz Jet do dobijeci
stanice. (> 11.5)
Béhem etapy secCeni mizete Q
ptipadné stisknout tlacitko
navratu do vychozi polohy na
dobijeci stanici.

e MI 632 C, MI 632 PC:
V aplikaci poSlete robotickou sekacku
do dobijeci stanice. (= 10.)

e Po navratu stroje do dobijeci stanice
nesmi na stanici svitit zadné kontrolky
LED. (= 13.1)

o | V aktualni aktivni dobé& po navratu
1 | stroje do dobijeci stanice zadna
dalsi etapa se€eni neprobéhne.

Manualni pripojeni stroje k dobijeci
stanici:

e Navedte robotickou sekac¢ku pomoci
ovladaci konzole k dobijeci stanici.
Vyjméte ovladaci konzolu (= 15.2) a
zadejte ptikaz Rucni
ovladani (= 11.5).

nebo

e Ruc¢né posurite robotickou seka¢ku do
dobijeci stanice.

Mirné nadzvednéte robotickou sekacku za
drzadlo (1) a uvolnéte hnaci kola.
Presurite stroj na prednich kolech do
dobijeci stanice.

e Vlozit ovladaci konzolu (= 15.2)

e Po navratu stroje do dobijeci stanice
nesmi na stanici svitit zadné kontrolky
LED. (= 13.1)

15.8 Nabit akumulator

Akumulator nabijejte vyhradné

A pomoci dobijeci stanice.
Akumulator nedemontuijte ani jej
nenabijejte pomoci externi
nabijecky.

Automatické nabijeni:

Pfi se€eni probiha nabijeni automaticky
na konci kazdé etapy seceni, kdyz se
roboticka sekacka pfipoji k dobijeci stanici.

@ | Po navratu stroje do dobijeci
1 | stanice nesmi na stanici svitit
zadné kontrolky LED. (= 13.1)
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Rucni spusténi procesu nabijeni:

e Po pouziti robotické sekacky na
vedlejsich plochach sekacku
preneste zpét na seCenou plochu a
pfipojte ji k dobijeci stanici. (=> 15.7)

e Po preruseni etapy seceni pfipojte
robotickou sekacku k dobijeci stanici.
(= 15.7)

e V ptipadé potfeby ukoncite
pohotovostni rezim robotické sekacky
stisknutim libovolného tlagitka.

Proces nabijeni se spusti automaticky.

Proces nabijeni:

Béhem procesu nabijeni se na a
indikatoru stavu zobrazi hlaseni *E
~Akumulator se nabiji“.

Ve vSech zbyvajicich nabidkach se e
v informacni oblasti displeje namisto
symbolu akumulatoru zobrazi

symbol sitového konektoru.

Proces nabijeni trva rlizné dlouho a
automaticky se pfizptsobuje dalSimu
cyklu pouziti.

e | Pokud dojde k problému s
1 | nabijenim, zobrazi se na displeji
odpovidajici hlaseni. (= 11.9)

Akumulator se za¢ne nabijet, az
kdyz hodnota napéti klesne pod
urcitou hodnotu.

Stav nabiti:

Na indikatoru stavu Ize zvolenim a
pfislusného zobrazeni zjistit aktualni *E
stav nabiti akumulatoru. (= 11.13)

Ve vSech zbyvajicich nabidkach

signalizuje symbol akumulatoru
v informacni oblasti displeje stav
nabiti. (= 11.3)

(m
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16. Udrzba

Nebezpeci Grazu!

A Pfed zahajenim vSech
udrzbarskych nebo cisticich praci
na stroji si peclivé prectéte kapitolu
»Pro vasi bezpec¢nost” (= 6.),
zejména podkapitolu ,Udrzba a
opravy” (= 6.9) a dodrzujte presné

bezpecnostni pokyny.

Pred zahajenim -

Gdrzbarskych praci ‘ m

odpoijte sitovy konektor.

Pred zahajenim vsech
Gdrzbarskych nebo
Cisticich praci aktivujte
funkci blokovani
pfistroje. ( 5.2)

P¥i vSech udrzbarskych
pracich, pfedevsim pfi
pracich na zacim nozi,
pouzivejte pracovni
rukavice.

16.1 Plan adrsby

Intervaly Gdrzby se fidi mimo jiné podle
provoznich hodin. Pfislusné pocitadlo
~Hodiny se¢eni vyvolate v nabidce
snformace”. (= 11.9)

Predepsané intervaly tdrzby je nutno
pfesné dodrzovat.

Udrzbarské prace ve dny s aktivnimi
dobami:

e vizualni kontrola obecného stavu stroje
a dobijeci stanice,

e kontrola zobrazeni na displeji — kontrola
aktualniho €asu a startu pfisti etapy
seceni,

e kontrola se¢ené plochy, v pfipadé
potfeby odstranéni cizich téles,

e kontrola, zda se dobiji akumulator.
(= 15.8)

Udrzbatské prace, které by mély
probéhnout kazdy tyden:

e Cisténi stroje, (» 16.2)

e vizualni kontrola, zda neni poSkozeny
(napt. vroubky a praskliny, vylomena
mista) nebo opotifebeny Zaci nliz nebo
zaci ustroji. (= 16.3)

Kazdych 200 hodin:

e vyména zaciho noze. Na displeji se
zobrazi odpovidajici upominka.
(= 16.4)

Udrzbatské prace, které by mély
probéhnout jednou ro¢né:

e Spolecnost VIKING doporucuje, abyste
nechali stroj kazdy rok béhem zimnich
mésicl prohlédnout u odborného
prodejce VIKING.

V ramci této prohlidky je provedena
pfedevSim adrzba akumulatoru,
elektroniky a softwaru.

Aby mohl odborny prodejce radné
@ provést vsechny pozadované
Gdrzbarské prace, nastavte
bezpe¢nostni stuperi ,Zadny*“ nebo
mu sdélte kéd PIN, ktery pouzivate.

16.2 Cisténi stroje
Peclivé oSetfovani chrani stroj pred
poskozenim a prodluzuje jeho Zivotnost.
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Poloha stroje pfi ¢iSténi a udrzbé:

Pti ¢isténi horni €asti stroje (kapoty,
dalkového ovladani) postavte stroj na
vodorovnou, pevnou a rovnou plochu. P¥i
Cisténi dolni ¢asti stroje (Zzaci naz, zaci
Ustroji) preklopte robotickou sekac¢ku na
levou stranu, jak je zobrazeno na obrazku,

a oprete ji o zed.

e Necistoty odstrante pomoci malého
mnozstvi vody, kartace nebo hadru.
Nezapomerite vycistit zaci n(iz a
dobijeci stanici.

e Usazené zbytky travy v zaci skfinia v
zacim ustroji pfedem uvolnéte
dfevénou tyci.

e V ptipadé potfeby pouzijte specialni
Cistici prostfedek (napf. specialni Cistici
prostfedek STIHL).
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16.3 Kontrola pfFipustnych hranic
opotiebeni zaciho noze

Nebezpeci Grazu!

A Opotfebeny Zaci nGiz se mlze
zlomit, a tim zpUsobit tézka
zranéni. Z toho dlivodu je dulezité
dodrzovat pokyny pro udrzbu
Zaciho noze. Zaci noze podléhaji
rdzné intenzivnimu opotrebeni
v zavislosti na misté pouziti a na
dobé pouziti. V ptipadé, Ze se stroj
pouziva na piscité pudé, pfip. ¢asto
pfi suchém pocasi, dochazi
k vy$§imu namahani zacich nozl a
k jejich nadmérné rychlému
opotiebeni.

Zaci n(z je treba vyménit
pfinejmensim kazdych 200
provoznich hodin. BrouSeni zaciho
noze smi provadét pouze odborny
prodejce VIKING. (= 16.5)

e Aktivujte funkci blokovani
pristroje. (= 5.2)

e Robotickou sekacku preklopte na bok a
bezpecné ji opfete o stabilni sténu.
Peclivé vycistéte zaci Ustroji a zaci
ntz. (= 16.2)

Sitku noze (A] a tloustku zaciho noze
zkontrolujte méfenim pomoci posuvného
méfitka.

Jestlize je N0z na nékterém misté uzsi nez
25 mm nebo ten¢i nez 1,3 mm, musi se
vymenit.

16.4 Demontaz a montaz zaciho noze

Zivotnost Zaciho noze byla
A stanovena na 200 hodin. Po

uplynuti této doby se na displeji

zobrazi odpovidajici hlaseni.

e Aktivujte funkci blokovani
pfistroje (= 5.2) a nasadte si
pracovni rukavice.

e Robotickou sekacku
preklopte na bok a bezpecné ji oprete o
stabilni sténu. Peclivé vycistéte zaci
Ustroji a zaci nlz. (= 16.2)
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Demontaz zaciho noze:

Obé zapadky (1) na drzaku noze ey
stlacte jednou rukou a podrzte. @@D
Druhou rukou vySroubujte =
pojistnou matici (2). Vyjméte !
soucasné zaci nliz i pojistnou matici.
Montaz Zzaciho noze:

Nebezpeci arazu!

Pred montazi zkontrolujte
bezchybny stav feznych noz(.
Zjistite-li vroubky ¢i praskliny nebo
pokud je ostfi noze na nékterém
misté obrouseno o vice nez 25 mm
nebo je-li nliz na nékterém misté
tenci nez 1,3 mm, musi se n(iz
vyménit za novy. (= 16.3)

Zaci n(iz a pojistnou matici
vymeérite také v pfipadé, Ze jsou
poskozené (napf. zlomené nebo
opotfebované). Pojistna matice
musi Cisté zapadnout do drzaku
noze.

e Pfed montazi nGiz, drzak noze i
pojistnou matici vycistéte.

216

Nasadte zaci nGz (1) na drzak noze (2),
jak je zobrazeno na obrazku. Dbejte na
spravnou montazni polohu upevriovacich
vystupkd (3) v zacim nozi.

Pojistnou matici (1) nadroubujte az na
doraz. Pfi dotahovani matice nékolikrat
cvakne. Mirnym pohybem ze strany na
stranu ovérfte, zda je Zzaci n(z pevné
uchycen na misté.

e Po dokon¢eni montaze nového zaciho
noze potvrdte v nabidce ,Servis*, ze byl
ndz vyménén. (= 11.17)

16.5 Ostreni zaciho noze

Spole¢nost VIKING doporucuje vyménit
tupy zaci nliz za novy. Brouseni tupého
zaciho noze smi provadét pouze odborny
prodejce VIKING, ktery disponuje
potfebnymi odbornymi znalostmi a
specialnim naradim.

Spravnou funkci stroje Ize zarucit
pouze pfi optimalnim vyvazeni
zaciho noze.

Nespravné nabrouseny nliz
(napf. nevyvazenost, nespravny
Uhel ostfi) je nadmérné hlu¢ny a
muze poskodit stroj.

16.6 Hledat lom dratu

e | Pokud dojde k preruseni dratu,
1 | rozsviti se na dobijeci stanici
¢ervena kontrolka LED. (= 13.1)
Na displeji robotické sekacky se
zobrazi odpovidajici hlaseni.

Pfi hledani lomu dratu maze byt
ovladaci konzola vyjmuta nebo
vloZzena do stroje. Pfi podrobném
hledani musi byt ovladaci konzola
vloZena ve stroji.

Pokud nedokazete najit prerusené
misto podle uvedenych pokynt,
kontaktujte odborného prodejce
VIKING.

e Stisknéte a podrzte tlacitko
navratu do vychozi polohy na Q
dobijeci stanici
a soucasné dvakrat stisknéte |
hlavni vypina¢. Rozsviti se O
zelena kontrolka LED a Cervena
kontrolka LED zac¢ne blikat. (= 13.1)

e V ptipadé potfeby vyjméte ovladaci
konzolu. (= 15.2)
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e Zvolte v nabidce ,Servis“ moznost
LHledani lomu dratu“ a volbu potvrdte
stisknutim tlacitka OK. (= 11.17)

Hledani pfi vyjmuté ovladaci konzole:

Vyjedte s robotickou sekackou (1) z
dobijeci stanice a vedte ji po okraji secené
plochy po sméru hodinovych rucicek.
Stroj fidte pomoci ¢tyfsmérového
ovladaciho tlacitka a dbejte na to, aby
omezovaci drat (2) ved| pod dratovymi
senzory. Dratové senzory jsou
namontovany na levé a pravé strané
predni ¢asti robotické sekacky.

Pfi hledani lomu dratu se na displeji
zobrazuje intenzita signalu. Kdyz je
hodnota nejvyssi, mély by se dratové
senzory nachazet nad omezovacim
dratem.

Pokud dratové snimace
pfijimaji spravnou hodnotu
signalu dratu, zobrazi se na
displeji symbol hlaseni Signal
dratu OK.

e~
a3
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V misté lomu dratu signal
zeslabne a na displeji se
zobrazi symbol hlaseni
Zkontrol. signal dratu.

=
2

e Misto lomu pfemostéte pomoci
elektrickych konektort (= 12.12) nebo
v pfipadé potteby poloZte v oblasti lomu
dratu novy omezovaci drat.

e Stisknéte hlavni vypinac¢
dobijeci stanice. Pokud byl lom O
dratu Gspésné opraven, rozsviti
se Cervena kontrolka LED. (= 13.1)

Podrobné hledani pfi vlozené ovladaci
konzole:

Mirné nadzvednéte robotickou sekacku za
drzadlo (1) a uvolnéte hnaci kola. Postavte
stroj na pfedni kola a vedte ho podél
omezovaciho dratu (2).

Pokracujte podle pokynt pro hledani lomu
pfi vyjmuté konzole.

16.7 Konektor sitového zdroje

Sitovy zdroj je vybaven konektorem, ktery
Ize odSroubovat.
Tento konektor mlze byt odmontovan,

pokud je sitovy zdroj nainstalovan ve
vnittku budovy, a proto je nutné vést
elektricky kabel skrz otvor ve zdi.

Nebezpeci urazu!

Pred zahajenim vSech praci na
sitovém zdroji zatahnéte za sitovy
konektor a sitovy zdroj na dobijeci
stanici odpojte.

Dodrzujte bezpecnostni pokyny
uvedené v kapitole ,Varovani —
nebezpedi Urazu elektrickym
proudem®. (= 6.3)

Modry kabel (BL) a hnédy kabel (BR) na
konektoru namontujte, jak je zobrazeno na
obrazku. Dotahnéte Srouby (1).

16.8 Uskladnéni stroje a zimni
prestavka

PFi uskladnéni robotické sekacky na delsi
dobu (napft. pfes zimu) dodrzujte
nasledujici postup:

e Nabit akumulator (= 15.8)
e Vypnéte automatiku (= 11.5)

e Nastavte nejvyssi bezpecnostni stupen
(ochranu proti kradezi) (= 11.16)
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e MI632C, MI 632 PC:
Aktivujte energ. rezim ECO (= 11.11)

e Aktivujte funkci blokovani pfistroje
(= 5.2)

e Odpojte konektor sitového zdroje od
elektrické sité

e Sejméte kryt dobijeci stanice (= 9.5)

Odpojte omezovaci drat (1). Oteviete kryt
kabelového kanalu (2) a vyvléknéte
omezovaci drat spolu se svorkovymi
konektory z patice dobijeci stanice.

odmontovat od omezovaciho dratu,
jsou uréeny k jednorazovému
pouziti. Nové svorkové konektory
jsou k dostani u odborného
prodejce VIKING. (= 17.)

Omezovaci drat neodstrafiujte ze
secené plochy.

@ Svorkové konektory nesmite

e Odpojte elektricky kabel na dobijeci
stanici

e Namontujte kryt dobijeci stanice
(= 9.5)

e Odmontujte dobijeci stanici
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e Chrarite volné konce dratu pred
povétrnostnimi podminkami
(napf. omotanim vhodnou izola¢ni
paskou).

e Peclivé vycistéte vdechny vnéjsi dily
robotické sekacky a dobijeci stanice.

e Robotickou sekac¢ku uskladnéte spolu
s dobijeci stanici a sitovym zdrojem
v suché, uzaviené a bezprasné
mistnosti v normalni poloze. Pfipojte
robotickou sekacku k dobijeci stanici.
Zajistéte uskladnéni stroje tak, aby byl
mimo pracovni dosah déti.

e Robotickou sekacku skladujte vzdy jen
v provozuschopném stavu

e Kontrolujte pevné dotazeni vsech
SroubUl, poskozené ¢i necitelné
vystrazné a bezpecnostni symboly
vymeérnte za nové, pravidelné kontrolujte
celkové opotfebeni a fadny technicky
stav celého stroje. Opotfebované nebo
poskozené dily vyménite.

e Pripadné zavady na stroji je nutno vzdy
odstranit jesté pred uskladnénim.

@ | Na robotickou sekacku ani dobijeci
1 | stanici nikdy nepokladejte zadné
predméty ani je na ni neskladujte.

Opétovné uvedeni robotické sekacky do
provozu po delsi dobé necinnosti:

e Prfiprava secené plochy:
Odstrante ze se¢ené plochy cizi télesa.
Pokud je trava pfilis vysoka, zkratte ji
pomoci bézné sekacky na travu.

e Nainstalujte dobijeci stanici (= 9.5) a
pfipojte omezovaci drat. (= 9.7)

e Nabit akumulator (= 15.8)

e Zkontrolujte ¢as a datum, v pfipadé
potifeby provedte odpovidajici Gpravy.
(= 11.11)

e Zkontrolujte vyzinaci plan a v pfipadé
potfeby ho odpovidajicim zplsobem
upravte. (= 11.6)

e Zapnout automatiku (= 11.5)

MI 632 C, MI 632 PC:

V pfipadé potfeby aktivujte energ.

rezim GPRS (= 11.11) a zapnéte

ochranu GPS. (= 11.16)

17. Bézné nahradni dily

Zaci naz:
6309 702 0100

Akumulator AAI 130 (Ml 632):
6309 400 6510

Akumulator AAI 200 (MI 632 P):
6309 400 6500

Kolik AFN 051:
6309 007 1000

Omezovaci drat ARB 150:
0000 400 8610

Elektricky konektor ADV 010:
6909 007 1090

Svorkovy konektor AKS 010:
6909 007 1095

18. Prislusenstvi

Pro stroj je k dispozici cela fada dalSiho
prislusenstvi.

odborného prodejce VIKING, na internetu
(www.stihl.cz) nebo v katalogu VIKING.

@ | Z bezpecnostnich divodl se smi
1 | se strojem pouzivat pouze
prislusenstvi schvalené firmou
VIKING.
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19. Opatreni pro

minimalizovani opotrebeni a
zabranéni vzniku Skod

Dulezité pokyny pro udrzbu a
oSetfovani skupiny vyrobkd

Roboticka sekacka pohanéna
akumulatorem

Firma VIKING v zadném piipadé neruci za
Skody na zdravi nebo materialni skody,
které byly zpusobeny nedodrzovanim
pokyn( v navodu na obsluhu, zejména
pokyn( tykajicich se bezpecnosti, obsluhy
a udrzby, nebo pouzitim neschvalenych
nastaveb nebo neschvalenych nahradnich
dila.

Abyste zabranili poskozeni nebo
nadmérnému opotfebeni Vaseho stroje
VIKING, bezpodmine¢né dodrzujte
nasledujici dilezité pokyny:

1. Bézné spotrebni nahradni dily

Nékteré dily stroju VIKING podléhaji
béznému provoznimu opotiebeni i pfi
predepsaném pouziti. Tyto dily se proto
musi v zavislosti na zptsobu a dobé
pouziti vzdy v€as vymeénit.

Mezi tyto soucasti patfi mj. také:
— Zzaci nlz,
— akumulator.

2. Dodrzovani pokynt uvedenych v
tomto Navodu k pouziti

PFi pouzivani, tdrzbé a uskladnéni stroje
VIKING postupujte tak peclivé, jak to
popisuje tento Navod k pouziti. Za
vsechny skody, ke kterym doslo
nedodrzenim bezpec¢nostnich pokyna a
pokyn0 pro obsluhu a adrzbu, odpovida
sam uzivatel.

To plati zejména pro:
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— nespravnou manipulaci s
akumulatorem (nabijeni, skladovani),

— nespravné elektrické pripojeni
(nespravné napéti),

— firmou VIKING neschvalené Upravy
stroje,

— pouziti neschvaleného, nevhodného
nebo kvalitativné nevyhovujiciho naradi
nebo pfislusenstvi stroje,

— pouziti stroje v rozporu s ur¢enim,

— pouziti stroje pfi sportovnich nebo
soutéznich akcich,

— nasledné Skody, vzniklé dal$im
pouzivanim stroje s vadnymi
soucastmi.

3. Udrzbarské prace

VSechny prace uvedené v odstavci
,Udrzba“ je nutno provadét pravidelné
podle pfedepsanych intervald.

Pokud tyto udrzbarské prace nemuze
provést sdm uzivatel, musi tim povérit
odborného prodejce.

VIKING doporucuje nechat provést
vSechny servisni prace a opravy vylu¢né
prostfednictvim odborného prodejce
VIKING.

Odborni prodejci VIKING jsou pravidelné
Skoleni a disponuji vSemi potfebnymi
technickymi informacemi.

Zanedbanim téchto praci mohou

vzniknout $kody, za které odpovida sam
uzivatel.

K tomu patii kromé jiného:

— 8kody na stroji v dusledku
nedostate¢ného nebo nespravného
zpusobu cisténi,

— koroze a jiné Skody zpusobené
nasledkem neodborného uskladnéni,

— poskozeni stroje zplsobené pouzitim
nekvalitnich nahradnich dild,

— 3$kody v dlsledku pozdé nebo
nedostatecné provedené udrzby, resp.
v dasledku servisnich praci nebo oprav,
které nebyly provedeny v servisni dilné
odborného prodejce.

20. Ochrana zivotniho

prostredi

Obalové materialy, stroj a pfislusenstvi
jsou vyrobeny z recyklovatelnych
materiald, tyto je nutno likvidovat podle
prislusnych predpisa.

Ttidény ekologicky sbér a likvidace
odpadovych materialt umoznuje opétovné
pouziti cennych surovin. Z toho diivodu je
nutno pouzity stroj po ukonceni obvyklé
technické Zivotnosti odevzdat do
ttidéného sbéru druhotnych surovin. P¥i
likvidaci stroje dodrzujte pokyny uvedené v
kapitole ,Likvidace pouzitych materiali“.
(= 6.11)

Odpadni materialy jako
akumulatory odevzdejte do
sbérny tfidénych surovin.

Dodrzujte platné mistni
— predpisy.

@ Pouzité lithiové akumulatory
nepatii do domaciho odpadu,
% odevzdejte je u odborného
Li-lon Prodejce nebo odneste do
komunalni sbérny zvlastniho
odpadu.

20.1 Demontaz akumulatoru

e Aktivujte funkci blokovani pfistroje.
(= 5.2)
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e Nastavte nejmensi vysku seceni.
(= 9.3)

e Robotickou sekacku polozte horni
stranou dold.

Vysroubuijte Srouby (1) a sejméte kryt (2).

e Vyjméte akumulator z pfihradky na
akumulator (= 9.2), nasadte kryt a
zasroubujte Srouby.

Nebezpeci arazu!
Dejte pozor, abyste akumulator
neposkodili.

21. Preprava stroje

Nebezpeci arazu!

Pred zahajenim prepravy stroje si
peclivé prectéte kapitolu ,,Pro vasi
bezpecnost” (= 6.), zejména
podkapitolu ,,Pfeprava stroje”

(= 6.5), a dodrzujte presné
vSechny bezpecnostni pokyny —
funkce blokovani pfistroje musi byt
vzdy aktivni. (= 5.2)
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21.1 Zvedani nebo prenaseni stroje

21.2 Upevnéni stroje

Robotickou sekacku nadzvednéte za
drzadlo (1) a pteneste ji. Dbejte pfitom
vzdy na dostate¢ny odstup zaciho noze od
téla, pfedevsim od chodidel a nohou.

Bezpecné upevnéte robotickou sekacku
na lozné ploSe. Stroj pfitom zajistéte
pomoci vhodnych vazacich prostredkt
(upinacich popruh, lan), jak je zobrazeno
na obrazku.

Proti posunuti zajistéte také prislusenstvi
(napft. dobijeci stanici, malé dily), které
prepravujete spole¢né se strojem.

22. CE - Prohlaseni vyrobce

o shodé

Vyrobce

VIKING GmbH

Hans Peter Stihl-Stral3e 5

A 6336 Langkampfen/Kufstein
timto prohlasuje, Ze stroj

Automaticka sekacka na travu pohanéna
akumulatorem (MI)

Vyrobni znacka: VIKING

Typ: MI 632.0
MI 632.0 P
MI 632.0 C

0478 1319225 A-CS



Vyrobni znacka: VIKING

MI 632.0 PC
Sériové identifika¢ni 6309
Cislo
s
dobijeci stanici
Vyrobni znacka: VIKING
Typ: ADO 600
Sériové identifika¢ni 6309

Cislo

je ve shodé s pozadavky nasledujicich
smérnic EU:

2002/96/EC, 2004/108/EC, 2006/42/EC,
2006/66/EC, 2011/65/EC

Modely Ml 632.0 C, Ml 632.0 PC navic
spliuji pozadavky nasledujici smérnice
EU:

1999/5/EC

Konstrukce té&chto vyrobku byla vyvinuta v
souladu s nasledujicimi normami:

EN 60335-1, EN 50636-2-107

Sestaveni a ulozeni technické
dokumentace:

Sven Zimmermann

VIKING GmbH

Rok vyroby a sériové ¢islo jsou uvedeny
na typovém Stitku stroje.

Langkampfen,
2015-01-02 (RRRR-MM-DD)

VIKING GmbH

/Z“ %}mm makn

Sven Zimmermann

Vedouci konstruk¢niho oddéleni

0478 131 9225 A-CS

Servisni organizace

Zaru¢ni a pozarucni servis Vam poskytne
Vas prodejce. Informace o dalsich
prodejnich a servisnich mistech Vam sdéli
v zastoupeni firmy A. STIHL pro CR:
Andreas STIHL, spol. sr. o.

Chrlicka 753 / 664 42 Modfice

23. Technickeé udaje

Ml 632.0, Ml 632.0 P,

MI 632.0 C, Ml 632.0 PC:

Sériové identifikacni

Cislo 6309

Systém seceni Mul¢ovaci zaci

ustroji
Rezné ustroji Rota¢ni ntiz
Sitka zabéru pfi
secenf 30cm
Otacky rfezného
astroji 3150 ot./min

Typ akumulatoru

Napéti akumulatoru
Ugs 29V

Lithium-iontovy

Ml 632.0, MI 632.0 P,
M1 632.0 C, Ml 632.0 PC:

Délka 73 cm
Sitka 54 cm
Vyska 27 cm
MI 632.0, MI 632.0 P:
Hmotnost (bez

akumulatoru) 12 kg

MI 632.0 C, MI 632.0 PC:
Hmotnost (bez

Vyska seceni 20 - 60 mm
Trida ochrany [
Druh ochrany IPX1

Podle smérnice 2006/42/EC
a normy EN 50636-2-107:

Namérena hladina
akustického vykonu

Lwa 61,0 dB(A)
Tolerance Kyya 2,0 dB(A)
Lwa + Kwa 63 dB(A)
Hladina akustického

tlaku Lpa 50 dB(A)
Tolerance Kpa 2 dB(A)

akumulatoru)

M1 632.0, MI 632.0 C:

Maximalni velikost
secené plochy

Ptikon
Sitovy zdroj

Oznaceni
akumulatoru

Energie akumulatoru
Kapacita
akumulatoru
Hmotnost
akumulatoru

12 kg

3000 m?
120 W
HLG-120H

29A

AAl 130
130 Wh

4,5 Ah

1,10 kg

M1 632.0 P, MI 632.0 PC:

Maximalni velikost
secené plochy

Vykon
Sitovy zdroj

Oznaceni
akumulatoru

Energie akumulatoru
Kapacita
akumulatoru
Hmotnost
akumulatoru

4000 m?
185 W
HLG-185H

4,4 A

AAl 200
194 Wh

6,8 Ah

1,40 kg
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Dobijeci stanice ADO 600:

Napéti Ugg 42V

Trida ochrany 11

Druh ochrany IPX1
Hmotnost 3 kg
Sitovy zdroj:

Napéti Ugy. 100 - 240V
Frekvence 50/60 Hz
Napéti Ugg 42V

Ttida ochrany Il

Druh ochrany IP67

Pfeprava akumulatorid VIKING:

Akumulatory VIKING splfiuji vSechny
pozadavky, uvedené v Pfiru¢ce UN
ST/SG/AC.10/11/Rev. 5, dil lI,

odstavec 38.3.

V pfipadé silni¢ni pfepravy maze uzivatel
akumulatory VIKING bez problém(
dopravit do mista pouziti stroje.

V pfipadé letecké nebo namoini prepravy
je nutno dodrzovat platné narodni predpisy
prislusné zemé.

DalSi souvisejici pokyny tykajici se
transportu viz www.viking-
garden.com/safety-data-sheets

REACH:

REACH je oznaceni pro pfislusné nafizeni
EU k registraci, hodnoceni a schvalovani
chemikalii. Informace ohledné spinéni
podminek Nafizeni REACH (EU)

¢. 1907/2006, viz www.stihl.com/reach
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24. Hlaseni

Hlaseni upozornuji na aktivni chyby,
poruchy a dostupna doporuceni.
Zobrazuji se v dialogovém okné a

mohou byt vyvolana stisknutim tla¢itka OK
v nabidce ,HIaseni“. (= 11.9)

Doporuceni a aktivni hlaseni se zobrazuji
také pomoci indikatoru stavu. (= 11.2)

V &asti s podrobnostmi o hlaseni je mozné
vyvolat kéd hlaseni, okamzik jeho
vygenerovani, prioritu a ¢etnost vyskytu.

— Doporuéeni maji prioritu ,Nizka“ lII
nebo ,Info" a zobrazuji se pomoci
indikatoru stavu stfidavé s textem
~IMow pfipraven k prov.*

Roboticka sekacka mize dale
pokra¢ovat v provozu, obnovi se
automaticky rezim.

— Poruchy maji prioritu ,Stfredni” a lm
vyzaduji zasah uzivatele.
Roboticka sekacka mlze dale
pokrac¢ovat v provozu az po odstranéni
poruchy.

— PFi vyskytu zavady s prioritou
,Vysoka“ se na displeji zobrazi text
~Kontaktovat prodejce”.

Roboticka sekacka mlze dale
pokracovat v provozu az poté, co je
zavada odstranéna u odborného
prodejce VIKING.

Pokud zlstane hlaseni aktivni i po
provedeni navrhovaného opatfeni,
kontaktujte odborného prodejce
VIKING.

Zavady, které muze odstranit pouze
odborny prodejce VIKING, nejsou v
prehledu uvedeny. Pokud dojde k
takovéto zavadeé, prectéte
odbornému prodejci 4mistny kéd a
text zavady.

MI 632 C, MI 632 PC:

Hlaseni, ktera negativné ovliviuji
provoz, budou hlaSena také
aplikaci. (= 10.)

Roboticka sekacka po odeslani
hlaseni prejde do pohotovostniho
rezimu a za Ucelem Uspory
akumulatoru deaktivuje provoz
mobilniho telefonu.

o

o

Hlaseni:

0001 — Ztrata dat

Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pficina:

— byla provedena aktualizace softwaru
stroje;

— pokles napéti;

— softwarova nebo hardwarova chyba.

Opatreni:

— Po stisknuti tlacitka OK bude roboticka
sekacka pracovat podle predem
nastavenych parametrd — zkontrolujte
nastaveni (datum, ¢as, vyzinaci plan)
a pfipadné jej upravte.
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Hlaseni:

0100 — Vybity akumulator

Nabit akumulator

Mozna pricina:

— P¥iliS nizké napéti akumulatoru

Jak odstranit problém:

— Postavit robotickou sekacku do dobijeci
stanice (= 15.8)

Hlaseni:

0180 — Nizka teplota

Nebylo dosazeno teplotniho rozsahu
Mozna pricina:

— Nizka teplota uvnitf robotické sekacky

Jak odstranit problém:
— Zahtat robotickou sekacku

Hlaseni:

0181 — Vysoka teplota

Teplotni rozsah byl ptekrocen

Mozna pricina:

— Vysoka teplota uvnitf robotické sekacky
Jak odstranit problém:

— Ponechat robotickou sekacku
vychladnout

Hlaseni:
0183 — Vysoka teplota
viz hlaseni 0181

Hlaseni:
0185 — Vysoka teplota
viz hlaseni 0181

Hlaseni:
0186 — Nizka teplota
viz hlaseni 0180
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Hlaseni:
0187 — Vysoka teplota
viz hlaseni 0181

Hlaseni:

0302 — Chyba hnaciho motoru

Teplotni rozsah byl ptekrocen

Mozna pric¢ina:

— Vysoka teplota v levém hnacim motoru

Jak odstranit problém:

— Ponechat robotickou sekacku
vychladnout

Hlaseni:

0305 — Chyba hnaciho motoru

Levé kolo je zaseklé

Mozna pric¢ina:

— Pretizeni levého hnaciho kola

Jak odstranit problém:

— Vyistit robotickou sekac¢ku (= 16.2)

— Odstranit nerovnosti (vymoly, jamy) na
secCené plose

Hlaseni:

0402 — Chyba hnaciho motoru

Teplotni rozsah byl ptekrocen

Mozna pric¢ina:

— Vysoka teplota v pravém hnacim
motoru

Jak odstranit problém:
— Ponechat robotickou sekacku
vychladnout

Hlaseni:
0405 — Chyba hnaciho motoru
Pravé kolo je zaseklé

ES

=
Mozna pficina: o
— Pretizeni pravého hnaciho kola
Jak odstranit problém: 8
— Vyistit robotickou sekac¢ku (= 16.2)
— Odstranit nerovnosti (vymoly, jamy) na
*ané plog

secené plose H
Hlaseni: 5
0502 — Chyba Zaciho motoru (14

Teplotni rozsah byl prekrocen
Mozna pficina:

— Vysoka teplota v zacim motoru
Jak odstranit problém:

— Ponechat robotickou sekacku
vychladnout

Hlaseni:

0505 — Chyba Zaciho motoru
Zaci ntz je zasekly

Mozna pfricina:

— Nelze zapnout Zaci motor.
— Pretizeni zaciho motoru

Odstranéni problému:

— Vyistit Zaci nGz a zaci Ustroji (= 16.2)

— Nastavit vétsi vysku seceni (= 9.3)

— Odstranit nerovnosti (vymoly, jamy) na
secené plose
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Hlaseni:

0701 — Chyba akumulatoru

Mimo teplotni rozsah

Mozna pricina:

— P¥ilis nizka nebo vysoka teplota v
akumulatoru

Jak odstranit problém:

— Nechat robotickou sekac¢ku zahrat nebo
vychladnout — dodrzovat ptipustny
rozsah teplot akumulatoru (= 6.4)

Hlaseni:
0703 — Vybity akumulator
viz hlaseni 0100

Hlaseni:
0704 — Vybity akumulator
viz hlaseni 0100

Hlaseni:

1000 — Preklopeni

PFipustny byl pfekrocen

Mozna pficina:

— Cidlo sklonu zaznamenalo pteklopeni
stroje.

Jak odstranit problém:

— Postavit robotickou sekacku na kola,
zkontrolovat, zda neni poskozena, a
potvrdit hlaSeni stisknutim tlac¢itka OK

Hlaseni:

1010 — iMow zvednuty

Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pricina:

— Roboticka sekacka byla zvednuta za
kapotu.

Odstranéni problémi:
— Zkontrolovat pohyblivost kapoty a
potvrdit hlaSeni stisknutim tlacitka OK
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Hlaseni:

1020 — Stisknuto tlacitko STOP
Pro uvolnéni stisknéte OK
Mozna pficina:

— Bylo stisknuto tlacitko STOP.

Jak odstranit problém:
— Potvrdit hlaSeni stisknutim tlacitka OK

Hlaseni:

1030 — Zavada krytu

Zkontrolovat kapotu

Poté stisknout OK

Mozna pricina:

— Nelze rozpoznat kapotu.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolovat pohyblivost a upevnéni
kapoty a potvrdit hlaseni stisknutim
tlacitka OK

Hlaseni:

1100 — Ovladaci konzola

Ovladaci konzola b&hem jizdy vyjmuta

Mozna pricina:

— Ovladaci konzola byla vyjmuta b&hem
automatického provozu.

Jak odstranit problém:

— Potvrdit hlaseni stisknutim tla¢itka OK —
vloZzenim ovladaci konzoly se obnovi
automaticky rezim

Hlaseni:

1120 — Kapota blokovana

Zkontrolovat kapotu

Poté stisknout OK

Mozna pricina:

— Doslo ke kolizi, ktera zablokovala stroj.

Jak odstranit problém:

— Uvolnit robotickou sekacku, v pfipadé
potieby odstranit prekazku nebo zménit
trasu vedeni omezovaciho dratu — poté
potvrdit hlaSeni stisknutim tlac¢itka OK

— Zkontrolovat pohyblivost kapoty a
potvrdit hlaSeni stisknutim tlac¢itka OK

Hlaseni:
1125 — Odstranit prekazku
Zkontrol. vedeni dratu

Mozna pricina:
— Nepfesné ulozeni omezovaciho dratu

Jak odstranit problém:

— Zkontrolovat trasu ulozeni
omezovaciho dratu, zkontrolovat
vzdalenosti pomoci pravitka iRuler
(= 12.3)

Hlaseni:

1130 — Je zaseklé

Uvolnit iMow

Poté stisknout OK

Mozna pricina:

— Roboticka sekacka stoji zasekla na
misté.

— Hnaci kola se protaci.

Jak odstranit problém:

— Uvolnit robotickou sekacku, odstranit
nerovnosti na secené plose nebo
zmeénit trasu vedeni omezovaciho dratu
— poté potvrdit hlaseni stisknutim
tlacitka OK
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— Vycistit hnaci kola, v pfipadé potieby
zablokovat provoz v desti — poté
hlaseni potvrdit stisknutim tlacitka OK
(= 11.12)

Hlaseni:

1135 - Mimo

Postavit iMow na sec¢enou plochu

Mozna pricina:

— Roboticka sekacka se nachazi mimo
secenou plochu.

Odstranéni problému:
— Vratit robotickou sekacku na se¢enou
plochu

Hlaseni:
1140 — Prilis prikré
Zkontrol. vedeni dratu

Mozna pricina:
— Cidlo sklonu zaznamenalo svah se
sklonem nad 19°.

Jak odstranit problém:

— Zménit trasu ulozeni omezovaciho
dratu, vyclenit plochy travniku se
sklonem nad 19°

Hlaseni:
1160 — Stisknuta rukojet
Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pricina:
— Roboticka sekacka byla zvednuta za
drzadlo pro noSeni.

Opatieni:

— Potvrdit hlaseni stisknutim tlacitka OK.
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Hlaseni:

1170 — Zadny signal

Zkontrol. signal dratu

Mozna pricina:

— Béhem provozu stroje doslo
k pferuseni pfijmu signalu dratu.

— Roboticka sekacka se nachazi mimo
secenou plochu.

— Dobijeci stanice popf. elektronické
soucasti byly vyménény.

Odstranéni problému:

— zkontrolovat napajeni dobijeci stanice

— zkontrolovat funk¢nost kontrolky LED
na dobijeci stanici — ¢ervena kontrolka
LED ma svitit po celou dobu provozu
stroje (= 13.1)

— vratit robotickou sekacku na se€enou
plochu

— propojit robotickou sekacku a dobijeci
stanice (= 11.16)

Hlaseni:

1180 — Zadokovani iMow

Automatické zadokovani

neni mozné

Mozna pricina:

— Dobijeci stanice nebyla nalezena.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolujte funkénost kontrolky LED
na dobijeci stanici, v pfipadé potieby
dobijeci stanici zapnéte (= 13.1)

— Zkontrolujte, zda se stroj spravné
pfipojuje k dobijeci stanici (=> 15.7)

Hlaseni:

1190 — Chyba dokovani

Dob. stanice obsazena

Mozna pfricina:

— Dobijeci stanice je obsazena druhou
robotickou sekackou.

Jak odstranit problém:
— Pfipojit robotickou sekacku k dobijeci
stanici, az bude volna

Hlaseni:
1200 — Chyba zaciho motoru
viz hlaseni 0505

Hlaseni:
1210 — Chyba hnaciho motoru
Kolo je zaseklé

Mozna pricina:
— Pretizeni hnaciho kola

Jak odstranit problém:

— Vyistit robotickou sekac¢ku (= 16.2)

— Odstranit nerovnosti (vymoly, jamy) na
secené plose

Hlaseni:

1220 — Byl rozpoznan dést

Seceni pferuSeno

Mozna pricina:

— Etapy seceni byly preruseny destém
nebo nebyly zahajeny.

Jak odstranit problém:

— Neprovadét zadnou dalsi ¢innost, v
pfipadé potfeby nastavit destové cidlo
(= 11.12)
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Hlaseni:

2000 — Problém se signalem

Zadokovani iMow

Mozna pricina:

— Chyba signalu dratu, nutné sefizeni.

Opatieni:

— Postavit robotickou sekacku do dobijeci
stanice a poté stisknout tla¢itko OK.

Hlaseni:

2010 — Vyména zaciho noze

Bylo dosazeno pfipustné zivotnosti

Mozna pricina:

— Zaci niiz je v provozu vice nez 200
hodin, nutna vyména

Jak odstranit problém:
— Vyména zaciho noze, poté ,Vyména
noze“ v nabidce ,Servis® (2 16.4)

Hlaseni:

2020 — Doporuceni

Roc¢ni kontrola u odborného prodejce
Mozna pricina:

— Doporuceny servis pfistroje

Jak odstranit problém:

— Nechte provést ro¢ni kontrolu
u odborného prodejce VIKING

Hlaseni:

2030 — Akumulator

Bylo dosazeno pfipustné Zivotnosti
Mozna pricina:

— Nutna vyména akumulatoru
Jak odstranit problém:

— Nechat akumulator vyménit u
odborného prodejce VIKING
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Hlaseni:
2032 — Chyba akumulatoru pfi nabijeni
viz hlaseni 0701

Hlaseni:

2040 — Chyba akumulatoru pfi zahajeni
seCeni

viz hlaseni 0701

Hlaseni:
2050 — Pfizpus. vyzin. plan
Prodlouzit aktiv. doby

Mozna pric¢ina:
— Byly zkraceny nebo vymazany aktivni

doby, pfipadné byla prodlouzena doba

secCeni — ulozené aktivni doby nejsou

dostacujici pro nezbytné etapy seceni.

Jak odstranit problém:
— Prodlouzit aktiv. doby (= 11.7) nebo
zkratit dobu seceni (=> 11.8)

Hlaseni:
2060 — Seceni ukonceno
Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pric¢ina:
— Seceni na vedlejsi plose Uspésné
ukonceno

Jak odstranit problém:

— Robotickou sekacku postavte na
secenou plochu a pfipojte ji k dobijeci
stanici, aby se nabil akumulator
(= 15.7)

Hlaseni:

2070 — Signal GPS

Zadny piijem na okraji

Mozna pficina:

— Cely okraj se¢ené plochy se nachazi
v oblasti nepokryté signalem

Jak odstranit problém:

— Zopakuijte objizdéni okraje (= 11.14)

— Za Ucelem podrobné diagnostiky
kontaktujte odborného prodejce
VIKING

Hlaseni:

2071 — Signal GPS

Zadny prijem u Vychozi bod 1

Mozna pric¢ina:

— Vychozi bod 1 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zménte polohu Vychoziho bodu 1
(= 11.15)

Hlaseni:

2072 — Signal GPS

Zadny prijem u Vychozi bod 2

Mozna pricina:

— Vychozi bod 2 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zmérnte polohu Vychoziho bodu 2
(= 11.15)
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Hlaseni:

2073 - Signal GPS

Zadny piijem u Vychozi bod 3

Mozna pricina:

— Vychozi bod 3 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zmérite polohu Vychoziho bodu 3
(= 11.15)

Hlaseni:
2074 - Signal GPS
Zadny pfijem u Vychozi bod 4

Mozna pficina:
— Vychozi bod 4 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zménte polohu Vychoziho bodu 4
(= 11.15)

Hlaseni:

2075 — Signal GPS

Zadny piijem v pozadované zéné

Mozna pricina:

— Pozadovana zéna se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Ur¢ete novou pozadovanou zénu
(= 10.)
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Hlaseni:

2076 — Signal GPS

Pozadovana zéna nebyla nalezena

Mozna pricina:

— Pozadovanou z6nu nebylo mozné pfi
objizdéni okraje nalézt

Jak odstranit problém:

— Urcete novou pozadovanou zénu.
Dbejte na to, aby se pozadovana zéna
a omezovaci drat prekryvaly (= 10.)

Hlaseni:

2077 — Pozadovana zbéna

Pozadovana zéna mimo domov. oblast

Mozna pricina:

— Pozadovana z6na se nachazi mimo
ulozenou domovskou oblast

Jak odstranit problém:
— Urcete novou pozadovanou zénu
(= 10.)

Hlaseni:

2080 — Sit

Zadny pijem GPRS

Mozna pricina:

— Nelze navazat spojeni GPRS, secena
plocha se nachazi v oblasti nepokryté
signalem

Jak odstranit problém:

— Za ucelem podrobné diagnostiky
kontaktujte odborného prodejce
VIKING
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Hlaseni:

2100 — Ochrana GPS

Mimo domovskou oblast

Stroj zablokovan E

Mozna pricina:

— Roboticka sekacka se vzdalila od 0
domov. oblasti (®)

Jak odstranit problém:

— Premistéte robotickou sekac¢ku zpétdo |-
domovské oblasti a zadejte kéd PIN -
(= 5.10)

RU

Hlaseni:

2110 — Ochrana GPS

Nové stanovisté

Nutna nova instalace

Mozna pric¢ina:

— Roboticka sekacka byla uvedena do
provozu na jiné secené plose. Signal
dratu druhé dobijeci stanice byl jiz
ulozen.

Jak odstranit problém:
— Provedte novou instalaci (= 11.14)

Hlaseni:

2200 — Stav SIM

Prodlouzit smlouvu

Mozna pric¢ina:

— Zanedlouho uplyne platnost servisni
smlouvy M2M

Jak odstranit problém:

— Prodluzte smlouvu — dalsi informace
vam k tomu poskytne odborny prodejce
VIKING
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Hlaseni:

4001 — Interni chyba

Mimo teplotni rozsah

Mozna pricina:

— P¥ilis nizka nebo vysoka teplota v
akumulatoru nebo uvnitf stroje

Jak odstranit problém:

— Nechat robotickou sekac¢ku zahrat nebo
vychladnout — dodrzovat ptipustny
rozsah teplot akumulatoru (= 6.4)

Hlaseni:
4002 — Preklopeni
viz hlaSeni 1000

Hlaseni:

4003 — Zvednuta kapota

Zkontrolovat kapotu

Poté stisknout OK

Mozna pricina:

— Kapota byla zvednuta.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolovat kapotu a potvrdit hlaseni
stisknutim tlacitka OK

Hlaseni:
4004 — Interni chyba
Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pricina:

— Chyby v programu

— Vypadek proudu b&hem automatického
provozu

— Roboticka sekacka se nachazi mimo
secenou plochu.

Jak odstranit problém:
— Potvrdit hlaseni stisknutim tlacitka OK
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— Zkontrolovat napajeni dobijeci stanice
— Cervena kontrolka LED musi svitit po
celou dobu provozu stroje, poté
stisknout tlacitko OK (= 13.1)

— Postavit robotickou sekacku na
secenou plochu a stisknout tla¢itko OK

Hlaseni:
4005 — Interni chyba
viz hlaseni 4004

Hlaseni:
4006 — Interni chyba
viz hlaseni 4004

Hlaseni:
4008 — Interni chyba
viz hlaseni 4004

25. Hledani zavad

X pripadné vyhledejte pomoc odborného
prodejce, VIKING doporucuje
odborného prodejce VIKING.

Zavada:

Roboticka sekacka pracuje v nespravny

cas

Mozna pric¢ina:

— Nespravné nastaveni ¢asu a data

— Nespravné nastaveni aktivnich dob

— Stroj uvedla do provozu neopravnéna
osoba.

Jak odstranit problém:

— Nastavit ¢as a datum (= 11.11)

— Nastavit aktivni doby (= 11.6)

— Nastavit bezpec¢nostni stuperi ,,Stredni“
nebo ,Vysoka“ (= 11.16)

Zavada:

Roboticka sekacka béhem aktivni doby

nepracuje.

Mozna pficina:

— Akumulator se nabiji.

— Automatika vypnuta

— Aktivni doba byla deaktivovana.

— Byl rozpoznan dést

— Travnik byl dany tyden secen po
nezbytné nutnou dobu a neni tfeba
aktivovat dalSi etapu seceni.

— Na displeji je zobrazeno hlaseni.

— Nespravné vlozena ovladaci konzola

— Dobijeci stanice neni pfipojena k
elektrické siti.

Jak odstranit problém:

— Nechat akumulator nabit (= 15.8)

— Zapnout automatiku (= 11.5)

— Aktivovat pfislusnou aktivni dobu
(= 11.7)

— Nastavit destové c¢idlo (= 11.12)

— Neni tfeba provadét zadnou dalsi akci,
etapy seceni se automaticky rozlozi po
celém tydnu — v pfipadé potteby spustit
etapu seceni pfikazem ,Seceni*

(= 11.5)

— Odstrarite zobrazenou poruchu a
hlaseni potvrdit stisknutim tlacitka OK
(= 11.9)

— Vlozit ovladaci konzolu (= 15.2)

— Zkontrolovat napajeni dobijeci stanice
(= 9.5)

Zavada:

Roboticka sekacka nereaguje na prikazy
~Spustit se€eni” ani ,,Spustit seceni se
zpozdénim®.

Mozna pficina:

Nedostate¢né nabity akumulator

Byl rozpoznan dést

Nespravné vlozena ovladaci konzola
Na displeji je zobrazeno hlaseni.
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— Bylo stisknuto tla¢itko navratu do
vychozi polohy na dobijeci stanici —
aktivni volani.

Jak odstranit problém:

— Nabit akumulator (= 15.8)

— Nastavit destové Cidlo (= 11.12)

— Vlozit ovladaci konzolu (= 15.2)

— Odstrante zobrazenou poruchu a
hlaseni potvrdit stisknutim tlacitka OK
(= 11.9)

— Stisknutim tlacitka navratu do vychozi
polohy deaktivujte volani nebo stroj po
pfipojeni k dobijeci stanici znovu
odeslat na se¢enou plochu

Zavada:

Roboticka sekacka nepracuje a na displeji
neni nic zobrazeno.

Mozna pricina:

— Stroj je v pohotovostnim rezimu.

— Vadny akumulator

Odstranéni problémii:

— Stisknutim libovolného tlacitka uvedte
robotickou sekacku do aktivniho stavu
— zobrazi se indikator stavu (= 11.2)

— Vyménit akumulator (%)

Zavada:

Roboticka sekacka je hlu¢na a vibruje.

Mozna pricina:

— Poskozeny zaci nliz

— Silné znecisténé zaci Ustroji

Jak odstranit problém:

— Vyména zaciho noze — odstranit
prekazky z plochy travniku (= 16.4),
(X)

— Vycistit zaci ustroji (= 16.2)
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Zavada:
Horsi kvalita mul¢ovani nebo seceni

Mozna pric¢ina:

— P¥ilis vysoka trava v poméru
k nastavené vysce seceni

— Velice mokra trava

— Otupeny nebo opotfebovany Zaci naz

— Nedostate¢ny pocet aktivnich dob,
prilis kratka doba seceni

— Nespravné nastavena velikost se¢ené
plochy

— P¥ilis vysoka trava na secené plose

— Dlouhé klidové faze

Jak odstranit problém:

— Nastavit vysku sec¢eni (= 9.3)

— Nastavit destové cidlo (= 11.12)
Posunout aktivni doby (= 11.7)

— Vyména zZaciho noze (= 16.4), ()

— Prodlouzit nebo doplnit aktiv. doby
(= 11.7)
Prodlouzit dobu sec¢eni (= 11.8)

— Vytvofit novy vyzinaci plan (= 11.8)

— Aby bylo mozné dosahnout co
nejlepSich vysledkl seceni, potfebuje
roboticka sekacka k poseceni urcité
velikosti se¢ené plochy az 2 tydny.

— Povolit se¢eni v desti (= 11.12)
Prodlouzit aktiv. doby (= 11.7)

Zavada:

Zobrazeni na displeji v cizim jazyce
Mozna pricina:

— Jazyk byl zménén.

Jak odstranit problém:

— Nastavit jazyk (= 11.11)

Zavada:

Na secené plose vznikaji hnéda mista

(odkryva se zemina).

Mozna pficina:

— Nadmérna doba seceni v poméru
k sec¢ené plose

— Omezovaci drat byl polozen v prilis
Uzkych polomérech.

— Nespravné nastavena velikost se¢ené
plochy

Jak odstranit problém:

— Zkratit dobu seceni (= 11.8)

— Upravit trasu vedeni omezovaciho
dratu (= 9.6)

— Vytvofit novy vyzinaci plan (=> 11.8)

Zavada:

Etapy seceni jsou vyrazné kratSi nez

obvykle.

Mozna pricina:

— P¥ilis vysoka nebo mokra trava

— Silné znecistény stroj (zaci Ustroji,
hnaci kola)

— Akumulator je u konce své zivotnosti.

Jak odstranit problém:

— Nastavit vysku seceni (= 9.3)
Nastavit destové cidlo (= 11.12)
Posunout aktivni doby (= 11.7)

— Vydistit stroj (> 16.2)

— Vyménit akumulator — postupovat v
souladu s doporu¢enim zobrazenym na
displeji (%), (= 11.9)

Zavada:

Roboticka sekacka je pfipojena k dobijeci

stanici, akumulator se vSak nenabiji

Mozna pficina:

— Akumulator je dostate¢né nabity.

— Dobijeci stanice neni pfipojena k
elektrické siti.
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— Chybné pfipojeni stroje k dobijeci
stanici
— Zkorodované nabijeci kontakty

Odstranéni problémii:

— Neprovadét zadnou dalSi ¢innost —
nabijeni akumulatoru probiha
automaticky v okamziku, kdy napéti
poklesne pod urcitou hodnotu.

— Zkontrolovat napajeni dobijeci stanice
(= 9.5)

— Odstavit robotickou sekacku na se¢ené
plose, odeslat ji zpét do dobijeci stanice
(= 11.5) a zkontrolovat, zda se spravné
pfipoji k dobijeci stanici — pokud ne,
upravit polohu dobijeci stanice (= 9.5)

— Vymeénit nabijeci kontakty (%)

Zavada:

Vadny proces zadokovani stroje

Mozna pricina:

— Nerovnosti v oblasti pfijezdu k dobijeci
stanici

— Znecisténa hnaci kola nebo zakladova
deska

— Nespravné ulozeny omezovaci drat v
oblasti dobijeci stanice

— Nezkracené konce omezovaciho dratu

Jak odstranit problém:

— QOdstranit nerovnosti v oblasti ptijezdu k
dobijeci stanici (= 9.5)

— Vycistit hnaci kola a zakladovou desku
dobijeci stanice (= 16.2)

— Znovu ulozit omezovaci drat — dbat na
spravnou instalaci v oblasti dobijeci
stanice (= 9.6)

— Zkratit omezovaci drat podle
uvedeného popisu a ulozit ho tak, aby
volné konce nebyly pfili§ dlouhé —
zbyvajici délku nenavijet (= 9.7)
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Zavada:
Roboticka sekacka prejela omezovaci drat

Mozna pric¢ina:

— Nespravné ulozeny omezovaci drat,
nespravné zvolené vzdalenosti

— Prilis velky sklon se¢ené plochy

— Na robotickou sekacku pusobi rusivé
pole.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolovat trasu ulozeni
omezovaciho dratu (= 11.14),
zkontrolovat vzdalenosti pomoci
pravitka iRuler (= 12.3)

— Zkontrolovat trasu ulozeni
omezovaciho dratu, vymezit zény s
ptilis velkym sklonem svahu (= 11.14)

— Kontaktovat odborného prodejce
VIKING (%)

Zavada:

Roboticka sekacka ¢asto stoji zasekla na
misté.

Mozna pric¢ina:

— P¥ilis mala vyska seceni

— Znecisténa hnaci kola

— Jamy nebo prekazky na secené plose

Odstranéni problémii:

— Nastavit vétsi vysku seceni (= 9.3)

— Vyistit hnaci kola (> 16.2)

— Vyplnit jAmy na secené plose,
nainstalovat uzaviené plochy kolem
prekazek, jako napt. kofen(, odstranit
prekazky (= 9.6)

Zavada:

Narazové Cidlo se neaktivuje, kdyz
roboticka sekacka narazi na prekazku
Mozna pric¢ina:

— Prekazka je nizsi nez 10 cm.

— Prekazka neni pevné spojena se zemi
— napt. spadené ovoce nebo tenisovy
micek.

Jak odstranit problém:

— Odstranit pfekazku nebo ji ohradit jako
uzavienou plochu (= 12.8)

— Odstranit prekazku

Zavada:
Stopy po kolech u obvodu se¢ené plochy

Mozna pric¢ina:

— Prilis ¢asté seceni u okraje se¢ené
plochy

— Vyuzivani vychozich bodu

— Akumulator je u konce své zivotnosti a
dobiji se tedy velmi ¢asto.

Jak odstranit problém:

— Vypnout se¢eni u okraje se¢ené plochy
nebo nastavit interval se¢eni na
jedenkrat tydné (= 11.14)

— Pokud to se¢ena plocha umoznuje,
zajistit, aby se viechny etapy seceni
zahajovaly u dobijeci stanice (= 11.15)

— Vyménit akumulator — postupovat v
souladu s doporu¢enim zobrazenym na
displeji (%), (= 24.)

Zavada:

Nesecena trava u okraje secené plochy
Mozna pricina:

— Funkce seceni u okraje vypnuta

— Nepresné ulozeni omezovaciho dratu
— Trava mimo dosah zaciho noze

Jak odstranit problém:

— Sekat travu u okraje jednou nebo
dvakrat tydné (= 11.14)

— Zkontrolovat trasu ulozeni
omezovaciho dratu (= 11.14),
zkontrolovat vzdalenosti pomoci
pravitka iRuler (= 12.3)
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— Nesecené oblasti pravidelné upravovat
pomoci vhodného vyzinace

Zavada:

Zadny signal dratu

Mozna pricina:

— dobijeci stanice je vypnuta — kontrolky
nesviti;

— dobijeci stanice neni pfipojena
k elektrické siti — kontrolky nesviti;

— omezovaci drat neni pfipojen k dobijeci
stanici — blika ¢ervena kontrolka;

— omezovaci drat byl pferuSen — blika
Cervena kontrolka;

— roboticka sekacka neni sparovana
s dobijeci stanici;

— vadna elektronika.

Opatieni:

— zapnout dobijeci stanici (= 13.1);

— zkontrolovat napajeni dobijeci stanice
(= 9.5);

— pfipojit omezovaci drat k dobijeci
stanici (= 9.7);

— hledatlom dratu (= 16.6) a poté opravit
omezovaci drat pomoci elektrickych
konektorll (= 12.12);

— spojit robotickou sekacku a dobijeci
stanici (= 11.16);

— kontaktovat odborného prodejce
VIKING (%).

Zavada:

Roboticka sekacka nepfijima signal GPS

Mozna pricina:

— Praveé se vytvafi spojeni s druzicemi

— 3 nebo méné druzic v pracovnim
dosahu

0478 131 9225 A-CS

— Stroj se nachazi v oblasti nepokryté
signalem

Jak odstranit problém:

— Neni tfeba provadét zadnou dalsi akci,
navazani spojeni muze trvat nékolik
minut

— Obejdéte nebo odstrarite stinici
prekazky (napt. stromy, pristiesky)

Zavada:

Robotické sekacce se nedafi navazat

spojeni s mobilnim telefonem

Mozna pric¢ina:

— Secena plocha se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

— Uplynula platnost servisni smlouvy
M2M

— Radiovy modul neni aktivovan

Jak odstranit problém:

— Prodluzte smlouvu u odborného
prodejce VIKING (%)

— Nechte aktivovat radiovy modul
odbornym prodejcem VIKING (%)

Zavada:

Roboticka sekacka neni pomoci aplikace

k zastizeni

Mozna pric¢ina:

— Roboticka sekacka v pohotovostnim
rezimu

— Z&dné internetové spojeni

— Roboticka sekacka neni pfifazena ke
spravné e-mailové adrese

Jak odstranit problém:

— Aktivujte robotickou sekacku stisknutim
tlacitka, nastavte energ. rezim ,GPRS*
(= 11.11)

— Stroj, na kterém je nainstalovana
aplikace, je spojen s internetem

— Opravte e-mailovou adresu (= 10.)

26. Servisni plan

26.1 Potvrzeni predani

Model:

Sériové Cislo:

Datum: | | ||

RN E AN

Dalsi servis

Datum: | | | |

26.2 Potvrzeni servisu

PFi provadéni udrzbarskych pracich

odevzdejte tento Navod k pouziti
Vasemu odbornému prodejci VIKING.
Ten pak do predtisténych poli potvrdi
provedeni servisnich praci.

[*™ Servis proveden dne

P Datum dal3iho servisu
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27. Priklady pro instalaci

Pravouhla se¢ena plocha s jednim
stromem a bazénem

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprostfedni blizkosti

domu

Uzaviena plocha:

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojiciho stromu (3) tak, aby
vychazel z propojovaci cesti¢ky ulozené

pod pravym Uhlem k okraji se¢ené plochy.

Bazén:

Z bezpecnostnich duvodl (pfedepsany
odstup dratu je omezovaci drat (2) veden
mimo bazén ([B).
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Odstupy dratu: (= 12.3)
27 cm, piip. 9 cm od okraje,
27 cm kolem stromu,

100 cm od vodni plochy.

Programovani:
Po stanoveni velikosti se¢ené plochy neni
treba provadét zadna dalsi nastaveni.

Zvlastnosti:

Neupravované oblasti kolem bazénu
pravidelné manualné secte pomoci
vhodného vyzZinace.
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Secena plocha tvaru U s nékolika
samostatné stojicimi stromy

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprosttedni blizkosti
domu

Uzaviené plochy:

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojicich stromu tak, aby
vychazel z propojovaci cesti¢ky ulozené
pod pravym uhlem k obvodu secené
plochy (2). Propojovaci cesti¢ka tak spoji 2
uzaviené plochy.

Odstupy dratu: (= 12.3)
27 cm, piip. 9 cm od okraje,
27 cm kolem stromd.

Programovani:
Po stanoveni velikosti se¢ené plochy neni
tfreba provadét zadna dalsi nastaveni.
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Zvlastnosti:

Strom v rohu se¢ené plochy — Travu za
vymezenym stromem pravidelné udrzujte
pomoci vhodného vyzinace nebo ji nechte
volné rist.
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Seclena plocha rozdélena na dveé ¢asti s
rybni¢kem a samostatné stojicim stromem

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprostfedni blizkosti
domu

Uzaviena plocha:

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojiciho stromu tak, aby
vychazel z propojovaci cesti¢ky ulozené
pod pravym Uhlem k okraji se€ené plochy.

Rybnicek:

Z bezpecnostnich divodu (pfedepsany
odstup dratu) je omezovaci drat (2) veden
mimo rybni¢ek [B).

Odstupy dratu: (= 12.3)

27 cm, piip. 9 cm od okraje nebo teras,
27 cm kolem stromu,

100 cm od vodni plochy.
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Uzké misto:
Instalace uzkého priichodu (3) pfi odstupu
dratu 18 cm (= 12.10)

Programovani:

Urcete celkovou velikost se€ené plochy,
naprogramujte 2 vychozi body (4) (v
blizkosti dobijeci stanice a v klikatém rohu
u jezirka) — ¢etnost startll se musi vzdy
pohybovat v rozsahu 20 % az 25 %

(= 11.15)

Zvlastnosti:

Neupravované oblasti, napf. kolem
rybni¢ku, pravidelné manualné secte nebo
je upravujte pomoci vhodného vyzinace.
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Dvé ¢asti secené plochy — roboticka
sekacka nemuze samostatné prejet z
jedné ¢asti na druhou.

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprostfedni blizkosti
dom(

Uzaviené plochy:

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojiciho stromu a zeleninové
zahradky ([B] tak, aby vychazel z
propojovaci cesti¢ky ulozené pod pravym
Uhlem k obvodu secené plochy.
Odstupy dratu: (= 12.3)

27 cm, piip. 9 cm od okraje (2) nebo

teras,
27 cm kolem stromu a zeleninové

0478 131 9225 A-CS

zahradky,
54 cm pfi minimalni vzdalenosti v tizkych
mistech za zeleninovou zahradkou.

Sousedici instalace:

P¥i instalaci sousedici plochy (C] ulozte
drat propojovaci cesti¢ky (3) na terase
domu do kabelového kanalu.

Programovani:

Urcete velikost se¢ené plochy (bez
sousedicich ploch) a naprogramujte 1
vychozi bod (4) v tzkém misté — Cetnost
startt 20 % az 25 % (= 11.15)

Zvlastnosti:

Robotickou sekacku pfeneste nékolikrat
tydné do sousedici instalace a aktivujte
ptikaz ,Spustit seceni“. (= 15.5)
Zohlednéte plosny vykon. (= 14.4)

V pfipadé potfeby vytvorte dvé oddélené
secené plochy a do kazdé z nich umistéte
jednu dobijeci stanici.

235

ES

RU



— e e e e e e e e o e = = —

== e

Secena plocha kolem samostatné stojici
budovy

Dobijeci stanice:

Stanovisté (1) u okraje secené plochy.
Dum [A] je vymezen uzavienou plochou,
dobijeci stanice proto nemuze byt
umisténa v jeho bezprostredni blizkosti.
Ulozte sitovy kabel vedouci od domu k
dobijeci stanici do vhodného kabelového
kanalu.

Uzaviena plocha:

Obvodovy drat nainstalujte kolem domu
tak, aby vychazel z propojovaci cesti¢ky
uloZzené pod pravym Uhlem k okraji se¢ené
plochy.

Odstupy dratu: (= 12.3)
27 cm, piip. 9 cm od okraje (2)
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Programovani:
Po stanoveni velikosti se¢ené plochy neni
treba provadét zadna dalsi nastaveni.

Zvlastnosti:

Pokud okraje travniku vybihaji do

Spicky (3), ulozte omezovaci drat tak, jak
je zobrazeno na obrazku. Drat
nepokladejte v Ghlech mensich nez 90°.
(= 9.6)

Travnik v rozich pravidelné upravujte
pomoci vhodného vyzinace.
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2. Apie Sig naudojimo

instrukcija

2.1 Bendroji informacija

Si naudojimo instrukcija yra gamintojo
originali naudojimo instrukcija pagal EB
direktyvg 2006/42/EC.

VIKING nuolat tobulina savo gaminius,
todél pasiliekame teise atlikti
konstrukcinius arba techninius jrenginio
pakeitimus.

Pretenzijos dél Siame leidinyje pateikty
duomeny ir paveiksléliy nepriimamos.

Si naudojimo instrukcija apsaugota
patenty teise. Visos teisés saugomos,
ypac teisé naudoti, versti ir apdoroti §j
dokumentg elektroninémis sistemomis.

2.2 Variantai atskiroms salims

Skirtingoms Salims VIKING tiekia
{renginius su nevienodais kistukais ir
jungikliais.

Paveiksléliuose pavaizduoti jrenginiai su
europiniais kistukais. [renginiai, kuriy
kistukai yra kitokios konstrukcijos, prie
tinklo prijungiami jprasta tvarka.

2.3 Paaiskinimai, kaip skaityti
naudojimo instrukcija

Paveiksléliais ir tekstais apibldinami tam
tikri veiksmai.

Visi vaizdiniai simboliai, pritvirtinti prie
{renginio, aiSkinami Sioje naudojimo
instrukcijoje.
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Ziarejimo kryptis:

zidréjimo kryptis naudojimo instrukcijoje
Zymima simboliais ,| kaire" ir | deSine™:
naudotojas stovi uz jrenginio ir zidri | priek|
vaziavimo kryptimi.

Skyriy nuorodos:

| atitinkamus skyrius ir poskyrius su kitais
paaiskinimais pateikiama nuoroda su
rodykle. Siame pavyzdyje pavaizduota
nuoroda i skyriy: (= 2.1)

Teksto pastraipy zyméjimas:

aprasyti nurodymai gali biiti pazymeéti, kaip
nurodyta tolesniuose pavyzdziuose.

Naudojimo veiksmai, kai reikalinga
naudotojo pagalba:

e atsuktuvu atsukite varztg (1),
suaktyvinkite svirtj (2)...

Bendrieji iSvardijimai:

— gaminio naudojimas sporto renginiuose
arba varzybose.

Tekstai, kuriuose pateikta papildoma
svarbi informacija:

teksto pastraipos, turin¢ios papildomg
reikSme, kad bty lengviau pastebimos,
naudojimo instrukcijoje pazymeétos toliau
nurodytais simboliais.

Pavojus!

Nelaimingy atsitikimy ir sunkaus
asmeny suzalojimo pavojus. Bitina
atitinkamai elgtis arba nesiimti
atitinkamy darbuy.

Ispéjimas!
Pavojus susizeisti asmenims.
Atitinkamai elgiantis iSvengiama

galimy arba numanomy suzalojimy.
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Atsargiai!

@ Atitinkamai elgiantis galima iSvengti
lengvy suzalojimy ir materialinés
zalos.

Nuoroda

Informacija, skirta tam, kad
galétuméte geriau naudotis
jrenginiu ir iSvengtuméte galimy
klaidy ji valdydami.

o

Tekstai su nuoroda j paveikslélj:

Kai kuriuos paveikslélius, | kuriuos reikia
atkreipti démesj naudojantis jrenginiu,
rasite naudojimo instrukcijos pradzioje.

Sis fotoaparato simbolis Zymi su 2
aprasomu tekstu susijusj 1

paveikslélj, esantj atitinkamame
naudojimo instrukcijos puslapyje.

Paveiksléliai su teksto istraukomis:

Veiksmus su tiesiogine nuoroda |
paveikslélj rasite i$ karto po paveiksléliu su
atitinkamais pozicijos numeriais.

Pavyzdys:

Kryziuko formos mygtukas (1)
naudojamas narSyti meniu, mygtuku

OK (2) patvirtinami nuostatai ir atidaromi
meniu. Mygtuku ,Atgal“ (3) galima vél iSeiti
i$ meniu.
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3. J[renginio aprasymas

3.1 Vejos pjovimo robotas

1 Judamai pritvirtintas gaubtas 7 Mygtukas STOP (= 5.1)
(= 5.5), (= 5.6) 8 priekinis ratas
2 |krovimo kontaktai: 9 Pjovimo jranga
prijungimo prie jkrovimo stoteles 10 13 abiejy pusiy pagalastas pjovimo
kontaktai peilis (= 16.4)
3 Galinis ratas 11 Akumuliatoriaus skyrius
4 Gabenimo rankena (= 21.1)
5 ISimamas valdymo pultas (= 3.3),
(= 15.2)

6 Pjovimo aukscio reguliavimo
pasukama rankena (= 9.3)
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3.2 [krovimo stotelé

©o

Pagrindo ploksté

Laido tvirtinimo detalés ribojimo
vielai nutiesti (= 9.7)

Maitinimo blokas

Nuimamas dangtis (= 9.5)

|krovimo kontaktai:
Prijungimo prie vejos pjovimo roboto
kontaktas

Valdymo pultas
su 2 mygtukais ir 2 Sviesos diodais
(= 13.1)

Mygtukas ,| pradZig*
Indikatorius su Sviesos diodu
lijungimo ir iSjungimo mygtukas

0478 131 9225 A- LT
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3.3 Valdymo pultas

& Pagrind. meniu 14:28@@ oA
Pjov. planas
J p
Informacija Nuostatai
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Kryziuko formos mygtukas:
Vejos pjovimo roboto
vairavimas (= 4.2)

Meniu narSymas (= 11.1)
Mygtukas OK:

Rankinis pjovimas (= 4.2)
Meniu narSymas (= 11.1)
Mygtukas ,Atgal“:

Meniu narSymas (= 11.1)
Pjovimo mygtukas:
Rankinis pjovimas (= 4.2)
Pjovimas, neatsizvelgiant |
aktyvumo trukme (= 15.5)
Lietaus jutiklis (= 11.12)
Grafinis ekranas
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4. Kaip veikia vejos pjovimo

robotas

4.1 Veikimo principas

Vejos pjovimo robotas (1) yra skirtas
automatiskai pjauti veja apzeldintus
plotus. Jis pjauna vejg juostas
parinkdamas atsitiktinai.

Kad vejos pjovimo robotas galéty atpazinti
pjaunamo ploto (A ribas, §j plota reikia
aptverti ribojimo viela (2). Ja
perduodamas laido signalas, kurj siuncia
ikrovimo stotelé (3).

Pjaunamame plote esancias stabilias
kliGtis (4) atpazjsta vejos pjovimo roboto
impulsinis jutiklis. Pjaunamo ploto
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sritis (5), | kurias vejos pjovimo robotas
negali vaziuoti, ir klidtis, | kurias jis negali
atsitrenkti, reikia aptverti ribojimo viela.

Nustacius automatika, vejos pjovimo
robotas, jsijungus aktyvumo

trukmei, (= 14.3) automatiskai iSvaziuoja
i$ {krovimo stotelés ir pjauna veja. Kai
reikia jkrauti akumuliatoriy, vejos pjovimo
robotas savarankiskai grijzta | jkrovimo
stotele. Per aktyvumo trukme visiskai
automatiskai pritaikomas pjovimo ir

krovimo etapy skaicius ir jy trukmé. Taip
visuomet uztikrinama, kad per savaite bus
pasiekta reikiama pjovimo trukmeé.

Esant iSjungtai automatikai ir pjovimo
etapams vykstant, neatsizvelgiant j
aktyvumo trukme, pjovimo etapg galima
aktyvinti pjovimo mygtuku ir komandomis
~Pradéti pjauti“ arba ,,Pradéti pjauti po tam
tikro laiko®. (= 11.5)
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4.2 Rankinis pjovimas

Vejos pjovimo robotu (1) vejg galima pjauti
ir mechaniskai, kaip rankomis valdoma
zoliapjove. Tam reikia nuimti valdymo
pultg (2), meniu ,Komandos* parinkti
parinktj ,Rankinis valdymas®, suaktyvinti
pjovimo peilj ir vaziavimo pavarg ir eiti uz
vejos pjovimo roboto. (= 15.6)

o | Nustacius rankinj pjovima,
A | impulsinis jutiklis ir krasty ribotuvas
yra neaktyvdas.

5. Saugos jtaisai

|[renginys yra pritaikytas saugiai valdyti, o
apsaugai nuo netinkamo naudojimo
uztikrinti jame jrengti keli saugos jtaisai.
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Pavojus susizeisti!

Jeigu nustatoma, kad sugedo kuris
nors i$ saugos jtaisy, tuomet
frenginio negalima naudoti.
Kreipkités | prekybos atstova.
VIKING rekomenduoja VIKING
prekybos atstova.

5.1 Mygtukas STOP

Vejos pjovimo roboto virSutinéje puséje
paspaudus raudong mygtukg STOP,
irenginys i$ karto sustabdomas. Pjovimo
peilis sustoja per kelias sekundes ir ekrane
pasirodo praneSimas ,Paspaustas STOP
mygtukas®. Kol praneSimas rodomas,
vejos pjovimo roboto negalima pradéti
eksploatuoti ir jis yra saugioje biisenoje.
(= 24.)

Jei jjungta automatika,

paspaudus OK ir patvirtinus 7
praneSima pateikiama uzklausa,

ar reikia testi automatinj rezima.
Paspaudus Taip, vejos pjovimo robotas
toliau pjauna veja, atsizvelgdamas i
pjovimo plana.

Paspaudus Ne, vejos pjovimo robotas
lieka stovéti pjovimo plote, automatika
iSjungiama. (= 11.5)

o | /lgai spaudziant mygtukg STOP,
1 | papildomai suaktyvinama jrenginio
blokuoté. (= 5.2)

5.2 Jrenginio blokuoté

Prie$ atlikdami visus techninés
priezidros ir valymo darbus,
pries gabendami ir tikrindami,
uzblokuokite vejos pjovimo
robota.

Suaktyvinus jrenginio blokuote, vejos
pjovimo robotg pradéti eksploatuoti
draudziama.

|renginio blokuotés suaktyvinimas:
— ilgai spauskite mygtuka STOP;
— meniu Komandos;

— meniu Saugumas.

Irenginio blokuotés aktyvinimas meniu
»Komandos*:

e meniu ,Komandos* parinkite jrasq
~Blokuoti iMow" ir patvirtinkite mygtuku
OK. (= 11.5)

|renginio blokuotés aktyvinimas meniu
sSaugumas“:

e meniu ,Nuostatai“ atidarykite pomeniu
»,Saugumas®; (= 11.16)

e parinkite jrasa ,Blokuoti iMow* ir
patvirtinkite spustelédami OK.

Irenginio blokuotés atSaukimas:

e prireikus jjunkite jrenginj, paspausdami
bet kur{ mygtuka;

e vejos pjovimo robotg atblokuokite b=
parodytu mygtuky deriniu. Tuo
tikslu nurodyta eilés tvarka @
paspauskite pjovimo mygtuka ir
mygtuka OK.

5.3 Apsauginiai gaubtai

Vejos pjovimo robote sumontuoti
apsauginiai gaubtai, saugantys nuo
netikéto salycio su pjovimo peiliu ir
nupjauta zole.

Labiausiai saugo gaubtas.
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5.4 Valdymas abiem rankomis

liungus rankinj pjovima pjovimo peil|
galima jjungti tik tada, kai desinés

rankos nyksc¢iu paspaudziamas ir +
laikomas mygtukas OK, o tada D

kairés rankos nyksciu

paspaudziamas pjovimo mygtukas. Vieng
kartg suaktyvinus, toliau norint pjauti reikia
spausti tik pjovimo mygtuka.

5.5 Impulsinis jutiklis

Automatiniu rezimu veikiantis vejos
pjovimo robotas i$ karto sustoja, jei
atsitrenkia | aukstesne nei 10 cm stabilig ir
stipriai prie pagrindo pritvirtintg klidtj. Jis i$
karto pakeicia judéjimo kryptj ir toliau tesia
pjovimo etapa. Jei impulsinis jutiklis
suveikia daznai, papildomai sustoja ir
pjovimo peilis.

|renginys | kliGtj atsitrenkia tam tikra
jéga. Todél jautrios kliGtys arba
lengvi daiktai, pavyzdziui, géliy
vazonai, gali bati apversti ir
pazeisti.

VIKING rekomenduoja Sias Klidtis
pasalinti arba aptverti kaip
blokuojama plota. (=> 12.8)

5.6 Apsauga pakeélus

Jei vejos pjovimo robotas pakeliamas uz
gaubto arba gabenimo rankenos, pjovimo
etapas i$ karto nutraukiamas. Pjovimo
peilis sustoja per kelias sekundes.
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5.7 Polinkio jutiklis

Jei eksploatuojant pradedamas pjauti
aukstesnis nei leistina Slaitas, vejos
pjovimo robotas nedelsdamas pakeicia
vaziavimo kryptj. lvykus pramusimui,
vaziavimo pavara ir pjovimo variklis
iSjungiami.

5.8 Ekrano apSvietimas

Eksploatuojant suaktyvinamas ekrano
ap$vietimas. Sviesa puikiai ap$viecia netir
tamsoje eksploatuojamg vejos pjovimo
robota.

5.9 Apsauga nuo vagystés

Suaktyvinus apsaugg nuo vagystés,
pakeélus vejos pjovimo robotg pasigirsta
ispéjamasis signalas, jei per kelias
minutes nejvedamas PIN kodas.

(= 11.16)

Vejos pjovimo robotg galima eksploatuoti
tik kartu su pateikiama krovimo stotele.
Kitg jkrovimo stotele batina prijungti prie
vejos pjovimo roboto. (= 11.16)

VIKING rekomenduoja nustatyti

@ vieng i$ apsaugos lygmeny —
~zemas”, ,vidutinis“ arba ,,aukstas”.
Taip uztikrinsite, kad pasaliniai
negalés prijungti vejos pjovimo
roboto prie kity jkrovimo stoteliu, jo
reguliuoti arba uzprogramuoti
duomenu.

5.10 GPS apsauga

Modeliai MI 632 C, Ml 632 PC yra su GPS
imtuvu. Kai jjungta GPS apsauga,
jrenginio savininkui bus pranesta SMS ir

el. laisku, jei jrenginys bus pasalintas i$
namy srities. Be to, ekrane bus
reikalaujama jvesti PIN koda. (= 14.5)

VIKING rekomenduoja nuolat
suaktyvinti GPS apsauga.
(= 11.16)

6. Jusy saugumui

6.1 Bendroji informacija

Dirbant su jrenginiu, bdtina
laikytis Siy nelaimingy atsitikimy
prevencijos taisykliy.

PrieS pradédami naudotis
jrenginiu pirmg karta, atidziai
perskaitykite naudojimo
instrukcijg. Padékite naudojimo
instrukcijg | saugig vieta, kad galétuméte ja
pasinaudoti ateityje.

Sios atsargumo priemonés yra bitinos
jlsy saugai uztikrinti, taciau iSvardytos ne
visos. Visada naudokite jrenginj protingai ir
atsakingai bei atminkite, kad jrenginio
valdytojas arba naudotojas atsako uz zala,
padaryta kitiems asmenims arba jy
nuosavybei.

Savoka ,Naudojimas* apibrézia visus
darbus, kurie atliekami prie vejos pjovimo
roboto, jkrovimo stotelés ir ribojimo vielos.

Atsizvelgiant tai, ,Naudotojas“yra asmuo,
kuris, pvz., atlieka darbus prie vejos
pjovimo roboto, pradeda eksploatuoti
jrenginj arba jj aktyvina, aptveria ribojimo
viela arba jrengia krovimo stotele.

VIKING iMow programos naudojimas
taip pat yra Sioje naudojimo instrukcijoje
apibrézto ,naudojimo® dalis.
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|[renginj naudokite tik gerai pailséje,
bldami geros fizinés formos ir nuotaikos.
Jei turite sveikatos sutrikimy, privalote
paklausti savo gydytojo, ar galite dirbti su
jrenginiu. ISgérus alkoholio, vaisty, kurie
daro jtakg reakcijai, arba vartojus
narkotiky, naudoti jrenginj draudziama.

Susipazinkite su jrenginio valdymo
elementais ir naudojimo taisyklémis.

|[renginj leidziama naudoti tik asmenims,
kurie perskaité naudojimo instrukcijg ir
susipazino, kaip naudoti jrenginj. Pries
pirmg kartg naudodamas jrenginj,
naudotojas turéty pasistengti isklausyti
kvalifikuoto asmens praktinio instruktazo.
Naudotojas privalo paprasyti pardavéjo
arba kito specialisto paaiskinti, kaip
saugiai naudoti jrenginj.

Per §j instruktazg naudotojg privalu
informuoti, kad dirbant su jrenginiu reikia
bati itin atsargiam ir susikaupti.

Pavojus gyvybei dél uzdusimo!
Pavojus uzdusti vaikams,
zaidziantiems su pakuoti skirtomis
medziagomis. Pakavimui skirtas
medziagas batinai saugokite nuo
vaiky.

Sj jrenginj galima duoti arba paskolinti tik
tiems asmenims, kurie yra gerai
susipazine su Siuo modeliu ir jo naudojimu.
Sinaudojimo instrukcija yra jrenginio dalis,
ja visada reikia perduoti su jrenginiu.

Sis jrenginys néra skirtas naudoti
nepatyrusiems asmenims, vaikams arba

|[renginiu niekada neleiskite naudotis
vaikams arba jaunuoliams iki 16
mety.Maziausigjj jrenginio naudotojo
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amziy gali reglamentuoti vietoje, kurioje
irenginys naudojamas, galiojancios
taisyklés.

Siekiant uztikrinti sauguma draudziama
atlikti bet kokius jrenginio pakeitimus,
iSskyrus kvalifikuotg priedy tvirtinima, kg
leidzia daryti VIKING. Be to, tai atlikus,
netenkama teisés reiksti pretenzijy i
garantijg. Informacijos apie leidziamus
naudoti priedus jums suteiks VIKING
prekybos atstovas.

Ypac grieztai draudziama atlikti darbus,
kurie pakeicia jrenginio galig arba elektros
varikliy stkiy skaiciy.

Neatlikite jokiy jrenginio pakeitimy, dél
kuriy padidéty spinduliuojamasis
triukSmas.

Siekiant uztikrinti saugg draudziama keisti

arba apdoroti renginio programine jranga.

Naudojant vieSosiose vietose, parkuose,
sporto aikStynuose, gatvése, Zemés bei
misky dkyje, bdtina elgtis itin atsargiai.

Draudziama jrenginiu vezti daiktus,
gyvinus arba Zmones, ypac vaikus.

Veikiant vejos pjovimo robotui, niekada
neleiskite asmenims, ypac¢ vaikams,
vaziuoti ant jo arba sédéti.

Démesio! Nelaimingy atsitikimy
pavojus!

Vejos pjovimo robotai sukonstruoti
automatinei vejos priezidrai ir rankiniam
vejos pjovimui. Naudojimas kitais tikslais
draudziamas ir gali biti pavojingas bei
padaryti zalos jrenginiui.

Kad naudotojas nesusizalotu, jrenginj
draudziama naudoti, pavyzdziui, Siems
darbams (iSvardyta ne viskas):

— krimams ir gyvatvoréms karpyti;

— augalams Siltnamiuose karpyti;

— augalams, augantiems ant stogo ar
balkone, prizitreti;

— mazoms medziy atpjovoms ir nupjautai
gyvatvorei smulkinti;

— keliams valyti (nusiurbti, nupasti);

— Zemeés pavirSiaus nelygumams,
pvz., kurmiarausiams, islyginti.

6.2 Apranga ir jranga

Déveékite tvirtus apsauginius
n. batus neslidziais padais ir

niekada nedirbkite neapsiave
arba, pavyzdziui, avédami sandalus,

— kai vejos pjovimo robotas i$ vienos
vietos | kitg vaziuoja valdomas valdymo
pultu,

— jei artinatés prie naudojamo vejos
pjovimo roboto,

— jei veja pjaunama mechaniskai. (= 4.2)

Atlikdami jrengimo, techninés

priezidros ir kitus darbus prie

irenginio ir jkrovimo stotelés,

dévékite tinkamus darbinius
drabuzius.

Niekada nevilkékite laisvy drabuziy (taip
pat nusiimkite papuosalus, nusiriskite
kaklaraistj ir Salikg), kurie gali uzsikabinti
uz judanciy daliy.

Vilkékite ilgas kelnes, jei

— artinatés prie naudojamo vejos pjovimo
roboto,

— vejg pjaunate rankiniu badu.

Atlikdami techninés priezidros ir

valymo darbus, juosdamivielg ir

uzfiksuodami jkrovimo stotele,

visada mavékite tvirtas
pirstines.
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Saugokite rankas atlikdami bet kokius
darbus prie pjovimo peilio, kaldami
fiksavimo vinis ir jkrovimo stotelés
kuolelius.

Atlikdami bet kokius darbus su jrenginiu
ilgus plaukus suriskite ir apsaugokite
paslépdami (po skarele, kepure ir t. t.).

&

Kaldami fiksavimo vinis ir
jkrovimo stotelés kuolelius,
uzsidékite tinkamus
apsauginius akinius.

6.3 |spéjimas — pavojinga elektros
srové!

Démesio!

Elektros smugio pavojus!
Siekiant uztikrinti
sauguma, ypac svarbu
naudoti nepazeista,
maitinimo bloko elektros
laidg ir tinklo kiStuka. Norint iSvengti
elektros smugio, negalima naudoti
pazeisty laidy, junggiu, kistuky arba
prijungimo laidy, kurie neatitinka
nurodymuy.
Todél reguliariai tikrinkite, ar ant
jungiamyjy laidy néra pazeidimo ir
senéjimo (trapumo) pozymiy.

Naudokite tik originaly maitinimo bloka.

Negalima naudoti maitinimo bloko,

— jeijis susidévéjes arba pazeistas,

— jei susidévéjo arba pazeisti laidai. Ypac¢
svarbu patikrinti, ar ant elektros tinklo
laido néra pazeidimo ir senéjimo
pozymiy.

Elektros laidy ir maitinimo bloko techninés
priezidros ir remonto darbus gali atlikti tik
specialy i$silavinima turintys kvalifikuoti
asmenys.
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Elektros smigio pavojus!

PazZeisto laido nejunkite | elektros tinklg ir
nesilieskite prie jo, kol jis nebus isjungtas
i$ elektros tinklo.

Draudziama keisti maitinimo bloko
jungiamuosius laidus (pvz., trumpinti).
Draudziama ilginti tarp maitinimo bloko ir
ijkrovimo stotelés naudojama kabelj.

Elektros smigio pavojus!
Draudziama naudoti pazeistus kabelius,
jungtis ir kiStukus arba reikalavimy
neatitinkancius jungiamuosius laidus.

Visada pasirtpinkite, kad naudojami
elektros laidai baty tinkamai izoliuoti.

Jungiamajj laida atjunkite laikydami uz
kiStuko ir kiStukinio lizdo, niekuomet
netraukite uz paties jungiamojo laido.

|[renginj junkite tik prie elektros srovés, kuri
yra apsaugota automatiniu jungikliu su ne
didesne kaip 30 mA iSjungimo srove.
Daugiau informacijos galés suteikti
kvalifikuotas elektrikas.

Jei maitinimo blokas prijungiamas prie
srovés tiekimo Saltinio, esancio ne
pastate, kistukinis lizdas turi bati
pritaikytas naudoti lauke. Daugiau
informacijos apie Salyje galiojancius
reikalavimus suteiks kvalifikuotas
elektrikas.

Jei jrenginj jungiate prie elektros
generatoriaus, atkreipkite démesj j tai, kad
dél srovés svyravimy nebty pazeistas
irenginys.

6.4 Akumuliatorius
Naudokite tik originalius akumuliatorius.

Sis akumuliatorius skirtas stabiliai
montuoti | VIKING vejos pjovimo robotus.
Toje vietoje jis yra optimaliai apsaugotas ir

bus jkrautas, kai vejos pjovimo robotas

stovés jkrovimo stoteléje. Draudziama ]
naudoti kitg jkroviklj. Naudojant netinkama,
ikrovikl, galima patirti elektros smugj,
akumuliatorius gali perkaisti arba iS jogali
prasiskverbti ésdinancio akumuliatoriy
elektrolito.

Niekada akumuliatoriaus neatidarykite. 8
Saugokite, kad akumuliatorius nenukristy.

Nenaudokite pazeisto arba deformuoto
akumuliatoriaus.

Akumuliatoriy laikykite vaikams o
nepasiekiamoje vietoje. 4

Sprogimo pavojus!
Saugokite akumuliatoriy
nuo tiesioginiy saulés
spinduliy, karscio ir
ugnies — niekada nemeskite | ugnj.
Akumuliatoriy laikykite tik nuo

=10 °C iki maks. +50 °C
temperatdry srityje.

Saugokite akumuliatoriy nuo
lietaus ir drégmés — nemerkite jo
{ skyscius.

Saugokite akumuliatoriy nuo
mikrobangy ir auksto slégio.

Akumuliatoriaus kontakty niekada
nebandykite prijungti prie metaliniy daikty
(nesujunkite trumpai). Dél trumpojo
jungimo akumuliatorius gali bti pazeistas.

Nenaudojama akumuliatoriy laikykite
toliau nuo metaliniy daikty (pvz., viniy,
monety, papuosaly). Nenaudokite
metaliniy gabenimo rezervuary.
Sprogimo ir gaisro pavojus!

Netinkamai naudojant, i$ akumuliatoriaus
gali iSbégti elektrolito. Saugokités salycio!
Po atsitiktinio saly¢io nuplaukite vandeniu.
Elektrolito patekus | akis, taip pat
kreipkités | gydytojg. Dél iSbégusio
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akumuliatoriaus elektrolito gali bati
dirginama oda, galima nudegti ir
nusideginti cheminémis medziagomis.
Nekiskite jokiy daikty | akumuliatoriaus
ventiliacines ertmes.

Papildomi saugos nurodymai, zr.
www.viking-garden.com/safety-data-
sheets

6.5 |renginio gabenimas

Kiekviengkart gabenant vejos pjovimo
robota, ypac pries jj keliant, reikia
suaktyvinti jrenginio blokuote. (= 5.2)

Prie$ gabenant reikia palaukti, kol
frenginys atves.

Keldami ir neSdami stenkités nesiliesti prie
pjovimo peilio. Vejos pjovimo robotg
galima kelti tik uz gabenimo rankenos;
niekada neimkite uz jrenginio apacios.

Atkreipkite démesj | jrenginio svorij it, jei
reikia, naudokite tinkamg pagalbine
krovimo jrangg (keliamuosius jtaisus).

[renginj ir kartu gabenamas jo dalis

(pvz., krovimo stotele) ant krovimo
pavirsiaus pritvirtinkite tinkamy matmeny,
tvirtinimo priemonémis (dirzais, lynais ir t.
t.). Tvirtinkite prie Sioje naudojimo
instrukcijoje nurodyty tvirtinimo tasky.

(= 21))

Gabendami jrenginj, laikykités
nacionaliniy jstatymy, ypac susijusiy su
krovinio sauga ir daikty gabenimu ant
krovimo platformuy.

Niekada nepalikite akumuliatoriaus guléti
automobilyje ir visada saugokite jj nuo
tiesioginiy saulés spinduliy.

Gabenant li¢io jony akumuliatorius, su jais
reikia elgtis itin atsargiai, ypac reikia
atkreipti démesj | apsauga nuo trumpojo
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jungimo. Akumuliatoriy gabenkite
nepazeistoje originalioje pakuotéje arba
neiséme iS vejos pjovimo roboto.

6.6 Pries pradédami eksploatuoti

Uztikrinkite, kad kiekvienas asmuo,
dirbantis su jrenginiu, baty susipazines su
naudojimo instrukcija.

Laikykités jkrovimo stotelés jrengimo
(= 9.5) ir atitvérimo ribojimo lynu (= 12.)
nurodymuy.

Ribojimo vielg ir elektros laidg reikia
stipriai pritvirtinti prie zemés, kad uz jy
nebdty galima uzkliati. Stenkités netiesti
vir§ krasty (pvz., Saligatviy, grindinio
trinkeliy krasty). Klojant ant Zemés, prie
kurios negalima pritvirtinti pateikiamomis
fiksavimo vinimis (pvz., grindinio trinkelés,
Saligatviai), reikia naudoti laido mova.

Reikia reguliariai tikrinti, ar ribojimo viela ir
elektros laidas tinkamai nutiesti.

Fiksavimo vinis visada kalkite iki galo, kad
uz jy nebaty galima uzklidti.

|[krovimo stotelés nebandykite jrengti
prastai matomoje vietoje, kurioje bty
galima uz jos uzkliGti (pvz., uz namo
kampo).

|krovimo stotele saugokite nuo ropliy, pvz.,
skruzdéliy ar sraigiy — ypac venkite zony
netoli skruzdélyny ir komposto.

Ribojimo viela reikia atitinkamai aptverti
sritis, | kurias vejos pjovimo robotas neturi
vaziuoti, | kurias negali vaziuoti
nesukeldamas pavojaus (pvz., dél
pavojaus nukristi) arba sritis, kuriose
neauga zolé (pvz., zvyrkelius).

Vejos pjovimo robotas neatpazjsta kritimo
viety, pavyzdziui, krasty, pakopy, baseiny
ar tvenkiniy. Jei ribojimo viela nutiesiama

iSilgai galimy kritimo viety, dél saugumo
tarp ribojimo vielos ir pavojaus vietos
turéty bati didesnis nei 1 m atstumas.

Reguliariai patikrinkite teritorijg, kurioje
bus naudojamas jrenginys, pasalinkite i$
jos visus didelius akmenis, Sakas, vielas,
kaulus ir kitus pasalinius daiktus, kuriuos
jfrenginys galéty iSsviesti j ora.

Aptvére ribojimo viela, surinkite visus
pjaunamame plote likusius jrankius.
NulGzusias arba pazeistas fiksavimo vinis
reikia iStraukti i$ razienos ir utilizuoti.

Reguliariai tikrinkite, ar pjaunamame plote
néra nelygumuy, ir juos pasalinkite.

Niekada nenaudokite jrenginio, jei
apsauginiai jtaisai yra pazeisti arba
nepritvirtinti.

Draudziama iSmontuoti arba isjungti
{taisytus jrenginio perjungimo ir saugos
jtaisus.

PrieS naudodami jrenginj, pakeiskite visas
susidévéjusias ir pazeistas dalis. Ant
jrenginio esancias nejskaitomas arba
pazeistas nuorodas apie pavojus ir
{spéjamasias nuorodas pakeiskite.
Atsarginiy lipduky ir visy kity atsarginiy
daliy isigysite i$ oficialiojo VIKING
prekybos atstovo.

Prie$ pradédami eksploatuoti patikrinkite,
ar:

— jrenginys yra nepriekaistingos biklés.
Tai reiskia, kad dangciai ir apsauginiai
jtaisai yra savo vietose ir
nepriekaistingos buklés;

— maitinimo bloko elektros laidas jjungtas
i pagal atitinkamas taisykles jrengtg
kistukini lizda;

— maitinimo bloko jungiamojo laido ir
tinklo kistuko izoliacija yra
nepriekaistingos biklés;

0478 131 9225 A-LT



— nesusidévéjo ir néra pazeistas visas
jirenginys (korpusas, gaubtas, tvirtinimo
elementai, pjovimo peilis, peiliy velenas
irt. t.);

— pjovimo peilis ir peilio tvirtinimo detalés
yra tinkamos baklés (saugus
pritvirtinimas, pazeidimai,
nusidévéjimas); (= 16.3)

— yrair gerai priverzti visi varztai, verzlés
ir kiti tvirtinimo elementai. Prie$
pradédami eksploatuoti jrenginj,
atsilaisvinusius varztus ir verzles
priverzkite (atkreipkite démes;j |
priverzimo momentus).

Prireikus atlikite visus reikalingus darbus
arba kreipkités dél jy | prekybos atstova.
VIKING rekomenduoja kreiptis | VIKING
prekybos atstova.

6.7 Programavimas

Laikykités vietos taisykliy del sodo
jrenginiy su elektros varikliu naudojimo
trukmés ir atitinkamai uzprogramuokite
aktyvumo trukme. (= 14.3)

Svarbiausia programavimg pritaikyti taip,
kad veikiant pjovimo rezimu pjaunamame
plote nebity vaiky, stebétojy ar gyviny.

Pakeitus programa naudojant VIKING
iMow programa, naudojant modelius

MI 632 C, MI 632 PC, galimi veiksmai,
kuriy nesitiki kiti asmenys. Todél reikia
pranesti suinteresuotiems asmenims apie
pjovimo plano pakeitimus.

Vejos pjovimo roboto negalima
eksploatuoti veikiant drékinimo sistemai,
todél batina atitinkamai jj uzprogramuoti.

[sitikinkite, kad vejos pjovimo robote
nustatyta teisinga data ir paros laikas.
Prireikus pakoreguokite nuostatus.
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Nustacius netinkamas reikSmes vejos
pjovimo robotas netikétai gali pradéti
vaziuoti.

6.8 Eksploatuojant

® Pasaliniy asmeny, ypac vaiky,
I taip pat gyvany arti pavojaus
1 zonos
negali bditi.

Veikiant vejos pjovimo robotui, niekada
neleiskite vaikams artintis prie jo arba su
juo Zaisti.

Tretieji asmenys gali nesitikéti, kad
pjovimas modeliams Ml 632 C, Ml 632 PC
gali bati jungiamas naudojantis
programéle VIKING iMow App. Todeél i$
anksto informuokite suinteresuotus
asmenis apie galimg vejos pjovimo roboto
veikima.

Niekada nepalikite veikiancio vejos
pjovimo roboto be priezidros, jei Zinote,
kad pavojaus zonoje yra gyviiny arba
asmeny, ypac vaiky.

Démesio — pavojus susizeisti!
é Jokiu badu ranky ar kojy
nekiskite prie besisukanciy

{renginio daliy arba po jomis.
Niekada nelieskite besisukancio peilio.

Prie$ prasidedant audrai arba pries
pradedant zaibuoti, atjunkite maitinimo
blokg nuo elektros tiekimo tinklo. Tuo metu
vejos pjovimo robotg eksploatuoti
draudziama.

Vejos pjovimo roboto, jei veikia elektros
variklis, niekada negalima pakreipti ir kelti
aukstyn.

Niekada nebandykite reguliuoti jrenginio,
kol vienas i$ elektros varikliy dar veikia.

Saugumo sumetimais jrenginio negalima

naudoti nuokalnése, statesnése nei 19,3° m
(35 %). Pavojus susizeisti!
19,3° Slaitas atitinka 35 cm pakilimg
vertikalia kryptimi 100 cm ilgio =
. L2 ; o
horizontalioje atkarpoje.
8
o
k- 4\9,3 g
© 0
™
100 cm S
o

£~ Atkreipkite démesj | pjovimo
° 7 jrangos papildomg veikima. Kol
\a_7 ji sustoja, praeina kelios

STOP sekundés.

Veikiant rezimui paspauskite
mygtuka STOP (= 5.1),

— prie$ keisdami meniu nuostatus arba
juos parinkdami,

— pries$ pritaikydami uzprogramuotus
duomenis,

— prie$ nuimdami valdymo pulta.
Aktyvinkite jrenginio blokuote (= 5.2),
— prie$ pakeldami ir neSdami jrenginj;
— prie$ gabendami jrenginj;

— prie$ pasalindami ar valydami
kams¢ius;

— pries$ atlikdami darbus prie pjovimo
peilio;

— pries tikrindami arba valydami jrenginj;

249



— jei vejos pjovimo robotas atsitrenke |
svetimkdinj arba pradéjo nejprastai
smarkiai vibruoti. Tokiais atvejais
patikrinkite jrenginj, ypa¢ pjovimo blokg
(peilj, peiliy veleng, peilio tvirtinimo
detales), ar jie nepazeisti, ir, pries
paleisdami jrenginj i$ naujo ir su juo
dirbdami, paveskite ji suremontuoti
specialistui.

A Pavojus susizeisti!
Stipri vibracija dazniausiai bana
sutrikimo priezastis.
Nenaudokite vejos pjovimo roboto,
jei peiliy velenas arba pjovimo peilis
yra pazeisti ar deformuoti.
Jeigu jums triksta reikalingy ziniu,
tuomet paveskite reikalingus
remonto darbus atlikti specialistui —
VIKING rekomenduoja kreiptis |
VIKING prekybos atstova.

Prie$ paliekant jrenginj, vejos pjovimo
roboto saugos nuostatus reikia pakeisti
taip, kad jo negaléty pradéti eksploatuoti
pasaliniai asmenys. (= 11.16)

Rankinis pjovimas:

irenginj paleiskite atsargiai, laikydamiesi
skyriuje ,,Rankinis pjovimas* pateikty
nuorody. (= 15.6)

Dirbkite tik dieng arba esant geram
dirbtiniam apsvietimui.
Niekada nebandykite mechaniskai

uzfiksuoti mygtuky, ypac¢ pjovimo
mygtuko.

Naudotojas visada turi stovéti uz jrenginio.
Visuomet stebékite, kad nuo jasy kojy iki
peilio baty pakankamas atstumas.

Pjaudami vejg niekada nebékite, kad
nesusizeistuméte nuslyde, uzkliuve ar dél
kitos priezasties.
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Bikite itin atsargls apsukdami vejos
pjovimo robotg ar traukdami jj | save.

Kai pagrindas drégnas, dél mazesnio
stabilumo kyla didesnis nelaimingy
atsitikimy pavojus.

Dirbkite itin atsargiai, kad nepaslystuméte.
Jei jmanoma, esant drégnam pagrindui,
stenkités nenaudoti rankinio pjovimo
rezimo.

Visada atkreipkite démesj, kad ant $laito
frenginys baty labai stabilus ir nepjaukite
labai staciy Slaity.

Pjaukite skersai Slaito, jokiu badu ne
aukstyn arba zemyn, ir atkreipkite démesj,
kad stovétumeéte virs vejos pjovimo roboto,
kad praradus kontrole jrenginys ant jlsy
neuzvaziuoty.

Vejoje esancius objektus (vejos
purkstuvus, stulpelius, vandens voztuvus,
pamatus, elektros linijas ir t. t.) batina
apvaziuoti. Niekada nevaziuokite per
tokius objektus.

Niekada nevaziuokite per Sias klitis tycia.
Nustacius rankinj pjovimo rezima,
impulsinis jutiklis yra neaktyvus.

6.9 Techniné priezilra ir remontas
Prie$ pradédami valymo,

remonto ir techninés priezitros
darbus, suaktyvinkite jrenginio
blokuote ir vejos pjovimo robotg

pastatykite ant tvirto, lygaus pagrindo.

Prie$ pradédami visus darbus -
prie jkrovimo stotelés ir ribojimo B
vielos, iStraukite maitinimo ‘
bloko tinklo kistuka.

Prie$ visus techninés priezilros darbus
palikite vejos pjovimo robotg
mazdaug 5 minutes, kad jis atvésty.

Tik jgaliotajam elektrikui leidziama atlikti
elektros tinklo laido remontg arba keisti
patj laida.

Baigus visus darbus prie jrenginio, pries$
vél pradedant eksploatuoti reikia i$ naujo
patikrinti, kaip uzprogramuotas vejos
pjovimo robotas ir prireikus nuostatus
pakoreguoti. Bitina tiksliai nustatyti datg ir
paros laika.

Valymas:

Visg jrenginj batina reguliariai kruopsciai
iSvalyti. (= 16.2)

Niekada nenukreipkite vandens

srovés (ypac auksto slégio ‘
valymo jrenginio) | variklio dalis,

tarpines, elektros mazgus ir
guoliavietes. Tai gali bati pazeidimy
priezastis arba gali prireikti brangaus
remonto.

Niekada neplaukite jrenginio tekanciu
vandeniu (pvz., sodo zarna).
Nenaudokite agresyviyjy valikliy. Jie gali
pazeisti plastika ir metalg. Tai gali pakenkti
VIKING jrenginio saugai.

Techninés priezitros darbai
Leidziama atlikti tik Sioje naudojimo
instrukcijoje aprasytus techninés
priezidros darbus. Visus kitus darbus
bdtina pavesti prekybos atstovui.

Jei jums triksta reikalingy ziniy ir
pagalbiniy priemoniy, visada galite
kreiptis | prekybos atstova.

VIKING rekomenduoja, kad techninés
priezidros ir remonto darbus atlikty tik
VIKING prekybos atstovas.

VIKING prekybos atstovai reguliariai
mokomi, jiems suteikiama reikalinga
techniné informacija.

Naudokite tik tuos jrankius, padargus,
priedus ir techniskai lygiavertes dalis,
kurias VIKING leido naudoti Siam
{renginiui, kitaip gali kilti nelaimingy
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atsitikimy pavojus ir gali bati suzaloti
asmenys arba pazeistas jrenginys. Kilus
klausimy, kreipkités | prekybos atstova.

VIKING originaliy jrankiy, priedy ir
atsarginiy daliy savybés optimaliai
pritaikytos jrenginiui bei naudotojo
poreikiams. Originalias VIKING atsargines
dalis atpazinsite i$ VIKING atsarginés
dalies numerio, uzraso VIKING ir, jei
reikia, i$ VIKING atsarginés dalies zenklo.
Ant mazesniy daliy gali bati tik Zenklas.

Ispéjamieji ir nurodomieji lipdukai visada
turi bati Svards ir [skaitomi. Pazeistus arba
atsiklijavusius lipdukus pakeiskite naujais
originaliais lipdukais, jy galite jsigyti i$
VIKING prekybos atstovo. Jeigu kurig nors
konstrukcine dalj keisite nauja,
nepamirskite prie jos priklijuoti tokj patj
lipduka.

Darbus prie pjovimo jrangos atlikite tik
mavédami storas darbines pirstines,
bikite itin atsargas.

Gerai priverzkite visus varztus ir verzles,
ypac visus pjovimo bloko varztus ir
tvirtinimo elementus, kad jrenginj baty
saugu naudoti.

Reguliariai tikrinkite visg jrenginj (pvz., jei
jo nenaudosite ziemg), ar jis nesusidéveéjo
ir néra pazeistas. Saugumo sumetimais
susidévéjusias arba pazeistas dalis
nedelsdami pakeiskite, kad jrenginys
visada baty saugus eksploatuoti.

Jei, atliekant techninés priezidros darbus,
konstrukcinés dalys arba apsauginiai
ftaisai buvo nuimti, juos reikia vél
sumontuoti atgal.
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6.10 Laikymas ilgesnj laika
nenaudojant

PriesS pastatydami laikyti nustatykite
auksciausig apsaugos lygmenj. (= 11.16)
Papildomai aktyvinkite jrenginio blokuote.

|sitikinkite, ar jrenginys apsaugotas nuo
nesankcionuoto naudojimo (pvz., nuo
vaiky).

Laikykite jrenginj nepriekaistingos buklés.

Prie$ padédami jrenginj (pvz., ziemai), j
kruopsciai iSvalykite.

Prie$ pastatydami jrenginj uzdaroje
patalpoje, leiskite jam mazdaug 5 minutes
atvésti.

Laikymo patalpa turi bati sausa,
apsaugota nuo salcio ir rakinama.

Niekada nelaikykite jrenginio arti atviros
ugnies arba didelio karscio 3altiniy
(pvz., krosnies).

JeiruoSiatés ilgai nenaudoti (pvz., ziema),
iSmontuokite {krovimo stotele ir saugiai
laikykite kartu su vejos pjovimo robotu.
(= 16.8)

6.11 Utilizavimas

Atliekos gali padaryti Zalos Zmonémes,
gyvinams ir aplinkai, todél jas reikia
tinkamai utilizuoti.

Norédami suzinoti, kaip tinkamai utilizuoti
atliekas, kreipkités | perdirbimo centrg
arba prekybos atstova. VIKING
rekomenduoja kreiptis | VIKING prekybos
atstova.

|sitikinkite, ar susidévéjes jrenginys bus
tinkamai utilizuotas. Prie$ utilizuojant

frenginys turi bati nebetinkamas naudoti.
Norédami iSvengti nelaimingy atsitikimy,

badtinai pasalinkite vejos pjovimo roboto

maitinimo bloko elektros laida, m
akumuliatoriy ir valdymo pulta.

Pavojus susizeisti pjovimo peiliu!

Net ir susidéveéjusios vejapjovés niekada o
nepalikite be priezidros. |sitikinkite, ar
jirenginys, ypac pjovimo peilis, laikomas 0
vaikams nepasiekiamoje vietoje. 8]

Akumuliatoriy utilizuokite atskirai nuo
jrenginio. UZztikrinkite, kad akumuliatorius
baty utilizuojamas saugiai ir ekologiskai.

7. Simboliy aprasymas

/N

Ispéjimas
Prie$ pradédami naudoti jrenginj,
perskaitykite jo naudojimo instrukcija.

1-f

Ispéjimas!

Eksploatuodami laikykités saugaus
atstumo iki jrenginio.

Pasaliniams asmenims neleiskite bati
pavojaus zonoje.

Ispéjimas!
Pries pakeldami arba prie$ atlikdami
darbus prie jrenginio, jj uzblokuokite.
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Ispéjimas!
Neseéskite ir nelipkite ant jrenginio.

Ispéjimas!
Niekada nelieskite besisukancio peilio.
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8. Komplektas

Poz.

mmoONnw>»

Pavadinimas

Vejos pjovimo robotas
|krov. stotelé
Akumuliatorius
Maitinimo blokas
sRuler”

Ribojimo viela
ritinélyje (150 m):

MI 632, MI 632 C

MI 632 P, MI 632 PC
Ribojimo vielos
fiksuojamasis kistukas
Vielos jungtys
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Vnt.

N =) =2 a

Yy

Pavadinimas
Akumuliatoriaus déklo
dangtis

Varztas

Ribojimo vielos fiksavimo
vinis:

MI 632, MI 632 C

MI 632 P, Ml 632 PC

Kuolelis, skirtas
|krov. stotelé

Naudojimo instrukcija

200
300
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9. Pirmasis jrengimas

9.1 Pirmojo jrengimo nurodymai

Vejos pjovimo robotg jrengiant (e
pirmg kartg, galima naudotis 4 +
Qagalbine jfrengimo programa. +

Sioje programoje pateikiami visi
pirmojo jrengimo veiksmai.

e Kalbos, datos ir paros laiko nustatymas
e |krovimo stotelés jrengimas

e Ribojimo vielos tiesimas

e Ribojimo vielos prijungimas

e Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés sujungimas

e |rengimo tikrinimas
e \ejos pjovimo roboto programavimas
e Pirmojo jrengimo uzbaigimas

Reikia iki galo atlikti pagalbinéje jrengimo
programoje nurodytus veiksmus, nes tik
tada galésite naudoti vejos pjovimo robota.

@ | L internetinj puslapj

1 | www.viking-garden.com yra jkeltas
jrengimo vaizdo jrasas.

Daugiau nurodymy dél vejos
pjovimo roboto jrengimo jums
suteiks VIKING prekybos atstovas.

Paspaudus atkdrimo (gamykliniy
nuostaty grazinimo) mygtukg
pagalbiné jrengimo programa
aktyvinama is$ naujo. (= 11.17)

ParuosSiamosios priemonés

e Pries pirmajj jrengima vejg nupjaukite
jprasta vejapjove (optimalus Zolés
aukstis 3—4 cm).
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e Jei pagrindas labai kietas ir sausas,

pjaunama plotg truputj sudrékinkite,
kad galétuméte lengviau ikalti fiksavimo
vinis.

MI 632 C, MI 632 PC:

Vejos pjovimo robotg turi suaktyvinti
VIKING prekybos atstovas ir priskirti
savininko el. pasto adresui. (= 10.)

o | Meniu atlikdami valdymo veiksmus,
1 | atkreipkite démesj | skyriuje

»Valdymo nurodymai“ pateiktg
informacija. (= 11.1)

Kryziuko formos mygtukais
parenkamos parinktys, meniu
punktai ir ekrano mygtukai.

Mygtuku OK atidaromas po @
meniu ir patvirtinama
parinktis.

Mygtuku Atgal iSjungiamas
aktyvus meniu ir pagalbingje 9
jrengimo programoje

griztama vienu zingsniu atgal.

Jei jrengiant pirma kartg jvyksta
klaida arba atsiranda sutrikimy,
ekrane parodomas atitinkamas
pranesimas. (= 24.)

e Nustatykite maziausig pjovimo aukstj

(1 pakopa). (= 9.3)

e Vejos pjovimo robotg apverskite ir
padékite ant tinkamo pagrindo.

9.2 Akumuliatoriaus jmontavimas

@ | Su licio jony akumuliatoriais reikia
1 | elgtis itin atsargiai. VIKING

rekomenduoja pavesti jmontuoti
akumuliatoriy VIKING prekybos
atstovui. Sugedusj akumuliatoriy
leidziama keisti tik VIKING
prekybos atstovui.

Akumuliatorius | vejos pjovimo
robotg jmontuojamas visam laikui ir
iSmontuojamas tik norint utilizuoti
jrenginj. (= 20.1)

Kaip pavaizduota, jdékite
akumuliatoriy (C) taip, kad jis uzsifiksuoty.
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Uzdékite gaubta (1) ir priverzkite
varztus (J). Atkreipkite démesj | didziausig
1 -2 Nm priverzimo momenta.

e Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
raty.

9.3 Pjovimo auks$cio nustatymas

Maziausias pjovimo aukstis:
1 lygis (20 mm)

Didziausias pjovimo aukstis:
8 lygis (60 mm)
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Paspauskite rankenéle (1) ir pasukite.
Atleidus ji uZsifiksuoja. Zyma (2) rodo
nustatytg pjovimo aukst;.

o | Rankenéle galima nuimti nuo
1 | reguliavimo elemento traukiant j
virdy. Si konstrukcija uztikrina
sauguma. Taip uztikrinama, kad
jrenginio nebus galima pakelti ir
nesti uz rankenéles.

9.4 Kalbos, datos ir paros laiko
nustatymas

e Paspaudus bet kurj valdymo pulto
mygtuka jrenginys ir pagalbiné jrengimo
programa suaktyvinami.

A

Lietuviy k.
Pycckum

Deutsch

v/ .
VIKING’

English
Francais
v

Parinkite norimg ekrano kalbg ir
patvirtinkite mygtuku OK.

0

Sveiki
Nustatyta kalba

Lietuviy k.

o |

Keisti

Parinktg kalbg patvirtinkite mygtuku
OK arba paspauskite ,Keisti“ ir
parinkite kitg kalba.

o

e Jeireikia, jveskite vejos pjovimo roboto
9 simboliy serijos numerj. Sis numeris
iSspausdintas specifikacijy lenteléje
(lipdukas skyriuje po valdymo pultu).

Data 10:09 {7} (TN
A A A
23 06 2014
B o5 2013
21 04 2012
v v v
Diena Ménuo Metai

Esamg datg nustatykite kryziuko
formos mygtuku ir patvirtinkite
paspausdami mygtukg OK.

©
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@ Paros laikas 15:32 47} (T
A A
16 33
B
14 31
v v
Valanda Minute
Esama paros laikg nustatykite @
kryziuko formos mygtuku ir

patvirtinkite paspausdami mygtuka
OK.

9.5 [krovimo stotelés jrengimas

@ | Atkreipkite démesj | Sioje
1 | naudojimo instrukcijoje esancius
jrengimo pavyzdzius. (= 27.)

Prie jkrovimo stotelés galima
montuoti kaip priedg jsigyjamg
stoga nuo saulés. Jis vejos pjovimo
robotg apsaugos nuo nepalankiy
oro salygu.

@& lkrov. stotelé 15:33 ﬁl m

Idiegti jkrovimo
stotele

|[krovimo stotele jrenkite apsaugotoje
vietoje, kurioje yra pavésis. Dél tiesioginiy
saulés spinduliy gali padidéti jrenginio
temperatira, todél ilgiau bus jkraunamas
akumuliatorius.
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|krovimo stotelé turéty bditi aisSkiai matoma
naudojimo vietoje, kad uz jos
neuzkliGtuméte.

Norint naudoti jkrovimo stotele, reikia
tinklo jungties, kuri bty maks. 15 m
atstumu.

Prie$ jkrovimo stotele (1) turi bati lygus
laisvas plotas (2), kurio spindulys baty
maziausiai 1 m. ISlyginkite kalvas arba
jdubimus.

<5cm

il

<5cm

f—\

Norimoje naudojimo vietoje dirva turéty
bdti lygi, batinai prisiminkite, kad
didZiausias galimas aukscio skirtumas yra
5 cm. Niekada nesulenkite pagrindo
plokstés. Pasalinkite po pagrindo plokste
esancius nelygumus, kad ji visa priglusty.

|krovimo stotele (B) pageidaujamoje
naudojimo vietoje pritvirtinkite keturiais
kuoleliais (L).
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Kaip parodyta paveikslélyje, kairéje ir
desinéje pusése Siek tiek praskéskite

dangtelj (1) ir nuimkite keldami  virsy.

Maitinimo bloko (1) kiStukg Iml
prijunkite prie jkrovimo stotelés ===
plokstés.

o | Jeireikia, kiStuka galima nusukti
1 | (pvz., kiSant maitinimo laidg per
skyle sienoje).
Tvirtindami kiStukg prie maitinimo
laido nesumaisykite poliy. (= 16.7)

0478 131 9225 A- LT

Kaip parodyta paveikslélyje, elektros laidg
iki maitinimo bloko nutieskite per elektros
laido laikiklj (1) ir laido mova (2).

e Maitinimo blokg jrenkite uz pjaunamo
ploto, nuo tiesioginiy saulés spinduliy,
drégmeés ir suslapimo apsaugotoje
vietoje, jei reikia, tvirtinkite prie sienos.

e Visus elektros laidus tieskite uz
pjaunamo ploto, pjovimo peiliy
nepasiekiamose srityse ir pritvirtinkite
prie zemes arba jmontuokite | laido
mova.

e Elektros laidg iSvyniokite netoli jkrovimo
stotelés, kad nebty trikdomas laido
signalas.

Maitinimo blokas tinkamai veikia tik
@ tuomet, kai eksploatavimo
temperatura yra nuo 0° C iki
60° C.

Dangtelj (1) uzdékite ant »
ijkrovimo stotelés ir uzfiksuokite, D
neprispauskite laido. Tada ‘
prijunkite tinklo kistuka.

e | Kol ribojimo viela neprijungta,
1 | mirksi jkrovimo stotelés raudonas
Sviesos diodas. (= 13.1)

e Baige dirbti paspauskite valdymo @
pulto OK mygtuka.
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N [Ikrauti 15:40 ﬂm 9.6 Ribojimo vielos tiesimas

@ | Pries pradédami tiesti ribojimo
1 | viela, perskaitykite visa skyriy

iMow jstatyti ! e =T
| I i ikrovimo »Ribojimo viela“ ir jo paisykite.
| == (= 12)

— stotele

Suplanuokite, kaip norite nutiesti,
atsizvelkite | atstumus tarp viely,
tiesdami jrenkite blokuojamus
plotus, vielos rezervus,
jungiamasias atkarpas,
pasalinius plotus ir
pereinamasias linijas.

X\ Ribojimas 15:40 {7} B3J

Nutiesti
| I laida

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
gabenimo rankenos (1) ir nustatykite

varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.

Prijungus prie jkrovimo stotelés, negali
Sviesti né vienas jkrovimo stotelés Sviesos
diodas. (= 13.1)

Tada paspauskite valdymo pulto @
mygtukg OK.

e | Jei akumuliatorius iSsikroves, e
1 | jstimus | jkrovimo stotele
desiniajame virSutiniame

ekrano kampe vietoje

akumuliatoriaus simbolio pasirodo
tinklo kistuko simbolis. (= 15.8) Jei
reikia, akumuliatorius jkraunamas
automatiskai.
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Ribojimo vielg (1) kairéje (A arba
desinéje (B puséje prie pat pagrindo
plokstés ir Salia vielos iSleidimo angos
fiksavimo vinimi (2) pritvirtinkite prie
Zemeés.

Palikite laisvg vielos galg (1), kurio ilgis
baty apie 1 m.

Prie$ jkrovimo stotele ir uz jos (1) ribojimo
vielg (2) 0,6 m nutieskite tiesiai ir staciu
kampu pagrindo plokstei. Po to ribojimo
vielg tieskite pjaunamo ploto krastu.
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Ribojimo vielg (1) nutieskite aplink
pjaunama plotg ir aplink galimai esamas
kligtis (= 12.8), po to pritvirtinkite prie
zemeés fiksavimo vinimis (2). Atstumus
patikrinkite naudodami ,iRuler”. (= 12.3)

O.K.

Stenkités neformuoti staciy kampy
(mazesniy nei 90°). Smailiuose kampuose
ribojimo vielg (1) prie Zemés pritvirtinkite
fiksavimo vinimis (2), kaip parodyta.

0478 131 9225 A- LT

Tiesiant aplink aukstas klidtis, pavyzdziui,
mdaro sieny kampus ar aukstus lysviy
aptvarus [A], kampuose reikia palikti
didesnj atstumg iki vielos, kad vejos
pjovimo robotas nesiekty klidties. Ribojimo
vielg (1) nutieskite naudodami ,iRuler” (2),
kaip parodyta paveikslélyje.

e Jeireikia, ribojimo vielg pailginkite
naudodami pristatytas vielos jungtis.
(= 12.12)

e Jei yra keli susije pjaunami plotai,
jrenkite pasalinius plotus (= 12.9) arba
pjaunamus plotus sujunkite
pereinamosiomis linijjomis. (= 12.10)

Paskutine fiksavimo vinj (1) jkalkite kairéje
arba desinéje puséje prie pat pagrindo
plokstés, Salia vielos iSleidimo vietos.
Nupjaukite ribojimo vielg (2), palikite
mazdaug 1 m ilgio laisvas vielos atkarpas.

e Patikrinkite, ar ribojimo viela pritvirtinta
prie Zemés, dazniausiai vienam metrui
pakanka vienos fiksavimo vinies.
Ribojimo viela visada turi bati prigludusi
prie vejos ploto. Fiksavimo vinis kalkite
iki galo.

e Baige dirbti paspauskite valdymo @
pulto OK mygtuka.

Pasirodo atitinkamas pranesimas,
jei akumuliatorius per mazai
ikrautas, kad galéty atlikti likusius
pagalbinés jrengimo programos
zingsnius. Tokiu atveju vejos
pjovimo robotg prijunkite prie
ikrovimo stotelés ir jkraukite
akumuliatoriy.

Pagalbinés jrengimo programos
tolesnj zingsnj OK mygtuku galima
perjungti tik tada, kai pasiekiama
reikiama akumuliatoriaus jtampa.

9.7 Ribojimo vielos prijungimas

N Ikrov. stotelé 16:10 {7} 62

iMow
E pastatyti pjovimo

| plote
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Vejos pjovimo robotg (1), kaip
parodyta paveikslélyje, pastatykite @
pjaunamame plote uz jkrovimo

stotelés (2) ir paspauskite mygtukg OK.

b krov. stotele 16:11{7) (I
- IStraukti
‘ G kistuka

Maitinimo bloko kistukg atjunkite @
nuo elektros tinklo ir paspauskite
mygtukg OK.
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N Ikrov. stotelé 16:12 ﬁllj]
Nuimti
|.l| ikrovimo stotelés
——— dangtelj

Nuimkite dangtelj, kaip aprasyta skyriuje
s|krovimo stotelés jrengimas®. (= 9.5)

Tada paspauskite valdymo pulto @
mygtukg OK.

x ]krov. stotelé 16:12 Elml

Prijungti
I I laida

Ribojimo vielg (1) jstatykite | pagrindo
plokstés laido tvirtinimo detales ir jverkite
per lizda (2).

Ribojimo vielos galus (1) sutrumpinkite
mazdaug iki 10 cm ilgio.
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Paisykite palikto vielos galy ilgio ir
galy nevyniokite. Per ilgi galai gali
trukdyti tinkamai dirbti vejos
pjovimo robotui.

(7S

Ant vielos galo tinkamomis replémis
uzspauskite fiksuojamajj kistukg (G) ir
patikrinkite, ar tinkamai uzsifiksavo.

Fiksuojamieji kistukai yra skirti

@ naudoti vieng kartg, tad juos
nuémus, naudoti pakartotinai
draudziama. Papildomy
fiksuojamujy kistuky galima jsigyti
i$ VIKING prekybos atstovo.
(=17))

0478 131 9225 A- LT

Kistukg (1) jstatykite taip, kaip
pavaizduota. Stebékite, kad
kairysis ir deSinysis ribojimo
vielos galai baty tinkamai prijungti,
nesukeiskite vielos galy.

Uzdarykite kabeliy kanalo (2) dangtelj.

0

"Ij_l"

e Baige dirbti paspauskite valdymo
pulto OK mygtuka.

N [krov. stotelé 16:15 {7} (10

Uzdéti
jkrovimo stotelés
dangtelj

LI

Sumontuokite dangtelj, kaip aprasyta
skyriuje ,,|krovimo stotelés jrengimas*.

(= 9.5)
©

Tada paspauskite valdymo pulto

Kai ribojimo viela tinkamai jrengta ir
jkrovimo stotelé prijungta prie srovés
tiekimo tinklo, Sviecia jkrovimo stotelés
raudonas Sviesos diodas (1).

o | Atkreipkite démesj | skyriuje
1 | .lkrovimo stotelés valdymo
elementai“ pateiktg informacija,
ypac kai Sviesos diodai Sviecia ne
taip, kaip aprasyta. (=> 13.1)

mygtuka OK. Y
yorra N [Ikrauti 16:20 {7} ICT
5 lkrov. stotelé 16:15 ﬁu—_ml
iMow jstatyti
[ IKisti tinklo |..| i ikrovimo
p B kiStuka ——— stotele

Maitinimo bloko kistukg prijunkite
prie elektros tinklo ir paspauskite
mygtuka OK.

©
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Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
gabenimo rankenos (1) ir nustatykite

varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.

Prijungus prie jkrovimo stotelés, negali
Sviesti né vienas [krovimo stotelés Sviesos
diodas. (= 13.1)

Tada paspauskite valdymo pulto @
mygtukg OK.

9.8 Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés sujungimas

@ | Vejos pjovimo robotg galima pradéti
1 | eksploatuoti tik tada, kai tinkamai
priimamas jkrovimo stotelés
siunc¢iamas laido signalas.

(= 11.16)
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Patikrinti
laido signala

Nutraukiama
paspaudus STOP

Laido signalo patikra gali trukti kelias
minutes. Paspaudus jrenginio virSuje
esantj raudong mygtuka STOP
sujungimas nutraukiamas ir perjungiamas
ankstesnis pagalbinés jrengimo
programos zingsnis.

N Ikrov. stotelé 16:21 {7} 2

A Laido signalas OK
A.
[~

Laidos signalas OK:

Ekrane rodomas tekstas ,Laido ‘A‘
()
{1

signalas OK*. Vejos pjovimo _%
robotas ir jkrovimo stotelé

sujungti tinkamai.

Pirmajj [rengima teskite @
spustelédami mygtukg OK.

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Po sékmingo prijungimo
aktyvinamas en. taup. rez. ,GPRS*.
(= 11.11)

Néra laido signalo:

Ekrane rodomas tekstas ,Néra
laido signalo®. Vejos pjovimo
robotas negauna laido signalo.
|krovimo stotele prijunkite prie elektros
srovés tinklo, ribojimo vielg jkiskite |
ijkrovimo stotele ir patikrinkite jkrovimo
stotelés Sviesos diody indikatoriy.

(= 13.1)

Paspaudus mygtukg OK vél bus @
bandoma sujungti.

4

-
2

Sukeisti laido signalo poliai:
Ekrane rodomas tekstas
»Sukeistos jungtys arba vejos
pjovimo robotas iMow uz ribos®.
Vejos pjovimo robotas gauna laido
signalg, kurio poliai sukeisti.

Vejos pjovimo robotg pastatykite | jkrovimo
stotele ir ribojimo vielos galus tinkamai
prijunkite prie jkrovimo stotelés.

=)

L ~4
PR ~

Paspaudus mygtukg OK vél bus @
bandoma sujungti.

Laido signalo tikrinimas:
Ekrane rodomas tekstas ,Laido
signalo tikrinimas*. Vejos
pjovimo robotas gauna pazeisto
laido signala.

Galimos priezastys yra elektros jzeminimo
laidai, gelzbetonis arba trikdantys metalai
dirvoje po jkrovimo stotele. Taip pat netoli
ikrovimo stotelés esantis suvyniotas
maitinimo laidas arba pasaliniai signalai
(pvz. kitos jkrovimo stotelés signalas) gali
trikdyti laido signala.

Jei jmanoma, pasalinkite trikdymo Saltinj,
arba jrenkite jkrovimo stotele kitoje vietoje.

&,

@

>

Paspaudus mygtukg OK vél bus @
bandoma sujungti.

e | Jei vielos signalas gaunamas
1 | netinkamai ir nepadeda anksciau
aprasytos priemonés, susisiekite su
VIKING prekybos atstovu.
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9.9 Jrengimo tikrinimas

N\, Ribojimas 16:22 {7} E3J
- _}_ Apvaziuoti
krasta

Paspaude mygtukg OK paleiskite @
bandomajg eigg — pjovimo peilis
nebus suaktyvintas.

e | MI632C, MI 632 PC:
1 | Bandomosios eigos metu
nustatoma vejos pjovimo roboto
namy sritis. (> 14.5)

iMow apvaziuoja
krasta

Sustabdoma paspaudus
STOP

Robotui vaziuojant palei krastus, eikite
paskui jj ir stebékite, kad

— vejos pjovimo robotas pjaunamo ploto
krastu vaziuoty, kaip suplanuota;

— atitikty atstumai iki kliGi¢iy ir pjaunamo
ploto riby;

— robotas tinkamai jvaziuoty ir iSvaziuoty
i$ jkrovimo stotelés.

0478 131 9225 A- LT

Ekrane rodomas nuvaZziuotas atstumas —
Si verté metrais reikalinga nustatant
pradinius taskus pjaunamo ploto kraste.
(= 11.15)

e Norimoje vietoje nuskaitykite rodomg
verte ir pasizymeékite. Po pirmo
frengimo nustatykite pradinj taska
ranka.

Vaziavimas palei krastus gali bati
nutrauktas automatiskai, atsitrenkus |
klidtis, vaziuojant per daug staciomis
nuokalnémis arba ranka, paspaudus
STOP mygtuka.

e Jei bandomoji eiga buvo nutraukta
automatiskai, pakoreguokite ribojimo
vielos padétj ir pasalinkite klidtis.

e Pries tesdami vaziavimg palei krastus,
patikrinkite vejos pjovimo roboto padét;.
[renginys turi stovéti ant ribojimo vielos
arba pjaunamame plote, priekiu
nukreiptas | ribojimo viela.

Tesiama eiga po nutraukimo:

N Tikrinti krasta ~ 16:30 {7} (I

Testi krasto
a apvaziavima

- .

Po nutraukimo vaziavimg palei krastus
teskite paspaude Taip.

Paspaudus Ne, vaziavimas palei krastus
nutraukiamas ir perjungiamas tolesnis
pagalbinés jrengimo programos zingsnis.

VIKING rekomenduoja nenutraukti
bandomosios eigos. Vaziuojant
pjaunamo ploto krastais arba
prijungiant prie jkrovimo stotelés
nebus atpazintos galimos
problemos.

o

Jei reikia, bandomajg eigg galima i$
naujo atlikti po pirmojo jrengimo.
(= 11.14)

Bandomosios eigos uzbaigimas:
Prijungus prie jkrovimo stotelés
apvaziavus visg ratg ir perjungiamas
tolesnis pagalbinés jrengimo programos
zingsnis.

9.10 Vejos pjovimo roboto
programavimas

:C]: Pjaun. plotas 16:32 ﬁl in
A
500 m?
700 m?
v
|veskite vejos ploto dydj ir @
patvirtinkite mygtuku OK.

@ | Prie pjaunamo ploto dydzio nereikia
1 | priskai¢iuoti jvesty blokuojamy
ploty arba pasaliniy ploty.
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Apskaiciuojamas
naujas pjovimo planas

Nutraukiama
paspaudus STOP

Apskaiciuojamas naujas pjovimo planas.
Procesg galima nutraukti paspaudus
jrenginio virSuje esantj raudong mygtukg
STOP.

Pjov. planas

Patvirtinti kiekviena
diena atskirai arba keisti
aktyvumo trukme

Mygtuku OK patvirtinkite nuorodg @
~Patvirtinti kiekvieng dieng atskirai
arba keisti aktyvumo trukme*.

™) Dienos grafikas 16:34 ﬂm

A T K Pn S s

@ Patvirt. dienos grafika

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& Nauja aktyvumo trukmé
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Rodomas pirmadienio dienos @
grafikas ir aktyvinamas meniu
punktas Patvirtinti dienos grafika.

Paspaudus OK, patvirtinamos visos
rodomos dienos aktyvumo trukmes @
ir parodomas tolesnés dienos

grafikas.

@ | Jei pjaunamas plotas yra mazesnis,
1 | nereikia pjauti kiekvieng savaités
diena. Siuo atveju nerodoma
aktyvumo trukmé ir nenaudojamas
meniu punktas , Trinti dienos
grafikq®. Dieny grafikus, kuriuose
nenurodyta aktyvumo trukmé, taip
pat reikia patvirtinti mygtuku OK.

Rodomas aktyvumo trukmes
galima keisti. Siuo tikslu
pageidaujama laiko intervalg

parinkite kryziuko formos mygtuku ir
atidarykite spustelédami OK (= 11.7).

Jei pageidaujate papildomos G
aktyvumo trukmés, parinkite meniu o g
punktg Nauja aktyvumo trukmé ir
atidarykite spustelédami OK. Parinkties
lange nustatykite naujg pradzios ir
pabaigos laiko aktyvumo trukme ir
patvirtinkite spustelédami OK. Vienai
dienai galima parinkti daugiausia tris
aktyvumo trukmes.

Jei norite istrinti visas rodomas
aktyvumo trukmes, parinkite meniu X
punktg Trinti dienos grafika ir
patvirtinkite spustelédami OK.

16:36 {7} (I

P A T K Pn S B
@J Patvirt. dienos grafika

@ Nauja aktyvumo trukmeé

g Dienos grafikas

Patvirtinus sekmadienio dienos @
grafikg rodomas pjovimo planas.

Pjov. planas 16:37 Elm

’“ATKPnéS

N B
Keisti
Paspaudus OK, patvirtinamas @
rodomas pjovimo planas ir

perjungiamas baigiamasis
pagalbinés jrengimo programos zingsnis.

Jei reikalingi pakeitimai, pasirinkite Keisti
ir individualiai parinkite aktyvumo trukme.
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|sijungus aktyvumo trukmei,

A pasaliniai asmenys negali bati arti
pavojaus zonos. Aktyvumo trukme
reikia atitinkamai pritaikyti.
Atsizvelkite | komunaliniy jstaigy
nuostatus dél vejos pjovimo roboty
naudojimo bei | nuorodas skyriuje
»Jasy saugumui“ (= 6.) ir, baige
pirmajj [rengimg, nedelsdami
pakeiskite aktyvumo trukme arba
meniu ,,Pjovimo planas®. (= 11.6)
Kompetentingoje jstaigoje
turétumeéte pasiteirauti, kada dieng,
ir naktj galite naudoti jrenginj.

9.11 Pirmojo jrengimo uzbaigimas

Nuo pjaunamo ploto surinkite visus
A pasalinius daiktus (pvz., zaislus,
jrankius).

iMow parengtas naudoti
VIKING rekomenduoja

padidinti apsaugos
lygmenj

Pirmajj jrengima uzbaikite
spusteléje mygtukg OK.

©
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Baigus pirmajj jrengimg

@ suaktyvintas apsaugos lygmuo
sNéra“. VIKING rekomenduoja
parinkti vieng iS apsaugos
lygmeny — ,Zemas*“, ,vidutinis“
arba ,aukstas”. Taip uztikrinsite,
kad pasaliniai negalés reguliuoti ir
vejos pjovimo roboto prijungti prie
kity krovimo stoteliy. (= 11.16)
MI 632 C, MI 632 PC:
VIKING rekomenduoja papildomai

suaktyvinti GPS apsauga.
(= 11.16)

MI 632 C, MI 632 PC:

Paleisti taikom. programa
Dabar galima paleisti VIKING

vejos pjovimo roboto ,,iMow*
programa

Kad bty galima naudoti visas vejos
pjovimo roboto funkcijas, VIKING iMow
programa turi biti {diegta ir paleista
iSmaniajame telefone arba plansetiniame
kompiuteryje, kuriame yra internetinis
rySys ir GPS imtuvas. (= 10.)

Uzdarykite dialogo langg mygtuku

OK. @

9.12 Pirmas pjovimas po pirmo
irengimo

Jei pirmojo jrengimo uzbaigimo laikas
sutampa su aktyvumo trukme, vejos
pjovimo robotas nedelsdamas pradeda
pjauti pjaunama plota.

Pradéti pjauti

-

Jei pirmojo jrengimo uzbaigimo
laikas nesutampa su aktyvumo @
trukme, pjovimo procesg pradésite
paspaude mygtukg OK. Jei nenorite, kad
vejos pjovimo robotas pjautu, paspauskite
~Ne¥.

265

ES

-
o




10. VIKING iMow programa

Modelius MI 632 C, MI 632 PC galima
valdyti naudojant VIKING iMow
programa.

Programa galima jsigyti visoms
naudojamoms operacinéms sistemoms
atitinkamose programy parduotuvése.

Skyriaus ,Saugumas” nurodymai
ypac taikomi visiems VIKING iMow
programos naudotojams. (= 6.)

Aktyvinimas:

Kad baty galima perduoti duomenis i$§
programos | vejos pjovimo robota, jrenginj
ir savininko el. pasto adresa turi suaktyvinti
VIKING prekybos atstovas. El. pasto
adresu nusiunc¢iamas kodas ir aktyvavimo
nuoroda.

VIKING iMow programa turi biti jdiegta
iSmaniajame telefone arba plansetiniame
kompiuteryje, kuriame yra internetinis
rySys ir GPS imtuvas. El. laisko gavéjas
nustatomas kaip administratorius ir
pagrindinis programos naudotojas, jis gali
naudotis visomis funkcijomis.

@ | ISsaugokite el. pasto adresa ir
1 | slaptazodj, kad pakeite i¥manujj
telefong ir plansetini kompiuterj vél
galétuméte jdiegti VIKING iMow
programa (pvz. , jei pamestuméte
mobiliojo rySio jrenginj).

Duomeny perdavimas:

| pirkimo kaing jeina duomeny perdavimas
i$ vejos pjovimo roboto | internetg (M2M
paslauga) 3 metus. Prie$ baigiantis
sutarties galiojimui ekrane ir programoje
bus rodomas priminimas, sutartj galite
pratesti pas VIKING prekybos atstova.
Duomeny perdavimas nevyksta
nenutrikstamai, todél gali uztrukti kelias
minutes.
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Duomeny perdavimas i$ programos |

internetg priklausomai nuo jasy sutarties

su mobiliojo rySio operatoriumi arba

interneto paslaugy teikéju gali bati

apmokestinamas, Sias iSlaidas padengiate

patys.

@ | Jei néra mobiliojo radijo rySio ir

1 | programos, GPS apsauga yra tik be
el. ir SMS praneSimy.

Pagrindinés programos funkcijos:

— Pjovimo plano perzidra ir redagavimas
— Pradéti pjauti

— |jungti ir iSjungti automatika,

— Nusiysti vejos pjovimo robotg j jkrovimo
stotele

— Pjovimas pageidaujamoje zonoje:
Pageidaujama zona yra pjaunamo
ploto zona, apibrézta iSmaniuoju
telefonu arba plansetiniu kompiuteriu.
Mobiliojo rysio jrenginio GPS imtuvu
nustatomas pageidaujamos zonos
vidurys ir spindulys aplink Sig
koordinate. Vejos pjovimo robotas juda
palei ribojimo vielg prie pageidaujamos
Zonos ir nupjauna ten vejq.

— Datos ir paros laiko keitimas

Dél pjovimo plano pakeitimo,
pjovimo proceso paleidimo,
automatikos jjungimo ir isjungimo,
vejos pjovimo roboto nusiuntimo
namo ir datos bei paros laiko
pakeitimo galimi veiksmai, kuriy
nesitiki kiti asmenys. Todél visada
informuokite tokius asmenis apie
galimus vejos pjovimo roboto
veiksmus.

— |rengin. informacijos ir vejos pjovimo
roboto vietos perzitra

— Suteikite vejos pjovimo robotui vardg,

— Nustatykite mobiliojo telefono numerj

SMS siuntimui

— Pakeiskite el. pasto adresg ir prieigos

prie programos duomenis

— Pridékite daugiau programos naudotojy,

ir svecio prieigos teise ribotam
naudojimui. Kiti naudotojai ir sveciai turi
tik ribotg prieigq prie funkcijy.

11.1 Valdymo nurodymai

e Jei reikia, iSimkite valdymo pulta.
(= 15.2)

Kryziuko formos mygtukas (1)
naudojamas narSyti meniu, mygtuku

OK (2) patvirtinami nuostatai ir atidaromi
meniu. Mygtuku ,,Atgal” (3) galima vél iseiti
i$ meniu.
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& Pagrind. meniu  14:57 ﬁlr_rm

[ 7

Pjov. planas

Komandos

Y

Nuostatai

®

Informacija

@ Aktyvumo trukmeé
P 08:00-12:00

7:) Aktyvumo trukme iSjungta
f Keisti aktyvumo trukme
)( Trinti aktyvumo trukme

Pagrindin| meniu sudaro 4 pomeniu, kurie
vaizduojami kaip ekrano mygtukai.
Parinktas pomeniu vaizduojamas juoda
spalva ir atidaromas mygtuku OK.

15:03 {7} ICT

|']1T Nuostatai

Pomeniu pateikiamas parink¢iy sarasas.
Aktyvils sgraso jrasai pazymeéti juoda
spalva. Paspaudus mygtukg OK atsidaro
parinkties langas arba dialogo langas.

Parinkties langas:

Yo 1C.6) Gl 2 » Data 10:09 ﬁll‘_ﬂll
iMow - - >
23 06 2014
Lietaus jut.
Pjov. laik .
jov. laikas 00:30 21 ” 2012
Atidéjimas 00:00 v v v
Diena Ménuo Metai
Antrajame meniu lygmenyje atitinkami

pomeniu pateikiami skirtukuose.
Skirtukai parenkami kryziuko formos
mygtukg spaudziant kairén arba desinén,
0 pomeniu — kryziuko formos mygtukg
spaudziant Zzemyn arba aukstyn.

Aktyvis skirtukai ar meniu jrasai pazyméti
juoda spalva.

DeSiniajame ekrano kraste esanti
slankjuosté nurodo, kad kryziuko formos
mygtuka spaudziant Zemyn arba aukstyn
galima pamatyti kitus jrasus.

Pomeniu atidaromi spusteléjus mygtukg
OK.
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Nustatomas vertes galima keisti
spaudziant kryziuko formos mygtuka.
Esamos vertés mygtuko fonas yra
juodesnis nei kity. Visos vertés
patvirtinamos paspaudus mygtukg OK.

Dialogo langas:

Nauj. PIN kodas
1234

‘ Keisti

[ o< |

Jei reikia iSsaugoti pakeitimus arba
patvirtinti pranesimus, ekrane pasirodo
dialogo langas. Aktyvus ekrano mygtukas
pazymeétas juoda spalva.

Jei galima rinktis, atitinkamas ekrano
mygtukas parenkamas kryziuko formos
mygtuka spaudziant kairén arba desinén.

Mygtuku OK patvirtinama norima parinktis
ir iSkvie¢iamas aukstesnio lygmens meniu.

11.2 Busenos rodmuo

@

Prad. laikas
P 10:00

#E

lkrov. buklé
95%

iMow paren. naudoti
Automatika jjungta

Blsenos rodmuo rodomas, kai:

— vejos pjovimo roboto budéjimo rezimas
nutraukiamas paspaudus vieng i$
mygtuku;
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— pagrindiniame meniu paspaudziamas
mygtukas ,Atgal;

— jrenginys eksploatuojamas.

@ 4=

Prad. laikas lkrov. biuklé
P 10:00 95%

Virsutinéje rodmens srityje yra du
konfigdruojami laukai, kuriuose gali bati
pateikta jvairi informacija apie vejos
pjovimo robotg ir pjovimo etapus.

(= 11.13)

Bisenos informacija be vykstancio
veiksmo — Ml 632, Ml 632 P:

V4l iMow paren. naudoti
Automatika jjungta

Pranesimo apacioje rodomas
tekstas ,,Vejos robotas iMow

parengtas naudoti® kartu su simboliu

ir automatikos bisena. (= 11.5)

Busenos informacija be vykstancio
veiksmo — MI 632 C, Ml 632 PC:

MI 632 PC
‘/ iMow paren. naudoti
Automatika jjungta

GPS apsauga |j.

Pranesimo apacioje rodomas vejos
pjovimo roboto pavadinimas

(= 10.), tekstas ,Vejos robotas

iMow parengtas naudoti“ kartu su
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pavaizduotu simboliu, automatikos
blsena (= 11.5) ir informacija apie GPS
apsaugg (= 11.16).

Busenos informacija vykstant
veiksmams — visi modeliai:

DN NNNANTTNNNINNT]

)
L= iMow pjauna veja

Vaziuoti j jkrovimo stotele:
Kai vejos pjovimo robotas grizta | @
ikrovimo stotele, ekrane rodoma
atitinkama priezastis (pvz., iSsikrové
akumuliatorius, nupjauta).

Akumuliatoriaus jkrovimas: -
|lkraunant akumuliatoriy rodomas *Q
tekstas ,,Akumuliatorius

kraunamas*.

(@)_ PraneSimas — visi modeliai:
Pjaunant veja ekrane rodomas P Uz
tekstas ,,Vejos pjovimo robotas ©» iMow pjaun. plote
pastatyti

iMow pjauna vejg” ir atitinkamas
simbolis. Teksto informacija ir simbolis
atitinka aktyvy veiksma.

Démesio
iMow jsijungia

Pries pjovima rodomas tekstas ,,Démesio
— vejos pjovimo robotas iMow jsijungia® ir
ispéjamasis simbolis.

e | Mirksintis ekrano apSvietimas ir

1 | garsinis signalas papildomai
perspéja, kad ruosiamasi jjungti
pjovimo variklj. Kai vejos pjovimo
robotas pradeda judéti, tik po keliy
sekundziy automatiskai jsijungia
pjovimo peilis.

Krasty apipjovimas:
Kai vejos pjovimo robotas apipjauna d
pjaunamo ploto krasta, rodomas

tekstas ,Pjaunamas krastas”.

7 14.11.2014 12:33 M1135

Klaidos, sutrikimai ir rekomendacijos
rodomos kartu su jspéjamuoju simboliu,
data, laiku ir pranesimo kodu. Jei yra keli
pranesimai, jie rodomi pakaitomis. (= 24.)

@ | Jeivejos pjovimo robotas paruostas
1 | eksploatuoti, pakaitomis rodomas
pranesimas ir blsenos informacija.

11.3 Informacijos sritis

0478 131 9225 A-LT



Desiniajame virsutiniame ekrano kampe
rodoma tokia informacija:

1. Akumuliatoriaus jkrov. bklé arba
ikrovimo veiksmas

2. Automatikos bisena
3. Paros laikas

4. Mob. radijo rySio signalas (MI 632 C,
MI 632 PC)

1. lkrovimo buklé: (|

akumuliatoriaus simbolis rodo (|

ikrovimo bukle. i

Stulpeliy néra — akumuliatorius %

iSsikroveé.

1-5 stulpeliai — akumuliatorius i$

dalies jkrautas.

6 stulpeliai — akumuliatorius visiskai

jkrautas.

Vykstant jkrovimo procesui, vietoj e

akumuliatoriaus simbolio rodomas

tinklo kistuko simbolis.

2. Automatikos busena:

Kai automatika jjungta, rodomas ﬁl

automatikos simbolis.

3. Paros laikas:

Esamas paros laikas rodomas 24 val.

formatu.

4. Mob. radijo rySio signalas: I x I

Mobiliojo radijo rysio (GPRS) Al

signalo stiprumas rodomas 4 IH XIH

stulpeliais. Kuo daugiau 1

stulpeliy uzpildyta, tuo IH H >|<|] H

geresnis rysys. ' .><

Rysio simbolis sumazaja raide -DHH .[IHH

X" nurodo, kad néra rysio su HH XHH

internetu. ol ol
2
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Inicijuojant radijo rySio modulj (tikrinant
aparatine jranga ir programine jranga,
pvz., {jungus vejos pjovimo robotg),
rodomas klaustukas.

11.4 Pagrindinis meniu

& Pagrind. meniu  14:57 {74110

0 &

Pjov. planas

Komandos

oY

Nuostatai

®

Informacija

Pagrindinis meniu rodomas, kai

N
— blsenos rodmuo (= 11.2) ‘
iSjungiamas paspaudus OK mygtuka;

— antrajame meniu lygmenyje
paspaudziamas mygtukas ,Atgal”.

1. Komandos (= 11.5)

Blokuoti vejos pjovimo robotg iMow
ljungti ir iSjungti automatikg
Vaziuoti | jkrovimo stotele

Rankinis valdymas

Pradéti pjauti

Pradéti pjauti po tam tikro laiko
Praleisti kitg aktyvumo trukme
Krasty apipjovimas

=
(=

2. Pjovimo planas (= 11.6)
Dienos grafikas
Savaités grafikas

3. Informacija (=> 11.9)
PranesSimai

[vykiai

Vejos pjovimo roboto iMow blisena

©)

Vejos blisena
Radijo rySio modulio bisena (Ml 632 C,
MI 632 PC)

4. Nustatymai (= 11.10) i
Vejos pjovimo robotas iMow “
|[rengimas

Saugumas

Apzidra

Prekybos atstovy sritis

11.5 Komandos

I_J' Komandos 10:27 ﬁl cm

40 @ alo e

Blokuoti iMow

Pageidaujama komandg parinkite kryziuko
formos mygtuku ir vykdykite spustelédami
OK.

1. Blokuoti vejos pjovimo robotg iMow
. [jungti / iSjungti automatikg

. Vaziuoti | jkrovimo stotele

. Rankinis valdymas

. Pradéti pjauti

. Pradéti pjauti po tam tikro laiko

. Praleisti kitg aktyvumo trukme

0 N O U1 A W N

. Krasty apipjovimas

1. Blokuoti vejos pjovimo
robotg iMow:
Aktyvinkite jrenginio
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blokavima.
Norédami atblokuoti, spauskite parodytg
mygtuky kombinacija. (= 5.2)

2. Jjunkite automatika / j

iSjunkite:

Kai automatika jjungta, L
blsenos rodmenyje pasirodo

tekstas ,,Automatika jjungta”, o Salia
akumuliatoriaus simbolio meniu rodomas
automatikos simbolis. Vejos pjovimo
robotas pjaunamg plotg pjauna visiskai
automatiskai.

Kai automatika isjungta, blsenos
rodmenyje pasirodo tekstas ,,Automatika
iSjungta“, o pjovimo plane esancios
aktyvumo trukmés yra neaktyvios (pilkos
spalvos). Pjaunamas plotas nebus
pjaunamas automatiskai. Pjovimo etapus
galima jjungti komandomis ,,Pradéti pjauti®,
~Pradéti pjauti po tam tikro laiko®.

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Automatika taip pat galima jjungti ir
iSjungti naudojant programa.
I5jungus automatika naudojant

programa, vejos pjovimo robotas
grizta atgal | jkrovimo stotele.
(= 10.)
3. Vaziuoti j jkrovimo stotele:
Vejos pjovimo robotas grizta |
ikrovimo stotele ir jkrauna -
akumuliatoriy. Kai automatika
jungta, atéjus kitai aktyvumo trukmei vejos
pjovimo robotas pradeda pjauti pjaunamg
plota.

e | MI 632 C, MI 632 PC:
1 | Naudojant programa taip pat galima
nusiysti vejos pjovimo robotg |

ikrovimo stotele. (= 10.)

4. Rankinis valdymas:
Vejos pjovimas rankiniu badu.
Dél saugumo pjovimo peil|
galima jungti tik tada, kai
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paspaudziamas ir laikomas OK mygtukas,
o tada paspaudziamas pjovimo mygtukas.
Vairuojama kryziuko formos mygtuku.

(= 15.6)

5. Pradéti pjauti:

Aktyvinus vejos pjovimo robotas
automatiskai pradeda pjovimo
etapa. Reikia nustatyti pjovimo
etapo pabaiga.

Jei yra pasalinis plotas, paspaudus
mygtuka OK reikia nustatyti, ar pjauti
pasaliniame, ar pagrindiniame plote.
(= 11.14)

Standartinj pjovimo etapo trukmés
nustatyma galima pakeisti jrenginio
nustatyme ,,Pjovimo laikas“. (= 11.11)

o | Pagrindiniame -
1 | meniu (= 11.4), komanda
~Pradéti pjauti galima

aktyvinti ir pjovimo mygtuku.

M1 632 C, MI 632 PC:

Komanda ,,Pradéti pjauti“ galima
suaktyvinti ir naudojant programa.
(= 10.)

nllo

6. Pradéti pjauti po tam tikro
laiko:

Aktyvinus vejos pjovimo robotas
automatiskai pradeda pjovimo
etapg po tam tikro laiko. Reikia nustatyti
pjovimo etapo pradzios ir pabaigos laika.
Jei yra pasalinis plotas, paspaudus
mygtuka OK reikia nustatyti, ar pjauti
pasaliniame, ar pagrindiniame plote.

(= 11.14)

Standartinius pjovimo etapo trukmés
nustatymus arba atidéjimus galima
pakeisti jrenginio nustatymuose ,,Pjovimo

laikas® ir ,Atidéjimas”. (= 11.11)
il

nll®

7. Praleisti kita aktyvumo
trukme:

Sig komanda galima naudoti, jei
vejos pjovimo robotas neturi

veikti, kai pasiekiama tolesné aktyvumo
trukmé (pvz., sode vykstant vakaréliui).
Patvirtinus nebus pjaunama pasiekus
tolesne aktyvumo trukme. Taip iSsaugota
aktyvumo trukmé pjovimo plane pazymeéta
pilka spalva. Meniu ,Dienos grafikas“ Sig
trukme vél galima atblokuoti. (= 11.7)

Jei §i komanda parenkama keletg karty i$
eilés, tolesné aktyvumo trukmé bus visada
praleidziama. Jei dabartinéje savaitéje
neliko aktyvumo trukmiuy, pasirodo
pranesimas ,Kitg savaite nebus
pjaunama®“.

8. Krasty apipjovimas:

Aktyvinus vejos pjovimo robotas
apipjauna pjaunamo ploto =
krasta. Apvaziaves ratg vejos

pjovimo robotas grjzta | jkrovimo stotele ir
jkrauna akumuliatoriy.

11.6 Pjovimo planas

Pjov. planas 17:30 Elm

’“ATKPnéS

Dienos grafikas
Sav. grafikas

ISsaugotas pjovimo planas
pagrindiniame meniu rodomas @
jjungus meniu ,,Pjovimo planas®. Po
atitinkama diena rodomi staciakampiai
Zymi iSsaugotas aktyvumo trukmes. Jei
aktyvumo trukmés pazymeétos juodai, bus
pjaunama, o pilkais plotais pazymétoms
aktyvumo trukméms pjovimo etapai
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nepriskirti — pvz., kai aktyvumo trukmé
iSjungta arba suaktyvinus komandg
,Praleisti aktyvumo trukme®. (= 11.5)

o | Kai automatika iSjungta, visas
1 | pjovimo planas yra neaktyvus ir
visos aktyvumo trukmés pazymeétos
pilka spalva.

Kryziuko formos mygtuka spaudziant
aukstyn arba Zzemyn, galima parinkti
pomeniu Dienos grafikas (=> 11.7) arba
Savaités grafikas (= 11.8) ir juos
atidaryti spusteléjus mygtukg OK.

Jeireikia redaguoti atskiros dienos g
aktyvumo trukmes, Sig dieng reikia
suaktyvinti kryziuko formos mygtuku
(spausti kairén arba desinén) ir atidaryti
pomeniu ,Dienos grafikas®.

11.7 Dienos grafikas

™ Dienos grafikas ~ 15:32 ﬁlm
P A T kB8 5 s

13:00 - 17:00

& Nauja aktyvumo trukmeé

X Trinti dienos grafika

Pjauti galima, kai aktyvumo trukmé
pazyméta varnele, pjovimo plane

Sios trukmés iSskirtos juoda spalva.

Pjauti negalima, jei aktyvumo

trukmé nepazymeéta varnele, tokios D
aktyvumo trukmes pjovimo plane

iSskirtos pilka spalva.
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Atkreipkite démesj | skyriuje
LAktyvumo trukmes* pateiktus
nurodymus. (= 14.3)

Svarbu, kad {sijungus aktyvumo
trukmei, arti pavojaus zonos nebaty
pasaliniy asmeny.

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | Aktyvumo trukmes taip pat galima
redaguoti naudojant programa.
(= 10.)

Galima atskirai parinkti ir redaguoti
iSsaugotas aktyvumo trukmes.

Meniu punktg Nauja aktyvumo
trukmé galima pildyti tol, kol bus 9
iSsaugotos maziau nei 3 aktyvumo
trukmés, skirtos vienai dienai. Papildomos
aktyvumo trukmés laikas negali atitikti kity
aktyvumo trukmiy.

Jei nenorite, kad vejos pjovimo
robotas pjauty pasirinktg diena, x
parinkite meniu punktg Trinti

dienos grafika.

Aktyvumo trukmés redagavimas

@ Aktyvumo trukme

P 08:00-12:00

@ Aktyvumo trukmé iSjungta
f Keisti aktyvumo trukme
)( Trinti aktyvumo trukme

Nustacius Aktyvumo trukmé >
iSjungta arba Aktyvumo trukmé @

jjungta, uzblokuojama arba
atblokuojama parinkta automatinio
pjovimo aktyvumo trukmé.

@

Parinkus Keisti aktyvumo trukme, Iy
galima pakeisti laikotarpj.

Jei parinktos aktyvumo trukmés
nebereikia, parinkite meniu punktg
Trinti aktyvumo trukme.

ES

e | Jei nepakanka laiko reikiamiems
1 | vejos pjovimo roboto naudojimo ir o
ikrovimo etapams, reikia pailginti

arba papildyti aktyvumo trukmes ir 0
sutrumpinti pjovimo trukme. ()
Parodomas atitinkamas ekrano
praneSimas.

11.8 Savaités grafikas

Sav. grafikas 11:02 ﬁlm

c Pritaikyti pjovimo trukme

E-nﬂ- Naujas pjov. planas

Savaitinj pjovimo laikg galima
nustatyti meniu Pritaikyti pjovimo °
trukme. Nustatyta reikSmeé

pritaikyta pagal pjaunamo ploto dyd;.

(= 14.4)

Atkreipkite démesj | skyriuje
LUzprogramuoty duomeny pritaikymas“
pateiktus nurodymus. (= 15.3)

e | MI632 C, MI 632 PC:

1 | Pjovimo trukme taip pat galima
nustatyti naudojant programa.
(= 10.)

Komanda Naujas pjov. planas E:.'
iStrina visas iSsaugotas aktyvumo L
trukmes. Perjungiamas pagalbinés
jrengimo programos zingsnis ,Vejos
pjovimo roboto programavimas®. (= 9.10)
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Jei naujy duomeny programavimas
baigiamas prasidéjus aktyvumo
trukmei, vejos pjovimo robotas
automatiskai pradeda pjovimo
etapa, kai patvirtinami atskiri dieny
grafikai.

(7S

11.9 Informacija

@ Informacija 10:32 ﬁlm
[0 > o

Pranesimai

Rekomenduojame S 15:00

1. PraneSimai:

Visy aktyviy klaiduy, sutrikimy ir |I|
rekomendacijy sarasas; rodomi

kartu su jy atsiradimo laiku.

Jei eksploatuojama sklandziai, rodomas
tekstas ,Néra praneSimy*.

ISsami informacija apie pranesimg rodoma
spusteléjus mygtukg OK. (= 24.)
Paskutiniy vejos pjovimo roboto
atlikty veiksmy sarasas.

I$sami informacija apie jvykj (papildomas

tekstas, laikas ir kodas) rodoma
spusteléjus mygtuka OK.

2. |vykiai:

e | Jei kai kurie veiksmai atliekami
1 | labai daznai, daugiau informacijos
suteiks VIKING prekybos atstovas.
PraneSimuose jraSomos normalaus
darbo rezimo klaidos.

3. iMow bisena:
Informacija apie vejos pjovimo
robotg

™
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— |krovimo biklé:
Akumuliatoriaus jkrova procentais

— Likes laikas:
Siai savaitei likusi pjovimo trukme
valandomis ir minutémis

— Data ir paros laikas

— Pradzios laikas:
Kito planuojamo pjovimo etapo pradzia

— Visy baigty pjovimo etapy skaicius

— Pjovimo valandos:
Visy baigty pjovimo etapy trukmé
valandomis

— Kelio ruozas:
Visy nuvaziuoty atstumy suma metrais

— Serijos Nr.:
Vejos pjovimo roboto serijos numeris
yra specifikacijy lenteléje, esancioje
skyriuje po valdymo pultu.

— Akumuliatorius:
Akumuliatoriaus serijos numeris

— Programiné jranga:
|diegta jrenginiy programiné jranga

i

— Pjaunamas plotas kvadratiniais
metrais:
Verté jvedama jrengiant pirma kartg ir
jrengiant i$ naujo. (= 9.4)

4. Vejos busena:
Informacija apie vejos plotg

— Rato apvaziavimo laikas:
Apvaziavimo aplink pjaunama plotg
trukmé minutémis ir sekundémis

— 1-4 pradzios taskai:
Atitinkamo pradzios tasko atstumas
metrais iki jkrovimo stotelés, matuojant
pagal laikrodzio rodykle. (= 11.14)

— Apimtis:
Pjaunamo ploto apimtis metrais

5. Radijo rySio modulio
basena (Ml 632 C, Ml 632 PC):

Krasty apipjovimas:
Krasty apipjovimai per savaite
(= 11.14)

Talld

Informacija apie radijo rysio
modulj

Palydovai:
Pasiekiamy palydovy skaicius

Padeétis:

dabartiné vejos pjovimo roboto padétis;
esant pakankamam rySiui su
palydovais

GPRS:

radijo rySio modulio signalo stiprumas;
kuo daugiau pliuso zenkly (maks.
~H+++9) rodoma, tuo geresnis rysys.

Tinklas:

Tinklo zyméjimas, sudarytas i$ Salies
kodo (MCC) ir operatoriaus kodo
(MNC)

Mob. radijo rySio Nr.:
Savininko mobiliojo telefono numeris;
jvedamas programoje. (= 10.)

IMEI:

Radijo rySio modulio aparatinés jrangos
numeris

IMSI:

Tarptautinio mobiliojo radijo rysio
dalyvio zyméjimas

Sutartis galioja iki:

Esamos M2M aptarnavimo sutarties
galiojimo pabaiga

Pl

Radijo rySio modulio programinés
jfrangos versija

Serijos Nr.:
Radijo rySio modulio serijos numeris
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2. Pjovimo laikas: 0 VIKING rekomenduoja nekeisti 0
11.10 Nuostatai Pjovimo etapo trukmés standarty i standartinio 6 cm nustatymo. w
nustatymas, suaktyvinus komanda
; . ~Pradéti pjauti. (= 11.5) e Tik prireikus atidarykite parinkties langg
7
MT Nuostatai 15:03 ﬂm 3. Atidéjimas: spustelédami OK ir nustatykite =
e i« G ‘?‘ > A.tidéjimi) trukr.nés standarty @ Sage)idaujama reiksme (nuo 3 cm iki *
cm).
iMow nustatymas, suaktyvinus komanda, 0
,Pradéti pjauti po tam tikro laiko*. (= 11.5) 9. Kalba: |E| 6]
Lietaus jut. 4.Bi d . Norimos ekrano kalbos nustatymas.
. . P. uskenos.r? muo: kuri turi biti E Standartiskai nustatoma kalba, kuri
Pjov. laikas 00:30 roaclrsr?waatr:jaslenng;n:sggfén;rel ur but buvo parinkta jrengiant pirma karta.
Atidéjimas 00:00 (= 11.13) 10. Kontrastas: O
BQ q Jei reikia, galima nustatyti ekrano )
] e Bisenos rodmens nustatymas kontrasta, @
1. iMow: ”ﬁ (= 11.13).
|[renginio nuostaty pritaikymas @ 5.p laikas: 11. En.taup. rez. ;
= 11.11) - raros 1al als.'k c (M1 632 C, MI 632 PC):
2. Irengimas: Esamo paros lai cl) FkUStatyma?:k. Esant GPRS (standartinis
r.en imgo rite;ik mas ir m_‘@\ NI(LJstgtytas plar'c()s E' ;S t%‘” at,'t' F' nustatymas) vejos pjovimo robotas visada
.l, 9 P Y tikraj| paros lai 4, Kad vejos pjovimo - sujungtas su internetu ir pasiekiamas
iSbandymas (= 11.14) robotas nepradéty pjauti netinkamu laiku. naudojant programa, (= 10.)
3. Saugumas: l?] e | MI632C, MI 632 PC: Esant ECO siekiant sumazinti energijos
Saugumo nuostaty pritaikymas 1 | Paros laika taip pat galima nustatyti suvartojima rimties atveju isjungiamas
(= 11.16) naudojant programa. (= 10.) radijo rySys, tada vejos pjovimo roboto
s . negalima pasiekti naudojant programa.
4. Apziara: o ® 6. Data: Programoje rodomi paskutiniai naudoti
Techniné priezilra ir apzilra [ "] Esamos datos nustatymas. duomenys
(=11.17) Nustatyta data turi atitikti tikraja '
5. Pardavéjy sritis: ® @ kalljendorine d?jta, kaq vgjos pjr()vimol "
a/lecrlnu 3|i)zfaﬁgotaskp;rdavéjo aila robotas nepradety pjauti netinkamu laiku. 11.12 Lietaus jutiklio nustatymas
ocu. prekybos MI 632 C, MI 632 PC: dami .
atstovas, naudodamas $j meniu, atlieka i Datg taip pat galima nustatyti Norédami nustatyti 5 pakopy <"'s
jvairius techninés prieziaros ir apzidros naudojant programa, (= 10.) jutikly, kryZiuko formos mygtuka
darbus. ’ ) spauskite kairén arba deSinén.
7. Datos formatas: ﬁ Esama reikSmé meniu ,Nuostatai“
Norimo datos formato nustatymas. pateikiama briksniniame grafike.
11.11 Vejos pjovimo roboto iMow 8. Véziy poslinkis: Lleta:,IS.jL:tlkhO Jlautrumq gallrga nustatytl
nustatymai Vejos pjovimo robotas palei ribojimo Ih] paga’ Vielos salygas Ir pageidavimus.

Todél taip pat galima nustatyti, kiek vejos
pjovimo robotas lauks, kol baigus lyti
nudzius pjaunamas plotas.

vielg standartiskai juda 6 cm
ab poslinkiu | vidy. Nustacius Sig verte
uztikrinamas optimalus prijungimas prie
jkrovimo stotelés. ,,iRuler” taip pat
sukonstruotas taip, kad véziy poslinkis
e Nustatykite lietaus jutiklj (= 11.12). baty 6 cm.

1. Lietaus jutiklis:

Lietaus jutikli galima nustatyti taip,
kad pradéjus Iyti pjovimas baty
nutrauktas arba nebity pradétas.
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Nustacius vidutinj jautruma, Y _:‘,_
vejos pjovimo robotas R
parengiamas naudoti

normaliomis lauko sglygomis.

Stulpelj pastumkite j kaire, jei
norite pjauti esant didelei

U4
drégmei. Nustimus stulpelj
kaire iki galo, vejos pjovimo

robotas nesustoja pjauti net ir

esant labai didelei lauko drégmei, net ir
lietaus laSams krintant ant jutiklio.
jei norite pjauti, kai dregmé

U4
nedidelé. Parinkus paskutinj D]]:I
desinéje esantj stulpelj, vejos
pjovimo robotas veiks tik
tuomet, kai bus visiSkai sausa.

Stulpelj pastumkite j deSine,

11.13 Biisenos rodmens nustatymas

Norédami konfigiruoti blisenos rodmenj,
kairjji arba desinjji rodmenj parinkite
kryZiuko formos mygtuku ir patvirtinkite
paspausdami OK.

|krovimo buklé:
Rodomas akumuliatoriaus simbolis *
ir krovimo baklé procentais

Likes laikas:
Siai savaitei likusi pjovimo trukme
valandomis ir minutémis

Paros laikas ir data:
Esama data ir esamas paros laikas

Pradzios laikas:
Kito planuojamo pjovimo etapo
pradzia

S ©

Pjovimo etapai:
Visy pries tai atlikty pjovimo etapy
skaicius

@a
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Pjovimo valandos: b
Visy pries tai atlikty pjovimo etapy @™
trukmé

Kelio ruozas: At

Visy nuvaziuoty kelio ruozy suma @™
metrais

GPRS signalas

(M1 632 C, MI 632 PC): T.I|H
Mobiliojo radijo rysio signalo '
stiprumas su tinklo Zyméjimu. T.<|||
Mazoji raidé ,x“ arba klaustukas

nurodo, kad néra vejos pjovimo TD?JH

roboto rysio su internetu. (= 11.3),
(= 11.9)

GPS signalas ‘0
(M1 632 C, MI 632 PC): %)
Vejos pjovimo roboto GPS

koordinatés. (= 11.9)

11.14 Jrengimas

1. Irengimas i$ naujo: ,
Vél paleidziama pagalbiné jrengimo \
programa, esamas pjovimo planas

bus istrintas. (= 9.4)

2. Pradzios taskai:
Vejos pjovimo robotas pjovimo 6
etapus pradeda is jkrovimo stotelés
(standartinis nustatymas) arba i$ pradzios
tasko.

Reikia apibrézti pradzios taskus,

— jei kai kurios ploto dalys nupjaunamos
netinkamai, | jas gali bdti vaziuojama
tikslingai.

— jei tam tikrus plotus galima pasiekti tik
vienu keliu. Siose ploto dalyse reikia
nurodyti maziausiai vieng pradzios
taska.

MI 632 C, MI 632 PC:

Pradzios taSkams galima priskirti
spindulj. Tada vejos pjovimo robotas,
pradéjes pjauti atitinkamame pradzios
taske, visada pirmiausia pjauna aplink
pradzios taskg esantj plota. Tik nupjovus
Sitg ploto dalj pradedamas pjauti likes
pjaunamas plotas.

e Pradzios tasky nustatymas (=> 11.15).

3. Tikrinti krasta: C,
Bandomosios eigos, kurios metu ‘\
bus patikrinta, ar viela nutiesta

tinkamai, paleidimas.

ISkvie¢iamas tolesnis pagalbinés jrengimo
programos zingsnis ,,Jrengimo tikrinimas*.
(= 9.9)

o | Norint patikrinti tinkama vielos
1 | nutiesima aplink blokuojama plota,
reikia nustatyti vejos pjovimo robotg
pjovimo plote priekine puse
blokuojamo ploto kryptimi ir pradéti
bandomaja eiga.

MI 632 C, MI 632 PC:

Robotui vaziuojant palei krastus,
nustatoma vejos pjovimo roboto
namy sritis. ISsaugota namy sritis
prireikus praplec¢iama. (= 14.5)

4. Krasty apipjovimas:

Nustatykite krasty apipjovimo daznj. &2
Niekada — standartinis nustatymas
Viena karta — krastas pjaunamas vieng,
kartg per savaite.

Du kartus — krastas pjaunamas du kartus
per savaite.

5. Pasaliniai plotai: —"
Pasaliniy ploty prijungimas. ;C]A
Neaktyvus — standartinis

nustatymas

Aktyvus — nustatymas, kai reikia nupjauti
pasalinius plotus. Pjovimo plotg
(pagrindin/ pasalinj plotg) reikia pasirinkti,
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kai naudojamos komandos ,Pradéti
pjauti“, ,Pradéti pjauti po tam tikro laiko®.
(= 15.5)

11.15 Pradiniy taSky nustatymas
Norédami nustatyti,

e uzprogramuokite pradinius taskus
arba

e parinkite pageidaujamg pradinj taska ir
nustatykite ranka.

Programuojant pradinius taskus:
iStrinami visi esami pradiniai taskai ir 6
vejos pjovimo robotas juda ratu

pjaunamame plote, iSilgai ribojimo vielos.

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | Vaziavimo programuojant metu
nustatoma vejos pjovimo roboto
namy sritis. ISsaugota namy stritis
prireikus praplec¢iama. (= 14.5)

Vejos pjovimo robotui judant paspaudus
mygtukg OK, galima nustatyti daugiausia 4
pradinius taskus, tada vejos pjovimo
robotas grjzta j jkrovimo stotele. Jei reikia,
programavimo procesg galima nutraukti
paspaudus mygtukg STOP. Vaziavimas
taip pat nutraukiamas, kai pjaunamo ploto
kraste yra Klidtis.

Nauiji pradiniai taskai iSsaugomi, kai vejos
pjovimo robotas jvaziuoja j jkrovimo stotele
arba nutraukiama eiga ir paspaudziamas
mygtukas OK. ISsaugotiems taSkams
priskiriamas 15 % pradinio tasko
naudojimo daznumas.

e Jeireikia, uzprogramavus galima
pakeisti pradinio tasko naudojimo
daznuma.
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e MI 632 C, MI 632 PC:
Jei reikia, uzprogramavus galima
nustatyti spindulj. Standartiskai
iSsaugotiems pradiniams taskams
nepriskirtas joks spindulys.

e Jei programavimo procesg baigéte
anksciau, parinkite vejos pjovimo
roboto grazinimo | jkrovimo stotele
komanda. (= 11.5)

1-4 pradiniy tasky nustatymas 6
ranka:

Nustatykite pradinio tasko nuotolj 6
nuo jkrovimo stotelés ir apibrézkite
pradinio tasko naudojimo daznuma. 6
Nuotolis atitinka atstumag metrais, 6
nuvaziuotg nuo jkrovimo stotelés iki
pradinio tasko, matuojant pagal

laikrodzio rodykle.

Pradinio tasko naudojimo daznumas
gali bati nuo 0 % iki 25 %; jis apibrézia,
kaip daznai pjovimo etapas bus
pradedamas i$ Sio pradinio tasko.

MI 632 C, MI 632 PC:

Aplink pradinj taskg galima nustatyti
spindulj nuo 1 m iki 30 m.

@ | lkrovimo stotelé apibrézta v
1 | kaip 0 pradinis taskas ir ‘
dazniausiai pjovimo etapai
pradedami i$ jos.
Pradinio tasko naudojimo
daznumas atitinka apskaiciuotg
likusig 100 % reikSme.

11.16 Saugumas

1. |renginio blokavimas

2. Lygis

3. GPS apsauga (Ml 632 C, MI 632 PC)
4. Keisti PIN kodg

5. |spéjamieji signalai

6. Meniu signalai

(2]

7. Mygtuky blokavimas w
8. Vejos pjovimo roboto iMow ir jkrovimo

stotelés sujungimas E

1. J[renginio blokavimas:

|renginio blokavimas aktyvuojamas 8
spusteléjus OK, pradéti eksploatuoti
vejos pjovimo roboto nebegalima.

Prie$ atlikdami visus techninés priezidros
ir valymo darbus, prie$ gabendami ir
tikrindami, uzblokuokite vejos pjovimo
robota. (» 5.2) a

e Norédami pasalinti jrenginio b=
blokavima, spauskite parodyta
mygtuky kombinacija (pjovimo
mygtukas ir mygtukas OK).

2. Lygis:

Galima nustatyti vieng i$ 4 saugumo
lygmeny ir, atsizvelgiant | lygmeni,
suaktyvinamos tam tikros blokuotés ir
apsauginiai jtaisai.

Néra:

Vejos pjovimo robotas neapsaugotas.
Zemas:

PIN kodo jvestis vejos pjovimo robotui ir
jkrovimo stotelei prijungti bei jrenginio
gamykliniams nuostatams grazinti; aktyvi
laiko blokuote.

Vidutinis:

Kaip ir nustacius lygmenj ,Zemas®,
nustatymus galima keisti tik jvedus PIN
koda.

Aukstas:

Kaip ir nustacius lygmenj ,,Vidutinis®,
papildomai aktyvinama PIN kodo uzklausa
ir apsauga nuo vagystes.

o | VIKING rekomenduoja nustatyti
1 | vieng i$ apsaugos lygmeny —
~zemas”, vidutinis“ arba ,,aukstas”.
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e Parinkite pageidaujamg lygmenj ir
patvirtinkite spustelédami OK, prireikus
jveskite 4 simboliy PIN koda.

Atkirimo blokavimas:

PIN kodo uzklausa prie$ atkuriant jrenginio
gamyklinius nustatymus.

Prijungimo blokavimas:

PIN kodo uzklausa prie$ prijungiant vejos
pjovimo robotg ir jkrovimo stotele.

Laiko blokavimas:

PIN kodo uzklausa dél nustatymy keitimo,
jeiilgiau nei 1 ménesj nebuvo jvestas PIN
kodas.

Apsauga nuo reguliavimo:

PIN kodo uzklausa, jei buvo pakeisti
nustatymai.

Apsauga nuo vagystes:

Jei vejapjové uz rankenos pakelta ilgiau
nei 10 sekundziy, parodoma PIN
uzklausa. Jei PIN kodas nejvedamas per 1
minute, pasigirsta signalas ir iSjungiama
automatika.

3. GPS apsauga l%
(M1 632 C, MI 632 PC):

Padéties stebéjimo jjungimas ir
isSjungimas. (= 5.10)

@ | VIKING rekomenduoja nuolat
1 | jjungti GPS apsauga.

Prie$ jjungdami jveskite savininko
mobiliojo telefono numerj
programoje (= 10.) ir nustatykite
vejos pjovimo roboto apsaugos
lygmenj | ,zemas", ,vidutinis“ arba
Laukstas®.

4. Keisti PIN koda: @
Jei reikia, galima pakeisti 4 simboliy
PIN koda.

o | Meniu ,Keisti PIN kodg* rodomas
1 | tik nustacius ,zema®, ,auksta“ arba
Lvidutin{“ apsaugos lygmen;.

e Pirmiausia jveskite sengji PIN koda ir
patvirtinkite mygtuku OK.
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e |veskite naujajj 4 simboliy PIN kodg ir
patvirtinkite mygtuku OK.

o | VIKING rekomenduoja uzsirasyti
1 | pakeista PIN koda.
Jei 5 kartus jvedamas neteisingas
PIN kodas, reikia jvesti 4 simboliy
pagrindinj koda, be to, iSjungiama
automatika.
Kad VIKING prekybos atstovas
galéty sudaryti pagrindinj koda, jam
reikia perduoti 9 simboliy serijos
numerj ir 4 simboliy data, rodomg
parinkties lange.

5. |spéjamieji signalai: .‘)))
Vejos pjovimo robotui atsitrenkus |

kliGtj pasigirdusio garso signalo

jjlungimas ir iSjungimas.

6. Meniu signalai: 4)))
Garsinio ,Klick® signalo jjungimas ar
iSjungimas, jis pasigirsta, atidarius

meniu arba parinktj patvirtinus mygtuku
OK.
7. Mygtuky blokavimas: e
Jei jjungtas mygtuky blokavimas,
valdymo pulto mygtukais galima

valdyti tik tada, kai pirma

paspaudziamas ir laikomas

mygtukas Atgal, o véliau paspaudziamas
kryziuko formos mygtukas | priekj.
Mygtuky blokavimas biina aktyvus 2
minutes nuo paskutiniojo mygtuky
paspaudimo.

8. Vejos pjovimo roboto iMow ir
jkrovimo stotelés sujungimas:
Atlikus pirmuosius eksploatavimo
pradzios darbus, vejos pjovimo robotas
veiks tik naudojant kartu pateikiamg
ijkrovimo stotele.

Pakeitus jkrovimo stotele, taip pat vejos
pjovimo roboto elektronines konstrukcines
dalis arba vejos pjovimo robotg pradedant

e~
=

eksploatuoti ant kito pjaunamo ploto, su
kita jkrovimo stotele, reikia sujungti vejos
pjovimo robotg ir jkrovimo stotele.

e |renkite jkrovimo stotele ir prijunkite
ribojimo vielg. (= 9.5), (= 9.7)

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
gabenimo rankenos (1) ir nustatykite

varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.

e Paspaude mygtukg OK jveskite @
PIN koda, tada vejos pjovimo
robotas ieskos laido signalo ir j
automatiskai i§saugos. Sis procesas
truks keleta minuciy. (= 9.8)

o | Nustacius apsaugos lygmenj
1 | .Nera“, PIN kodo jvesti nereikia.

11.17 Apziira

1. Peiliy keitimas:
|montave naujg pjovimo peil| patvirtinkite
mygtuku OK.

o | Jei peilis naudojamas ilgiau nei 200
1 | valandy, parodomas pranesimas
~Pakeisti pjovimo peili. (=> 16.4)
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2. Laido trakio paieska:

Jei mirksi jkrovimo stotelés raudonas
Sviesos diodas, vadinasi, nutriko ribojimo
viela. (= 13.1)

Paspaudus OK, aktyvinamas pagelbiklis
trikio vietai ieSkoti.

e Laido trikio paieska (= 16.6).

3. Nuostaty atkiarimas:

Paspaudus OK grgzinami vejos pjovimo
roboto gamykliniai nuostatai, i$ naujo
paleidziama pagalbiné jrengimo
programa. (= 9.4)

e Paspaude mygtukg OK jveskite E]
PIN koda.

e | Nustacius apsaugos lygmenj
1 | .Néra“, PIN kodo jvesti nereikia.

12. Ribojimo viela

Pries tiesdami ribojimo
viela, o svarbiausia —
prie$ pirmajj [rengima,
perskaitykite visg skyriy
ir suplanuokite, kaip tiesite viela.

(7S

e~
=

|[rengdami pirmg kartg, naudokités
pagalbine jrengimo programa.
(=9)

Jei prireiks pagalbos, VIKING
prekybos atstovas jums mielai
padés paruosti pjaunama plotg ir
jrengti ribojimo viela.
Pries galutinai uzfiksuodami ribojimo vielg,
patikrinkite jrengima. (= 9.9) Paprastai
nutiesto laido parametrus bitina pritaikyti

pereinamose linijose, siaurose vietose ar
blokuojamuose plotuose.

Gali pasitaikyti nuokrypiy:
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— jei iSnaudojamos vejos pjovimo roboto
techninés galimybés, pvz., déllabaiilgy
pereinamuyjy linijy ar nutiesus netoli
metaliniy daikty arba per metalinius
objektus, esancius po vejos plotu,

— jei pjaunamas plotas bus specialiai
konstruktyviskai pakeistas, norint
naudoti vejos pjovimo robota.

12.1 Ribojimo vielos tiesimo
planavimas

@ | Atkreipkite démesj | naudojimo
1 | instrukcijos pabaigoje esancius
irengimo pavyzdzius. (= 27.)
Tiesdami ribojimo vielg kartu
jrenkite blokuojamus plotus,
pereinamasias linijas, pasalinius
plotus, palikite ilgus vielos galus,
kad véliau nereikéty koreguoti.

e Nustatykite jkrovimo stotelés
naudojimo vietg (= 9.5).

e Pasalinkite pjaunamame plote
esancias kliatis arba numatykite
blokuojamus plotus (= 12.8).

e Visg pjaunama plotg reikia aptverti
iStisine ribojimo vielos kilpa —
didziausias galimas ilgis — 500 m.

e Pereinamosios linijos ir pasaliniai
plotai
Jei norite pjauti nustate automatika,
visas pjaunamo ploto sritis sujunkite
pereinamosiomis
linijjomis. (= 12.10).
Jei tam nepakanka vietos, reikia jrengti
pasalinius plotus. (= 12.9)

e Tiesdami ribojimo vielg, atkreipkite
démesj j atstumus (= 12.3):
9 cm — kai ant kliG¢iy galima vaziuoti
(pvz., keliai);
18 cm — pereinamosioms linijjoms;

27 cm — kai klidtys aukstos (pvz.,
sienos, medziai);

54 cm —maziausias atstumas tarp viely
siaurose vietose;

100 cm — kai yra vandens ploty ir
galimy kritimo viety (krastai, pakopos).

e Kampai
Tiesdami bandykite iSvengti stataus
kampo (mazesnio nei 90°).

e Vielos rezervai
Norédami ateityje lengvai keisti ribojimo
vielos ilgj, keliose vietose jrenkite vielos
rezervus (= 12.11).

12.2 Pjaunamo ploto brézinio =2

paruosSimas 1

Ruosiant vejos pjovimo robotg ir
jrengiant jkrovimo stotele,
rekomenduojama parengti pjaunamo ploto
brézinj. Sios naudojimo instrukcijos
pradzioje tam skirtas vienas puslapis.
Véliau $j brézinj reikia atnaujinti
atsizvelgiant | atliktus pakeitimus.
Brézinio turinys:

— pjaunamo ploto konturas su
svarbiausiomis kliGtimis, ribomis ir
galimais blokuojamais plotais, kuriuose
vejos pjovimo robotas negali dirbti;

(= 27)

— jkrovimo stotelés (= 9.5) padétis;

— ribojimo vielos padétis;
po tam tikro laiko ribojimo viela apauga
zole, todél jos nebesimato. Svarbiausia
pazymeéti viela aptvertas klidtis; (= 9.6)

— vielos jungciy padétis.
Po tam tikro laiko panaudotos ribojimo
vielos nebesimato. Jos padétj reikia
pasizymeéti, kad prireikus baty galima
pakeisti. (= 12.12)
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12.3 ,iRuler*
Atstumo matavimas

Atstumui matuoti reikia naudoti ,,iRuler”,
kad baty galima ribojimo vielg nutiesti
tinkamu atstumu iki vejos ploto krasto ir iki
klitciy.

i)
Q@—==— A P
+= [l lfen LT 2
e L]
i a iRuler >
(Al-9 cm

i

Atstumas nuo pjaunamo ploto
krasto iki ribojimo vielos.

Vejos pjovimo roboto galinis ratas gali
vaziuoti uz pjaunamo ploto ribos, taciau
veja bus nupjauta iki vejos krasto.

—-18cm L
Atstumas iki vielos I_Ij?
pereinamosiose linijose.

(= 12.10)

Pereinamoji linija naudojama keliems
pjaunamiems plotams sujungti arba
siauroms vietoms jveikti.

Maziausias apvady akmeny, ant kuriy
galima uzvaziuoti, plotis.
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Dvigubas atstumas (54 cm, yra 2
sRuler“ilgiy arba jrenginio plociy dydzio) —
tai maziausias atstumas iki vielos siaurose
vietose. (= 12.4)

Aukscio pries kliatis matavimas

Vejos pjovimo robotas gali pervaziuoti per
klidtis, jei teritorijos pakopa yra zemesné
nei 3 cm. ,iRuler* pakopa yra bitent tokio
aukscio.

Betoniniy apvady, ant kuriy galima
uzvaziuoti, plotis turi biiti ne mazesnis nei
18 cm.

@ | Tiesdami ribojimo vielg palei
1 | i%orinius kampus palikite didesnj
atstumga iki apvady akmeny.

(= 9.6)

Jei reikia, naudokite platesnius

apvady akmenis.

—-27cm
Atstumas nuo kliGties iki
ribojimo vielos.

Vejos pjovimo robotas turi judéti pjaunamu
plotu ir negali liesti klidties.

e
e —————m

1y
o

Klidtis yra zemesné nei 3 cm: ribojimo
vielg nutieskite (9 cm) atstumu.

o ————————————————————npy
[ ————————mi

i

@—
————m

Kliatis yra aukstesné nei 3 cm:
ribojimo vielg nutieskite (27 cm)
atstumu.
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Prireikus nustatykite tokj pjovimo
aukstj, kad vejos pjovimo roboto
pjovimo jranga neatsitrenkty |
kliditis.

Jei nustatomas maziausias pjovimo
aukstis, vejos pjovimo robotas
negalés pervaziuoti aukstesniy nei
3 cm klidciy.

(7S

12.4 Siauros vietos

Vejos pjovimo robotas automatiskai
vaziuoja | siauras vietas, jei yra reikiamas
atstumas tarp viely. Siauresnes vejos
ploto sritis reikia tinkamai atitverti ribojimo
viela.

Jei siauru vaziuojamu takeliu sujungti du
pjaunami plotai, galima jrengti
pereinamaja linija. (= 12.10)

108

72

i. .i

Maziausias atstumas tarp viely yra 54 cm,
kuris atitinka 2 ,,iRuler“ ilgius arba jrenginio
plotj.

Délto siauroms vietoms jrengti reikia tiek
vietos, kiek nurodyta:

— tarp aukstesniy nei 3 cm kliti¢iy, pvz.,
sieny — 108 cm,

0478 131 9225 A- LT

— tarp Zemesniy nei 3 cm kliGi¢iy, ant
kuriy galima vaziuoti, pvz., keliy —
72 cm.

12.5 Ribojimo vielos tiesimas

e | Naudokite tik originalias fiksavimo
1 | vinis ir originalig ribojimo viela.

Tiesimo kryptis pasirenkama pagal
poreikj (pagal arba pries laikrodzio
rodykle).

Fiksavimo viniy niekada netraukite
paéme uz ribojimo vielos, visada
naudokite tinkama jrankj

(pvz., kombinuotasias reples).

Ribojimo vielg tieskite pagal brézinj.
(= 12.2)

Ribojimo vielg galima tiesti ir
daugiausia 10 cm gylyje iSkastame
griovelyje.

e [renkite jkrovimo stotele. (= 9.5)

e Ribojimo vielg nuo jkrovimo stotelés
nutieskite aplink pjaunama plotg ir
aplink galimai esamas Kklidtis (= 12.8),
tada pritvirtinkite prie zemeés fiksavimo
vinimis. Atstumus patikrinkite
naudodami ,.iRuler”. (= 12.3)
Atkreipkite démesj | skyriuje ,,Pirmasis
jfrengimas*“ pateiktus nurodymus.

(= 9.6)

e Prijunkite ribojimo viela. (= 12.6)

12.6 Ribojimo vielos prijungimas
e |Straukite tinklo kistuka ir po
to nuimkite jkrovimo stotelés ; ﬂ

dangtelj.

e Ribojimo vielg jstatykite | pagrindo
plokstés kabelio tvirtinimo detales ir
iverkite per lizda, pritvirtinkite kiStuka ir
prijunkite prie jkrovimo stotelés.
Atkreipkite démesj i skyriuje ,Pirmasis
jrengimas*“ pateiktus nurodymus.

(= 9.7)

e Sumontuokite jkrovimo »
stotelés dangtelj ir po to ‘ E]
prijunkite tinklo kistuka.

e Patikrinkite laido signala. (= 13.1)

e Patikrinkite, kaip prijungta. (=> 15.7)
Jeireikia, pakoreguokite ribojimo vielos
padétj jkrovimo stoteléje.

12.7 Jungiamyjy atkarpy jrengimas

Vejos pjovimo robotas nepaiso ribojimo
vielos signalo, jei vielos nutiestos labai arti
viena kitos ir lygiagreciai. Jungiamasias
atkarpas reikia jrengti, kai:

— bidtina jrengti pasalinius plotus;
(= 12.9)

— bus blokuojamy ploty. (= 12.8)

o | VIKING rekomenduoja suformuoti
1 | jungiamasias atkarpas, kai
atitinkami blokuojami plotai arba
pasaliniai plotai aptveriami viela.

Jei norésite jrengti véliau, reikés
perpjauti vielos kilpg ir
jungiamasias atkarpas sujungti
pateikiamomis vielos jungtimis.
(= 12.12)
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Jungiamosiose atkarpose ribojimo

viela (1) tiesiama lygiagreciai, vielos
negali susikryZziuoti ir turi bati labai arti
viena kitos. Jungiamasias atkarpas
tvirtindami prie dirvos naudokite reikiama,
fiksavimo viniy (2) kieki.

12.8 Blokuojamy ploty jrengimas

Kad vejos pjovimo robotas apvaziuoty
klidtis, kuriy jis negali liesti, jei jos, pvz.,
Zemesnés nei 10 cm, arba yra
nepakankamai stabilios ir | jas negalima
atsitrenkti, reikia jrengti blokuojamus
plotus.

VIKING rekomenduoja

e Sias klititis aptverti kaip blokuojamus
plotus arba pasalinti,

e patikrinti blokuojamus plotus pirmg
kartg jrengus arba atlikus vielos
{rengimo pakeitimus, naudojant
komandg ,, Tikrinti krasta”. (= 11.14)
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Blokuojami plotai turi bati maziausiai
54 cm skersmens, o atstumas iki
apvalaus krasto (Al taip pat turi bdti
didesnis nei 54 cm.

54 cm atitinka 2 ,.iRuler” ilgius.

3 t
- ! r.=>. 1
. - -
~ "‘ 1_1
2/l !
- -

Ribojimo vielg (1) nutieskite nuo ploto
apvado iki kliGities, kliGtj (2) aptverkite
tinkamu atstumu (naudokite ,iRuler®) ir
reikiamu fiksavimo viniy (3) skai¢iumi
pritvirtinkite prie dirvos. Po to ribojimo vielg
vél nutieskite iki vejos apvado.

Ribojimo viela jungimo tarp kliGties ir ploto
apvado atkarpoje turi bati nutiesta
lygiagreciai ir negali susikryZiuoti.

(= 12.7)

12.9 Pasaliniai plotai

Pasaliniai plotai yra pjaunamo ploto sritys,
kuriy vejos pjovimo robotas negali
apdirbti visiSkai automatiskai, nes j juos
negali jvaziuoti. Taip viena ribojimo viela
galima aptverti kelis atskirus pjaunamus
plotus. Vejos pjovimo robotg reikia
rankomis pernesti i$ vieno pjaunamo ploto
i kita. Pjovimo etapas jjungiamas
komandomis ,Pradéti pjauti“ (= 11.5) arba
~Pradeti pjauti po tam tikro laiko“ (= 11.5).

v 1 @ t
—2
W
2

S~ — p—

=TI 1
T it ] It
| | | '
I__;__J l__-v__l

|krovimo stotelé (1) jrengiama
pjaunamame plote (A, kuris pagal pjovimo
plang bus pjaunamas visiskai
automatiskai.

Pasaliniai plotai B] ir (C) jungiamosiomis
atkarpomis (2) sujungti su pjaunamu
plotu (A). Visais atvejais ribojimo viela turi
bati nutiesta ta pacia kryptimi —
jungiamosiose atkarpose ribojimo vielos
negali susikryziuoti.

e Aktyvuokite pasalinius plotus meniu
,Nustatymai — jrengimas”“. (=> 11.14)
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12.10 Pereinamosios linijos

Jei reikia pjauti kelis pjaunamus plotus
(pvz., pjaunami plotai pries$ ir uz namo),
galima jrengti jungiamajg pereinamajgq
linijg. Taip galima automatiSkai nupjauti
visus pjaunamus plotus.

@ | Pereinamosiose linijose esanti veja
1 | pjaunama tik apvaziuojant ribojimo
viela. Jei reikia, suaktyvinkite
automatinj krasty apipjovima arba
pereinamosios linijos sritj reguliariai
pjaukite mechaniskai.

(= 11.5), (> 11.14)

Salygos:

— Maziausias plotis tarp stabiliy kliaciy
pereinamosios linijos srityje — 72 cm,
tarp vaziuojamyjy keliy — 36 cm.

— Pereinamosiomis linijomis galima
vaziuoti.
— Antrojo pjaunamo ploto srityje

apibréziamas bent 1 pradinis taskas.
(= 11.15)

0478 131 9225 A- LT

|krovimo stotelé (1) jrengiama
pjaunamame plote [A]. Pjaunamas

plotas (B) pereinamaja linija (2) sujungtas
su pjaunamu plotu [A). Vejos pjovimo
robotas gali nuolat vaziuoti ribojimo

viela (3). Antrajam pjaunamam plotui
apdirbti reikia apibrézti pradinius

taskus (4). (= 11.15)

Tuomet, atsizvelgiant | nuostatas (pradinio
tasko naudojimo daznuma), atskiri
pjovimo etapai bus pradedami Siuose
pradiniuose taskuose.

72

27 27

2 =
1] o o 1] ]!
18cm
u o o ﬁl
1 -

Pereinamosiose linijose atstumas iki
vielos yra 18 cm.

Dél to atsiranda Sis vietos poreikis:

— tarp aukStesniy nei 3 cm kliti¢iu, pvz.,
sieny—72 cm,
— tarp Zzemesniy nei 3 cm kliG¢iy, pvz.,

keliy ir kliGi¢iy, ant kuriy galima vaziuoti
—36 cm.

Pereinamosiose linijose ribojimo viela (1)
tiesiama lygiagreciai, 18 cm atstumu, prie
dirvos pritvirtinant reikiamu kiekiu
fiksavimo viniy (2).
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A, B), [© - pereinamujy linijy pavyzdziai.

@ | Ribojimo vielos netieskite smailiu
1 | kampu (mazesniu nei 90°).

12.11 Vielos rezervy jrengimas

Vienodais atstumais jrengus vielos
rezervus yra lengviau atlikti reikiamus
pakeitimus, pavyzdziui, keisti jkrovimo
stotelés vietg ar ribojimo vielos padét;.
Vielos rezervus rekomenduojama jrengti
sunkiau pravaziuojamose vietose.

Ribojimo vielg (1), kurios ilgis apie 1 m,
kaip pavaizduota, pritvirtinkite 2 fiksavimo
vinimis. Vielos rezerva viduryje prie zemés
pritvirtinkite kita fiksavimo vinimi.

12.12 Vielos jungc¢iy naudojimas

Ribojimo vielg pailginti arba sujungti
laisvus vielos galus galima tik
pateikiamomis, gelio pripildytomis vielos
jungtimis. Jos saugo nuo greito
nusidévejimo (pvz., vielos galy korozijos)
ir uztikrina optimaly sujungima.

Pjaunamo ploto brézinyje pazymékite
vielos jung¢iy padétj. (= 12.2)
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Laisvus vielos galus (1) iki galo jstumkite |
vielos jungtj (H). Vielos jungtj suspauskite
tinkamomis replémis ir patikrinkite, ar
tinkamai uzsifiksavo.

13. lkrovimo stotelé

13.1 Jkrovimo stotelés valdymo
elementai

Raudonas (1) ir zalias (2) Sviesos diodai
informuoja apie jkrovimo stotelés ir laido
signalo basena.

Pjovimo etapu mygtuku ,| pradzig”“ (3)
galima vejos pjovimo robotg grazinti |
jkrovimo stotele.

liungimo ir iSjungimo mygtuku (4)
jungiama ir iSjungiama krovimo stotelé, o
kartu ir laido signalas.

Sviecia raudonas &viesos diodas

a
S

Mirksi raudonas Sviesos diodas
Sviecia zalias $viesos diodas

Mirksi zZalias Sviesos diodas

O 3¢ o

Sviesos diodas i&jungtas
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Aktyvumas

Budéjimo rezimas
Laido signalas OK
|krauti

Grazinimas atgal

a
O
([ J
O
([ J

Laido trakis *

Laido trakio paieska *

Klaida *

Mygtukas ,,| pradziga“:

Pjovimo etapu paspaudus mygtukg

»| pradzig“, vykdoma komanda
»,Grazinimas atgal“.

Vejos pjovimo robotas baigia pjauti, iesko
ribojimo vielos ir grizta | jkrovimo stotele
ikrauti akumuliatoriaus. Per Sig aktyvumo
trukme kiti pjovimo etapai nevyksta.

e | ~Grazinimas atgal” iSlieka

1 | suaktyvintas, kol vejos pjovimo
robotas bus prijungtas prie jkrovimo
stotelés arba kol bus paspaustas
mygtukas ,,| pradzig*.

Jjungimo ir iSjungimo mygtukas |
Kai pjaunamas plotas apdirbamas O
automatiskai, nereikia spausti

jungimo ir iSjungimo mygtuko. Laido
signalas jjungiamas ir iSjungiamas visiskai
automatiskai.

Jeivejos pjovimo robotas neprijungtas prie
ijkrovimo stotelés, jjungus jjungimo ir
iSjungimo mygtuka, aktyvinama jkrovimo
stotelé. Laido signalas veikia 48 valandas,
jei vejos pjovimo robotas pries tai nebuvo
prijungtas prie jkrovimo stotelés.

0478 131 9225 A- LT

Laido signalas iSjungiamas, kai veikiant
irenginiui 3 sekundes spaudziamas
mygtukas, vejos pjovimo robotas lieka
stovéti pjaunamame plote. Vejos pjovimo
roboto ekrane parodomas atitinkamas
pranesimas.

14. Pjovimo nurodymai

14.1 Bendroji informacija

Vejos pjovimo robotas yra skirtas
automatiskai pjauti veja apzeldintus
plotus. Nuolat pjaunant Zzolé bina trumpa.
Rezultatas — daili ir tanki veja.

Jei vejos plotai pries tai nebuvo pjaunami
iprastomis vejapjovémis, tinkamai
nupjaunama tik po keliy pjovimo etapuy.
Taigi, jei Zolé yra truputj aukstesné, ji
tinkamai nupjaunama tik po keliy pjovimo
etapu.

Esant karstam ir sausam klimatui, vejos
nereikéty pjauti per trumpai, nes jg
iSdegins saulé ir ji taps nepatraukli.
Pjaudami astriu peiliu, nupjausite graziau
nei atbukusiu, todél peilj reguliariai
keiskite.

14.2 Mulciavimas

Vejos pjovimo robotas yra muliuojanti
vejapjove.

Mulciuojant Zolés stiebeliai nupjaunami ir
susmulkinami pjovimo jrangos korpuse.

Tada jie vél iSmetami ant nupjautos vejos,
kur lieka guléti ir pati.

Susmulkinta nupjauta Zolé perduoda dirvai
organines maistingasias medziagas ir
veikia kaip natdralios trg3os. Todel gerokai
sumazéja traSy poreikis.

14.3 Aktyvumo trukmé

Veikiant aktyvumo trukmei, vejos pjovimo
robotas bet kada gali iSvaziuoti i$ jkrovimo
stotelés ir pjauti veja. Todél esant
aktyvioms Sioms trukméms aktyvinami
pjovimo etapai, jkrovimo etapai ir
rimties trukmés. Vejos pjovimo robotas
reikiamus pjovimo ir jkrovimo etapus
automatiskai paskirsto, atsizvelgdamas |
nustatytus laikotarpius.

|diegiant aktyvumo trukmés automatiskai
paskirstomos visai savaitei. Atsizvelgiama
ir | turima laiko atsarga, todél uztikrinama
optimali vejos priezidra, net jei atskiri
pjovimo etapai negali bati jvykdyti

(pvz., dél lietaus).

Isijungus aktyvumo trukmei,
pasaliniai asmenys negali bti arti
pavojaus zonos. Aktyvumo trukme
reikia atitinkamai pritaikyti.

Taip pat atsizvelkite | komunaliniy
istaigy nuostatus dél vejos pjovimo
roboty naudojimo bei | nuorodas
skyriuje ,,Jlsy saugumui“ (= 6.) ir
meniu ,,Pjovimo planas” pakeiskite
aktyvumo trukmes. (= 11.7)
Kompetentingoje staigoje
turétumeéte pasiteirauti, kada dieng,
ir naktj galite naudoti jrenginj.
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14.4 Pjovimo trukmeé

Parenkant pjovimo trukme nustatoma,
kiek valandy per savaite reikés pjauti veja.
Pjovimo trukme galima pailginti arba
sutrumpinti savaités nustatymuose

(= 11.8).

Pjovimo trukmé — tai laikas, kada vejos
pjovimo robotas pjauna veja.
Akumuliatoriaus jkrovimo laikas
nepriskiriamas pjovimo trukmei.

|[rengiant pirmg kartg, vejos pjovimo
robotas pjovimo trukme automatiskai
apskaiciuoja pagal nurodyta pjaunamo
ploto dydj. Si orientaciné reiksmé pritaikyta
iprastai vejai ir sausoms oro sglygoms.

Nasumas:
100 m2 vejos pjovimo robotui reikia
vidutiniskai:

Ml 632, MI 632 C:
Ml 632 P, Ml 632 PC:

85 min.
65 min.

14.5 Namy sritis (Ml 632 C, Ml 632 PC)

Dél jmontuoto GPS imtuvo vejos pjovimo
robotas aptinka savo buvimo vieta. Per
kiekvieng bandomajg eiga, per kurig
tikrinamas laido nutiesimas (= 9.9), ir
uzprogramuojant pradinius taskus

(= 11.15) vejos pjovimo robotas iSsaugo
vakariausio, ry€iausio, pieciausio ir
Siauriausio tasky koordinates.

Sis plotas apibréztas kaip namy sritis,
jame galima naudoti vejos pjovimo robota.

Per kiekvieng bandomajg eiga koordinatés
atnaujinamos.
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Jei jrenginys bus pasalintas i$ namy srities
ir suaktyvinta GPS apsauga, registruotam
jrenginio savininkui bus pranesta SMS ir
el. laisku, be to, vejos pjovimo roboto
ekrane bus prasoma jvesti PIN koda.

14.6 Rankinis pjovimas

Nejunkite pjovimo peilio aukstoje Zoléje
arba nustate Zemiausig pjovimo aukstj!

Neapkraukite vejos pjovimo roboto per
stipriai, kad nesumazéty pjovimo variklio
sukiy skaicius. Sumazéjus variklio stkiy
skaiciui arba vejos pjovimo robotui
pradéjus vaziuoti l&Ciau, parinkite didesnj
pjovimo aukstj.

15. J[renginio naudojimo

pradzia

15.1 Pasiruosimas

o | Irengiant pirma karta galima
1 | naudotis pagalbine jrengimo
programa. (= 9.)

e |renkite jkrovimo stotele (= 9.5).

e Nutieskite ribojimo vielg (= 9.6) ir ja.
prijunkite (= 9.7).

e Nuo pjaunamo ploto surinkite
pasalinius daiktus (pvz., zZaislus,
jrankius).

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.8).

e Nustatykite paros laika ir datg,
(= 11.11).

e Patikrinkite ir prireikus pritaikykite
pjovimo plang, svarbiausiai jsitikinkite,
kad sijungus aktyvumo trukmei arti
pavojaus zonos néra pasaliniy asmeny.
(= 11.6)

Prie$ naudodami vejos pjovimo
robota, labai aukstg vejg trumpai
nupjaukite jprasta zoliapjove
(pvz., po ilgesnés pertraukos).

o

15.2 Valdymo pulto nuémimas ir
uzdéjimas

Valdymo pultg galima nuimti nuo vejos
pjovimo roboto, jei reikia pjauti
mechaniskai arba, pvz., keisti
uzprogramuotus duomenis.

Vejos pjovimo robotas automatiniu rezimu
gali veikti tik uzdéjus valdymo pulta.
Valdymo pulto nuémimas:

e Jei norite valdymo pultg nuimti, kai

jirenginys eksploatuojamas,
paspauskite mygtukg-STOP.

Valdymo pultg (1) suimkite uz galinés
srities, pakelkite nesmarkiai truktelédami ir
nuimkite nuo vejos pjovimo roboto.
Valdymo pultas lieka prijungtas prie
{renginio spiraliniu laidu.
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Valdymo pulto uzdéjimas:

Spiralinj laidg (1) jdekite | korpuso dékla.
Valdymo pultag truputj atlenkite atgal,
fiksavimo noseles (2) jstatykite | korpuso
angas (3), tada priekyje spustelékite ir
uzfiksuokite valdymo pulta.

15.3 Uzprogramuoty duomeny
pritaikymas

Esamus uzprogramuotus duomenis galite
perziGréti pjovimo plane arba modeliy
MI 632 C, MI 632 PC atveju VIKING iMow
programoje. (= 11.6)
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|[rengiant arba kuriant naujg pjovimo plang,
jo duomenys apskaiciuojami pagal
pjaunamo ploto dydj.

Aktyvumo trukme ir pjovimo trukme
galima keisti pagal poreikius, o batini
pjovimo etapai automatiskai paskirstomi
atsizvelgiant | galimas aktyvumo trukmes.
Jei reikia, per vieng aktyvumo trukme
atliekami keli pjovimo ir jkrovimo etapai.
Pageidaujant pjaunamo ploto krastas
automatiskai pjaunamas reguliariai.

(= 11.14)

Vienai dienai galima parinkti daugiausiai
tris skirtingas aktyvumo trukmes. (= 11.6)

Reikia apibrézti specialius pradinius
taskus, jei vejos pjovimo robotas privalo
vaziuoti | tam tikras pjaunamo ploto sritis.
(= 11.15)

o | Tam tikromis aplinkybémis
1 | (pvz., esant graziam orui arba
ilgiems laikotarpiams tarp pjovimy)
visos aktyvumo trukmeés optimaliai
vejos priezidrai neiSnaudojamos.

Aktyvumo trukmés keitimas (= 11.7)

— Papildomos aktyvumo trukmeés kitiems
pjovimo etapams.

— Laikotarpiy pritaikymas, kad,
pvz., neblty pjaunama ryte arba naktj.

— Atskiry aktyvumo trukmiy praleidimas,
nes pjaunamas plotas bus naudojamas,
pvz., vykstant vakaréliui.

Pjovimo trukmés pailginimas (= 11.8)

— Kai kurios sritys nupjaunamos
nepakankamai, nes, pvz., pjaunamas
plotas per daug kampuotas.

— Intensyvus Zolés augimas augimo
periodu.

— Labai tanki veja.

Pjovimo trukmés sutrumpinimas
(= 11.8)

— Létesnis Zolés augimas dél karscio,
Salcio arba sausros.

Naujo pjovimo plano sudarymas
(= 11.8)

— Pakeistas pjaunamo ploto dydis.

Irengimas iS naujo (= 11.14)

— Nauja ikrovimo stotelés naudojimo
vieta.

— Naudojimas pirma kartg naujame
pjaunamame plote.

15.4 Pjovimas jjungus automatika
e |junkite automatika:
Kai automatika jjungta, 71
ekrane Salia akumuliatoriaus L
simbolio rodomas
automatikos simbolis. (= 11.5)

e Jjungti pjovimo etapus:
Pjovimo etapai automatiskai
paskirstomi, atsizvelgiant | nustatytas
aktyvumo trukmes. (= 14.3)

e Baigti pjovimo etapus:
Kai akumuliatorius iSsikrauna, vejos
pjovimo robotas automatiskai grizta |
jkrovimo stotele. (= 15.7)
Mygtuku STOP galima bet kada ranka
nutraukti atliekama pjovimo etapa.
(= 5.1)
|krovimo stotelés mygtuku ,,] pradzig*
taip pat galima bet kada i$ karto
nutraukti atliekama pjovimo etapa.
(= 13.1)
MI 632 C, Ml 632 PC:
Pjovima taip pat galima nutraukti
naudojant programa — nusiysti vejos
pjovimo robota | jkrovimo stotele.
(= 10.)
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Pjaunami plotai, kuriuos vejos
pjovimo robotas pasiekia
jungiamosiomis linijomis,
pjaunami tik tuomet, kai Siame plote
apibrézti pradiniai taskai.

(7S

15.5 Pjovimas, neatsizvelgiant j
aktyvumo trukme

Pjaunami plotai, naudojant jkrovimo
stotele:

e Jei pjaunama plota galima pasiekti tik
jungiamosiomis linijomis, vejos
pjovimo robotg | tg plotg reikia nunesti
arba nuveZzti.

e Pjovimas i$ karto:
ISkvieskite komanda Pradéti pjauti
(= 11.5) arba paspauskite pjovimo
mygtuka.
Pjovimo etapas pradedamas i$ karto ir
trunka iki nustatyto paros laiko.

e Pjovimas po tam tikro laiko:
I1Skvieskite komanda Pradéti pjauti po
tam tikro laiko. (= 11.5)
Pjovimo etapas pradedamas parinktu
pradzios laiku ir trunka iki parinkto
pabaigos laiko.

e MI632C, MI 632 PC:
Pradéti pjauti naudojant programa.
(= 10.)
Pjovimo etapas pradedamas parinktu
pradzios laiku ir trunka iki parinkto
pabaigos laiko.

286

e Rankinis pjovimo nutraukimas:

Mygtuku STOP galima bet kada
nutraukti atliekama pjovimo etapa.
(= 5.1)

[krovimo stotelés mygtuku ,,| pradzig“
taip pat galima bet kada i$ karto
nutraukti atliekamg pjovimo etapa.
(= 13.1)

MI 632 C, MI 632 PC:

Pjovima taip pat galima nutraukti
naudojant programg — nusiysti vejos
pjovimo robotg | jkrovimo stotele.

(= 10.)

@ | Prireikus vejos pjovimo robotas
1 | retkarciais jkrauna akumuliatoriy ir

tesia pjovimo etapg iki parinkto
pabaigos laiko.

Pasaliniai plotai:

e Vejos pjovimo robotg nuneskite arba

nuvezkite | pasalinj plota.

e Aktyvinkite pasalinj plota. (= 11.14)

e Pjovimas i$ karto:

ISkvieskite komanda Pradéti pjauti
(= 11.5) arba paspauskite pjovimo
mygtuka.

Pjovimo etapas pradedamas i$ karto ir
trunka iki nustatyto paros laiko.

Pjovimas po tam tikro laiko:

ISkvieskite komanda Pradéti pjauti po
tam tikro laiko. (= 11.5)

Pjovimo etapas pradedamas parinktu
pradzios laiku ir trunka iki parinkto
pabaigos laiko.

e Pjovimo pabaiga:

Kai ateina parinktas pabaigos laikas,
vejos pjovimo robotas juda link ribojimo
vielos ir sustoja. Kad krautuméte
akumuliatoriy, jstatykite jrenginj |
jkrovimo stotele ir patvirtinkite rodomg
pranesima. (= 24.)

Mygtuku STOP galima bet kada ranka
nutraukti atliekama pjovimo etapa.

(= 5.1)

o | Jei akumuliatorius iSsikrauna pries
1 | pasirinkta pabaigos laika, pjovimas

atitinkamai sutrumpéja.

15.6 Rankinis pjovimas

o | Nustacius rankinj pjovima,
1 | impulsinis jutiklis ir krasty ribotuvas

yra neaktyvis.

Prireikus jkraukite akumuliatoriy
(= 15.8).

Nuimkite valdymo pultg (= 15.2).

Suaktyvinkite komandg Rankinis
valdymas (= 11.5).

Vejos pjovimo roboto eiga,
valdykite ir vairuokite kryziuko @
formos mygtuku.

Vejos pjovimo robotas | priekj

gali judéti 2 greiciais:

létai, mygtukg spaudziant silpnai,
greitai, mygtukg spaudziant stipriai.
Pries jjungdami pjovimo peilj, patraukite
kojas nuo pjovimo jrangos saugiu
atstumu ir visada eikite uz vejos
pjovimo roboto. (= 4.2)
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e Norédami jjungti pjovimo peilj,
desinés rankos nyksciu @
paspauskite ir laikykite mygtuka  +
OK, o tada kairés rankos nyksciu L=
paspauskite pjovimo mygtuka.
Pjovimo peilis sukasi tol, kol
spaudziamas pjovimo mygtukas.

e Pjaudami rankiniu bidu, kairés rankos
nyks¢&iu paspauskite ir laikykite pjovimo
mygtuka, o deSines rankos nyksciu
paspauskite kryziuko formos mygtuka.

e Norédami iSjungti pjovimo peil],
atleiskite pjovimo mygtuka.

e Baige pjauti rankiniu badu, jkraukite
akumuliatoriy. (= 15.8)

15.7 Vejos pjovimo roboto prijungimas
prie jkrovimo stotelés

Prijungimas prie jkrovimo stotelés
automatiniu rezimu:

Kai baigiasi aktyvumo trukmeé arba
iSsikrauna akumuliatorius, vejos pjovimo
robotas automatiskai grizta | jkrovimo
stotele.

Priverstinis prijungimas prie jkrovimo
stotelés:

e Jeireikia, uzdékite valdymo pultg
(= 15.2).

e Jeireikia, jjunkite jkrovimo stotele |
(= 13.1) O

e Suaktyvinkite komandg Vaziuoti j
jkrovimo stotele. (= 11.5)
Vykstant pjovimo etapui Q
pasirinktinai galima paspausti
ikrovimo stotelés mygtuka ,,]
pradzig“.
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e MI 632 C, Ml 632 PC:
Naudodami programg nusiyskite vejos
pjovimo robotg | jkrovimo stotele.
(= 10.)

e Prijungus prie [krovimo stotelés, negali
Sviesti né vienas jos Sviesos diodas.
(= 13.1)

@ | Prijungus prie jkrovimo stotelés, per
1 | sig aktyvumo trukme kiti pjovimo
etapai nebevyksta.

Prijungimas prie jkrovimo stotelés
rankiniu biadu:

e Vejos pjovimo robotg su valdymo pultu
nuvezkite | jkrovimo stotele, nuimkite
valdymo pultg (= 15.2) ir suaktyvinkite
komanda Rankinis
valdymas (= 11.5).

arba

e Vejos pjovimo robotg rankomis
istatykite i jkrovimo stotele.

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
gabenimo rankenos (1) ir nustatykite
varanciuosius ratus. |renginj atremkite ant

priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.

e Uzdékite valdymo pultg (= 15.2).

e Prijungus prie jkrovimo stotelés, negali
Sviesti né vienas jos Sviesos diodas.
(= 13.1)

15.8 Akumuliatoriaus jkrovimas

Akumuliatoriy jkraukite tik jkrovimo
A stoteléje.
Niekada neiSmontuokite
akumuliatoriaus ir nebandykite
ikrauti iSoriniais jkrovikliais
Automatinis jkrovimas:

Pjaunant automatiskai jkraunama
pasibaigus pjovimo etapui, kai vejos
pjovimo robotas prijungiamas prie
ikrovimo stotelés.

@ | Prijungus prie krovimo stotelés,
1 | negali $viesti né vienas jkrovimo
stotelés Sviesos diodas. (= 13.1)

lkrovimo proceso jjungimas rankomis:

e Po naudojimo pasaliniame plote,
vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto ir prijunkite prie
jkrovimo stotelés. (= 15.7)

e Nutrikus pjovimo etapui, vejos
pjovimo robotg prijunkite prie jkrovimo
stotelés. (= 15.7)

e Jei reikia, vejos pjovimo roboto
budéjimo rezimg nutraukite bet kuriuo
mygtuku.
|krovimo procesas pradedamas
automatiskai.

Jkrovimo procesas:

Vykstant jkrovimo procesui, EI
bisenos rodinyje rodomas tekstas fE
~Akumuliatorius kraunamas*“.
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liungus kitus meniu, vietoj
akumuliatoriaus simbolio ekrano (o
informacinéje zonoje rodomas tinklo
kistuko simbolis.

|krovimo procesas trunka skirtingai ir
automatiskai pritaikomas tolesniam
naudojimo etapui.

e | Jei jkraunant atsiranda problemu,
1 | ekrane parodomas atitinkamas
pranesimas. (= 11.9)

Akumuliatorius pradedamas krauti,
kai ftampa sumazéja iki tam tikros
ribos.

lkrovimo buklé:

Bisenos rodinyje perjungus =
atitinkama rodmenj, galima matyti *Q
tuo metu esancig jkrovimo bukle.

(= 11.13)

Likusiuose meniu ekrano

informacijos zonoje esantis (I
akumuliatoriaus simbolis rodo

ikrovimo bukle. (= 11.3)
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16. Techniné prieziara

Pavojus susizeisti!
A Pries atlikdami visus jrenginio

techninés prieziGros- arba valymo
darbus, atidziai perskaitykite skyriy
,Jasy saugumui“ (= 6.), ypac
atkreipdami démesj | poskyrj
»Techniné priezidira ir remontas*”
(= 6.9), ir tiksliai laikykités visy

saugos nurodymuy.

pAo)

Prie$ atlikdami visus
techninés priezitros-
arba valymo darbus,
aktyvinkite jrenginio
blokuote. (= 5.2)

Prie$ pradédami
ijkrovimo stotelés
techninés priezitros
darbus, iStraukite tinklo
kistuka.

Atlikdami bet kokius
techninés prieziros
darbus, ypac darbus prie
pjovimo peilio, mavékite
pirstines.

16.1 Techninés priezidros planas

Techninés priezidros intervalai taip pat
priklauso ir nuo darbo valandy. Meniu
Lnformacija“ galima iskviesti atitinkamg
skaitiklj ,Pjovimo valandos®. (= 11.9)

Batina tiksliai laikytis nurodyty techninés

priezidros intervaly.

Techninés prieziuros darbai dienomis,

kuriomis nustatyta aktyvumo trukmé

e Apziarédami patikrinkite bendraja
jrenginio ir jkrovimo stotelés bikle.

e Patikrinkite ekrano rodmenis —
patikrinkite esamg paros laika ir kito
pjovimo pradzios laika.

e Patikrinkite pjaunama plota ir, jei reikia,
surinkite pasalinius ir kitus daiktus.

e Patikrinkite, ar akumuliatorius
jkraunamas. (= 15.8)

Kas savaite atliekami techninés
priezitros darbai

e |Svalykite jrenginj. (= 16.2)

e Apzitrédami patikrinkite, ar
nepazeistas ir nenusidéveéjes pjovimo
peilis, peilio tvirtinimo detalé ir pjovimo
{ranga (ar néra jranty, trdkimuy, lGzio
viety ir t. t.). (= 16.3)

Kas 200 darbo valandy

e Pakeiskite pjovimo peil|. Ekrane
pasirodo atitinkamas priminimas.
(= 16.4)

Kas metus atliekami techninés
priezidros darbai

e VIKING rekomenduoja, kad kas metus
ziemos ménesiais atliekamus patikros
darbus atlikty VIKING prekybos
atstovas.

Per Sig patikrg atliekama
akumuliatoriaus, elektroninés jrangos ir
programinés jrangos techniné
priezidra.
Kad prekybos atstovas galéty
@ tinkamai atlikti visus techninés
priezitros darbus, nustatykite
apsaugos lygmenj ,Néra“ arba
prekybos atstovui pateikite
naudojama PIN koda.
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16.2 Jrenginio valymas

Kruopsti priezilra apsaugo jlsy jrenginj
nuo gedimy ir pailgina jo eksploatacijos
trukme.

Valymo padétis ir techninés prieziiiros
padétis

Norédami nuvalyti jrenginio virsy
(gaubta, nuotolinj valdikl)), pastatykite
irenginj ant lygaus, tvirto ir horizontalaus
pagrindo. Norédami nuvalyti jrenginio
apacia (pjovimo peilj, pjovimo jranga),
vejos pjovimo robotg padékite ant
kairiosios jrenginio pusés, kaip
pavaizduota, ir atremkite | siena.

e NeSvarumus valykite nedideliu kiekiu
vandens, $epectiu arba $luoste. Svariai
nuvalykite pjovimo peilj ir {krovimo
stotele.
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e Medine lazdele nuvalykite prie korpuso
ir pjovimo jrangos prilipusius zolés
likucius.

e Prireikus naudokite specialy valiklj
(pvz., specialy STIHL valiklj).

16.3 Pjovimo peilio susidévéjimo riby
tikrinimas

Pavojus susizeisti!

Susidévéjes pjovimo peilis gali
nuldzti ir sunkiai suzeisti. Batina
laikytis peilio techninés priezilros
nurodymy. Pjovimo peiliy
dévéjimasis priklauso nuo jy
naudojimo vietos ir trukmeés. Jei
prietaisg statote ant sméléto
pavirsiaus arba daznai naudojate
sausomis sglygomis, pjovimo peiliy
apkrova padidéja ir jie itin greitai
susidévi.

Pjovimo peilj reikia keisti bent kas
200 darbo valandy, o pagalasti turi
VIKING prekybos atstovas.

(= 16.5)

e Aktyvinkite jrenginio blokuote. (=> 5.2)
e \ejos pjovimo robotg pastatykite Sonu ir
atremkite | stabilig siena. Kruopsciai

nuvalykite pjovimo jrangg ir pjovimo
peilj. (= 16.2)

Peilio storj (A] ir peilio stori
patikrinkite iStraukiamu peilio kalibravimo
prietaisu.

Jei pjovimo peilis vienoje vietoje yra
siauresnis nei 25 mm arba plonesnis nei
1,3 mm, jj reikia pakeisti.

16.4 Pjovimo peilio iSmontavimas ir
imontavimas

Pjovimo peilio naudojimo trukmé —
200 valandy. Prabégus Siam laikui
ekrane pasirodo atitinkamas
praneSimas.

e Aktyvinkite jrenginio
blokuote (= 5.2) ir
uzsimaukite pirstines.

e \ejos pjovimo robotg
pastatykite Sonu ir atremkite | stabilig,
sieng. Kruopsciai nuvalykite pjovimo
{ranga ir pjovimo peilj. (=> 16.2)
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Pjovimo peilio iSmontavimas

Abi peilio laikiklio ploksteles (1)

ispauskite viena ranka ir laikykite. @@D
Kita ranka issukite fiksavimo =
verzle (2). Pjovimo peilj isimkite !
kartu su fiksavimo verzle.

Pjovimo peilio jmontavimas

Pavojus susizeisti!

Prie$ jmontuodami peilj patikrinkite,
ar jis nepazeistas. Peilj turite
pakeisti, jei pastebite jranty ar
itrdkimu, jei peilis vienoje vietoje yra
siauresnis nei 25 mm arba
plonesnis nei 1,3 mm. (= 16.3)

Peilio laikiklj ir fiksavimo verzle
reikia taip pat pakeisti, jei jie yra
pazeisti (pvz., sullze, susidéveje).
Svarbu, kad fiksavimo verzlé
stipriai uzsifiksuoty peilio laikiklyje.

e Prie$ pradédami montuoti nuvalykite
peilj, peilio laikiklj ir fiksavimo verzle.
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Pjovimo peil (1), kaip parodyta, uzdékite
ant peilio laikiklio (2). Stebékite, kad
fiksavimo noselés (3) pjovimo peilyje blty
tinkamoje padétyje.

Fiksavimo verzle (1) uzsukite iki galo.

Priverziant daug karty pasigirsta

spragteléjimas. Atsargiai pakratykite ir

patikrinkite, ar pjovimo peilis stipriai

pritvirtintas.

e |montave naujg pjovimo peilj, peilio
keitimg patvirtinkite meniu ,Apzidra“.
(= 11.17)

16.5 Pjovimo peilio galandimas

VIKING rekomenduoja atSipusj pjovimo
peil| pakeisti nauju. Atbukusj pjovimo peilj
reikéty perduoti pagalgsti VIKING
prekybos atstovui, nes jis turi reikalingy
profesiniy ziniy ir specialiy jrankiy.

|[renginys tinkamai veikia tik tuomet,
kai pjovimo peilis yra tiksliai
subalansuotas.

Netinkamai pagalandus peilj

(pvz., disbalansas, netinkamas
galandimo kampas) sklinda
didesnis triukSmas, o jrenginys gali
biti pazeistas.

16.6 Laido trukio paieSka

o | Nutrdkus laidui, mirksi jkrovimo
1 | stotelés raudonas $viesos diodas.
(= 13.1) Vejos pjovimo roboto
ekrane rodomas atitinkamas
pranesimas.

Laido trlkio paieska gali bati
atliekama ir kai valdymo pultas
nuimtas, ir kai uzdétas. Norint atlikti
tikslig paieska, valdymo pultas
turéty bati uzdeétas.

Jei laido trikio nerandate, kaip
aprasyta, kreipkités | VIKING
prekybos atstova.

e Paspauskite ir laikykite jkrovimo Q
stotelés mygtuka ,,] pradzig®,
kartu du kartus paspauskite |
jijungimo ir iSjungimo mygtuka. O
Svietia zalias $viesos diodas ir
mirksi raudonas Sviesos diodas.
(= 13.1)

e Jei reikia, nuimkite valdymo pultg.
(= 15.2)
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e Meniu ,Apzilra“ parinkite jrasg ,Laido
trikio paieska“ ir patvirtinkite mygtuku
OK. (= 11.17)

Paieska nuémus valdymo pulta:

Nuo jkrovimo stotelés eikite pakui vejos
pjovimo robotg (1) prie pjaunamo ploto
krasto pagal laikrodzio rodykle. Tam
irenginj valdykite kryziuko formos mygtuku
ir stebékite, kad ribojimo viela (2) baty po
vielos jutikliais. Vielos jutikliai saugiai
sumontuoti vejos pjovimo roboto priekinés
srities kairéje ir deSinéje pusése.

leSkant laido trikio ekrane rodomas
signalo intensyvumas, vielos jutikliy
padétis virs ribojimo vielos yra optimali, kai
reikSmé yra didziausia.

Kai vielos jutikliai tinkamai
priima laido signalg, ekrane
rodomas simbolis Laido
signalas OK.

Y~
o
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Laido trlikio srityje sumazéja
signalo intensyvumas ir ekrane @!
rodomas simbolis Laido =
signalo tikrinimas.

e Trakio vietg Suntuokite vielos jungtimi
(= 12.12), prireikus trakio vietoje i$
naujo nutieskite ribojimo vielg.

e Paspauskite jkrovimo stotelés |
jjungimo ir iSjungimo mygtuka. O
Jei laido trikis buvo tinkamai
pasalintas, Sviecia raudonas Sviesos
diodas. (= 13.1)

Tiksli paieSka uzdéjus valdymo pulta:

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
gabenimo rankenos (1) ir nustatykite
varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir vaziuokite pagal ribojimo
vielg (2).

Toliau atliekami tokie pat veiksmai, kaip ir
ieSkant nuémus valdymo pulta.

16.7 Tinklo kistukas

Maitinimo blokas yra su nusukamu
kistuku.

Sj kistuka galima nuimti, kai maitinimo
blokas jrengiamas pastato viduje ir reikia
kisti maitinimo laidg per skyle sienoje.

Pavojus susizeisti!

A Prie$ pradédami darbus prie
maitinimo bloko, istraukite
maitinimo kistuka ir atjunkite
maitinimo bloka nuo jkrovimo
stotelés.

Atkreipkite démesj | saugos
nuorodas, pateiktas skyriuje
sspéjimas — pavojinga elektros
srové“. (= 6.3)

Prijunkite mélyna laidg (M) ir ruda laidg (R)
prie kiStuko, kaip parodyta. Priverzkite
varztus (1).

16.8 Laikymas ir Ziemos pertrauka

Jei vejos pjovimo roboto nenaudosite
ilgesnj laikg (pvz., ziemg), atkreipkite
démesj | Siuos punktus:

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.8).
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e iSjunkite automatikg (= 11.5);

e Nustatykite auksciausig apsaugos
lygmenj (apsaugg nuo vagysteés)
(= 11.16).

e MI632C, Ml 632 PC:
Aktyvuoti en. taup. rez. ECO (= 11.11)

e Aktyvuoti jrenginio blokavimg (= 5.2).

e maitinimo bloko kistukg atjunkite nuo
elektros tinklo;

e nuimkite jkrovimo stotelés dangtelj
(= 9.5).

IStraukite ribojimo vielg (1). Atidarykite
laidy kanalo dangtelj (2) ir i$ jkrovimo
stotelés lizdo iSimkite ribojimo vielg kartu
su fiksuojamaisiais kistukais.

Nuo ribojimo vielos nenuimkite
fiksuojamuyjy kistuky, nes jie skirti
naudoti vieng kartg. Papildomy
fiksuojamuyjy kistuky galima jsigyti
i5 VIKING prekybos atstovo.
(=17.)

Nepasalinkite ribojimo vielos i$
pjaunamo ploto.

e Atjunkite krovimo stotelés maitinimo
laidg,

292

Nuimkite jkrovimo stotelés dangtelj
(= 9.5).

ISmontuokite jkrovimo stotele.

Ribojimo vielos laisvus galus (kistukus)
apsaugokite nuo aplinkos poveikio,
pvz., apvyniokite tinkama izoliacine
juosta.

Kruops&¢iai nuvalykite visas vejos
pjovimo roboto ir jkrovimo stotelés
iSorines dalis.

Vejos pjovimo robotg su jkrovimo
stotele ir maitinimo bloku standartinégje
padétyje laikykite sausoje, uzdaroje ir
nedulkétoje patalpoje. Vejos pjovimo
robotg prijunkite prie jkrovimo stotelés.
|sitikinkite, ar jrenginys yra vaikams
nepasiekiamoje vietoje.

Vejos pjovimo robotg laikykite tik
saugios eksploatuoti biklés.

Visi varztai turi bati tvirtai prisukti.
Atnaujinkite nebejskaitomas pavojaus ir
ispéjamasias nuorodas, pritvirtintas
prie jrenginio, patikrinkite, ar ant viso
jrenginio néra susidévéjimo pozymiy ir
pazeidimy. Susidévéjusias arba
pazeistas dalis pakeiskite.

Prie$ sandéliavimg pasalinkite galimus
jrenginio gedimus.

@ | Ant vejos pjovimo roboto ar
1 | ikrovimo stotelés niekada nedékite

ir nelaikykite daikty.

Vejos pjovimo roboto eksploatacijos
atnaujinimas ilgesnj laikg jo nenaudojus

e Pjaunamo ploto paruosimas

Surinkite pasalinius daiktus ir labai
aukstg vejg trumpai nupjaukite jprasta
vejapjove.

e [renkite jkrovimo stotele (= 9.5) ir

prijunkite ribojimo vielg. (= 9.7)

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.8).

e Patikrinkite paros laikg ir datg, prireikus
nustatykite (= 11.11).

e Patikrinkite pjovimo plang ir prireikus
pakeiskite. (= 11.6)

e |junkite automatika (=> 11.5).

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Jei reikia, aktyvinkite en. taup. rez.
GPRS (= 11.11) ir jjunkite GPS
apsauga. (= 11.16)

17. |prastos atsarginés dalys

Pjovimo peilis:
6309 702 0100

Akumuliatorius AAI 130 (Ml 632):
6309 400 6510

Akumuliatorius AAI 200 (Ml 632 P):
6309 400 6500

Fiksavimo vinys AFN 051:
6309 007 1000

Ribojimo viela ARB 150:
0000 400 8610

Vielos jungtis ADV 010:
6909 007 1090

Fiksuojamasis kistukas AKS 010:
6909 007 1095

18. Priedai

|renginiui galima sigyti kity priedy.
Daugiau informacijos jums suteiks
VIKING prekybos atstovas, jos rasite
internete (www.viking-garden.com) arba
VIKING kataloge.

0478 131 9225 A-LT



Saugumo sumetimais su jrenginiu
galima naudoti tik VIKING
patvirtintus priedus.

(7S

19. Dévéjimosi mazinimas ir

priemonés, padedancios
iSvengti gedimy

Svarbios gaminiy grupés techninés ir
kitokios priezitiros nuorodos

Vejos pjovimo robotas, akumuliatorinis

Bendrové VIKING neatsako uz materialine
ir asmenine Zalg, jei ji kilo dél naudojimo
instrukcijos nuoroduy, susijusiy su sauga,
valdymu ir technine priezidra, nesilaikymo
ar neleistiny priedy arba atsarginiy daliy
naudojimo.

Bdatinai laikykités toliau pateikty svarbiy
nuorody, kad nesugadintuméte savo
VIKING jrenginio ir jis nesusidévéty per
greitai.

1. Susidévincios dalys

Kai kurios VIKING jrenginio dalys, net ir
naudojamos pagal paskirtj, dyla. Tai
iprasta, todél, atsizvelgiant | naudojimo
pobudij ir trukme, Sios dalys turi bati laiku
pakeistos.

Tokios dalys yra:
— pjovimo peilis;
— akumuliatorius.

2. Sioje naudojimo instrukcijoje
pateikty nuorody laikymasis

VIKING jrenginys turi bdti naudojamas,
kaip aprasyta Sioje naudojimo
instrukcijoje. Uz visus gedimus,
atsiradusius nesilaikant saugumo
nuorody, priezidros taisykliy ir techniniy,
reikalavimy, atsako pats naudotojas.

0478 131 9225 A- LT

Ypac tai galioja Siais atvejais:
— netinkamai naudojant akumuliatoriy
(jikraunant, laikant);

— naudojant netinkama_elektros jungtj
(jtampa);

— kai atliekami jrenginio pakeitimai, kuriy,
neaprobavo bendrové VIKING;

— naudojant Siam jrenginiui neleistinus,
nepritaikytus ar nekokybiskus jrankius ir
priedus;

— kai gaminys naudojamas ne pagal
paskirtj;

— naudojant gaminj sporto renginiuose
arba varzybose;

— atsiradus gedimams, kai sugedus
konstrukcinéms dalims gaminys
tebenaudojamas.

3. Techninés prieziaros darbai

Visi darbai, nurodyti skyriuje ,Techniné
prieziGra®, turi bati atliekami reguliariai.

Jei naudotojas negali Siy techninés
priezilros darby atlikti pats, jis privalo
kreiptis | prekybos atstova.

VIKING rekomenduoja, kad techninés
priezidros ir remonto darbus atlikty tik
VIKING prekybos atstovas.

VIKING prekybos atstovai reguliariai
mokomi, jiems suteikiama reikalinga
techniné informacija.

Neatlikus tokiy darby laiku, gali atsirasti

gedimy, uz kuriuos atsako pats jrenginio

naudotojas.

Prie jy priskiriami ir tokie gedimai:

— jrenginio pazeidimai dél nekruopstaus
ar netinkamo valymo;

— korozija ir netiesioginiai gedimai déel
netinkamo laikymo;

— jrenginio gedimai, atsirade dél
nekokybisky atsarginiy daliy
naudojimo;
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— gedimai dél ne laiku atliktos ar
neatidzios techninés priezitros,
gedimai dél techninés priezidros ir
remonto darby, atlikty ne prekybos

. . n
atstovo dirbtuvése. 8]

20. Aplinkos apsauga

Pakuoteés, jrenginys ir priedai pagaminti i$ 5
perdirbamy medziagy, todél juos reikia (14
atitinkamai utilizuoti.

Jei medziagos likucius utilizuosite atskirai
ir laikydamiesi aplinkos apsaugos
reikalavimuy, juos bus galima perdirbtiir dar
kartg panaudoti. Todél, pasibaigus
jprastam jrenginio naudojimo laikui, ji
reikia pristatyti | vertingy medziagy
surinkimo punktg. Utilizuodami ypac¢
atkreipkite démesj j skyriuje ,,Utilizavimas*®
pateiktus duomenis. (= 6.11)

Atliekas, pvz., akumuliatorius,

visada tinkamai utilizuokite.

Laikykités vietos reikalavimy.
[

Li¢io jony akumuliatoriy
neutilizuokite kartu su
buitinémis atliekomis, taciau
atiduokite prekybos atstovui
arba | kenksmingy medziagy
surinkimo punkta.

Li-lon

20.1 Akumuliatoriaus iSmontavimas
e Aktyvinkite jrenginio blokuote. (= 5.2)

o Nustatykite maziausig pjovimo aukstj.
(= 9.3)

e Apverskite vejos pjovimo robota.
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21.1 Jrenginio kélimas arba neSimas

21.2 Jrenginio tvirtinimas

ISsukite varztus (1) ir nuimkite dangtj (2).

e ISimkite akumuliatoriy i$
akumuliatoriaus déklo (= 9.2), vél
uzdékite dangtj ir jsukite varztus.

Pavojus susizeisti!

Stenkités nepazeisti
akumuliatoriaus.

Vejapjove pakelkite uz gabenimo

. rankenos (1) ir neskite. Stenkités, kad nuo
21. Gabenimas jusy kano, ypa¢ kojy ir pedu, iki pjovimo
peilio visada likty gana didelis atstumas.

Pavojus susizeisti!

Pries gabendami atidziai
perskaitykite skyriy ,Jtasy
saugumui“ (= 6.), ypac poskyri
~lrenginio gabenimas” (=> 6.5), ir
tiksliai laikykités visy saugos
nurodymy — visada suaktyvinkite
jrenginio blokuote. (= 5.2)
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Vejapjove uZfiksuokite ant krovimo
platformos. Tam jrenginj, kaip
pavaizduota, uzfiksuokite tinkamomis
tvirtinimo priemonémis (dirzais, lynais).

Kartu gabenamas jrenginio dalis
(pvz., jkrovimo stotele, smulkias dalis) taip
pat uzfiksuokite, kad jos nenuslystuy.

22. Gamintojo CE atitikties

deklaracija

Mes,

SVIKING GmbH*

Hans Peter Stihl-StralRe 5

A 6336 Langkampfen/Kufstein,
pareiskiame, kad jrenginys

Vejapjové, automatiné ir akumuliatoriné
(M)

Gamintojo Zenklas: VIKING
Tipas: M1 632.0
MI 632.0 P
MI 632.0 C
MI 632.0 PC

0478 131 9225 A-LT



Gamintojo zenklas:

Serijos numeris

su
jkrovimo stotele

Gamintojo zenklas:

Tipas:
Serijos numeris

VIKING
6309

VIKING
ADO 600
6309

atitinka Sias EB direktyvas:
2002/96/EC, 2004/108/EC, 2006/42/EC,
2006/66/EC, 2011/65/EC

Modeliai Ml 632.0 C, Ml 632.0 PC
papildomai atitinka toliau nurodytg EB

direktyva.
1999/5/EC

Gaminiai sukonstruoti ir pagaminti
remiantis Siomis normomis:
EN 60335-1, EN 50636-2-107

Techniniai dokumentai parengti ir

saugomi:
Sven Zimmermann
LVIKING GmbH*

Pagaminimo metai ir serijos numeris
nurodyti jrenginio specifikacijy lenteléje.

Langkampfenas,

2015-01-02 (MtMtMtMt-MnMn-DD)

VIKING GmbH

%_‘ %.ﬁl“’“ Mo

Sven Zimmermann

Valdymo skyriaus konstrukcija

0478 131 9225 A- LT

23. Techniniai duomenys

Ml 632.0, MI 632.0 P,
MI 632.0 C, M1 632.0 PC:

Serijos Nr. 6309

Pjovimo sistema Mul¢iavimo-
pjovimo jranga

Pjovimo jranga Peilio laikiklis

Pjovimo plotis 30cm

Pjovimo jrangos
stkiy skaicius
Akumuliatoriaus tipas

Akumuliatoriaus
iftampa Upc 29V

Pjovimo aukstis 20 - 60 mm
Apsaugos klasé [
Apsaugos tipas IPX1

Pagal direktyva 2006/42/EC
ir standartg EN 50636-2-107:

ISmatuotas garso

3150 sdk./min.
Licio jony

galios lygis Lyya 61,0 dB(A)
Nukrypimas Kya 2,0dB(A)
Lwa + Kwa 63 dB(A)
Garso slégio lygis

Lpa 50 dB(A)
Nukrypimas Kpa 2 dB(A)
ligis 73 cm
Plotis 54 cm
Aukstis 27 cm

MI 632.0, Ml 632.0 P:

Svoris (be

akumuliatoriaus) 12 kg

MI632.0 C, MI 632.0 PC:

Svoris (be

akumuliatoriaus) 12 kg

MI 632.0, MI 632.0 C:

Maks. pjaunamo
ploto dydis

Galia
Maitinimo blokas

Akumuliatoriaus
pavadinimas
Akumuliatoriaus
energija
Akumuliatoriaus
talpa
Akumuliatoriaus
svoris

3000 m?
120 W
HLG-120H

29A
AAl 130
130 Wh
4,5 Ah

1,10 kg

M1 632.0 P, MI 632.0 PC:

Maks. pjaunamo
ploto dydis

Galia

Maitinimo blokas

Akumuliatoriaus
pavadinimas
Akumuliatoriaus
energija
Akumuliatoriaus
talpa
Akumuliatoriaus
svoris

4000 m?
185 W
HLG-185H

4,4 A
AAI 200
194 Wh
6,8 Ah

1,40 kg

lkrovimo stotelé ADO 600:

ltampa Upc
Apsaugos klasé
Apsaugos tipas
Svoris

Maitinimo blokas:
[tampa Upc
Daznis

42V
I

IPX1
3 kg

100 - 240 V
50/60 Hz
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Maitinimo blokas:

[tampa Upc 42V
Apsaugos klasé Il
Apsaugos tipas P67

VIKING akumuliatoriy gabenimas

VIKING akumuliatoriai atitinka UN zinyno
ST/SG/AC.10/11/5 perz. 11l dalies
38.3 poskyryje nurodytas salygas.

Vezdamas keliais, naudotojas gali VIKING
akumuliatorius pristatyti | naudojimo vietg
be specialiy jsipareigojimy.

Gabenant oru arba jiros transportu, batina
laikytis Salyje galiojanciy reikalavimy.

Papildomi transportavimo nurodymai, zr.
www.viking-garden.com/safety-data-
sheets

REACH:

REACH —tai EB reglamentas dél cheminiy
medziagy registracijos, jvertinimo,
autorizacijos ir apribojimy. Informacijq
apie REACH reglamento (EB)

Nr. 1907/2006 vykdymag zr. ties
www.stihl.com/reach.

24. PraneSimai

Pranesimai informuoja apie aktyvias
klaidas, sutrikimus ir

rekomendacijas. Jie rodomi dialogo
lange ir paspaudus mygtukg OK gali bditi
jjlungti meniu ,Pranesimai“. (= 11.9)
Rekomendacijos ir aktyvls pranesimai
rodomi ir bisenos rodmenyje. (= 11.2)
I$samioje informacijoje apie pranesimus
galima rasti praneSimo kodg, atsiradimo

laika, svarbumo lygj ir atsiradimo
daznuma.
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— Rekomendacijoms priskiriamas lII
~zemas* svarbumo lygis arba jos
pazymimos kaip ,,Informacija“, blsenos
rodmenyje pakaitomis rodomas
svarbumo lygis ir tekstas ,iMow
parengtas naudoti®.

Vejos pjovimo robotg galima toliau
eksploatuoti, toliau veikia automatinis
rezimas.

— Sutrikimams priskiriamas @
Lvidutinis® svarbumo lygis ir
naudotojas turi atlikti tam tikrg veiksma.
Vejos pjovimo robotg galima pradéti
eksploatuoti tik pasalinus trikt;.

— Jei klaidoms priskirtas
~auksciausias” svarbumo lygis,
ekrane pasirodo tekstas ,Susisiekti su
prekybos atstovu®.
Vejos pjovimo robotg galima pradéti
eksploatuoti tik tuomet, kai VIKING
prekybos atstovas pasalina klaidas.

@ | Jei pritaikius nurodytas priemones

1 | pranesimas vis tiek i$lieka, reikia
susisiekti su VIKING prekybos
atstovu.

Nepateikiamas klaidy, kurias gali
Salinti tik VIKING prekybos
atstovas, sgrasas. Jei atsirasty
viena i$ klaidy, prekybos atstovui
reikia nurodyti 4 simboliy klaidos
kodgq ir klaidos teksta.

MI 632 C, MI 632 PC:
PraneSimai, kurie trukdo jprastinei
eksploatacijai, rodomi ir
programoje. (= 10.)

7Y

Nusiuntus pranesima, jsijungia
vejos pjovimo roboto budéjimo
rezimas ir iSjungiamas mobilusis
radijo rySys, kad bty tausojamas
akumuliatorius.

PranesSimas:
0001 — Prarasti duomenys
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis

— Buvo atnaujinta jrenginio programiné
{ranga.

— Nutr@iko jtampos tiekimas.

— Programinés arba aparatinés jrangos
klaida.

Ka daryti?

— Paspaudus mygtuka OK, vejos pjovimo
robotas toliau pjauna pagal i$ anksto
parinktus nuostatus — patikrinkite ir
pakoreguokite nuostatus (data, paros
laikg, pjovimo plang).

Pranesimas
0100 — Akumuliat. iSsikrovée
|kraukite akumuliatoriy.

Galima priezastis
— Per maza akumuliatoriaus jtampa.

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg jstatykite |
jkrovimo stotele, kad baty jkrautas
akumuliatorius (=> 15.8).

Praneéivmas
0180 — Zema temperatura
Nepasiekta temperatdros sritis.

Galima priezastis
— Per Zzema vejos pjovimo roboto vidaus
temperatara.

Ka daryti?
— Pasildykite vejos pjovimo robota.

0478 131 9225 A-LT



PraneSimas
0181 — Auksta temperatiira
VirSyta temperatdros sritis.

Galima priezastis
— Per auksta vejos pjovimo roboto vidaus
temperatdra.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés.

PraneSimas
0183 — Per auksta temperatira
zr. 0181 praneSimg

PranesSimas
0185 — Auksta temperatiira
zr. 0181 pranesimg

Praneéivmas
0186 — Zema temperatiara
zr. 0180 praneSimg

PranesSimas
0187 — Auksta temperatiira
zr. 0181 pranesimg

PranesSimas
0302 — Pavaros variklio klaida
VirSyta temperatdros sritis.

Galima priezastis

— Per auksta kairiojo pavaros variklio
temperatdra.

Ka daryti?

— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés.

0478 131 9225 A- LT

PranesSimas
0305 — Pavaros variklio klaida
Uzstrigo kairysis ratas.

Galima priezastis
— Per didelé kairiojo varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg,
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, j[dubimus).

PraneSimas
0402 — Pavaros variklio klaida
VirSyta temperatdros sritis.

Galima priezastis
— Per auksta temperatilra deSiniajame
pavaros variklyje.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés.

PraneSimas
0405 — Pavaros variklio klaida
Uzstrigo deSinysis ratas.

Galima priezastis
— Per didelé desiniojo varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, jdubimus).

PranesSimas
0502 — Pjovimo variklio klaida
VirSyta temperatdros sritis.

Galima priezastis
— Per auksta pjovimo variklio
temperatdra.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés.

PranesSimas
0505 — Pjovimo variklio klaida
Uzstrigo pjovimo peilis.

Galima priezastis
— Nepavyksta jjungti pjovimo variklio.
— Per didelé pjovimo variklio apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite pjovimo peilj ir pjovimo
jranga (= 16.2).

— Nustatykite didesnj pjovimo aukstj
(= 9.3).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, jdubimus).

PranesSimas
0701 — Akumuliatoriaus klaida
Nesiekiama temperatdros sritis.

Galima priezastis
— Per Zzema arba per auksta
akumuliatoriaus temperatdra.

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | leisting akumuliatoriaus
temperatdros sritj (= 6.4).

Pranesimas
0703 — Akumuliat. iSsikrovée
Zr. 0100 praneSima
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Pranesimas
0704 — Akumuliat. iSsikrové
zr. 0100 praneSimg

PraneSimas
1000 — Pramusimas
Virsytas leistinas polinkis.

Galima priezastis
— Polinkio jutiklis uzfiksavo pramusima.

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
raty, patikrinkite, ar jis nepazeistas ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK.

PraneSimas
1010 — iMow pakeltas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis
— Vejos pjovimo robotas buvo pakeltas uz
gaubto.

Ka daryti?

— Patikrinkite, ar gaubtas juda, ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK.

PraneSimas
1020 — Paspaustas STOP mygtukas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis

— Buvo paspaustas STOP mygtukas.

Ka daryti?

— Patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK.
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PraneSimas

1030 — Gaubto klaida
Patikrinkite gaubta.
Tada paspauskite OK.

Galima priezastis
— Gaubtas neatpazintas.

Ka daryti?

— Patikrinkite gaubta (ar juda, ar stipriai
pritvirtintas) ir patvirtinkite pranesimg
paspausdami OK.

PranesSimas
1100 — Valdymo pultas
Valdymo pultas nuimtas vaziuojant.

Galima priezastis
— Valdymo pultas nuimtas jrenginiui
veikiant automatiniu rezimu.

Ka daryti?

— Patvirtinkite prane$img paspausdami
OK — uzdéjus valdymo pulta, vél bus
tesiamas automatinis rezimas.

PraneSimas

1120 — Gaubtas uzblokuotas
Patikrinkite gaubta.

Tada paspauskite OK.

Galima priezastis
— Atpazintas neiSvengiamas
susiddrimas.

Ka daryti?

— Patraukite vejos pjovimo robota, jei
reikia, pasalinkite klidtj ir pakeiskite
ribojimo vielos padétj, po to patvirtinkite
pranesimg paspausdami OK.

— Patikrinkite, ar gaubtas juda, ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK.

PranesSimas

1125 — Pasalinti klidit]

Patikrinti nutiestg laidg

Galima priezastis

— Netiksliai nutiesta ribojimo viela.

Ka daryti?

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela,
LRuler* patikrinkite atstumus. (= 12.3)

Pranesimas

1130 — UZstrigo
IStraukite iMow.

Tada paspauskite OK.

Galima priezastis
— Uzstrigo vejos pjovimo robotas.
— Varantieji ratai persisuka.

Ka daryti?

— Patraukite vejos pjovimo robota,
pasalinkite pjaunamame plote esancius
nelygumus ir pakeiskite ribojimo vielos
padétj, tada patvirtinkite praneSimg
paspausdami OK.

— Nuvalykite varanciuosius ratus,
iSjunkite veikimo rezima, jei lyja lietus, o
tada patvirtinkite pranesimg
paspausdami OK (= 11.12).

PranesSimas
1135-uz
iMow pjaunamo ploto riby.

Galima priezastis
— Vejos pjovimo robotas yra uz pjaunamo
ploto.

Ka daryti?
— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto.
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PranesSimas
1140 — Per status
Patikrinkite nutiesta viela.

Galima priezastis

— Polinkio jutiklis uzfiksavo didesnj nei
19° $laita.

Ka daryti?

— Pakeiskite ribojimo vielos padétj,
atitverkite statesnius nei 19° vejos
plotus.

PranesSimas:
1160 — Paspausta rankena
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis
— Vejos pjovimo robotas buvo pakeltas uz
gabenimo rankenos.

Ka daryti?
— Patvirtinkite pranesima, paspausdami
OK.

PranesSimas
1170 — néra signalo
Patikrinkite laido signala.

Galima priezastis

— Eksploatuojant nebegaunamas laido
signalas.

— Vejos pjovimo robotas yra uz pjaunamo
ploto.

— Buvo pakeista jkrovimo stotelé arba
elektros mazgai.

Ka daryti?

— Patikrinkite jkrovimo stotelés srovés
tiekima.

— Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diodus. Eksploatuojant turi nuolat
Sviesti raudonas Sviesos diodas
(= 13.1).

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto.
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— Sujunkite vejos pjovimo robotg su

— Pasalinkite pjaunamame plote

ijkrovimo stotele (= 11.16). esancius nelygumus (urvus, jdubimus). m
PranesSimas Pranesimas -
1180 — iMow prijungti prie jkrovimo 1220 — Atpazintas lietus o
stotelés Pjovimas nutrauktas.

Automa.t. prij. prie jkrovimo Galima priezastis n
= stotelés negalimas ()

Galima priezastis
— |krovimo stotelés nerasta.

Ka daryti?

— Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diodus, jei reikia, junkite jkrovimo
stotele (= 13.1).

— Patikrinkite, kaip prijungta (=> 15.7).

PraneSimas

1190 — Prijungimo prie jkrovimo stotelés
klaida

|[krovimo stotelé uzimta.

Galima priezastis

— Prie krovimo stotelés prijungtas
antrasis vejos pjovimo robotas.

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg prijunkite, kai
atsilaisvins jkrovimo stotelé.

PraneSimas
1200 — Pjovimo variklio klaida
zr. 0505 praneSimg

Pranesimas
1210 — Pavaros variklio klaida
Uzstrigo ratas.

Galima priezastis
— Per didelé vieno varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?
— Nuvalykite vejos pjovimo robotg
(= 16.2).

— Pjovimo etapas nutrauktas arba
nepradétas dél lietaus.

Ka daryti?
— Nereikia atlikti jokiy veiksmu, jei reikia,
nustatykite lietaus jutiklj (= 11.12).

PranesSimas:
2000 — Signalo triktis
iMow prijungti prie krovimo stotelés.

Galima priezastis
— Klaidingas laido signalas, reikia tiksliai
suderinti.

Ka daryti?
— Vejos pjovimo robotg prijunkite prie
ijkrovimo stotelés, tada paspauskite OK.

PranesSimas
2010 — Pakeiskite pjovimo peil|
Pasiekta leistina naudojimo trukmeé.

Galima priezastis

— Pjovimo peilis naudojamas ilgiau nei
200 valandy, todél bitina pakeisti.

Ka daryti?

— Pakeiskite pjovimo peilj, tada peilio
keitimg patvirtinkite meniu ,Apzidra“
(= 16.4).
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PraneSimas
2020 — Rekomendacija
Prek. atst. atliekama metiné tech. priez.

Galima priezastis

— Rekomenduojama jrenginio techniné
priezidra.

Ka daryti?

— Metine technine priezidra turi atlikti
VIKING prekybos atstovas

PraneSimas
2030 — Akumuliatorius
Pasiekta leistina naudojimo trukmé.

Galima priezastis

— Reikia pakeisti akumuliatoriy.

Ka daryti?

— Akumuliatoriy turi pakeisti VIKING
prekybos atstovas.

PraneSimas:
2032 — Akum. klaida jkraunant
zr. 0701 praneSimg

PraneSimas:

2040 — Akum. klaida paleidziant pjovimo
rezimg

zr. 0701 pranesimg
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PraneSimas
2050 — Pritaikyti pjovimo plang
Pratesti aktyvumo trukme

Galima priezastis

— Pailginta / istrinta aktyvumo trukmé
arba pailginta pjovimo trukmé —
iSsaugotos aktyvumo trukmés
nepakanka reikiamiems pjovimo
etapams.

Ka daryti?

— Prateskite aktyvumo trukme (= 11.7)
arba sutrumpinkite pjovimo trukme
(= 11.8).

PraneSimas
2060 — Pjovimas baigtas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis
— Sékmingai nupjauta pasaliniame plote

Ka daryti?

— Pastatykite vejos pjovimo robotg
pjaunamame plote ir norédami jkrauti
akumuliatoriy prijunkite prie jkrovimo
stotelés (= 15.7)

PranesSimas
2070 — GPS signalas
Néra priémimo pakrastyje

Galima priezastis
— Viso pjaunamo ploto krasto nepasiekia
radijo bangos

Ka daryti?

— Veél apvaziuokite krastg (= 11.14)

— Dél iSsamesnés diagnozés kreipkités |
VIKING prekybos atstova

PranesSimas
2071 — GPS signalas
Néra priemimo 1 pradiniame taske

Galima priezastis

— 1 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 1 pradinio tasko padétj
(= 11.15)

PranesSimas
2072 — GPS signalas
Néra priémimo 2 pradiniame taske

Galima priezastis

— 2 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 2 pradinio tasko padétj
(= 11.15)

Pranesimas

2073 — GPS signalas

Néra priémimo 3 pradiniame taske

Galima priezastis

— 3 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 3 pradinio tasko padétj
(= 11.15)
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PraneSimas
2074 — GPS signalas
Néra priémimo 4 pradiniame taske

Galima priezastis

— 4 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 4 pradinio tasko padétj
(= 11.15)

PraneSimas
2077 — pageidaujama zona
Pageidaujama zona uz namy srities

Galima priezastis
— Pageidaujama zona yra uz iSsaugotos
namy srities.

Ka daryti?
— 18 naujo nustatykite pageidaujama zong
(= 10.)

PraneSimas
2075 — GPS signalas
Néra pageidaujamos zonos signalo

Galima priezastis
— Pageidaujamos zonos nepasiekia
radijo bangos

Ka daryti?
— I8 naujo nustatykite pageidaujamg zong
(= 10.)

Pranesimas
2080 — tinklas
Néra GPRS signalo

Galima priezastis
— Negalimas GPRS ry3ys, pjaunamo
ploto nepasiekia radijo bangos

Ka daryti?
— Dél iSsamesnés diagnozés kreipkités |
VIKING prekybos atstova

PranesSimas
2076 — GPS signalas
Pageidaujama zona nerasta

Galima priezastis
— Apvaziuojant krastg pageidaujama
zona nebuvo rasta

Ka daryti?

— 18 naujo nustatykite pageidaujama
zong. Atkreipkite démesj, kad
pageidaujama zona ir ribojimo viela
sutapty (= 10.)
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PraneSimas

2100 — GPS apsauga
Palikta namy sritis
[renginys uzblokuotas

Galima priezastis
— Vejos pjovimo robotas pasalintas i$
namy srities

Ka daryti?
— Grazinkite vejos pjovimo robotg | namy
sritj ir jveskite PIN koda (= 5.10)

ES

PranesSimas

2110 — GPS apsauga
Nauja vieta

Bdtinas jrengimas i$ naujo

PT

Galima priezastis

— Vejos pjovimo robotas pradétas n
eksploatuoti kitame pjaunamame plote. O
Antros jkrovimo stotelés laido signalas
jau iSsaugotas.

Ka daryti?
— Instaliuokite i$ naujo (= 11.14)

Pranesimas
2200 — SIM bilsena
Prateskite sutartj

Galima priezastis

— M2M paslaugy sutarties galiojimas greit
baigsis

Ka daryti?

— Prateskite sutartj — informacijos apie tai
Jums suteiks VIKING prekybos
atstovas

PranesSimas
4001 — Vidiné klaida
Nesiekiama temperatdros sritis.

Galima priezastis

— Per Zema arba per auksta
akumuliatoriaus arba jrenginio vidaus
temperatdra.

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | leisting akumuliatoriaus
temperatdros sritj (= 6.4).

Pranesimas
4002 — Pramusimas
Zr. 1000 praneSima

301



PraneSimas

4003 — Pakeltas gaubtas
Patikrinkite gaubta.
Tada paspauskite OK.

Galima priezastis

— Gaubtas buvo pakeltas.

Ka daryti?

— Patikrinkite gaubtg ir patvirtinkite
pranesimg paspausdami OK.

PranesSimas
4004 — Vidiné klaida
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis

— Programos eigos klaida.

— Veikiant automatinu rezimu nutroko
sroveés tiekimas.

— Vejos pjovimo robotas iSvaziavo uz
pjaunamo ploto.

Ka daryti?

— Patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK.

— Patikrinkite jkrovimo stotelés srovés
tiekima. Eksploatuojant turi nuolat
Sviesti Sviesos diodas, tada
paspauskite mygtukg OK (= 13.1).

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto, tada paspauskite
mygtukg OK.

PranesSimas
4005 — Vidiné klaida
zr. 4004 praneSimg

PraneSimas
4006 — Vidiné klaida
zr. 4004 praneSimg
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PraneSimas
4008 — Vidiné klaida
zr. 4004 praneSimg

25. Gedimy paieska

% Jeireikia, kreipkités | prekybos
atstova. VIKING rekomenduoja
kreiptis | VIKING prekybos atstova.

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas veikia netinkamu
laiku.

Galima priezastis
— Neteisingai nustatytas paros laikas ir
data.

— Netinkamai nustatyta aktyvumo trukmé.

— |renginj jjungé pasaliniai asmenys.
Ka daryti?
— Nustatykite paros laikg ir datg

(= 11.11).
— Nustatykite aktyvumo trukme (= 11.6).

— Nustatykite ,,vidutinj* arba ,,auks¢iausia*

apsaugos lygmenj (= 11.16).

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas neveikia pagal
nustatytg aktyvumo trukme.

Galima priezastis

— Akumuliatorius jkraunamas.

— I$jungta automatika.

— I$jungta aktyvumo trukme.

— Atpazintas lietus.

— I8naudota savaitei skirta pjovimo
trukmé, todél Sig savaite pjauti
nebereikia.

— Aktyvus praneSimas.

— Netinkamai uzdétas valdymo pultas.

— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo.

Ka daryti?

— Palaukite, kol bus jkrautas
akumuliatorius (= 15.8).

— |junkite automatika (= 11.5).

— Atblokuokite aktyvumo trukme
(= 11.7).

— Nustatykite lietaus jutiklj (=> 11.12).

— Daugiau nereikia atlikti jokiy veiksmuy,
pjovimo etapai automatiskai bus
paskirstyti visai savaitei — jei reikia,
pjovimo etapg pradékite komanda
LPjauti“ (= 11.5).

— Pasalinkite rodomg sutrikimg ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK (= 11.9).

— Uzdékite valdymo pultg (= 15.2).

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei (= 9.5).

Sutrikimas

Vejos pjovimo robotas nepjauna
suaktyvinus komandas ,,Pradéti pjauti“
arba ,Pradéti pjauti po tam tikro laiko*.

Galima priezastis

— Nepakankamai jkrautas akumuliatorius.

— Atpazintas lietus.

— Netinkamai uzdétas valdymo pultas.

— Aktyvus praneSimas.

— Paspaustas jkrovimo stotelés mygtukas
»| pradzig®, suaktyvintas grazinimas
atgal.

Ka daryti?

— |kraukite akumuliatoriy (= 15.8).

— Nustatykite lietaus jutiklj (=> 11.12).

— Uzdékite valdymo pultg (= 15.2).

— Pasalinkite rodomg sutrikimg ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK (= 11.9).
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— Norédami i$jungti grgzinimg atgal,
paspauskite mygtuka ,| pradzig” arba
prijunge prie krovimo stotelés iS naujo
jjlunkite komanda.

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas neveikia ir ekrane
nieko nerodoma.

Galima priezastis
— |renginys veikia budéjimo rezimu
— Sugedo akumuliatorius.

Ka daryti?

— Paspauskite bet kurj mygtuka, kad
vejos pjovimo robotas jsijungty —
pasirodo blsenos rodmuo (= 11.2).

— Pakeiskite akumuliatoriy (%).

Sutrikimas
I$ vejos pjovimo roboto sklinda triukdmas ir
jis vibruoja.

Galima priezastis
— Pazeistas pjovimo peilis.
— UzterSta pjovimo jranga.

Ka daryti?

— Pakeiskite pjovimo peilj — nuo vejos
ploto pasalinkite klidtis (= 16.4), (%).

— |8valykite pjovimo jrangg (= 16.2).

Sutrikimas
Netinkamas mul¢iavimo arba pjovimo
rezultatas.

Galima priezastis

— Nustatytas per didelis, palyginti su
vejos auksciu, pjovimo aukstis.

— Veja yra labai Slapia.

— AtSipes arba susidévéjes pjovimo peilis.

— Nepakanka aktyvumo trukmés, pjovimo
trukmé per trumpa.

— Netinkamai nustatytas pjaunamo ploto
dydis.

— Pjaunamo plot veja labai auksta.
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— llgai lyja.

Ka daryti?

— Nustatykite pjovimo aukstj (=> 9.3).

— Nustatykite lietaus jutikl] (=> 11.12).
Perkelkite aktyvumo trukme (= 11.7).

— Pakeiskite pjovimo peil| (=> 16.4), (¥X).

— Prateskite arba nustatykite papildomg
aktyvumo trukme (= 11.7).

Pailginkite pjovimo trukme (= 11.8).

— Sudarykite naujg pjovimo plang
(= 11.8).

— Kad veja bty nupjauta tinkamai,
atsizvelgiant | pjaunamo ploto dydi,
vejos pjovimo robotas turi pjauti iki 2
savaiciy.

— Uzprogramuokite, kad pjauty lyjant
(= 11.12).

Prateskite aktyvumo trukme (= 11.7).

Sutrikimas

Ekrano rodmenys pateikiami kita kalba.
Galima priezastis

— Pakeistas kalbos nuostatas.

Ka daryti?

— Nustatykite kalbg (= 11.11).

Sutrikimas
Pjaunamame plote atsiranda rudy
(zeméty) viety.

Galima priezastis

— Palyginti su pjaunamu plotu, nustatyta
per ilga pjovimo trukmé.

— Ribojimo viela nutiesta per mazu
spinduliu.

— Netinkamai nustatytas pjaunamo ploto
dydis.

Ka daryti?

— Sutrumpinkite pjovimo trukme (= 11.8).

— Pakoreguokite nutiestg pjovimo vielg
(= 9.6).

— Sudarykite naujg pjovimo plang
(= 11.8).

Sutrikimas
Pjovimo etapai yra gerokai trumpesni nei
jprasta.

Galima priezastis

— Zolé labai auksta arba per drégna.

— |renginys (pjovimo jranga, varantieji
ratai) labai uztersti.

— Baigiasi akumuliatoriaus tarnavimo
trukmé.

Ka daryti?

— Nustatykite pjovimo aukstj (= 9.3).
Nustatykite lietaus jutiklj (= 11.12).
Perkelkite aktyvumo trukme (= 11.7).

— I3valykite jrenginj (= 16.2)

— Pakeiskite akumuliatoriy — atkreipkite
démesj | ekrane rodoma atitinkamg
rekomendacijg (%), (= 11.9).

Sutrikimas

Vejos pjovimo robotas prijungtas prie
jkrovimo stotelés, taciau akumuliatorius
nejkraunamas.

Galima priezastis

— Akumuliatoriaus krauti nereikia.

— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo.

— Netinkamai prijungta prie jkrovimo
stotelés.

— Surldije jkrovimo kontaktai.

Ka daryti?

— Nereikia atlikti jokiy veiksmy, nes
akumuliatorius bus pradétas krauti
automatiskai, kai jtampa sumazeés iki
tam tikros ribos.

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei (= 9.5).
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— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto ir nusiyskite atgal |
ikrovimo stotele (= 11.5), patikrinkite,
ar jis tinkamai prijungiamas prie
ikrovimo stotelés — prireikus
pakoreguokite jkrovimo stotelés padétj
(= 9.5).

— Pakeiskite jkrovimo kontaktus (%).

Sutrikimas
Neveikia prijungimo prie krovimo stotelés
funkcija.

Galima priezastis

— Privaziavimo prie jkrovimo stotelés
srityje yra nelygumu.

— Uztersti varantieji ratai arba pagrindo
ploksté.

— |krovimo stotelés srityje netinkamai
nutiesta ribojimo viela.

— Nesutrumpinti ribojimo vielos galai.

Ka daryti?

Pasalinkite privaziavimo prie jkrovimo
stotelés srityje esancius nelygumus
(= 9.5).

— Svariai nuvalykite varan¢iuosius ratus ir
ijkrovimo stotelés pagrindo plokste
(= 16.2).

— 18 naujo nutieskite ribojimo vielg,
atkreipkite démes;j, kad ji baty tinkamai
nutiesta jkrovimo stotelés srityje
(= 9.6).

— Sutrumpinkite ribojimo viela, kaip
aprasyta, nepalikdami ilgy galy ir jy
nevyniokite (= 9.7).

Sutrikimas

Vejos pjovimo robotas pervaziavo ribojimo

vielg.

Galima priezastis

— Netinkamai nutiesta ribojimo viela,
neatitinka atstumai.

— Per didelis pjaunamo ploto polinkis.
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— Vejos pjovimo roboto veikimui turi
jtakos trukdziy laukai.

Ka daryti?

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela
(= 11.14), ,iRuler” patikrinkite
atstumus (= 12.3).

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela,
atitverkite zonas su aukstais Slaitais
(= 11.14).

— Susisiekite su VIKING prekybos atstovu
(X).

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas daznai uzstringa.

Galima priezastis

— Per Zemas pjovimo aukstis.

— Uztersti varantieji ratai.

— Pjaunamame plote yra jdubimy ir
kliaciy.

Kal daryti?

Padidinkite pjovimo aukstj (= 9.3).

— Nuvalykite varanciuosius ratus
(= 16.2).

— Uzverskite pjaunamame plote esancius
urvus, blokuojamus plotus aplink kliGtis
priskirkite atviroms Saknims, pasalinkite
klidtis (= 9.6).

Sutrikimas

Vejos pjovimo robotui atsitrenkus | klidtj,

nejsijungia impulsinis jutiklis.

Galima priezastis

— Kilidtis Zzema (Zzemesné nei 10 cm).

— Kiidtis nepritvirtinta prie pagrindo,
pvz., nukrite obuoliai ar teniso
kamuoliukas.

Ka daryti?

— Pasalinkite kliGtj arba atitverkite jg kaip
blokuojamg plotg (= 12.8).

— Pasalinkite klidtj.

Sutrikimas
Pjaunamo ploto kraste lieka vézés.

Galima priezastis

— Vejos krastas apipjaunamas per
daznai.

— Naudojami pradiniai taskai.

— Baigiasi akumuliatoriaus tarnavimo
trukmé, todeél jis daznai jkraunamas.

Kq daryti?

— 18junkite krasty apipjovimg arba
nustatykite tik vieng apipjovima per
savaite (= 11.14).

— Tinkamuose pjaunamuose plotuose
visus pjovimo etapus pradékite i$
jkrovimo stotelés (= 11.15).

— Pakeiskite akumuliatoriy — atkreipkite
démesj | ekrane rodoma atitinkamg
rekomendacija (%), (= 24.).

Sutrikimas

Pjaunamo ploto kraste nenupjaunama
zolé.

Galima priezastis

— 18junkite krasty apipjovima.

— Netiksliai nutiesta ribojimo viela.

— Pjovimo peilis nepasiekia zolés.

Kq daryti?

— Krastg apipjaukite vieng arba du kartus
per savaite (= 11.14).

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela
(= 11.14), ,iRuler” patikrinkite
atstumus (= 12.3).

— Nenupjautas sritis reguliariai nupjaukite
tinkama zoliapjove.

Sutrikimas

Néra laido signalo.

Galima priezastis

— 18jungta jkrovimo stotelé —neSviecia nei
vienas Sviesos diodas.
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— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo — neSviecia nei vienas
Sviesos diodas.

— Ribojimo viela neprijungta prie jkrovimo
stotelés — mirksi raudonas Sviesos
diodas.

— Nutrdko ribojimo viela — mirksi
raudonas 3viesos diodas.

— Vejos pjovimo robotas nesujungtas su
ikrovimo stotele.

— Sugedo elektroniné jranga.

Ka daryti?

— |junkite jkrovimo stotele (= 13.1).

— Patikrinkite srovés tiekima jkrovimo
stotelei (= 9.5).

— Ribojimo vielg prijunkite prie jkrovimo
stotelés (= 9.7).

— Raskite laido trikio vietg (= 16.6), tada
ribojimo vielg prijunkite vielos jungtimis
(= 12.12).

— Sujunkite vejos pjovimo robotg su
jkrovimo stotele (= 11.16).

— Susisiekite su VIKING prekybos atstovu
().

Trikdziai:
Vejos pjovimo robotas negauna GPS
signalo.

Galima priezastis

— Uzmezgamas rySys su palydovais
— Pasiekiami 3 arba maziau palydovy
— |renginio nepasiekia radijo bangos

Ka daryti?

— Daugiau veiksmy nereikia, rysio
uzmezgimas gali trukti kelias minutes

— Venkite uzstojanciy klitc¢iy,
(pvz., medziy, stoginiy) arba jas
pasalinkite.
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Sutrikimas

Vejos pjovimo robotas negali uzmegzti

mobiliojo radijo rysio

Galima priezastis

— Pjaunamo ploto nepasiekia radijo
bangos

— Baigési M2M paslaugy sutarties
galiojimas

— Nesuaktyvintas radijo ry$io modulis

Ka daryti?

— Prateskite sutartj pas VIKING prekybos

atstova ()
— Keipkités | VIKING prekybos atstova,

kad suaktyvinty radijo rySio modulj (%)

Trikdziai:

Naudojant programg nepavyksta pasiekti

vejos pjovimo roboto
Galima priezastis

— |jungtas vejos pjovimo roboto budéjimo

rezimas
— Neéra rySio su internetu

— Vejos pjovimo robotas priskirtas ne tam

el. pasto adresui

Ka daryti?

— Suaktyvinkite vejos pjovimo robotg
paspausdami mygtukg, nustatykite
energijos taupymo rezimg GPRS
(= 11.11)

— Prijunkite jrenginj, kuriame diegta
programa, prie interneto

— Pataisykite el. pasto adresg (= 10.)

26. Techninés prieziuros 0

JELES

26.1 Perdavimo patvirtinimas

Modelis:

Serijos Nr.:

RN E AN

Data: | |

Kita techniné prieziara

Data: | . | | |
26.2 Techninés priezilros 2
patvirtinimas 2

Atlikdami techninés priezitros

darbus, perduokite $ig naudojimo
instrukcijg savo prekybos atstovui.

Jis patvirtins atspausdintuose laukeliuose,
kad buvo atlikti techninés priezitiros
darbai.

™™ Techninés priezitiros atlikimo data

P Kitos techninés priezitros data
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27. Irengimo pavyzdziai

Staciakampis pjaunamas plotas, kuriame
yra vienas medis ir plaukimo baseinas

lkrovimo stotelé:
Naudojimo vieta (1) — prie pat namo

Blokuojamas plotas:

[rengimas aplink atskirai auganti medj (3),
pradedant nuo staciu kampu krastui
jrengtos jungiamosios atkarpos.

Plaukimo baseinas:

Dél saugumo (nurodytas atstumas tarp
ribojimo viely) ribojimo viela (2)
aptveriamas visas baseinas [B).

306

Atstumai tarp viely: (= 12.3)

27 cm arba 9 cm atstumas iki krasto
27 cm aplink medj

100 cm atstumas iki vandens ploto

Programavimas:
Nustacius pjaunamo ploto dydj, daugiau
pritaikyti nereikés.

Ypatumai:

Aplink plaukimo baseing nenupjautas sritis
reguliariai nupjaukite mechaniskai arba
tinkama Zoliapjove.
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U formos pjaunamas plotas, kuriame yra Ypatumai:
keli pavieniai medziai Medis pjaunamo ploto kampe — sritj uz

aptverto medzio reguliariai nupjaukite
tinkama Zoliapjove arba palikite aukstos
zolés pieva.

|krovimo stotelé:
Naudojimo vieta (1) — prie pat namo

Blokuojami plotai:

|[rengimas aplink atskirai augancius
medzius, pradedant nuo staciu kampu
krastui (2) jrengtos jungiamosios atkarpos,
2 blokuojami plotai sujungti viena
jungiamaja atkarpa.

Atstumai tarp viely: (= 12.3)
27 cm arba 9 cm atstumas iki krasto
27 cm aplink medzius

Programavimas:
Nustacius pjaunamo ploto dydj, daugiau
pritaikyti nereikés.
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| dvi dalis padalytas pjaunamas plotas,
kuriame yra tvenkinys ir atskirai augantis
medis

|krovimo stotelé:
Naudojimo vieta (1) — prie pat namo

Blokuojamas plotas:

|[rengimas aplink atskirai augantj medi,
pradedant nuo staciu kampu krastui
jrengtos jungiamosios atkarpos.

Tvenkinys:

Dél saugumo (nurodytas atstumas tarp
ribojimo viely) ribojimo viela (2)
aptveriamas visas tvenkinys [BJ.

Atstumai tarp viely: (= 12.3)

27 cm arba 9 cm atstumas iki krasto ar
terasy

27 cm aplink medj

100 cm atstumas iki vandens ploto

308

Siauros vietos:

Pereinamosios linijos (3) jrengimas,
nustatant 18 cm atstuma tarp viely
(= 12.10).

Programavimas:

Nustatykite visg pjaunamo ploto dydj,
uzprogramuokite 2 pradinius taskus (4)
(netoli jkrovimo stotelés ir kampe prie
tvenkinio) — pradiniy tasky naudojimo
trukmé — nuo 20 % iki 25 % (= 11.15).

Ypatumai:

Nenupjautas sritis, pvz., aplink tvenkinj,
reguliariai nupjaukite mechaniskai arba
tinkama Zoliapjove.
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| dvi dalis padalytas pjaunamas plotas —
vejos pjovimo robotas negali pats vaziuoti
i$ vieno pjaunamo ploto | kitg.

|krovimo stotelé:
Naudojimo vieta (1) — $alia namy

Blokuojami plotai:

|[rengimas aplink atskirai augantj medj ir
aplink darzg (BJ, pradedant nuo sta¢iu
kampu krastui jrengtos jungiamosios
atkarpos.

Atstumai tarp viely: (= 12.3)

27 cm arba 9 cm atstumas iki krasto (2) ar
terasy

27 cm aplink medj ir darzg

Atkreipkite démesj | maziausig 54 cm
atstuma tarp viely siaurose vietose uz
darzo.

0478 131 9225 A- LT

Pasalinis plotas:

Pasalinio ploto (C) jrengimas, namo
terasoje esancios jungiamosios
atkarpos (3) jrengimas kabeliy kanale.

Programavimas:

Nustatykite visg pjaunamo ploto dydj (be
pasaliniy ploty), uzprogramuokite 1 pradinj
taska (4) siauroje vietoje — pradiniy tasky
naudojimo trukmeé — nuo 20 % iki 25 %
(= 11.15).

Ypatumai:

Vejos pjovimo robotg keletg karty per
savaite nuneskite ant pasalinio ploto ir
suaktyvinkite komandg ,Pradéti pjauti®.
(= 15.5)

Atkreipkite démesjnaSuma ploto vienetui.
(= 14.4)

Jei reikia, dviejuose atskiruose
pjaunamuose plotuose jrenkite 2 jkrovimo
stoteles.
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Pjaunamas plotas aplink atskirg pastata. Ypatumai:

Smailiuose kampuose (3) ribojimo vielg
nutieskite taip, kaip parodyta, negali bati
mazesniy nei 90° kampy. (= 9.6)
Kampine vejos sritj reguliariai nupjaukite
tinkama Zoliapjove.

|krovimo stotelé:

Naudojimo vieta (1) — pjaunamo ploto
kraste.

Namas (A atitvertas kaip blokuojamas
plotas, todél jkrovimo stotelés negalima
jrengti prie pat namo.

Tinklo kabelj nuo namo iki jkrovimo
stotelés nutieskite tinkamu kabeliy kanalu.

Blokuojamas plotas:

[rengimas aplink nama, pradedant nuo
staciu kampu krastui jrengtos
jungiamosios atkarpos.

Atstumai tarp viely: (= 12.3)
27 cm arba 9 cm atstumas iki krasto (2)

Programavimas:
Nustacius pjaunamo ploto dydj, daugiau
pritaikyti nereikés.
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YBaxaewmble nokynarenu!

BonbLuoe cnacnbo 3a To, 4To Bbl BbIGpanu
BbICOKOKAUYECTBEHHOE M3Aenune KoMMNaHum
VIKING.

3710 n3genune 6b1y10 U3roToBIEHO NO
CaMbIM COBPEMEHHbIM TEXHOSTOrMYeCckum
MeTo4aM 1 B COOTBETCTBUM C Mepamu no
obecneyeHunto kKadecTsa NpoayKUMK, Beab
Halla uenb cYMTaeTca AOCTUrHYTON
TONbKO B Cfly4ae NosiHOro
YLOBEeTBOPEHNS NoKynaTens.

Ecnun y Bac nmetotcss Bonpochl no
Bawemy yctponcTsy, To obpalwiantecs,
noxanyncra, kK Bawemy aunepy nnm
HenocpeACcTBEHHO B HaLLy KOMMaHUIO.

MbI HapeeMmcs, 4To paboTa C
ycTporictBom komnaHuu VIKING
poctasuT Bam ynosonbcTBue

s b

Dr. Peter Pretzsch

AvpexTop

0478 131 9225 A-RU

1. CopepxxaHune

O nonb3oBaHMN AaHHON
MHCTpYKLMel no 3KcnsyaTauum

O6bwue ceeneHust

BapwvaHTbl 4151 pa3nuyHbIX CTPaH
YKkazaHue no YTeHWI0 NHCTPYKLUK

no akcnnyaTaumm

OnucaHune ycTponcrea
PoboT-rasoHokocurka
BazoBas ctaHuus
MyneT ynpaenexus

Kak cnepyet paboraTtb ¢ po6oTtom-

ra3oHOKOCUJTKOM
MpuHUMN gencTems
PyuHoi pexum kolueHus

3awuTHbIE yCTPONCTBA
KHonka STOP
Bbrnokupoeka ycTponcTtsea
3almTHbIE KOMMOHEHTbI
YnpasneHune obenmun pykamu
[aTtyunk CTonkHOBEHWI
3awmTa oT nogbemMa
Jatynk HaknoHa
MNoacseTka gucnnes
3awumTa oT Kpax
3awwmta GPS

TexHuka 6e3onacHocTu
Ob6wue ceBeaeHus

Pabouas ogexpa n cpeactesa
3alnTbl

MpenynpexaeHe — onacHoOCTb U3-

3a 3NEeKTPUYECKOro Toka
AKKyMyrnsTop
TpaHcnopTnpoBka ycTponcraa
Mepepn Havanom paboTbl

COAEPXNUT ranoreHoB.
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315
315
316
317

318
318
319
319
319
319
320
320
320
320
320
320
320
320
321
321

322

323
323
324
324

MporpammupoBaHue
Bo Bpems pabothbl

TexHnueckoe 06CnyXMBaHue 1
PEMOHTHbIE paboThbl

XpaHeHve npu AAnUTENbHbIX
nepepbisax B pabote

YTunnsauums

OnucaHne cMMBOJIOB
KomnnekT noctaBku
MepBas ycraHOBKa

YKa3zaHus no nepson yCTaHOBKeE
YcTaHoBKa akkymynstopa
PerynunpoBska BbICOTbI CKalLMBaHUSA

HacTpoWika f3bika, 4aTbl, TeKyLlero
BpeMeHU

YcTtaHoBka 6a30BoOM CTaHUUK
YKnagka orpaHn4nTeNbHOro
nposoga

MoaocoenuHeHne
OrpaHMYNTENBHOrO NPOBOAA

CornacosaHue poboTta-
ra3oHoOKoCUnkn c 6asoBon
CTaHumen

lMpoBepka ycTaHOBKM

MporpammunposaHme poboTa-
ra3oHOKOCUITKN

3aBepLueHne nepBor yCTaHOBKU

MepBblii NPOLECC KOLeHUA nocne
NepBoii YCTAHOBKM

Mpunoxenune VIKING iMow
MeHio

YKa3aHus no yrnpasrieHuno
MHankaTtop cTaTyca
VIHchopMaLMOHHBIN pasgen
MaBHOe MeHIo

KomaHgbl

MnaH koweHns
Mporpamma Ha AeHb

HaneuataHo Ha oT6eneHHon Bymare 6e3 npuMeHeHus xnopa. bymary MOXHO yTunnsnmpoBsatb. 3aluMTHasA ynakoBka He
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350
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[MporpamMma Ha Hegento
WHdbopmauus
HacTtpoiikun
iMow — HacTpolikn ycTpoicTea
HacTpoika patunka ooxas
HacTpoika nHankartopa cratyca
YcTaHoBka
YcTaHOBKa NCXOAHbIX TOYEK
BesonacHocTb
Cepsuc

OrpaHu4uTenbHbIV NPOBOA,

MnaHnpoBaHue ykragku
OrpaHNYnTesibHOro NPoBoAa

CocTaBreHune cxeMmsbl
CKallMBaeMoro y4acTka

LabnoH ansa namepeHuns
Y3kue mecTta

YKJ'Ia,lJ,Ka OorpaHn4YnTENbHOro
nposoja

MNopcoenuHeHne
OorpaHNYnNTENbHOMO NPOBOAA

Co3gaHne coegnHNTENbHbIX
Yy4acCTKOB

YcTaHoBKa 3aKpbITbIX 30H
[JononHutenbHble y4acTKu
Mpoxoabl

YcTaHoBKa 3anacos NposoAa

MpuMeHeHWe coegnHUTENEN
NpoBOAOB

BasoBas cTtaHuus

nemMeHTbI yrnipasneHus 6azosom
cTaHuun

PekomeHpaLnm No KoWeHUro
ObLwme ceepeHus
Mynb4npoBaHne
AKTMBHOE BpeMs
OnnTenbHOCTb KolleHus
3oHa 6a3bl (MI 632 C, MI 632 PC)
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357
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360

360
360
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363

363
364
364
364
364
365
365

PyuHom pexum kolueHus
BBegeHue ycTponcTea B paboty
MoprotoBka

CHsiITMe 1 ycTaHoBKa NyrbTta
ynpaBneHus

V3meHeHne nporpaMmmmnpoBaHus

KoweHne B aBTOMaTn4eCKkom
pexume

KowweHne He3aBnCMMO oT
nepnoanoB akTMBHOINO BpeEMEHU

Py4HoW pexunm KolueHus

[MapkoBKka poboTa-razoHOKOCUNKK

3apsioka akkymynstopa
TexHuyeckoe ob6cnyxuBaHue

padmk TexHn4Yeckoro
obcnyxnBaHus

OumncTka ycTponcrtea
MpoBepka N3HoCa HoXa KOCUSIKM

JleMOHTaX N MOHTaX HOXa
KOCWJIKK

3aTo4ka HoXa KOCUITKU
Mownck obpbiBa Nnposoga
LLTekep 6noka nutaHusa
XpaHeHune 1 NpocTo B 3UMHUN
nepuoa
CraHpapTHble 3an4acTtu
MpuHagnexHocTun

CBefeHne K MUHUMYMY M3HOCa U
npepoTBpaLleHne NoBpeXaeHUN

OxpaHa okpy>xatoLien cpepbl
CHsITMe akkymynaTopa
TpaHcnopTupoBka
MoabeM nnu nepeHoc ycTponcTea
KpenneHne ycTtponcrtea

[eknapauus nsrotoButens o
coortBeTcTBMM aupektmBam EC

TexHU4Yeckue gaHHble
CoobueHus

365
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368
368
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372
372
373

374
375
375

375
376
376
376
377
377

377
378
379

Mouck HencnpaBHOCTEN

Fpachuk cepBucHoro
obcnyxuBaHusa

MNoaTBepxaeHne nepenayun

MoaTeepxaeHne cepBMcHOro
obcnyxnsaHus

Mpumepbl HACTPOMKN

385

389
389

389
390
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2. O nonb3oBaHUM AAHHOMN

VMHCTpPYKLUMEN nNo
aKcnnyaTaumu

2.1 O6bwume cBegeHns

[aHHaa NHCTpyKUUS No 3KCnyaTaumm
SIBNSIETCS NepeBoOAOM OPUrMHaNbHOMN
MHCTPYKLUM NO 3KCNyaTauum
NPOV3BOAMTENS B COOTBETCTBUM C
aupektnson EG 2006/42/EC.

KomnaHua VIKING noctosiHHO paboTaeTt
Haf, yCOBEpLUEHCTBOBAHNEM
aCCopTUMEHTa CBOEW NPOAYyKLMK,
No3TOMY Mbl OCTaBrnsieM 3a coboli npaso
Ha N3MEeHeHWs BHEeLUHero Buaa
nocTasnsieMblx U3LENNiA, TEXHONOMUN 1
OCHaLLeHus.

BcnepacTtseue 3Toro npeTteHsuu B
OTHOLLEHWNN TEXHNYECKNX AAHHbBIX UM
PUCYHKOB 3TOI BpoLutopbl He
NPUHUMAIOTCS.

[JaHHaa MHCTPYKLUWsS MO 3KCMnyaTaumm
3aluMLLeHa 3aKoHo4ATENbCTBOM 06
aBTOPCKOM Mpase. Bce aBTopckue npasa
COXPaHSIIOTCA, B MEPBYIO OYepeib Ha
pasMHOXeHUe, NePeBOL, a TaKKe Ha
nepepaboTKy C UCMOMb30BaHNEM
3MNEKTPOHHbIX CUCTEM.

2.2 BapuaHTbl Ana pasfinyHbIX CTpaH

dupma VIKING nocTtaBnseT ycTponcTea B
3aBMCUMOCTM OT CTPaHbl Ha3Ha4YeHust C
pasHbIMU LUTEKEPAMU U
nepeknoyaTensmMm.

Ha pucyHkax nsobpaxeHbl ycTponcTsa C
eBpoluTekepamu, NOAKIYEHNE K CeTH
YCTPOWCTB C APYTIMU TUNaMK LUTEKEPOB
NPON3BOAMNTCA aHANOMMYHbIM NyTEM.

0478 131 9225 A-RU

2.3 YKka3zaHue no YTEHUIO UHCTPYKLUN
no 3KcnJyataumm

Ha pucyHkax n B TekCTax onvMcbiBaeTcs
onpeneneHHas nocnenoBaTenbHOCTb
onepauun.

B AaHHOM MHCTPYKLMK NO 3KCNyaTaumm
MOSICHAIOTCSA BCE MUKTOrpamMMbl, KOTopble
HaHeCeHbl Ha YCTPONCTBE.

HanpasneHue B3rnspa:

HanpaBneHue B3rnsaa, NpyUHATOE B
WHCTPYKUMW MO 3KCMyaTaumm npu
ynoTpebneHnn TEpMUHOB «CrieBa» U
«cnpaea»:

Monb3oBaTenb CTOUT 3a YCTPOUCTBOM U
CMOTPUT BMepes no HanpaeneHuo
LBVDKEHNS.

Ccbinka Ha rnaBy:

[nAa ccbinok Ha COOTBETCTBYOLLME [MaBbl
1 nogpasnenbl € Lesbio noapobHbIX
06bACHEHNI UCnonb3yeTcs cTpenka. B
crnepytoLLem npumepe npusefeHa cebinka
Ha rnasy: (= 2.1)

O603Ha4yeHNe pa3fenos TeKCTa:

OnucaHHble yKkasaHus MOryT BbIrNALETb,
Kak B CrieflytoLmx npumMepax.

Onepauuu, TpebyLwwme BMeLlaTenbCTBa
nonb3oBaTens:

e Ocnabutb BMHT (1) C noMoLL b
OTBEPTKU, HAXaTb PYKOATKY (2) ...

O6bLwee nepeyncrieHme:

— TpuMmeHeHne nsgenvs ans
CMOPTUBHBLIX MEPONPUATUIA UMK
KOHKYPCOB

TeKCTbl C AOMNOJSIHUTENbHOMN
3HAYNMOCTbIO:

Pasgenbl TekcTa ¢ AONONTHUTENbHOM
3HAYMMOCTbIO MOMEYEHbI B UHCTPYKLMK MO
3KCMyaTaumMmn O4HUM U3 NPUBELEHHbIX
Janee cMMBOJIOB A1 o6palLeHns Ha HUX
0co60ro BHUMaHUA.

OnacHocTb!

MpenynpexpaeTt 06 onacHoCTK
HECYACTHbIX C/Ty4YaeB U Nony4veHust
TSDKEnNbIX TPABM ANs JIIoAEN.
Tpebyetca cobnogatb
onpepeneHHble npasuna
noBefeHnsl U BO3AEPXKMBATLCS OT
HapyLUeHUA.

MpepynpexaeHue!

A OnacHocTb TpaBMaTuamMa Anis
nogen. CobnogeHve
onpegeneHHbIX Npasun NoBeAeHUs
npefoTBpaLlaeT BO3MOXHbIE Un
BEPOSATHbIE TPaBMbI.

OcTopoxHo!

@ Mony4yeHnsa nerkmx Tpasm unm
HaHeceHUs1 MaTepuanbHOro
ywepba MOXHO nsbexarb,

cobniofas onpeaeneHHble
npasunna nosegeHnA.

Yka3aHue

MHdopmaumsa ana ontMMansHoro
MNCNONb30BaHUA yCTpOI7ICTBa n
NpeaoTBPaLLEHNST BO3MOXHbIX
owmnbok ynpaeneHus.

7S

TeKCTbl CO CCbISIKAaMM Ha PUCYHKU:

HekoTopble pucyHkn, Heobxogumble Ans
NCMNonb30BaHNA YCTPONCTBA, HAXOOATCA B
CaMOM Hayare UHCTPYKLMU No
3KCnnyaTaumm.
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CumBon ghoToannapara CryxuT
ATIAi CBA3N PUCYHKOB Ha CTPaHMUaX |~y

C PUCYHKaMW 1 COOTBETCTBYHOLLEN
4YacTu TEKCTa B UHCTPYKLMU MO
3KCMyaTaumm.

PUCyHKU C pa3genamu Tekcra:

Onepaummn co CCbISIKOM Ha PUCYHOK Bbl
HanpeTe cpa3y nocre pucyHka c
COOTBETCTBYHOLLMM HOMEPOM NO3NLUN.

Mpumep:

KHonka ynpasnenus (1) cnyxut ans
HaBuraumm B MeHI0, HACTPOMKN
noaTeepxaatoTcsa kHonkon OK (2) n meHto
OTKpbIBatOTCA. Haxas kHonky Hasag (3),
MOXHO B NMI060M MOMEHT BbINTU N3 MEHHO.
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3. OnncaHue ycTponcrsa

3.1 Po6oT-rasoHokocurka

W

MoABWXHO YCTaHOBIEHHbI KOXYX
(= 5.5), (= 5.6)

3apsaHble KOHTaKTbI:
coegunHUTernbHbIe KOHTaKTbl AN
6a3oBoV CTaHUUN

3apHee Koneco
Pyuyka onsa nepeHockm (= 21.1)

CHUMaeMbIn NynbT ynpaeneHns
(= 3.3), (2 15.2)

0478 131 9225 A-RU

lMoBopoTHasa pyyka ons
perynmpoBKu BbICOTbI Cpe3aHus
(= 9.3)

KHonka STOP (= 5.1)
MepenHee koneco
KocnrnouHbIn MexaHn3m

HOX KOCUIKKM, 3aTOYEHHbIN C ABYX
CTOpOH (= 16.4)

OTcek Ans akkymynsitopa
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3.2 BasoBas cTaHUuus

1 OnopHasa nnactuHa

2 Kabenenposoapb! 4518 yKIaakm
orpaHnunTensHoro nposoda (= 9.7)

3 Brnok nutaHus
4 CHunMaeMas kpbiwka (= 9.5)

5 3apsaHble KOHTaKTbI:
coeauHUTeNbHble KOHTaKTbI A51S
poboTa-razaoHOKOCUIIKM

6 MaHenb ynpasneHus
C 2 KHOMKamm n 2 ceetogmonamum
(= 13.1)

7 KHonka Home
CseToanoaHbI NHANKATop
9 KHonka BKI./BbIK.

©o
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3.3 NMynbT ynpaBneHus

# InasHoe MeHio 14:28@@
0 5
MnaH koweHus

KomaHpgbl

NHdopmauusa HacTtpoiku

1 KHonka ynpaBneHus:
YnpasreHue poboToM-
ra3oHOKOCUMKoNn (= 4.2)
Hasurauus B meHto (= 11.1)

2 KHonka OK:
Py4Hol pexum KoLeHust (= 4.2)
Hasurauus B meHio (= 11.1)

3 KHonka Hazaa:
Hasurauus B meHto (= 11.1)

4 KHonka koweHus:
Py4Hon pexum koweHuns (= 4.2)
KoLieHne He3aBUCMMO OT aKTUBHOIO
BpemMeHu (= 15.5)

5 Oatumk goxas (= 11.12)
6 Mpacbunyeckun gucnnen

0478 131 9225 A-RU
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4. Kak cnepyet paboraTb C

pPO60TOM-ra30HOKOCUIIKOMN

4.1 MpvHUMN pencTBusA

L

Pob6oT-rasoHokocurika (1) paspaboTaH
05 aBToMaTU4eckon obpaboTku
rasoHHbIX y4acTkoB. OH ckalumMBaeT
nnoLaab razoHa NpPou3BosibHbIMU
psioamu.

YT106bI poHOT-razoHOKOCUIIKA
pacnosHasan rpaHu1Lbl CKaluMBaeMoro
yuyacTka [A), Bokpyr yuacTka Heob6xoanmo
NPONOXNTb OrPaAHNYUTESNbHbIN

nposog (2). Mo npoBogy npoxoaut
CUrHan, KoTopbli reHepupyeTcs 6a3oson
cTaHumen (3).
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MpensatcTeus (4) Ha ckalwmBaeMom
NAoLWaamn YeTKo pacnosHaTcst poboToM-
ra30HOKOCUITKOW C MOMOLLbHO AaTymka
npenaTcTBuin. 3oHbl (5), B koTopble poboT-
ra3oHOKOCWIKa He OOSMKEH 3ae3xaTb, U
npensiTCTBUs, KOTOPbIE OH He AOJDKEH
3aaeBatb, HEOHXOAUMO OTAENUTL OT
OCTarbHOM CKallMBaeMown nnowaam
orpaHnynUTENbHBIM NPOBOAOM.

Mpw BKNOYEHHOM aBTOMaTUYECKOM
pexunme poboT-razoHOKOCUSIKA B nepuoa,
aKTUBHOro BpemeHu (= 14.3)

aBToMaTu4eckn nokupaeT 6a3oByto
CTaHLMIO 1 CKalUMBaeT TPaBy Ha rasoHe.
[ns 3apsAaku akkymynatopa poboT
aBTOMaTM4YeCkn 3ae3xaeT Ha 6a3oByto
CTaHUuo. |_|pl/l 3TOM KOJIN4eCTBO U
ANTENbHOCTb KOLLEHWN, A TaKxe
NpoLLeCCOB 3apsAK/ B NEPUO aKTUBHOMO
BPEMEHU NPUBOAATCS B COOTBETCTBUE
MONTHOCTbIO aBTOMaTUYecku. Takum
obpas3om, rapaHTUPOBaHO, YTO Tpebyemas
HeanenbHaa NpoaOJKNUTENTbHOCTb
KolleHuns Bcerpa byaer AoCTUrHyTa.
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Mpu BbIKIIIOYEHHOM aBTOMaTUYECKOM
pexume 1 A5 NpoLLEeCcCoB KOoLeHWsA
He3aBUCUMO OT aKTUBHOIoO BpeMeHU
MOXHO aKTUBMPOBaTb MPOLLECC KOLIEHUSA
KHOMKOW 1 nocpeacTBoOM KOMaHAbl
«3anycK KOLeHUs» Unn «3anyck KoLeHns
C 3apepxkomn». (= 11.5)

4.2 Py4yHOW peXunM KOLIEeHUSA

Pob6oTom-razoHokocunkon (1) MoXHO
CKaluMBaTb ra3oH Takke BPY4HYH0, Kak u
06bI4HOM ra30HOKOCUSIKON. NS 3Toro
crnenyeT BblHYTb NynbT ynpasneHus (2),
BblbpaTb B MeH0 «KoMaHabl» onumio
«Py4Hoe ynpaBneHue», akTMBMPOBaTb
HOX KOCWUJIKK, a TaKXe NpuBoL ABMXKEHNA
W UATK C3aam 3a poboToM-
razoHokocunkon. (= 15.6)

@ | JaTumk CTONKHOBEHWI 1

1 | orpaHuueHne KpoMok Bo Bpems
PYYHOTO pexuMa CKalLUBaHus He
AKTMBUPOBAHbI.

0478 131 9225 A-RU

5. 3awmTHbIE YCTPOUCTBA

C uenbto 6e3onacHoro ob6cnyxmsaHmsa n
3aLNThI OT HEMPABWIBHOIO NOMb30BaHUA
YCTPONCTBO OCHALLEHO
MHOMOYMCIIEHHbIMU
npeaoxpaHUTernbHbIMU YCTPONCTBAMMU.

OnacHOCTb Nnosiy4YyeHuns TpaBm!
Ecnuny ogHoro n3
npeaoxpaHnTenbHbIX YCTPONCTB
obHapyxwvBaeTcs aedekT, To
paboTta ycTponcTea 3anpeLieHa.
CnepyeT 06patuTbCS B CEPBUCHYIO
cnyx6y, komnaHusa VIKING
pekomeHayeT
cneunanmn3vpoBaHHbIN CEPBUCHbIN
ueHTp VIKING.

5.1 KHonka STOP

Mpu HaxaTum kpacHom kHonkn STOP Ha
BepxHen noBepxHocTn poboTa-
ra3oHOKOCUIKK, ero paboTa cpasy xe
npekpailaercs. B TeyeHne HeckonbKux
CeKyHp, HOX KOCUJTKM NMOJSTHOCTbHO
OCTaHaBIIMBAETCSA, U HA gucnnee
nosiBnsieTcs coobuieHne «HaxaTa KHomnka
STOP». Noka coobLieHne akTUBHO
pob0oTa-rasoHOKOCUIKY HEBO3MOXHO
npvBecTu B AENCTBUE, HO OH HAaXOAMUTCA B
COCTOSIHUM FOTOBHOCTU. (= 24.)

Mpu BKAIIOYEHHOM

aBTOMATU4YECKOM pexume 71
nocrne NoATBEPXAEHNSA L
coobueHua HaxaTnem OK

NosiIBNSETCSA 3anpoc, [OSMKeH nu BbITb
NPOAOITXEH aBTOMATUYECKUI PEXUM
paboThbl.

MNpn otBeTe Aa poboT-razoHoOKoCUIIKa
obpabaTtbiBaeT cKallMBaeMbIll y4acTOK B
COOTBETCTBUM C NISTAHOM KOLLEHUS.

Mpu otBeTe HeT poboT-razoHoKocUnka
Cpasy Xe OCTaHaBNMBaeTCsA Ha
CKaLUMBaEMOM y4acTKe U
ABTOMaTUYECKNI PEXMM OTKITIOHAETCA.
(= 11.5)

o | [ponomknTtensHoe HaxaTne
1 | kHonku STOP akTuBmpyet
O0MonHUTeNbHO 61I0KUMPOBKY
ycTponcrtea. (= 5.2)

5.2 BbnoknpoBka ycTpoucTBea

Mepen Bcemy pabotamu no
TexobCnyXnBaHMIO N OYNCTKE,
nepen, TpaHCNopTUPOBKON, a
TaKkke nepes nposepkon poboT-
ra3oHOKOCUIKa A0SKeH ObITb
3abnokmMpoBaH.

Mpn akTMBMPOBAHHON BNIOKUMPOBKE
yCTponcTBa npmusectn pobota-
ra30HOKOCWITKY B AelCTBYEe HEBO3MOXHO.

AkTuBUpoBaHue 6110KMPOBKY
YyCTPONCTBA:

— HaxaTb kHonky STOP v yaepxusaTb
€e B HaXXaTOM MOSIOXKEHUU,

— B MeH KomaHgpbl,

— B MeHio BesonacHocTb.

AkTuBnpoBaHue 6510KMPOBKU
YCTPOMACTBA C MOMOLLbIO MEHI
«KomaHAabi»:

o B MeHo «KoMaHAab» BblI6paTb NyHKT
«3abnokunpoBaTtb iMow» 1
noarsepanTb kHonkon OK. (= 11.5)

AkTuBnpoBaHue 6510KMPOBKU
YCTPOMCTBA C NOMOLbIO MEHIO
«Be3onacHoCTb»:

e B MeHo «HacTporkm» OTKpbITb
nogmMeHto «besonacHocTby». (= 11.16)
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e BbibpaTb NyHKT «3abnoknpoBaTb
iMow» 1 noaTBepanTb kHomkon OK.

OTmeHa 6110KMpPOBKM YCTPOUCTBA:

e B cnyyae Heo6XxoAUMOCTH BbIBECTU
YCTPOWCTBO U3 pexumMa OXuaaHus
MOXHO, HaXkaB JTo0YI0 KHONMKY.

e PasbnokuposaTb poboTa-
ra30HOKOCWSIKY C MOMOLLIbO
NokasaHHOM KoMbuHauun
KHOMoK. [1ns 3Toro cnenyet
HaXKaTb KHOMKY KOLUE€HUA 1 KHOMKY
OK B n3o6paxxeHHOn
nocrenoBaTeNlbHOCTHL.

]}L—u

5.3 3awmnTHbIEe KOMMOHEHTbI

Po6oT-rasoHokocuika ocHalleH
3aLUMTHBIMN KOMMNOHEHTaMN, KOTOopble
npenoTBpaLLaoT HenpegHaMepeHHbIN
KOHTaKT C HOXXOM KOCUSIKM 1 Cpe3aHHOMN
TpaBoWn.

K H1M, npexae BCcero, OTHOCUTCS KOXYX.

5.4 YnpaBneHue o6enmun pykamu

KOLLEHWS1 MOXHO BKTHOUYUTb TOSBKO
Tak: kHornky OK HaxaTb 6onbinm +
nanbLeM NpaBoii pyku 1
yOepXuBaTb ee B HaXaToM

nonoxeHuu, a 3ateMm 605bLIMM NanbLemM
JIEBOW PYKM HaXaTb KHOMKY KOLUEHUSI.
Ecnu oguH pa3 aktusmMpoBaHue
BbIMOJSIHEHO, TO KHOMKA KOLLEHWS [OMMKHA
0CTaBaTbCsi HAXaToW, YTO6bI NPoAoIMKaTL
KoCbby.

HoX KOCUIKU Npu pyYHOM pexume @
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5.5 [laTynk CTONNKHOBEHUN

PoboT-rasoHokocunka cpasy
OCTaHaBfIMBaeTCA, ecrm B
aBTOMAaTUYECKOM pexume 3agesaeT
npenaTcTeune, kotTopoe Bbiwe 10 cM n
NPOYHO CBSA3AHO C rPyHTOM. B 3ToM
cryyae Kocunka MeHsieT HanpasneHune
OBWKEHUA 1 NpoAormkaeT KocbOy. Mpu
CIMLLIKOM YacToM cpabaTbiBaHUM AaTymka
CTOSIKHOBEHWI AOMNOMHUTENBHO
OCTaHaBIIMBAETCSA HOX KOCUIKU.

CTOnKHOBEHME C NpensaTCTBUEM

A MPOUCXOAUT C onpeseneHHbIM
ycunveM. Takue nerko
noBpexAaemMble Unu nerkue
npesMeThl, Kak LLBETOYHbIE FOPLLKU
MOTYT 6bITb OMPOKMHYThI UK
noBpeXaeHbl.

Komnanusa VIKING pekomeHnayet
ybupaTtb NpensaTcTBMA Unn
OKpY>XaTb WX 3aKPbITbIMX 30HaMU.
(= 12.8)

5.6 3awumTa oT nogbemMma

Ecnun poboTta-razoHOKOCUNKY NogHUMaThb
3a KOXYX UK 3a Py4Ky ANl nepeHoca, To
NpoLIeCC KOLLeHNSA cpasy npekpaLlaeTcs.
HOX KOCUITKN NOMTHOCTbBIO
OCTaHaBIMNBAKOTCA B Te4EeHNE HECKONTbKNX
CEKYyHA.

5.7 JaTtymk HaknoHa

Ecnun Bo Bpemsi paboTbl AoMyLLEeHHbIN
Yrosn HaknoHa npesbllwaeTcs, To poboT-
rasoHoKoCuska cpasy MeHseT
Hanpasnexue AswxeHus. MNpu
ONpOoKUAbIBaHUM NPUBOL, KONeC U1
ABuraTenb HoXa OTKIMIOYatoTCA.

5.8 MNoaceeTka gucnnes

Bo Bpems paboTtbl noaceeTka gucnnes
aKTuBMpoBaHa. brnarogapsa noacseTke
po60Ta-rasoHOKOCUITKY MOXHO yBUAETb
Aaxe B TEMHOTE.

5.9 3awmTa oT Kpax

Mpn akTMBMPOBAHHOWM 3aLUUTE OT Kpax
nocne nogbema poboTa-rasaoHOKOCUIKM C
3eMnu pasfgaeTcsa 3ByKOBOW curHan
TPEBOrn, €CNnn B Te4eHNEe OAHON MUHYTbI
He BBecTU PIN-koa. (= 11.16)

Pob6oT-razoHokocunka MoxeT paboTtatb
TONbKO BMecTe ¢ 6a30Bon CTaHUuen,
I/IMEIOLLLeI7ICF| B KOMMNJEeKTe NoCTaBKU.
[Opyryto 6a30Byto cTaHLmMO Heob6xoaMMOo
cornacosbiBaTb C po60TOM-
rasoHokocunkon. (= 11.16)

yCTaHaBNMBaTb OAVH 3 ypOBHEN
3awumTbl «Hu3k.», «Cpeg.» unu
«BbICoK.». Takum nyTem
rapaHTUpyeTCcs, YTO NOCTOPOHHME
nvua He CMOoryT NpyBecTn B
Aencrtane poboTa-rasoHOKOCUIKY C
npyron 6a30BoN CTaHUMEN UK He
CMOTYT U3MEHUTb HAaCTPOMKK, a
TaKxke nporpaMmmMmupoBaHume.

@ Komnanua VIKING pekomeHayeT

5.10 3awuta GPS

Mogenu Ml 632 C, Ml 632 PC ocHalLeHbl
GPS-npuemHnkoM. Mpu akTMBNPOBaHHOWN
3awmTte GPS Bnagensuy no SMS nnm
3MNEKTPOHHOW NnoyTe NPUXoauT
yBeAoMIeHne, ecnu yCTporucTBo
nokugaet 30Hy 6a3bl. Kpome Toro, Ha
Ancnnee nosiBNSETCA 3anpoc Ha BBOJ,
PIN-koga. (= 14.5)
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KomnaHnusa VIKING pekomeHayeT
BCeraa akTMBUPOBATb 3aLLMTY
GPS. (= 11.16)

6. TexHuka 6e3onacHoCcTUn

6.1 O6bwume cBepgeHns

Mpwn paboTe c yCTpONCTBOM

Heobxoammo obsa3aTenbHO

cobniofaTb faHHble

TpeboBaHUA NO TEXHNKE
6e3onacHOCTU.

[Nepen nepsbiM BBOAOM B
paboTy Heobxoanmo
BHUMAaTESIbHO NpoYnTaTh BCHO
WHCTPYKLMIO MO 3KChyaTauun.
VIHCTpYKUMIO NO 3KCNSyaTaumm cnepyet
6epexHO coxpaHATb AN AanbHenLwero
NMob30BaHUA.

CobntogeHne 3Tux mep
NpeaoCcTOPOXHOCTM HeobxoAnMo Ans
obecneyeHuns Bawen 6e3onacHocTy,
OAHAKO UX nepeyveHb He ABnsieTcs
NONHbIM. NMpUMeEHSTb YCTPONCTBO CrieayeT
B COOTBETCTBUM C YyBCTBOM 34,paBOro
CMbICIIa M OTBETCTBEHHOCTU, He 3abbiBast
npv 3TOM, YTO NOJb30BaTESNb HECeT
OTBETCTBEHHOCTb 3a HECYaCTHble Cry4Yau
C ApYrMMW NuuamMu Unn 3a mux
COBCTBEHHOCTD.

TepMuH «Mcnonb3oBaHMe» OXBaTbIBaET

BCce paboTbl C po6OTOM-ra30HOKOCUSIKON,
3apALHON CTaHUMEN N OrpaHUYUTENbHBIM
NPOBOAOM.

B cooTtBeTCTBMM C 3TUM «[lonib3oBaTenb»
— 3TO TNU0, KOTOPOE NUCNoNb3dyeT po60Ta—
Fa30HOKOCWUJIKY, SKCJ1yaTupyeT nnm

0478 131 9225 A-RU

aKTUBMPYET YCTPONCTBO, a Takke
yCTaHaBnNMBaeT orpaHNYnUTENbHbIN
nposof, nnn 6a3oByo CTaHLUMIO.

Vcnonb3osaHne npunoxeHus VIKING
iMow Takxe nognapaeT nog TEPMUH
«/icnonb3oBaHue», KOTOPbIN NPUBOAUNTCA
B HacTosiwen «/HCTpyKumMm no
3KCnyaTauum».

Monb3oBaTbCA yCTPONCTBOM
pa3peLuaeTcs TOMbKO, HAaXoAsCb B
xopoLueM PU3N4EeCcKoOM 1 NCMXUYECKOM
coctosiHun. Ecnn y Bac nmetotcs
npobnembl CO 340pOBLEM, TO CriegyeT
06paTUTbCA K Bpayy U BbISSICHUTb, MOXHO
nn Bam paboTaTb C yCTPONCTBOM.
3anpewaeTca paboTaTb C yCTPONCTBOM
nocne ynotpebneHus ankoronbHbIX
HaMWTKOB, HAPKOTMKOB UMK Npuema
JleKapcTB, KOTOpble MOryT OKa3aTb
HeraTMBHOE BIVSIHWE Ha peakuun
paboTatoLlero.

O3HakoMbTecCb € 3r1eMeHTamun
ynpaBsneHus 1 0COb6eHHOCTAMU
NpYMeHEeHNs1 yCTPONCTBA.

Vicnonb3oBaTtb YyCTPOWCTBO pa3speLuaeTcs
TOSbKO SMLAM, U3YHYUBLUNM UHCTPYKLNIO
no 3KCrfyaTauun 1 UMEeILLIMM HaBbIKN
ynpasneHus ycTponctesoM. lNMepes,
nepsbliM BBOAOM B paboTy nonb3osartesnb
AOMKeH No3aboTnTbes 0 NoslyYeHnn
KBanMULMPOBAHHOIO 1 NPAaKTUYHOrO
WHCTpYKTaxa. MNonb3oBaTenb AOSMKeH
Nony4nTb MHCTPYKTaX y Npoaasua nnu
Apyroro cneuyanuncta no Bonpocy

6e3onacHoro obpalleHns C yCTPOMNCTBOM.

Bo BpeMs 3TOro MHCTpyKTaxa
nosib3oBaTeslb AOSIKEH, NPeXae BCero,
NOHATb, YTO Npu paboTe C yCTPONCTBOM
Heobxoanmbl ocobas TWaTeNnbHOCTb U
KOHLeHTpauus.

OnacHOCTb A4S XU3HK

A BCreAcTBME yaywbs!
OnacHocTb yayLibsa 458 AeTen BO
BPEMS Urp C YNakoBOYHbIM
mMarepuanoM. YnakoBoYHbIN
marepuan crnegyet HernpemeHHo
XPaHWUTb B HEAOCTYMNHOM 1A AeTen
mecrTe.

YCTpPONCTBO pa3peLlaeTcs nepegasatb
UM ogarkueaTb TOSNTIbKO TEM
nosib30BaTeNsIM, KOTOPbl€ 3HAKOMbI C
LaHHOW MoZenbto 1 ymetloT obpawaTbes €
YCTPOMCTBOM. YCTPOMNCTBO HEOBX0ANMO
nepepasaTb BCerga C MHCTPyKUMEN No
aKcnnyaTauuu.

CTporo 3anpeLuaeTcs nonb3oBaTbcA
YCTPONCTBOM AETSAM U NLLAM C
hU3NYECKUMU, NCUXNYECKUMMN UMK
YMCTBEHHbIMU HELOCTATKAMM, @ Takxke
nvuam, obnagaroLLmMMm He4oCTaTOUYHbIM
OMNbITOM U 3HAHUAMU, UNN NnLAM,
KOTOpble HE 03HAKOMIIEHbI C
He0HX0AMMBIMU UHCTPYKLMSAMMU.

3anpeLaeTca Nosib3oBaTbCA
YCTPOWCTBOM AETSIM WS NOAPOCTKaM, He
pocturwmm 16 net.MecTtHble
npeanucaHns MoryT onpenensitb
MWHUMarbHbIA BO3pacCT Mosib3oBaTens.

M3 coobparkeHnin 6esonacHoCTH
3anpelyaetcs noboe n3MeHeHne Ha
YCTPOWCTBE, 32 UCKITIOYEHNEM
KBanNnnLMpoBaHHOM YCTaHOBKU
NPUHAANEXHOCTEN N HAaBECHOro
obopyaoBaHusA, AONYLLEHHbIX KOMNaHMen
VIKING. Kpome Toro, nameHeHnuns
YCTPOWCTBA NPUBOASAT K NIULLEHMNIO
rapaHTuiiHbix npas. CBeaeHnsa o
OOMyLLEeHHbIX MPUHALJIEXHOCTSX U
HaBeCHbIX yCcTponcTeax Bbl nonyuute B
cneunanunsnposaHHoM LeHTpe VIKING.
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B ocobeHHOCTY 3anpeLleHbl U3MeHeHus
YCTPOWCTBA C Lenblo yBennyeHus
MOLLLHOCTM WS YaCTOTbl BpaLLeHus
aneKkTpoaBuraTenen.

3anpeLlueHo nponssoanTb Kakne-nnmbo
N3MEeHeHUs YCTPONCTBA, KOTopble BeAyT K
YBENNYEHMNIO YPOBHS LLYMa.

M3 coobpakeHnn 6e3onacHoCTH
3anpeLlaeTcs BHOCUTb N3MEHEHNS Unn
NPOV3BOANTL MAHUNYNALNN B
nporpaMMHoM obecneyeHnmn ycTponcTea.

Ocobyo 0OCTOPOXHOCTb cnenyeT
NPOABMATb MPU NPUMEHEHUN YCTPONCTBA
B 30HaX 3esieHbIX Haca>|<,u,eHvu7|, napkax, Ha
cnopTnnoLaakax, Ha ynuuax u
npeanpusTUsiX IECHOro M CeflbCKOoro
XO3AACTB.

3anpeLlaeTcsi MCnonb3oBaHme
YCTPOWCTBA AJ1S TPAHCMOPTUPOBKM
npeaomMeToB, XUBOTHbIX U J'IPO,EI,eI7I, B
ocobeHHOCTN geTen.

Hwukorga He paspelsanTe nogsam,
ocobeHHOo geTsaMm, exaTb Ha poboTe-
KOCUIKe Ui cuaeTb Ha HeR.

BHMMaHMe — onacHOCTb HECYacTHOro
cny4as!

PoboT-razoHokocunka npeaHasHayeH ans
aBTOMATUYECKOWN N PYUYHOW CTPUXKKM
rasoHoB. VIHoe nprMeHeHne 3anpeLleHo,
TaK KaK MOXeT MPMBECTN K ONACHbIM
nocrneacTBUSAM NN NOBPEXAEHUIO
YyCTpPONCTBa.

M3-3a onacHOCTN nonyyeHnsa TpasM
nonb3oBaTenieM yCTpONCTBO
3anpelaeTca NpuMeHATb Ana
cnepyrowmx pabot (HenonHoe
nepeuncneHue):

— [AN15 NOAPE3KU BETOK, 3ES1EHbIX
orpaxaeHuii 1 KycToB,

— A8 NoApe3KM BbIOLLMXCA pacTeHni,
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— ANAa yxoga 3a paCTeHUAMN Ha Kpblllax
1 B AWMKax Ha 6ankoHax,

— AN usMmenbYeHus obpeskoB AepeBbeB
1 KyCTapHWKOB,

— [Ns OYUCTKM JOPOXeK (BCacbiBaHNEM,
NpoAYyBKOW),

— [Ons BblpaBHUBaHUS MOBEPXHOCTH
MOYBbI, HANPUMEP, NPU HANUYUK
3eMISIHbIX XONMUKOB, CAENaHHbIX
KpoTamu.

6.2 Pabouas opexpa u cpeacTBa
3auunTbl

OpeBaliTe npoyHyto obyBb C
B HECKONb3KON MoAOLIBOW 1
[ o
Hukorpa He paboTanTe 60CMKoM
Unn, HanpyuMep, B CaHAANSAX,

— ecnu poboT-razaoHOKOCUIKa
nepeesxaeT C MecTa Ha MecTo C
NMOMOLLIbIO NyNbTa yNpaBreHus.

— ecnv Bbl Bo Bpemsi paboThl
npubnmkaeTtecb 65M3Ko K poboTy-
rasoHOKOCUIIKeE,

— eCny CTPUXKKA rasoHa BbIMOMHAETCA
BPYYHyH0. (= 4.2)

Mpwn ycTtaHoBke, paboTax no
Texo6CnyXnBaHMO 1 ApYrnx
paboTax Ha ycTponcTse 1
6a30Bon CTaHUUKN crnegyeT
HOCUTb NOAXOAsILLYH0 pabouyto oaexay.

Henb3sa ogeBaTtb cBOOOAHYIO ofexay,
KOTOpas MOXeT 3aLenuTbcs 3a
OBWKYLLMECS Y3Ibl, TAKKe He
paspeLuaeTcs HOCUTb yKpaLLeHus,
ranctyku v wapdsi.

B ocobeHHoCTM Heobx0ouMO ofeBaTb
ONVHHble 6poKN,

— ecnu Bbl Bo Bpemsi paboThbl
npubnmkaeTtecb 65M3K0 K pobOoTY-
rasoHoOKOCUIIKe,

— eCnu CTPUXKKA ra3oHa BbIMOSHSAETCS
BPYUHYHO.

Bo Bpems paboT no
TEXHUYECKOMY 0BCIyXMBaHMIO
M OYUCTKE YCTPOWNCTBA, a Takke
YKnafblBaHuo NpoBOAOB U
dmkcaumm 6a3oBol CTaHLMW HAAO BCeraa
ofeBaTb MPOYHbIE NepyaTKu.

CnepnyeT npefoxpaHATb Pyku, B
0COBEHHOCTN MpU BbINOSTHEHWUWN BCEX
paboT C HOXOM KOCUINKM 1 Npy BEMBaHUA
dmKcaTopoB, a Takke KOMbILLKOB A5
6a30BoW CTaHLMWU.

Mpwn BCcex paboTax Ha yCTponcTBe
3anpeLaeTcs HOCUTb pacnyLeHHbIMM
ANVIHHbIE BOMOChI, X HE06X0AMMO
NoKpbIBaTb (MCMONb3ys ronosHom yéop,
wanky u T. n.).

Mpwn B6MBaHMK hMKCATOPOB U
KonbiwKoB ans 6azoBon
CTaHuMn Haflo HOCUTb
NoaxoAsiLLME 3aLLUUTHBIE OYKMN.
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6.3 NMpeaynpexaeHne — onacHOCTb U3-
3a 3/1eKTPUYECKOro Toka

BHumaHue!
OnacHOCTb NopaXeHus
3NeKTPUYECKMM ToKoM!

OcobeHHO BaXKHbIMM A1
obecneveHus
anekTpobe3onacHOCTU

ABMAKTCA NCNPABHbIN

ceTeBow kabernb 1 ncnpasHbIN
ceTeBOW WTekep 6rnoka nuTaHus.
YT106bI NCKMOUYNTb BO3MOXHOCTb
NMOPAXEHUST SNTEKTPUYECKMM TOKOM,
3anpeLyaeTcs NCNoNb3oBaTb
nospexgaeHHole kabenn,
COEANHUTENN 1 LUTEKEpPbI, a Takke
coeguHuTenbHble kabenu,
HECOOTBETCTBYOLLMNE
npeAnuCcaHnsM.

Mo3ToMy perynsipHo nposepsiite
CoefuHUTENbHbIN Kabernb Ha
OTCYTCTBME MOBPEXAEHNI N N3HOCA
(TPeLUmMHbI Ha n3onaumn).

CriegyeT ncnonb3oBaTb TOMbKO
OpuUrMHasnbHbIi 610K NUTaHKUS.

3anpewaeTca ncnonb3oBaTb 610K
nuTaHns,

— €Cnn OH noBpeXxaeH Unn N3HOLLEH,

— ecnin NpoBOAa NOBPEXAEHbI Nn
n3HoweHbl. OcobeHHO Heobxoanmo
npoBepsTb CETEBOWN COEAUHUTENbHbIN
kabernb Ha NOBPEXAEHNs1 U NMPU3HAKU
cTapeHus.

PaboTbl no TexobcryXMBaHUIO U PEMOHTY
ceTeBbIX kabenen 1 6noka NUTaHWs
pa3peLLaeTCcs BbINOMHATb TOMNbKO
cneumansHO 0by4yeHHOMY nepcoHany.

0478 131 9225 A-RU

OnacHocTb nopaxeHus
3r1eKTPUYECKMM TOKOM!

3anpeLleHo noaknoyaTb NoBpeXaeHHbIN
Kaberb K CeTn 1 npukacaTbcs K
nospexaeHHomy kabeno, noka oH He
OTCOEAUHEH OT CeTu.

3anpewaeTca U3MeHATb ANnHY
coeanHNTENbHbIX kKabenen Ha 6noke
nUTaHus (Hanpumep, AenaTb Kopoye).
3anpeLlaeTcs yonMHATL Kabernb oT 6noka
nuTanus oo 6a3oBon CcTaHUUN.

OnacHoOCTb nopaxeHus
3N1eKTPpNYECKNM ToKom!

He paspeluaeTca ncnonb3oBaTtb kabenu,
COeVMHUTENN 1 BUSKU, NMetoLLmne
noBpexaeHus, U1 HeCooTBeTCTBYLLMNE

npeanncaHnamMm coeanHUTeNbHble kabenn.

Bcerpa cnegutb 3a T€M, 4TOObI
ncnosb3yeMble ceTesble kabenn nvenu
[OCTaTOYHYIO 3aLUnTy.

Bunky coeamHutenbHoro kabens Hago
BbIHUMATb U3 PO3eTKU, a HE TSHYTb 3a
coeAHNTENbHbIN Kabenb.

YCTPONCTBO NOAKNOYATb TONBbKO K 610Ky
3MEKTPONUTaHNS, KOTOPbIN 3aLUyLLEeH
ABTOMATUYEeCKUM NPefoXPaHUTENbHbIM
BbIK/toUaTeneMm, cpabaTbiBaowM npu
NOSIBNEHNM YTEYKN TOKa (TOK OTKIHOYEHNS
mMakc. 30 MA). Bonee noapobHyto
VHOPMaLMIO MOXHO MOSyYUTb Y
3MEKTPOMOHTaXXHUKA.

Ecnu 6nok nuTaHnsa noaknovaeTcs K cetn
3a npegenamu o4HOro 34aHns, To AaHHas
po3eTka AormkHa bbITb gonyLeHa K
3KCnnyaTaumm Bo BHeLWHen 30He. bonee
noApobHYy NHDOPMaLMIO, KacatoLLyCs
npeannMcaHnin COOTBETCTBYHOLLEN CTPaHbI,
MOXHO MOSMYYNUTb Y SNEKTPOMOHTAXHMKA.

Ecnn ycTponcTeo NoakntoveHo K
WCTOYHMKY NUTaHUA, TO HeobxoaMmMo
cneguTb 3a TeM, YTobbl He ONYCTUTb ero
NOBPEXAEHUN MN3-3a BO3MOXHbIX
KonebaHun Toka.

6.4 AkkymynsaTop

CnepyeT UCMonb30BaThb TOSLKO
OPUrMHANbHbI aKKyMymsiTop.

AKKYMYNATOp NpefHa3HavyeH ToNbKo Ans
poboTa-razoHokocusikn VIKING. Tam oH
ONTMMAarnbHO 3aLUMLLEH N 3apshKaeTcs,
ecnu poboT-ra3oHOKOCUITKa HAXOAUTCA Ha
6a3oBoi cTaHUuMK. 3anpeLuaeTcs
MCMNonb30BaTh MHOE 3apsaHoe
YCTPONCTBO. Vicnonb3oBaHue
HenoaxoAsLLero 3apsagHoro yCTponcTea
MOXET NPUBECTY K ONACHOCTU MOPAXKEHUS
JMEKTPUYECKUM TOKOM, Neperpesy 1nm K
BbITEKaHUIO N3 aKKyMyrAaTopa eAKon
XNOKOCTW.

3anpeLlaeTcsi BCKpbIBaTb akKyMysTop.
He ponyckaTb NafeHusi akkymMynsaTopa.

Henb3a ncnonb3oBatb NOBPeX4eHHbIN
UM HEUCNPABHbIN aKKyMYynAToOP.

AKKYMYSIATOP AOSDKEH XPAHUTLCS B
HEeLOCTYMHOM Afisi AeTel MecTe.

OnacHocTb B3pbiBa!
MpepoxpaHanTe

AKKYMYISAATOP OT NPsIMbIX
COITHEYHbIX fy4en,

HarpeBa W OrHs, He 6bpocanTe ero B
OFOHb.

AKKYMYNATOP MOXHO
NCMOb30BaTb Y XpaHUTb TOSbKO
npu Temnepatype ot -10°C go
+50°C.
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CnepyeT npefoxXpaHATh
aKKyMynATOp OT JOXAS U Bnaru
1 He OrMycCKaTb B XWUAKOCTb.

He noaBepratb akkymyrnsTop
BO34eWCTBUIO MUKPOBOJSTH 1 BbICOKOIO
OaBneHus.

He 3aMblkaTb KOHTaKTbl akkyMynsiTopa
MeTanmyeckumu npeamMeTamm Bo
nsbexaHme KOPOTKOro 3aMblKaHUsl.
KopoTkoe 3amMblkaH1e MOXeT BbIBECTU
AKKYMYFSITOP U3 CTPOSI.

Heuncnonb3yemblin akkyMynsTop cnegyet
AepxaTtb nogarbLue 0T MeTanIMYecKnx
npeameToB (rBO34eN, MOHET,
yKpawleHuin). Henb3a nomewartb
AKKYMyIATOp B MeTanmyeckui
KOHTeHep — onacHOCTb B3pbiBa U
noxapa!

MNpn HeHaanexawlem ncrnosib30BaHUM
AKKyMyInsiTopa N3 HEro MOXeT BbITeYb
XNOKOCTb — n3beramte KOHTaKTa C Hen!
Ecnv xunaKocTb BCe xe nonana Ha Koxy,
HaAo CMbITb ee Boaoun. Ecnm xuakoctb
nonana B rnasa, obpaturecb
LOMNOSNTHUTENBHO 33 MEeANLUHCKON
NOMOLLbIO. BbITeKW NI U3 akkyMynsaTopa
SNEKTPONUT MOXET Bbl3BaTb

pasapaxeHne n XMMmn4eCckmne 0XXorn Koxwu.

He BCTaBnsTb NpeaMeThl B
BEHTUNSALMOHHbIE OTBEPCTUSA
akKymynaTopa.

[ononHnTenbHblE YKka3aHusi MO TEXHWKE
6e3onacHocTn cM. www.viking-
garden.com/safety-data-sheets
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6.5 TpaHcnopTMpoBKa yCTponcTBa

MNepepn KaXaon TPaHCNOPTUPOBKOW,
0cobeHHOo nepes, TeM Kak NoAHATb
poboTa-razaoHOKOCUNKY, cnegyeT
aKkTuBMpoBaTb 6NOKMPOBKY YCTPOMNCTBA.
(= 5.2)

Mepen TPaHCNOPTUPOBKON A0XAATbCS
MoKa yCTPOMUCTBO OCTbIHET.

Mpu noabeme 1 nepeHoce He JonyckaTb
NPUKOCHOBEHMUIN K HOXY KOCUITKM.
MopgHMaTb poboTa-razoHOKOCUITKY
paspeLuaeTcs TOMbKO 3a PYYKy Ans
nepeHoCcKu, HUKoraga He 6paTbea 3a
YCTPOWCTBO.

YuuTbiBaTb BEC YCTPOWCTBA U Npn
HeobxoAnMOCTN NCnonb3oBaTb 4S5
norpy3kn noaxogsLine cpeactsa
(nopbemMHble npucnocobnexHns).

3adhmkcrpoBaTh YCTPOWCTBO U SIEMEHTbI
ycTpowcTea (Hanpumep, 6a3oByto
CTaHLMI0) Ha Norpy3o4Hoi nnatdopme
npy NOMOLLM NOAXOAALLNX CPEeACTB
KpenneHunst (pemMHen, TPOCoB 1 T. 4.) B
TOYKax KpensieHusi, onMcaHHbIX B AaHHON
WHCTPYKLUMM NO 3KkcnnyaTauun. (= 21.)

Mpw TpaHcnopTMpOBKe YCTPOWCTBA
Heobxoanmo cobnogaTtb MeCTHble
3aKoHo4aTenbHblE NpegnncaHns, B
0cobeHHOoCTM no 6e30MacHOCTU NOrpy3Ku
W TPaHCMOPTPOBKE NPeAMETOB Ha
Norpy304HbIx nratdopmax.

MNpenoxpaHAanTe akkyMynsaTop oT NPsMbIX
CONHEYHbIX fyYel n HUKorga He
OoCTaBnsinTe ero B aBTomobure.

JINTUR-NOHHBIE akKyMynsaTopbl TpebytoT
ocobeHHo TwaTesnibHoro obpatueHus npu
TPaHCMOPTMPOBKE, BaXXHO NPWY 3TOM He
[OMYCTUTb KOPOTKOMO 3aMbIKaHUS.
AKKyMYnSTOp CriefyeT TpaHCnopTMpoBaTh

Nn60 B HEMOBPEXAEHHON OPUTMHANBHOMN
ynakoBke, NMMbo yCTaHOBMNEHHbIM B
pob0oTa-razoHOKOCUIIKY.

6.6 NMepen Hayanom pabotbi

CnepnyeT yAoCTOBEPUTbLCA, YTO foboe
ML, KOTOPOE NOJIb3yeTCsA YCTPOVCTBOM,
03HAKOMJTIEHO C MHCTPYKLMEW no
aKCnnyaTauuu.

To4yHo cobniopganTe ykasaHus no
ycTaHoBKe 6a30Boi cTaHumu (= 9.5) n
orpaHnuMTesibHoro nposoda (= 12.).

OrpaHnunTenbHbIN NPOBOA N CeTEBOM
Kabenb Heo6xoANMMO XOPOLLIO 3aKpensfTb
Ha nouse, YTobObl UCKIIOYNTD
BO3MOXHOCTb CMOTKHYTbCA. CnenyeTt
n3beraTb YKIaaKky orpaHUYnTENbHOro
nposofa Haa 6oparopamu (Hanpumep,
TpoTyapbl, kpan 6pycyatkn). Mpu yknaake
Ha OCHOBAHMSAX, B KOTOPble HEBO3MOXHO
3abuTb nMeroLmecs B NocTaeke
dukcaTopbl (Hanpumep, 6pycyaTka,
TpOTyapbl), HEO6XOAMMO NCMOSb30BaTb
kabenb-kaHan.

CnepnyeT perynsapHO nNpoBepsTb
HaZnexaluyo yKnagKy orpaHn4mMTesibHoro
nposoja un cetesoro kabens.

dukcaTopbl cnenyet 3abmBaTtb Bcerga Ao
KOHULA, YTObbl UCKIOUNTL OMACHOCTb
CMOTbIKAHWS.

He ycTtanasnuBarnTe 6a30Byto CTaHUMIO Ha
NroXo NpocMaTpMBaEMOM MecCTe, YTO
MOXeT CTaTb NPUYMHOA CNOTbIKAHNS
(HanpumMep, 3a yrnamu AomMa).

Basosyto cTaHuuio cnegyeT no
BO3MOXHOCTW yCTaHaBnNMBaTb BHE 30HbI
[0CAraeMoCTH MOS3atoLLMX XUBOTHbIX,
Hanpumep, MypaBbeB UnNun ynuTok. B
YyacTHocTu, cnepyet usberatb
MYyPaBeNHNKOB 1N KOMMOCTHbIX KyY.
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30HbI, Ha KOTOpble PO6OT-ra3oHOKOCUSIKA
He [oSMKEeH 3ae3XaTb, rae HEBO3MOXHO
nepemMellatbcs 6e3onacHo (Hanpumep,
13-3a ONAaCHOCTU NaAeHusl) Unu rae He
pacTeT Tpasa (Hanpumep, LOPOXKHU,
MOKpbITble TPaBNEM) OrPaX[alTCA
OrpaHNYnTEeNbHBIM NPOBOAOM,
NPOSOXXEHHbIM COOTBETCTBYOLLUM
obpasom.

PoboT-rasoHokocusika He pacno3HaeTt
BO3MOXHble MecCTa NageHus, Kak,
Harnpumep, KPOMKM, BbICTYMbI, 6accerHbl
unu npyabl. Ecnv orpaHnynTensHbin
NpoBof, yKNaablBaeTca BAOMb
noTeHumManbHbIX MeCcT nageHus, To no
npuynHam 6e30nacHOCTN PaccTosiHNe
MeXxay OrpaHn4uTESbHbIM NPOBOLAOM Y
ornacHbIM MeCTOM LOKHO 6bITb 6onee
1M

CnepyeT perynspHo ocmatpusaTtb
y4acTok, Ha koTopoM byaet paboTaTb
YCTPOWCTBO 1 yBMpaTb BCE KaMHW, Nanku,
NPOBOSIOKY, KOCTU U UHbIE NOCTOPOHHME
npeameTbl, KoTopble Mornu 6bl 6bITb
OTOpOLLEHbI YCTPONCTBOM.

Mocne ycTaHOBKN OrpaHNYnTESNIbHOrO
npoBoAa € y4acTka Afia CKallnBaHus
ybpaTb, npexae Bcero, BCe UHCTPYMEHTbI.
CnomaHHble nnv noBpexaeHHble
dmkcaTopbl HEO6X0AMMO BbITALLMNTL U3
MoYyBbl N yTUM3NPOBATb UX.

PerynspHo npoBepsnTe yyacTku,
noanexaiyue CTpwxKe, Ha Hanuyne
HEepOBHOCTEN, NP1 HeobXoANMOCTMN
YyCTpaHAnTe nx.

Henb3sa nonb3oBaTbCs YCTPONCTBOM,
€CIN 3aLUMTHbIE YCTPOCTBA NOBPEXAEHbI
WA HE YCTAHOBIIEHBI.

3anpeLaeTtcsa yaanaTe Uy nepemblkaTb
yCTaHOBMEHHble Ha YCTPONCTBE
nepeknovaoLne n npeaoxpaHnuTenbHble
YCTpPONCTBA.
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Mepen ucnonb3oBaHeM yCTPONCTBA
cnepyeT 3aMeHATb U3HOLLEHHbIE 1
nospexaeHHble getanu. NospexaeHHble
unun HepasbopunBble HaKNenkn Ha
YCTPOWCTBE C NpeaynpexaeHnsamMm n
yKa3aHnsamMun o6 UMeroLLMXCs onacHoOCTAX
HeobXxoANMO 3aMeHATb. HoBble HaKNewkn
1 BCe Apyrue 3anacHble 4YacTn MMEeTCA B
crneunann3vpoBaHHOM CEPBUCHOM
ueHTpe VIKING.

Mepefn BBOLOM B 3KCMyaTauuio cneayeT
NpoBeEpPUTL:

— TexHun4yecku 6e3onacHoe cocTosiHme
YCTPONCTBA. DTO O3HavaeT
6e3ynpeyHoe COCTOAHNE KOXYXOB 1
npeaoxpaHnTenbHbIX YCTPOWCTB,
KOTOPble AOIMKHbI HAXOAUTLCA Ha
CBOUX MecCTax.

— BbInonHeHne anekTponoakntoyeHns
6n10Kka NUTaHMSA C NOMOLLLBIO pa3bema,
YCTaHOBJ1EHHOIO B COOTBETCTBUN C
npeanncaHnamn.

— bBe3ynpeyHoe cocTosiHne nsonsaumm
coeanHnTensHoro kabensa Ha 6noke
NUTaHUA U CETEBOIO LUTEKEpPA.

— OTcyTCTBME NOBPEXAEHUA NN U3HOCA
BCero yCTponcTea (kopnyca, KoXyxa,
KpenexXHbIX 31IeMeHTOB, HOXa KOCUITKN,
Bana HoXa u T. A.).

— Hapgnexallee cocTosiHMe HoXa
KOCUIIKW 1 KpenneHust Hoxa
(cbukcnpoBaHHOE MOSoXeHne,
OTCYTCTBME MOBPEXAEHUIA N U3HOCA).
(= 16.3)

— Hanunuune n 3aTskky [0 0TKa3a BCex
BVHTOB, raeK 1 Apyrnx KpenexHbix
anemeHTOB. [Nepes BBOAOM B
3KCMMyaTauuto cnenyeT 3aTAHYTb
ocnabneHHble BUHTbI U rankn
(cobntoaaTb MOMEHTbI 3aTSXKKW).

B cny4ae HeobxoanMMOCTH NpoBeaeHns
ONUCaHHbIX paboT Heobxoanmo
obpaTuTbCA B Cneunanm3npoBaHHbIN
ueHTp. KomnaHus VIKING pekomeHgyeT
cneunanmnanpoBaHHbIn LeHTp VIKING.

6.7 MNporpammupoBaHune

[ins yCTPONCTB No yxoAy 3a CafoBbIMM
yyacTkamu C aneKTpoaBuraTenem
cnepyeT cobnioaatb MyHUUMNanbHble
npeanncaHna no NPoAOIMXUTENBbHOCTU
paboTbl N COOTBETCTBEHHO
nporpamMmMmnpoBaThb akTUBHOE BPeEMS.
(= 14.3)

B ocobeHHOCTV Npu NporpamMMmnpoBaHum
OOMMKHO BbITb Takke y4yTeHo, YTobbl BO
BpemMs KoweHus Ha obpabaTbiBaemMon
nnowaaun He bbino AeTen, NoCTOPOHHUX
JIAL, NN XKMBOTHBIX.

VI3MeHeHns B NporpaMMrMpoBaHum C
nomouysto npunoxeHus VIKING iMow B
moaensx Ml 632 C, Ml 632 PC moryT
BbI3BaTb HEOXWAAHHbIE A1 OKPY>KAHOLLIMX
nogen gencreuns. NMoatomy o nobbix
M3MEHEHUSX B NSlaHe KOLLEeHNs
HeobxoA4MMO 3apaHee npepynpexaatb
HaxoAsLMXCS Ha yYacTke Niogei.

Heobxo041MMO UCKTOUYNTb
ofaHoBpeMeHHyto paboty poboTa-
ra3oHOKOCUIIKM C OPOCUTESTBHOA
CUCTEMOM, MporpaMmMmnpoBaHne
BbINOSTHATb COOTBETCTBYOLLMM 06pasom.

Y6epnutech, 4To Ha poboTe-
ra30HOKOCUJIKE YCTAaHOBJIEHbI
npasuribHasa gata n npaBuribHOE TeKyllee
Bpems. MNpu HeobxoaMMOCTU UcnpaBbTe
HaCTPONKW. HeBepHble 3HayYeHuss MoryT
NpVBeCTU K HernpegHaMepeHHOMY 3anycKy
yCTpoOWCTBa.
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6.8 Bo Bpems paboTtbl

® 3anpeLleHo npucyTcTBme
I ’H] NMOCTOPOHHMX 1L, 0COBeHHO
neten
N XKNBOTHbIX
B pabouen 30He.

Hwukoraa He pa3peluaniTe 4eTsSM BO BpeMs
paboTbl NnpubnmxaTbcs K poboTy-
ra30HOKOCUIIKE UM Urpath C HAM.

3anyck npouecca KoleHWs C MOMOLLbO
npunoxeHus VIKING iMow B Mozensix
MI 632 C, Ml 632 PC MoxeT cTaTb
HEOXUAAHHbIM A5 OKPYXaloLWMX nogen.
[No3ToMy nepen BO3MOXHbIM AeACTBUEM
poboTa-rasoHOKOCUNK/M Heobxoanmo
3apaHee npeaynpexaaTb HAaXoAALWNXCA
Ha y4yacTke nogen.

PoboT-rasoHokocurnka H1UKoraa He
pornkeH pabotatb 6e3 Haa3opa, ecnu Bam
M3BECTHO, YTO No6NM30CTN HaxogAaTcsa
XXMBOTHbIE UNN NOON, OCODEHHO AeTu.
é Hwv B kOoem criyyae He knactb
PYKM Unn HOTU Ha
Bpawawwmeca getanm nnm nog HuX.

3anpeLleHo npukacaTbcs K
BPaLLAIOLLLEMYCS HOXY.

BHuMMaHune — onacHoCTb
nonyvyeHus Tpasm!

MNepepn HavanoM rpo3bl UM ONACHOCTU
NosiBIEHNS MOSHUIA cneayeT
0TCOeANHUTb 6rTOK MMTaHWA OT
anekTpoceTu. B Takol cutyaumn
npusoanTb B fencreme poboTa-
rasoHOKOCWITIKY 3arnpeLlaeTcs.

3anpewaeTcsa onpokMabiBaTh U
nogHUMaTb poboTa-ra3aoHOKOCUSKY C
paboTaloLmM aneKkTpoaBuraTenem.

Hukorpa He nbiTariTecb BbIMOMHATD
HaCTPOWKN HA YCTPONCTBE, NoKa XoTs 6bl
OOMH U3 3neKkTpoaBuraTenen paboraer.
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M3 coobpaxeHuin 6esonacHoCcTn
3anpeLLeHo NCNonb30BaTh YCTPOWCTBO Ha
nnowaakax c ykroHom bonee 19,3°

(35 %). OnacHocTb nony4yeHusi TpaBm!
YkrnoH 19,3° cooTBeTCcTBYET
BepTMKanbHOMy nogbeMy 35 cM Ha

100 c™m ropusoHTanu.

ok s

35cm

100 cm

£, CneanTb 3a MHEPLMOHHBIM
{ o ) aswxennem pexywero
\a_7  VHCTpyMeHTa, KOTOpOe AnMTCA
STOP Heckonbko cekyH, A0 NOSHO
OCTaHOBKM!.

Bo Bpemsa TekyLien paboTbl crniegyet
HaxkaTb KHonky STOP (= 5.1)

nepen TeM Kak UsSMeHUTb Unmn
NPON3BECTUN HACTPOWKN B MEHIO,

— nepes U3MeHeHneMm
NporpaMMUpPOBaHusi,

— nepef TeM Kak BblHYTb MynbT
yrpaBreHus.

AKTVBMpYINTE 6NOKMPOBKY
ycTpoicrtea (= 5.2),

nepea nogbeEMOM U NepeHOCKon
YCTPONCTBA,

— nepea, TPaHCNOpPTUPOBKOM YCTPOWCTBA,

— nepepj TeMm, Kak 0crnabuTb KpenneHns
NN CHATb 3arnyLwKku,

— npexae Yem BbINoSHMUTb paboTbl Ha
HOXX€ KOCUJTKN,

— nepepg NPOBEPKON UM YNCTKON
YCTPOWCTBA,

— ecnu 6bin 3a4eT NOCTOPOHHUIA
npegMeT unm yCTPONCcTeo
OEMOHCTpUpyeT Ype3MepHO BbICOKMIN
ypoBeHb Brbpauun. B 3Tux cnyyanx
Heo6x0aMMO NPoBEPUTL YCTPONCTBO, B
0COBEHHOCTU pexyLUNin MexaHu3m
(HoX, Ban, KpenneHve HoXa) Ha
OTCYTCTBME NOBPEXAEHUI N MPOBeCTH
HeobXoAMMbIN PEMOHT, Npexae Yyem
CHOBa 3anyCTUTb YCTPOWCTBO.

n OnacHoCTb nosyyeHus TpaeBm!

Hanuune cunbHoli Bubpauuu, kak
npasuno, CBUAETENbCTBYET O
HencnpaBHOCTH.

3anpeLaeTcs npuBoanUTb poboTta-
ra3oHOKOCUIIKY B AeWCTBue,
HanprMep, C NOBPEXAEHHBbIM UM
MOrHYTbIM BAfIOM HOXa, a TaKkxe C
NoBpPeXAEHHbIM UMW NOTHYTbIM
HOXOM KOCUITKWN.

Ecnn Bam He xBaTaeT HyXHbIX
3HaHWi, nopyynte Tpebyembli
PEMOHT CrneumanncTy — KoMnaHus
VIKING pekomeHayeT obpaliaTtbecs
B CMeLnanu3vpoBaHHbIN LEHTP
VIKING.

Mepen TeM, kKak OCTaBUTb YCTPONCTBO,
crnepyeT yCTaHOBUTb HAaCTPOWKK
6e3onacHOCTM Takum obpaszom, 4Tobbl
HVKTO HEe CMOT 3anyCTWUTb YCTPONCTBO.
(= 11.16)

Py4YHOW pexuMm KolueHus:

3anyck Npon3BoANTb C OCTOPOXHOCTbIO,
cobntogan ykasaHus rnasbl «PyyHom
pexuMm KoweHus». (= 15.6)

CnepyeT paboTaTb TOMbKO MpW LHEBHOM
CBETE UM XOPOLUEM UCKYCCTBEHHOM
OCBeLLEeHUN.
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He ponyckaetca MexaHnyecku
dhmKcMpoBaTh KHOMKN Ha YCTPOWCTBE — B
0COBEHHOCTU KHOMKY KOLLUEHUS.

Monb3oBaTenb Bcerga AomkeH 6blTb
no3sapm yctponcrasa. Horu fomkHbl Bceraa
HaxXoAMTbCA Ha J,OCTATOYHOM PACcCTOSAHUMN
OT HOXa.

Mpwn koweHnn rasoHa Henb3s 6eratb,
4TObbI HE AOMYCTUTb TPaBM M3-3a pUCKa
NOCKONb3HYTbCA, NageHna n 1. n.

ByabTe 0cob0 0CTOPOXHbI, ecrv Bl
passopaunsaeTe poboTa-ra3zoHOKOCUNKY
UnNu nepemeLLaeTe ero Hasaa.

[Mpy HanWunn BRAXXHOW rPYHTOBON
MOBEPXHOCTN HEYCTOMYMBOE MOSIOXEeHNe
nornb3oBaTens yBenuymMBaeT onacHOCTb
HecYacTHOro cryyas.

Cnepyet paboTtatb, cobntogas ocobyto
OCTOPOXHOCTb, YTObbI HE
MOACKOMb3HYThCA. 10 BO3MOXHOCTU He
Nosb30BaTbCS PyUHbIM PEXVMOM
KOLLIEHMA NPW BAXXHOW FPYHTOBOMN
NOBEPXHOCTMU.

Bcerga cnegute 3a Tem, 4Ttobbl
COCTOsIHME CKIOHOB 6bIN0o Xopowwum, n He
KOCUTE Ha CITULLKOM KPYTbIX CKITOHaXx.

[suraTtbcs crieqyeT nonepek CKoHa,
HWKOrAa He KOCUTe BHU3 U1 BBEPX MO
CKITOHY 1 y4uTbIBaTe, YTO HEOBX0AMMO
BCerAa HaxoauTbes Bbilwe poboTa-
ra3oHOKOCUITKM, YTOBbI NPV BO3MOXHOWN
noTepe KOHTPOss YCTPONCTBO Ha Bac He
Haexarno.

Heobxooumo ornbaTb HEBUANMbIE
06beKTbl Ha nyrosuHe (bpbi3ranbHble
YCTaHOBKM AJ11 ra30HOB, 3261TbIe B MOYBY
CBau, BOAsIHble BEHTUNU, PyHOAMEHTbI,
anekTpuyeckue kabenu u 1. n.). Haesa Ha
Takve NOCTOPOHHNE 06BbEeKTbI 3anpeLLeH.

0478 131 9225 A-RU

3anpeLlaeTcsi npeAHaMepeHHbIN Haess,
Ha npensaTcTeus. Bo BpeMsi pyyYHoro
PEXMMa KOLLEHUS ATYMK CTOSTKHOBEHMIA
HE aKTVBMPOBaH.

6.9 TexHuyeckoe ob6cnyxumBaHne u
PEMOHTHbIe paboThbl

MNepepn Havanom paboT no

OUNCTKE, PEMOHTY U

TeXHNYEeCKoMy 0BCIyXMBaHNIO
cnepyeT aKTMBMPOBATb

6110KMPOBKY YCTPOWCTBA 1 NOCTaBUTb
poboTa-ra3aoHOKOCUIIKY Ha TBepAoe
pOBHOE OCHOBaHME.

Mepep nobbiMn paboTamu Ha
6a30BoN CTaHUMKM 1 Ha
orpaHnunTeNIbHOM NpoBoAe
HeobxoanMo BbIHUMATb

ceTeBOM WTekep 6roka NUTaHns.

pAo)

Mepep Bcemn paboTtamu no
TexobcnyxusaHmio gatb poboTy-
ra30HOKOCUIIKe OCTbITb B Te4YeHune
OKOIO 5 MUHYT.

CeteBoit kabenb paspeluaeTcs
PEMOHTMPOBATL UMM 3aMEHATb TOMbKO
aBTOPM3NPOBaHHBLIM NpoheccroHanbHbIM
SMeKTPUKaMm.

Mocne Bcex paboT n nepepd ovepedHbIM
MycKOM crnefyeT npoBepuTb
nporpammmpoBsaHune poboTta-
Fa30HOKOCUJTKN M NpKn HEO6XO,£I,I/IMOCTVI
Npon3BeCTN KOPPEKTUPOBKY. Mpexae
BCEro, AOSMKHbI 6bITb yCTaHOBMEHbI AaTa 1
Tekyllee BpeMsi.

Ouuncrka:

Bce ycTponcTBo HEO6X0AMMO perynsipHoO
ounwaTh TwartenbHbiM 06pasom. (= 16.2)

Hukoraa He HanpasnATb CTPyM
BOAbl (0cobeHHO annapara %
BbICOKOrO AaBfieHUs1) Ha y3nbl
Asuratens, ynnoTHeHus, a

TaKke Ha KOMMOHEHTbI
3NeKTPoobopyA0BaHNA 1 ONOpPHbIE MecTa.
Mpw HecobnoAeHUN BbILLECKa3aHHOro,
arperat MOXeT Nosy4nTb NOBPEXAEHUS 1
NMeTb JOPOroCTOALLMNIA PEMOHT.
3anpeLlaeTcs oynLaTh yCTPONCTBO
CTPysSIMY BOAbI (HAanpumep, Npy NOMOLLM
Caf0BOoro LUMaHra).

Henb3s ncnonb3oBaTb arpeccuBHble
yucTawme cpeactsa. OHM moryT
nospeanTb MacTMaccy 1 MeTans, Yto
MOXeT BbI3BaTb HapyLleHne 6e3onacHom
akcnnyaTaumm yctponctea VIKING.

PaboTbl no TexHn4yeckomy
obcnyxuBaHuio:

PaspeluaeTca BbINOMHATb TOMBKO Te
paboTbl N0 TEXHUYECKOMY
ob6crnyXmBaHUIO, KOTOpPbIE OMNMCaHbI B
OAHHON MHCTPYKUUN MO SKCNyaTaumm.
Bce apyrne paboTbl fOMKHbI
NPOU3BOAMTBLCS B CNELMaNU3NPOBaHHOM
LeHTpe.

[nsa nonyyeHna HeobX0AMMbIX CBeAEHUN
1 OKa3aHuA nomMoLum obpallanTtech
BCerga B Creunann3vpoBaHHbI LEHTP.
Komnanusa VIKING pekomeHayeT
BbINOMHATE PaboTbl MO TEXHNYECKOMY
06CyXMBaHMIO U PEMOHT TOSbKO B
cneumnanM3mpoBaHHOM CEPBUCHOM
ueHTpe VIKING.

CneumnanusMpoBaHHble CEPBUCHbIE
ueHTpbl VIKING perynsapHo npegnaratot
KypCbl 1 NPeAOCTaBMAT TEXHUYECKYHO
nHdopmaumio.

CnepyeT ncnonb3oBaTb TOSMbKO
WHCTPYMEHTbI, NPUHAAIEXHOCTU 1N
HaBecHoe obopyaoBaHue, A4oMyLIEeHHble
VIKING gns gaHHoro ycTponcrsa unm
TEXHUYECKN aHanorn4Hble y3nbl. B nHom
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criyqae BO3MOXHbI HeCHACTHbIE CryYau,
npuBoasALLME K NOyYEHUIO TPaBM Unu
nospexzaeHuto yctponcraa. Mpu
BO3HVKHOBEHMM BOMPOCOB criegyeT
obpallaTbCs B Cneumanu3npoBaHHbIf
LEeHTp.

OpurnHanbHble UHCTPYMEHTbI,
npuHagnexHoctn n 3andactn VIKING no
CBOWM CBOWCTBaM OMTUMAanbHO
COOTBETCTBYIOT YCTPOWCTBY U
yaoBsreTsopsitoT TpeboBaHUAM
nonb3osaTesnia. OpurMHasbHble 3anacHble
yactu VIKING ono3HatoTca no Homepy
3anacHou Yactu VIKING, no Hagnucu
VIKING u B cnyyae Heob6xo4MmMoCcTu no
3Haky 3anacHbix Yacten VIKING. Ha
MarieHbKnX AeTarnsix 3Hak MOXeT CTOATb
TaKkxke OTAEerNbHO.

Haknenku c npegynpexaeHnsamm
yKasaHusiMu crieayeT Bceraa coaepxatb B
YNCTOM 1 XOPOLLO YuTabensHOM
COCTOsIHWW. [oBpexaeHHbIe unu
yTepsiHHbIE HaKNenkn HeobxogumMo
3aMeHUTb HOBbIMU OpUrMHasbHbIMN,
KOTOpble MOXHO MOSy4uTb B
cneumanunsnposaHHoM LeHTpe VIKING.
Mpu 3ameHe y3na unu getany HoBbIM
Y310OM WUnu AeTanbto, CrneanTb, YTobbI
HOBbIE YaCTU NOMNYYUNN TaKne xe

HaKNewnKkun, Kak n npexHue y3nbl 1 aetanu.

Mpu paboTe ¢ pexyLimMM MeXaHU3MOM
Heo6Xx0AMMO BCeraa HOCUTb NPOYHbIE
paboune nepyaTkm 1 cobnopatb
npeaernbHY0 OCTOPOXHOCTb.

[ns Toro 4tobbl ycTponcTeo paboTtano
Ha4exXHo, cnefyeT 3aTArMBaTb BCE BUHTbI
1 ranku, B 0COBEHHOCTU BUHTbI U
KpenexHble 3rIeMeHTbl pexyLLero
MexaHu3ma, B COOTBETCTBMM C MOMEHTOM
3aTAKKN.
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PerynspHo npoBepsiTe BCe yCTPONCTBO —
0cobeHHO nepen yCTaHOBKOM Ha
XpaHeHune nepen AnuTesbHbIM
nepepbIBOM B 3KCMslyaTauum
(Hanpumep, B 3MHUIA Nepuoa) — Ha
OTCYTCTBME U3HOCA U nosBpexaeHui. 3
coobpaxeHnin 6esonacHoOCTH
HeobxoAnMOo Cpasy 3aMeHsTb
W3HOLLUEHHbIE WUIN NOBPeXAeHHble
petanu, obecrneynsas TeM caMbiM
HafexHyto paboTy ycTporncTaa.

B cnyyae cHATUA Kakux-nnbo getanen
WY 3aWKUTHBIX NpucnocobneHnn Bo
BpemsA nposeaeHus paboT no
TeXHUYECKOMY 0BCIY>XUBAHUIO NX
HeobxoaAnuMo HemMepn1eHHO CHOBa
YCTaHOBUTb Ha MeCTO B COOTBETCTBUU C
npeanuCcaHnsIMu.

6.10 XpaHeHue nNpu gnNuTenbHbIX
nepepbiBax B pabote

[Nepepn ycTaHOBKOM Ha XpaHeHue criegyeTt
BbICTaBUTb CaMblll BbICOKUIA YpOBEHb
3awuThl. (= 11.16)

JononHuTensHO akTMBMpoBaTb
6110KNPOBKY YCTPOMCTBA.

HeobxoaMMo UCKMIoUNTL BEPOATHOCTb
Nonb30BaHNSA yCTPONCTBA MOCTOPOHHUMU
niuamu (HanpyumMep, AeTbmu).

XpaHuUTb YyCTPOMCTBO B COCTOSHUMN
rOTOBHOCTM K 3KCMyaTaumu.

Mepepn ycTaHOBKOW Ha XpaHeHne
(HanpumMep, B 3MMHUIA Nepuoa)
YCTPOWCTBO criepyeT TwaTenbHO
ounwaThb.

[Mepepn, TeM Kak CTaBUTb YCTPONCTBO B
3aKpbITOE NomeLLeHune, cnegyeTt aTb
BO3MOXHOCTb €My OCTbITb B TeYeHue
npuésn. 5 MuHyT.

MomeLlLeHne ons XpaHeHns AOMMKHO BbiTb
CYXUM U TENJbIM, a TaKXKe 3aKpblBaTbCA Ha
KoY.

He ponyckaeTcst xpaHuTb yCTPONCTBO
BOSIN3M OTKPBLITOrO OrHS UMM NCTOYHMKA
CUNBbHOro Harpesa (Hanpumep, nNeyku).

Mpu pnuTenbHbIX NepepbiBax B pabote
(Hanpumep, B 3UMHUI Nepuoa) cnepyet
CHSITb 6a30BYIO CTAHLMIO U XPaHUTb ee

BMecTe C po60TOM-ra3oHOKOCUITKON.

(= 16.8)

6.11 YTunusauus

OTX04bl MOTYT MPUYUHSTE BPEL, JOASM,
XXMBOTHbBIM 1 3KONOMUK, MO3TOMY OHU
LOIKHBI 6bITb YTUNN3MPOBaHbI
Haanexaiiym obpasom.

O6pawanTtech B Baw ueHTp no
yTUnU3auum nnu B MHON
crneunann3vpoBaHHbIf LEHTP, YTOObI
nony4nTb MHPOPMALMIO O MPaBUITbHOM
yTunusaumm otxonos. Komnanusa VIKING
pekoMeHayeT obpalaTbca B
crneunann3vpoBaHHbI CEPBUCHBIN LIEeHTP
VIKING.

Cnepyet obecneunTb NpaBUNbHYHO
YTUNN3ALUIO OTCYXMBLLEro yCTPOMCTBA.
Mepepn yTunusaumnen ycTponcTso
NpvBeCTU B HENPUrogHoe CocTosiHne. [Ans
npeaoTBpaLLEHMsA HECYACTHbIX CNyYaes B
nepByto oyepeab HALO yAANUTb CeTeBON
kabenb 6rnoka nMTaHua u NyneT
ynpasneHus poboTa-ra3oHOKOCUSIKM.

OnacHoOCTb Mosly4YeHUs TpaBM U3-3a
HOXa Kocunku!

Kpome Toro, HuKorga He octasnsmnTte
OTCIYXMBLLYIO ra3oHOKoCUITKy 6e3
npucMoTpa. YA0CToBepbTeCh, YTO
YCTPONCTBO 1 OCOBEHHO HOX KOCUSTKM
XPaHATCA B HEAOCTYMHOM ANS AeTen
MecTe.
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AKKyMynsiTop Heobxoanumo

YTUNN3MPOBATL OTAENBHO OT YCTPONCTBA. >
CrieflyeT obecneuuntb, 4Tobbl é %
AKKyMYnATOPb! YTUNN3NPOBAarunch

cobntogeHnem 6e3onacHOCTN 1

3KOJMOMMYHOCTM. MpeaynpexpeHue!

He paspeluaeTcsa cagmTtbcsi unu BCTaBatb
Ha YCTPOWCTBO.

/N

MpepynpexaeHue!
3anpelLleHo npukacaTbcs K
BpaLLaoLLEMyCsi HOXY.

7. OnucaHne cMMmBOJI10B

L]
BHumaHume!
MNepepn nepsbIM NpUMeHeHUeM

Heob6Xx0AMMO NpoYUTaTb MHCTPYKUMIO MO
KCnnyaTauun.

AL

MpepynpexaeHue!

Bo Bpems akcnnyataumm Hy>HO
HaxoAMTbCcsA Ha 6e30MacHOM pPacCcTosHUN
OT yCTpOWCTBa.

3anpeLueHo NpUcyTCTBUE NOCTOPOHHUX
nuy, B pabouen 30He.

A2,

MpepynpexaeHue!

[Mepen TeM Kak NOAHATL YCTPONCTBO WK
nposefeHeM Kakux-nnbo paboT ¢ HUM,
€ro HyXXHO OTKITIOUNTb.
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8. KoMnnekT noctaBKu

Mos.

mmoONnw>»
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HanmeHoBaHue
Pob6oT-rasoHokocunka
ba3oBas cTaHuus
AKKyMynaTop

Bnok nutaHusa

LabnoH ansa namepeHus
OrpaHnunTenbHbIN NPoBOL,
Ha

kaTyLke (150 m):

MI 632, Ml 632 C

M1 632 P, MI 632 PC
3aXnMHON WTekep Ans
OrpaHNYNTESTbHOTO
npoesoaa

N = —a a T

HanmeHoBaHue
CoeguHnTenb Nnposoga
Kpblllka oTceka
akkymynsTopa

BuHT

dukcatop ans
OrpaHNYNTENBHOrO
nposoaa:

MI 632, MI 632 C

MI 632 P, MI 632 PC
KpenexHbIi konbllwek ans
6a3oBon CTaHuMn

MHCTpyKums no
3KCryaTaumm

200
300
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9. NepBas ycTaHOBKa

9.1 Yka3aHuA No nepBoN yCTaHOBKe

[na yctaHosku poboTa- ('Y
ra3o0HOKOCMUIIKWN NpeAHa3HayeH +
MacTep ycTaHoBkW. [laHHas *

nporpamma nomoraet Bam B
TeyeHune BCero npouecca nepson
YCTaHOBKM:

e YcCTaHoBKa s3blka, AaTbl U TEKYLLEro
BpeMeHM

e YcTaHoBKa 6a30BOI CTaHUMK
[ ] YKJ'Ia,EI,Ka OrpaHNYNTENbBHONO NPoBOAAa

e [loacoenuHeHNE OrpaHNYUTENIBHOTO
npoeoga

e CornacoBaHue poboTa-rasoHOKOCUIIKK
c 6a3oBow cTaHunen

e [IpoBepka yCTaHOBKM

e [lporpammupoBaHue poboTa-
ra30HOKOCUSIKM

e 3aBepLleHue NepBOoN YCTaHOBKM

Po60oT-ra3oHokocusika rotoB k paboTe
TOMbKO MOCSIE MOSIHOTO 3aBEPLUEHUS BCEX
3TanoB MacTepa YCTaHOBKY.

0478 131 9225 A-RU

Ha Beb6-caiite
www.viking-garden.com MOXHO
nocMmoTpeTb Bupgeodnnbm no
yCTaHOBKe.

Bonee noapobHble ykazaHusa no
yCTaHOBKe pob0Ta-rasoHOKOCUITKM
MOXHO MOony4nTb B
cneumann3mpoBaHHOM LieHTpe
VIKING.

MacTep ycTaHOBK/ MOBTOPHO
akTusmpyetcs nocne cbpoca
HacTpoek (cbpoca A0 3aBOACKUX
HacTpoek). (= 11.17)

7S

MoprotoBuTtesnibHble mMeponpuaTua:

e [lepepn nepBol yCTaHOBKOWM NOACTPUYL
raszoH 06bl4YHOM ra30HOKOCUIIKOW

(onTuManbHas BbiCOTa Tpasbl 3 - 4 CM).

e ECnurpyHT TBEPAbIN UM CYXOR, crerka
YBNAXXHUTb CKallMBaeMbI y4acToK,
yTobbl 06nerunTb BGMBaHNe
dmkcaTopos.

e MI632C, Ml 632 PC:
CneumnanusnposaHHbiv LeHTp VIKING
OOMKeH akTuBmposaTtb poboTa-
rasoHOKOCUIKY M NpUBA3aTb ero K
aapecy 3MeKTPOHHOM NoYThbI
Brnagensua. (= 10.)

Mpn ncnonb3oBaHUM MEHIO
cnegyet cobniogatb MHCTPYKUMK,
npuBeneHHbIE B INaBe «YKazaHus
no ynpasnenuto». (= 11.1)

o

KHonka ynpaBneHus no3sornsiert
BbIGMPATb ONLMK, MYHKTbI MEHIO
WK 3KpaHHbIE KaBuLK.

MNyTem HaxaTnsa kHonkn OK
OTKPbIBAETCA NOAMEHIO NN
NnoATBEPXAAETCA
coBepLUeHHbIN BbIGOP.

C nomoubio KHonkn Hasapg,
OCYLLECTBISETCS BbIXO, U3
aKTUBHOIrO MEHI Unn

BO3BpaT MacTepa YCTAaHOBKM K
npeabiayLwemy stany.

Ecnn Bo Bpemsa nepBon yCTaHOBKU
BO3HMKAOT OLINOKN unn
HEeNCnpaBHOCTK, TO Ha Aucnnee
NosIBMSIETCS1 COOTBETCTBYHOLLIEE
cooblieHune. (= 24.)

9.2 YcTaHOBKa akKkymMynsTopa

o | OcobeHHO 0CTOPOXHOro
1 | ob6paLueHus TpebytoT NUTHii-
WOHHble akKymynaTopbl. KomnaHus
VIKING pekomeHAyeT BbINOMHATb
YCTaHOBKY aKKyMyrsiTopa B
crneunanmn3vpoBaHHOM LieHTpe
VIKING. HeucnpasHbin
aKKyMynsiTop paspeLuaeTcs
3aMeHATb TOMbKO CneunanucTy
crneunanmn3MpoBaHHOro LeHTpa
VIKING.

AKKYMYFATOP OCTaeTCA NOCTOSAHHO
yCTaHOBMeHHbIM B poboTe-
ra3o0HOKOCUSIKE, BbIHUMATb ero
TpebyeTca TonbKo nepes,
yTunusaumen. (= 20.1)
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e YCTaHOBWTb CaMy HU3KYH BbICOTY
cpe3anus (ypoeHb 1). (= 9.3)

e [lonoxntb pO6OTa-Fa3OHOKOCVIJ'IKy Ha
noaxoasLyto NnoAnoXKy konecamm

YcTtaHoBuTb akkymynstop (C) u BcTaBuTb KpbIwky (1) 1 3aTsaHYTbL ee
3aLLESIKHYTb €ro, KakK nokasaHo Ha BMHTamu (J). Cobrnogatbs MOMEHT
pUCYyHKe. 3atskkn 1 -2 Hwm.

e [locTaBuTb ra30HOKOCWUJIKY Ha Kofeca.

9.3 PerynupoBka BbICOTbl CKalULMBaHUSA

MuWHMManbHasA BbICOTa CKalUMBaHUA:
YpoBeHb 1 (20 Mm)

MakcrManbHasa BblCOTa CKallMBaHUA:
YpoBeHb 8 (60 Mm)
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HaxaTb Ha NoBOPOTHYO pyuKy (1) n
noeepHyTb ee. Pyyka cHoBa
3achukcmpyeTcs, ecnv oTNyCTUTDL ee.
MapkupoBka (2) ykasbiBaeT Ha
YCTaHOBIIEHHYIO BbICOTY CKaLLMBAHWS.

@ | [10BOPOTHYIO PyUKY MOXHO
1 | cHUMaTb ¢ perynnpoBoYHOro
3MeMeHTa ABMKEeHNEM HaBepX.
Takas KOHCTpyKuma obecneunsaet
6e30nacHOCTb U NCKYaeT
BO3MOXHOCTb NMOAbEMA U NepeHoca
YCTPOWCTBA 3a NOBOPOTHYHO PYYKY.

9.4 HacTpoWka si3bika, JaTbl, TEKYLLEro
BpeMeHU

e HaxxaTtue nobor KHOMKK NynbTa
ynpaBrieHns aKTUBMPYET YCTPONCTBO U
TeM CambiM MacTepa YCTaHOBKM.

0478 131 9225 A - RU
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BbibpaTb Tpebyembliii A3bIK 4515
Ancnnes u NoATBEpPANTb KHOMKOM

OK.

©

YcTaHOBUTb akTyaribHyo Aaty €
MOMOLLLbIO KHOMKW yrpasBrneHus n
noaTsepanTb kHonkon OK.

©

MpuBeTcTByem

YcTaHOBMNEHHbIN A3bIK

Pycckun

@ Bpews 15:32 {7} ()
A A
16 33
O
14 31
v v
Yac MuHyTa

MoaTteepanTb BbIGOP A3bIKA
kHonkon OK mnu BbibpaTb
«/13MeHUTb», 1 NOBTOPUTL BbIGOP

A3blKa.

©

e B cnyyae HeobxogumocTn BBecTr 9-
3HaYHbI CepuintHbIA HoMep poboTa-
rasoHOKOCUIKW. DTOT HOMep
oTneYyaTaH Ha 3aBoAckon Tabnumyke
(Hakneika B oTAENEHUN NOL NyNbTOM
ynpaBsrieHus).

0478 131 9225 A-RU

YCTaHOBUTb aKTyanbHoe TeKyllee
BpeMs C NOMOLLbIO KHOMKM
ynpasreHnst 1 NOATBEPANTL
kHonkon OK.

0

9.5 YcTaHOBKa 6a30BO CTaHLMU

® | YuuTbiBaTb NpUMeEpbI YCTaHOBKMU,
1 | npvBeaeHHbie B AaHHON
«VIHCTpYKUMU MO SKCMNyaTaummy.
(= 27))

Ha 6a30Boi CTaHUUW MOXHO
YCTAHOBUTb COMHLUE3aLNTHbIN
TEHT, KOTOPbIN AOCTYMNEH B
KayecTBe NPUHAANEXHOCTN. Taknum
obpaszomM poboT-ra3oHOKOCUIKA
6yneT nyywe 3awmileH ot
aTMocdepHbIX BO3AENCTBUN.

@\“ BazoBas ctaHuusa 15:33 ﬁl ICIm

BasoByo CTaHUMIO
YCTaHOBUTb

Ba3osyto cTaHuuio cnegyet
yCTaHaBNuBaTb B MeCTe, 3aLLMLLEHHOM OT
BO31€NCTBUA NPAMbIX CONTHEYHbIX STyYen.
MpsiMble CONHEYHbIE Ny4n MOTYT BbI3BaTb
Harpes yCTPOWCTBa U YyBENNUYNTb BPEMS
3apAaKK akkymynsaTtopa.

Ba3oBas cTaHuus formkHa 6biTb XOPOLLIO
BUAHA B MeCTe YCTaHOBKN, YTOObl HNKTO
He MOr O Hee CNOTKHYTbCS.

Onsa paboTtbl 6a3zoson cTaHumn TpebyeTcs
NOAKIMIOYEHME K CETU, HAXOAALLENCA Ha
paccTosHun He 6onee 15 M OT cTaHuuK.
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>1m

OMOPHOI MNACTUHBI K MOBEPXHOCTU
HeobX0AMMO YCTPaHWUTL NOA, Hell Bce
HEPOBHOCTU.

Mepep 6a30Bowi cTaHuuer (1) [omkHa
6bITb pacnonoxeHa poeHasi cBoboaHas
nnowagka (2) ¢ MMHMMarnbHbIM PaANYyCcoM
1 M. BosBbllWeHHOCTW Unu yriybnexus
Heob6Xx04MMO BbIPOBHATb.

-

[NoBEpPXHOCTb B MeCTe YCTaHOBKN AOSMKHA
6bITb rOPM30HTaNbHON, MaKCUMarbHbIN
nepenag BbICOT HE AOSDKEH NpeBbILaTh
5 cMm. He ponyckaTtb npornbaHust onopHom
nnacTuHbl. [Ans NOfHOro nNpueraxHns

334

3admkcmpoBaTb 6azoByto cTaHuuto (B) B
HY>XHOM MecCTe C MOMOLLbIO YeTblpex
KonbIwkoB (L).

Cnerka pa3xaTb 60ka kpbiwku (1) cnesBan
CrpaBa, KaK NMokKa3aHo Ha PUCYHKe, N CHATb
KPbILLKY OBVMXEHNEM HaBepX.

0478 131 9225 A - RU



MopcoennHnTbL pasbem 6roka POWER e CunoBoli kabenb HeobxoaMmo e [locne okoHYaHusi paboT HaxaTb
nutaHns (1) k nnate 6a3oson | === | pa3maTbiBaTb B6M3KN 6a3oBon Ha nynbTe ynpasreHnst KHOMKY @
cTaHumn. CTaHuuu BO usbexaHue co3gaHus OK.

nomex curHasny nposoga.

Mpn HeobxoaNMOCTU pasbem Y

i MOXET BbITb OTBUHYEH (HarpumMep, Hagnexawas pabota 6roka Q\‘ 3apsanTb 15:40 ﬁlm
[N NPOKIaAKu cMnoBoro kabens @ NUTaHWA rapaHTUPYeTCs TONbKO
CKBO3b OTBEPCTNE B CTEHE). npu paboyen Temnepartype ot
Mpun hmkcaumm WwTekepa Ha 0° C no 60°C. MocraButb
curnosom kaberne cobniogatb iMow Ha 6a3oBylo
nonsipHocCTb. (= 16.7) cTaHuuio

[poBecTn cunosow kaberb Yepes

orpaHuuuTenb AnvHbl kabens (1),
kabenenposog, (2) n ganee k 6roky
NUTaHUS.

MpunogHATb poboTa-ra3oHOKOCUITKY 3a
PYYKy Ans nepeHocku (1) u pasrpy3nTb
npuBoAHble koneca. MNepemecTuTb
YCTPOWCTBO Ha NepeaHux Kornecax Ha
6a30Byl0 CTaHUMIO.

e Brok nuTaHuA cnegyeT yCTaHOBUTDL 3a |
npeaenamMm ckallMBaeMoro y4acTka,
3aLUUTMB ero oT MPSAMbIX COMHEYHbIX L 4
nyyen, Bnaru n celpoctu. Mpun 6a3osyto CTaHumIo 1 ‘ B Mocne ycTtaHoBKM Ha 6a30BON CTaHUWK He

HeoHX0AMMOCTU 3aKPENUTb HA CTEHE. igg'leej_lnm'(”%/;::;’BieT;:ﬁTe;K“Maﬂ [OJDKHbI CBETUTLCA
N cBetogmoAbl. (= 13.1)

YcTaHoBUTb KpbIWwKy (1) Ha

e Bce cunosble kabenu cnepyet CeTeBOW LUTEKEP.
yKNaAbiBaTh 3a npeaenamu ¢ 3 5 . 3aTeM Ha nysfbTe ynpassieHus @
CKaLLMBAEMOrO y4yacTKa, B YaCTHOCTH, PacHbI CBETOANOA Ha basoBou HaxaTb KHomky OK.

o

1 | craHumm muraet mo Tex nop, noka
He NOAKIOYEH OrpaHNYNTENbHbIN
nposog. (= 13.1)

BHE AMana3oHa 3axBaTa HoXa KOCUIKY,
a Takke criegyeT chMKCMpoBaTb Ha
noyse unu ybupatb B kabenenposos.

0478 131 9225 A - RU 335
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Ecnu akkymynaTop =
paspsixeH, To nocrie

yCTaHOBKM poboTa Ha

CTaHUMM B NPaBOM BEPXHEM yriy
Aucnnes BMecto cMmBosa
aKKyMynsiTopa nosiBnsieTcs CUMBOJI
ceTeBoro wrekepa. (= 15.8)
AKKYMYNATOP 3apsikaeTcs npuy
HeobXxoaAMOCTV aBTOMATUYECKN.

(7S

9.6 Yknapka orpaHU4UTENbHOro
nposopa

e | [lepen yknagkon

1 | orpaHnuuTensHoro nposoaa
npoynTaTb BCHO MMaBy
«OrpaHuynTenbHbIM NPOBOAY» U
cobntogatb ee TpeboBaHus.
(= 12)

Mpexae Bcero, cnegyet
NNaHMpoBaTb YKNaaKy,
cobntogatb pacCcToAHUA A0
npoBopaa, yCTaHaBMBaTb
3aKpbiTble 30HbI, 3anachbl
npoBoAa, coefuHUTESNIbHbIe
y4acTKu, [ONONHUTESIbHbIe
30HbI 1 NPOXOAbI MO XOAY YKNaAK/

nposogaa.
X\ OrpaHuuenne 15:40 ﬁl@
Mponoxutb
npoeog

336

OrpaHununTtenbHbin nposog (1) 3akpenutb
dukcaTopamu (2) Ha noyse cnesa (Al nnm
cnpasa (B) psagom ¢ onopHoi NNacTUHOM,
HenoCcpeaCcTBEHHO PSIAOM C BbIXOAOM
nposoAa.

MpenycmoTpeTb CBOGOAHLIN KOHeL,
nposoga (1) anvHown npubn. 1 m.

Mepepn 6a3oBoi cTaHumeit (1) n 3a Hewn
OrPaHNYNTENBHBIN NPOBOZ, (2) yNOXUTb MO
npsiMon Ha pacctosiHum 0,6 M B npasom
yrny oT ONOpPHON NNAacTUHbL. 3aTemM
orpaHNYnTeNbHbIN NPOBOJ, AOSMKEH
NPOXoAuTb MO KPOMKE CKalLMBaemoro
yyacTka.

0478 131 9225 A - RU



YnoxuTb orpaHnymnTenbHbI nposog, (1)
BOKPYT CKalUMBAEMOro y4acTKka U BOKpYr
BO3MOXHbIX npensTcTeui (= 12.8),
3aKpenuTb ero Ha noyse

dukcaTtopamm (2). MposepaTb
PacCTOsIHUA C NOMOLLbIO WabnoHa ansi
n3mepeHus. (= 12.3)

0

Sox 7

CnepyeT NCKOYaTb YKNaaKy B MecTax C
ocTpbiMy yrnamu (MeHbLue 90°). B 30He
3a0CTPEHHOrO0 yrna rasoHa
orpaHuunTenbHbIN Nposog, (1) 3akpenuTb
dmkcaTopamm (2) Ha noyse, Kak NokasaHo
Ha pUCYHKe.

0478 131 9225 A-RU

Mpun yknagke npoBoAa BOKPYr TaKmx
BbICOKMX NPEnsiTCTBUIA, Kak CTeHbl (B
yrnax) unu ebicokue knymbsi (AJ,
HeobxoAMMOo NpenycMOTpeTb B yriax
yBennyeHHoe pacCcTosiHMe OT NpoBoaa,
4YTO6bl pO6OT-ra30HOKOCUSIKA He 3aaeBar
npensaTcTBue. Ynoxutb
orpaHnunTenbHbIN nposog, (1) c noMoLpto
wabnoHa ans n3mMepeHus (2), kak
n306paxkeHo Ha pUCyHKe.

e [1pn HeobxoaomMMoCTH
OorpaHuYnTENbHbIN NPOBOA yAIMHAETCSA
C NOMOLLIbIO BXOASALLMX B KOMMEKT
NOCTaBKM CoeanHUTENen NpoBoaa.
(= 12.12)

e [Ipn HECKOMbKMX B3aMMOCBS3aHHbIX
CKalLMBaeMbIX yyacTkax crnegyet
YCTAHOBUTb 4,OMNOSHUTENbHbIE 30HbI
(= 12.9) nnn coegmHnTb
CKalLMBaeMble y4acCTKu NPoxoAamu.
(= 12.10)

MocnenHuin domkcatop (1) Bbusate Nnbo
cnesa, nnbo cnpasa psALOM C OMOPHOMN
NNacTUHON, HeNnocpeaCTBEHHO PAAOM C
BbIXo40M nposoga. Obpe3aTb
OrpaHNYNTESbHBIA NPOBOA, (2), OCTaBUTb
cBOHOAHbIE KOHLbI NPOBOAA AJTMHOM
npnbn. 1 m.

o [IpoBeputb hmKCMpoBaHMe
orpaHVyMTENbHOrO NPOBOAA Ha NoyBe,
npv 3TOM JOCTaTOYHO OJHOrO
dukcaTopa Ha METP ASVHbI.
OrpaHnunTenbHbIN NPOoBOJ, BCeraa
[OIMKEH NnexaTb Ha NOBEPXHOCTU
rasoHa. dukcartopbl cnegyet B6usBaTb
[0 KoHua.

o [locne 3aBeplueHuns pabot @
HaXaTb Ha NynbTe ynpasneHns
kHonky OK.

Ecnun akkyMynsTop 3apsixeH
@ HEe0CTaTOYHO AN BbINOSHEHUSA
OCTaBLUNXCA LIaros Mactepa
YCTaHOBKM, NOABASAETCA
cooTBeTCTBylOLLee coobueHune. B
3TOM Crlyyae nocrasuTb poboTa-
rasoHOKOCUNKY Ha 6a30Byto
CTaHLMIO 1 3apsanTb akKyMynsaTop.
[Mepexon k cneaytoLemy Lwary
MacTepa yCTaHOBKWN HaxaTnem
KHoMNkuM OK BO3MOXeEH nuLLb npu
LOCTXKEHNUN HeoBXoOMMOro
HanpsHKeHNsa akkymMmynaTopa.

9.7 NopcoenuHeHue
orpaHunyuTenbHOro nposoaa

N\ Basosas cranuua 16:10 {7} B3

MocTaButb
E iMow Ha

| CKall. y4acCToK
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| SX BasoBas ctaHuma 16:12 ﬁllj]

CHATb KpbILWKY
6asoBon
cTaHLuun

| CHSITb KpPbILLKY, KaK ONncaHo B pasgene
«YcTaHoBKa 6a30Bol cTaHUMn». (= 9.5)

3aTeM Ha nynbTe ynpasneHus @

MNocTtaButb poboTa- @ HaxaTb KHomky OK.
rasoHokocunky (1) 3a 6asoByto

CTaHUMto (2) BHYTpY CKaLLMBAEMOro
y4yacTka, 3aTeM HaxaTb kHonky OK.

N 00025 n5%00%0

x Ba3oBas ctaHuua 16:12 Elml

b Basosas cranuna  16:1117) (10

MNMoacoeanHnTb
nposon

Bnoxutb orpaHnuutenbHbI nposog (1) B
BbIHyTb CeTeB. kabenenpoBoAbl ONMOPHON MIACTUHbI 1

i G wTekep BCTaBUTb €10 B LIOKOSb (2).

OTcoeauHUTb 610K NUTaHUA OT @
2NeKTpoceTn, NOCne 3TOro HaxaTb
kHonky OK.

YKOPOTUTb KOHLIbl OrPaHNYUTENIbHOTO
nposoaa (1) npumepHo o 10 cm
cB06OAHONM AJINHBbI.

338 0478 131 9225 A - RU



Cobntogatb CBOOOAHYIO ASIUHY U He
CMaTblBaTb BbICTyNaoLLMe KOHLbI
nposoga. CnuWKOM AnnHHbIe
KOHLLbl MOTYT MOMeLLaTb
Haznexallen akcnnyatauum
pob0oTa-ra3oHOKOCUITKN.

(7S

Ob6xaTb 3aXUMHbIe WTekepbl (G) Ha
KOHLLax kKabens noaxoasaLwmnmMm Krneamm —
CneavTb 32 NPaBUSbHBIM
3aLlerikuBaHuemMm.

3aXuMHble LeKepbl

@ npegHasHayeHbl 45151 OAHOKPAaTHOro
MCNOMb30BaHuWs, X 3anpeLLaeTcs
NMOBTOPHO MCMONb30BaTb Nocre
AeMoHTaxa. [lononHuTenbHble
3aXMMHbIE LUTEKePbl MOXHO
npuobpecTtu B
crneumann3MpoBaHHOM CEPBUCHOM
ueHtpe VIKING. (= 17.)

0478 131 9225 A-RU

Bcrautb wrekep (1), kak
nokasaHo Ha pucyHke. CneanTtb
3a NpaBUSIbHbIM
NnoAcoeAVHEHUEM FIEBOMO M NPaBoro
KOHLIOB OrpaHU4nTESNIbHOro NpoBoAa — He
nepenyTaTb KOHLbI NPOBOAA.

3akpbITb WNTKN kKabenenposoaa (2).

r

—_——

.)))

e [locne 3aBepLieHus pabot
HaXaTb Ha MyrnbTe yrnpaBreHns
kHonky OK.

©

&\“ Ba3oBasi ctaHuua 16:15 ﬁllﬂl

YcTtaHoBUTb
KpbIlWKy 6a3oBon
cTaHuum

YCTaHOBUTb KPbILLKY, KaK OMMCaHOo B
pa3gene «YctaHoBka 6a30BOM CTaHUMW».

(= 9.5)
©

3aTeM Ha nynbTe ynpasnexHus
HaxaTb kHomnky OK.

; Basosas cranuus 16:15 {7} ICT

MopcoeguHNTb
ceTeB. WITekep

&0

MoacoennHNUTL 610K NUTaHWSA K
3MeKTPOoCeTU, NoCse 3TOro HaxaTb
kHonky OK.

©

Ecnu orpaHnunTenbHbIi NPOBOA,
yCTaHOBIEH NpaBuSibHO 1 6a3oBasi
CTaHUMs MOAKIOYEHA K 3IEKTPOCEeTH,
ropuT KpacHbIi cBeToamog, (1).

o | [1poBepuTb BbINONHEHKE

1 | TpeboBaHuii B raBe «OneMeHTbI
ynpasneHuss 6a30BoN CTaHUMW»,
ocobeHHo, ecnn CBETOAMNOA, FopuUT
He B COOTBETCTBUW C OMUCAHMEM.
(= 13.1)
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16:20 7]

& 3apsguTtb

i

MocTaButb

cTaHuuIo

iMow Ha 6a3oByto

MpunoaHsaTe poboTa-ra3oHOKOCUIIKY 3a
PYuYKy O4ns nepeHocku (1) n pasrpysnTtb

npuBoaHble koneca. MNepemecTnTb
YCTPOWCTBO Ha nepeHuX Kofecax Ha
6a3oByto cTaHumio.

[Nocne ycTtaHoBKU Kocusikn Ha 6a3zoBon

CTaHLNN He [OMMKHbI CBETUTLCA
cBetoamoabl. (= 13.1)

3aTeM Ha nynbTe ynpasneHusi
HaxkaTb KHOMNKy OK.

340

©

9.8 CornacosaHue pobora-
rasoHokocusku c 6asoBou cTaHumen

@ | 3anyck poboTa-razoHOKOCUITKN
1 | Bo3mMoxeH Tonbko B TOM Cryyae,
€CIN OH NpaBUSIbHO NPUHUMaET
curHan nposoga ot 6a3oson
cTaHumn. (= 11.16)

MpoB..curd.npoeoaa

OTMeHa C NoMOoLLbIo
STOP

[MpoBepka curHana NpoBoAa MoOXeT
OJINTLCS HECKOMBKO MUHYT. [py HaxaTnm
KpacHon kHonkn STOP Ha BepxHen
CTOpPOHE YCTPONCTBA COorfiacoBaHue
npepbIBaeTCs, NpY 3TOM OCYLLECTBAeTCS
nepexog K npedblayLemMy atany mactepa
YCTaHOBKM.

N Basosas cranums 16:21 {7} B2

A CurHan npoeoaa OK
A-
(el

CurHan nposoaa OK:
Ha ancnnee nosensercsa TekcTt
«Curnan nposoga OK». Po6oT-

o~
2

ra3oHoKocurka n 6azoas cTaHums
cornacoBaHbl Hagnexaiumm obpasom.

©

Haxatnem kHonkun OK cnepnyeTt
NPOAOIKUTL NEPBOHAYASTbHYIO
YCTaHOBKY.

e | MI632 C, Ml 632 PC:

1 | Mocne ycnetwHoro cornacosaHus
AKTMBUPYETCS PEXUM MUTAHNSA
«GPRS». (= 11.11)

HeT curHana nposopaa:

Ha ancnnee nosBnsieTcsa TekcT
«HeT curHana nposofa».
Pob6oT-razoHokocunka He
NpVYHUMaeT CUrHan nNpoBoAa.
MoaknounTb 6a30BYH0 CTAHUMIO K
3MNeKTpoceTn UNn NOACOeANHNTL
OorpaHn4MTENbHbIN NpoBog K 6a3oBon
CTaHUMW, Nocne yero NpoBepuTb
CBETOAMOAHbIN MHAMKaTOP Ha H6a3oBon

cTaHummn. (= 13.1)

=
AQ L ]

~J

=
>

MNocne HaxaTus kHonku OK
npouecc cornacoBaHus
nosTopsieTcs.

HenpaBunbHasa NONAPHOCTb
curHana nposopja:

Ha aucnnee nossnseTcsa TekcT
«[lMopkroveHna nepenyTaHbl
nnu iMow 3a npegenamu». PoboT-
rasoHOKOCUIIKA MPUHMMAET CUrHan
npoBoAa C HENPaBUIbHOWN NOMAPHOCTbIO.
MocTaBnTb poboTa-ra3oHOKOCUIIKY Ha
6a30BYyI0 CTAHLMIO UK NPaBUNIbHO
NOACOEAVHNUTb KOHLbI OTPaHNYNTENBHOIO
nposoaa k 6a3oBon CTaHUMW.

MNocne HaxaTus kHonku OK
npouecc cornacoBaHus
nosTopsieTcs.

(2]

MpoBepka curHana nposopja:
Ha gucnnee nossnseTcsa TekcT
«[Mpos.curH.nposoga». PoboT-
ra3oHoOKOCUIIKa NPUHNMaeT

=

0478 131 9225 A - RU



CUrHan NpoBoAa C NoMexamu.
K BO3MOXHbIM NpUYMHaM OTHOCATCA
TOKOMpPOBOAALME Noa3eMHble kabenu,
ene3obeToH nnn cosgaroLme noMexm
MeTansbl B noyse nog 6a3oBon CTaHUMen.
[Nomexun curHany npoBoAa Takke MoryT
co3gaBaTb CMOTaHHbIM ceTeBol kabenb
B6M3Kn 6a30B0OM CTaHUMN UNn
NMOCTOPOHHWE CUrHanbl (HanpumMep,
curHan gpyrovi 6a3oBoN CTaHUMM).

Mo BO3MOXHOCTU crieayeT yCTpPaHUTb
WNCTOYHUK MOMEX U YCTaHOBUTb
6a30Byt0 CTaHUMIO B APYTOM MecTe.

MNocne HaxaTnsa kHonkn OK
npouecc corflacoBaHuns
noBTOpSiEeTCS.

©

e | ECnv HeBO3MOXEH KOPPEKTHbIN
1 | npuem curHana nposoga, a
onncaHHble Mepbl HE MOMOratoT,
cnepyeT obpatuTbCs B
cneumann3MpoBaHHbIN LIEHTP
VIKING.

9.9 MNpoBepka ycTaHOBKU

&\“ OrpaHun4yeHne 16:22 ﬁl@
- _}_ [OBuratbcsa
no kKparo

3anyck TecTa ocyLlecTBnseTcs
HaxkaTneM KHonkn OK — npu 3TOM HOX
KOCUJIKN HE aKTUBUPYETCA.

0478 131 9225 A-RU

M1 632 C, MI 632 PC:

B xopne TecTa onpenensieTcs 3oHa
6a3bl pob0Ta-razsoHOKOCUIIKM.

(= 14.5)

7S

iMow gBuxertcsa
no Kpato

23 m

OcTaHOBKa C NOMOLLbIO
KHonku STOP

Bo Bpems o6be3fa no kpato cneayet uatm
3a po60TOM-ra30HOKOCUSKOW U CneguTb
3a TeM, YTobbl

— POoBOT-ra3o0HOKOCUIIKA NPoe3XKar fno
Kpato CKalLMBAEMOro y4acTka COrfiacHo
nnany,

— coBnagann pacCTtoAaHnAa oo
NPensTCTBMIA U rPaHnL, CKalMBaeMoro
y4vacTKa,

npaBunbHO paboTtanu dyHKUUN
Bble3ga 13 6a3oBon CTaHUMN 1
YCTAQHOBKM Ha CTaHUMIO.

Ha aucnnee otobpaxaeTcs nponaeHHoe
paccTosiHue — 3TO 3HaYeHne B MeTpax
TpebyeTca AnA HaCTPONKN MCXOAHBIX
ToYek Ha KpOMKe CKalLMBaAEeMOro yqacTka.
(= 11.15)

e B HyXHOM MecTe crneayeT cyntaTb U
3anucatb oTobpaxkeHHOe 3HayeHue.
[Nocrne nepsow ycTaHoBKM Heo6X0AMMO
BPYYHYIO 334aTb UCXOLHYH TOUKY.

O6besn no Kpato npepbiBaeTcs
aBTOMaTUYeCKM Npu Haesae Ha
NPenAaTCTBUA UNW Npu Bbe3ae Ha KpyTon
CKJIOH, a TakKe BPYYHYO HaXxaTnem
KHomkn STOP.

e Ecnu npoBepeHune Tecta 6bino
npepBaHO aBTOMATUYeCcku, cnepyeT
OTKOPPEKTUPOBaTb NOSIOXeHNe
OrpaHMYNTENBHOIO NPOBOAA UMK
ybpaTb NpenaTcTBuS.

e [lepen npogonxeHmem obbesna no
Kpato yyacTka MpoBepUTb MOSIOXeHNe
poboTa-ra3oHOKOCUIKN. Y CTPONCTBO
[JOJIKHO CTOATb MO0 Ha
orpaHnyuTensHoM nposoge, nnbéo
BHYTPM CKaLLMBAEMOro y4acTka, npu
3TOM ero nepefHss CTOpoHa AOIMKHA
6bITb 0bpaLLeHa K orpaHN4nMTeNbHOMY
nposoay.

MpoposkeHne nocrie npepbiBaHUA:

& MNpoeeputb kpai  16:30 El i

Mpoponmxutb
a ABWXEHMeE No Kpak

. -

MpopomkuTb o6be3n no kpar nocne
npepbiBaHus, Haxas [a.

Ecnn HaxaTtb Het, 06be3g,
OrpaHNYnNTENDBbHOIO NpoBoAa
3aBepLlaeTcs, N oCyLLecTBAsieTcs
nepexop, K cneayroLiemMy aTany Mactepa
YCTaHOBKM.
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KomnaHnusa VIKING pekomeHayeT
He npepbiBaTh TeCT. BO3MOXHbIe
npobnembl Npu obbe3ae no kparo
CKallMBaeMoro y4acTtka unm
napkoske MoryT 6biTb He
pacno3HaHbl.

(7S

Mpn HeobxoanMOCTM TecT nocre
NepBOW YCTAHOBKN MOXHO
nostoputb. (= 11.14)

3aBeplueHune TecTa:

Mpu NapkoBke Nocre NPOXoX4eHUs
MOSTHOTO Kpyra OCyLLECTBIISIETCS NEPEXOS
K crnegytoLeMy dTany Mactepa
YCTaHOBK!.

Pacuet HOBOro
njaHa KoweHus

OTMeHa € NoMoLbI
STOP

OTtobpaxaeTcs nporpaMmma Ha
NoHeAeNbHUK, MYHKT MeHI0 @
MopTBepAUTL Nporp.Ha AeHb
AKTVBUPOBAH.

AKTUBHOE BpeMs NoKa3blBaeMOro
OHA noaTeepxaaetcs kHonkon OK,
oTobpaxaeTcs nporpaMmma Ha
cnenyowmnin AeHb.

e | Ha Hebonblumx yyacTkax ans
1 | KoweHuns ucnonb3ytoTcs He Bce

VoeT pacyeT HOBOrO MNaHa KoLleHusl.

C nomoLpbto KpacHoM! kHomnku STOP
CBepXy Ha yCTpOWCTBE MOXHO NpepBaThb
npouecc.

9.10 NMporpammupoBaHue pobora-
ra3oHOKOCWUJIKN

16:32 {7} ICT0

—\ C
0, Ckaw. yyactok

A
500 m?

700 m?

v

BeecTtu pa3mep nnowanun razoHa v @
nogTeepantb OK.

@ | YCTaHoBMEHHble 3aKpbITble 30HbI

1 | vnm pononHuTenbHbIE 30HbI He
YYUTbIBaTb NpY pasMepax
CKalLMBaEMOro yyacTka.
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MnaH koweHus

MopaTBepXpaTh Kaxabii AeHb
no otpen. WIn N3MeHUTb
aKTMBHOe BpeMsi

Yka3aHue «lloaTeepxaaTb KaXabii
LEHb MO OTAES. U U3MEHUTDb @
aKTMBHOE BpeMsi» NOATBEPANTb
HaxxaTmem kHonkn OK.

ﬂ Mporpam.Ha neHb 16:34 Elljl
BT CP 4T NT Cb BC

@ MoaTBEpAUTb Nporp.Ha AeHb

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

@ HoBoe akTMBHOE BpeMms

OHU Hegenw. B aTom cny4vae
AKTUBHOE BpeMs He MOSIBIIAEeTCS,
NYHKT MEHI0 «Y[anuTb Nporpam.Ha
LeHb» oTcyTcTByeT. [MporpamMmel Ha
beHb 6e3 akTUBHOro BpeMeHu
LOIMKHbI ObITb Takke
noarsepxaeHbl KHorkon OK.

lMoka3blBaeMoe akTUBHOE BpeMsi
MO>XHO U3MeHUTb. [Insa 3Toro
cnenyeT BblbpaTb HY>XHbIN

WHTEpPBaJ BPeMeHW KHOMKON ynpasneHnsi
N OTKPbITb, HaxaB OK. (= 11.7)

Ecnun TpebyeTca gononHuTenbHoe
aKTBHOeE Bpems, criegyeT BbibpaTb &
NyHKT MeHio HoBoe akTuBHOE

BpeMS 1 OTKPbITb ero, Haxas OK. B okHe
BblbOpa YyCTaHOBUTbL MOMEHTbI Havana u
KOHL,@ HOBOrO aKTMBHOIO BPEMEHU 1
noaTeepanTb kHonkon OK. B aeHb
BO3MOXHO [0 TPex NepuofoB aKTUBHOMO
BpeEMeHW.

Ecnun Bce nokasaHHble nepuogbl
AKTMBHOIO BPeMeHW A0MkKHbI ObITb X
yhaneHbl, criegyeT BblbpaTb MNyHKT

MeHI0 YaanuTb nporpam.Ha AieHb 1
noaTesepAnTb KHonkon OK.

0478 131 9225 A - RU



g Mporpam.Ha aeHb 16:36 ﬁlm

/\ 3anpeLleHo npucyTcTene
<\ MOCTOPOHHMX 1L B 30HE KOLLEHUA

NMH BT CP 4T NT Cb Qg:ls

@ MoaTBepAuTb Nporp.Ha AeHb

9 HoBoe akTuBHOE Bpems

[Nocne noaTBepXaeHus NporpamMmebl
Ha BOCKpeceHbe oTobpaxkaeTcs
nrfaH KoWeHnA.

©

16:37 {7} (10

(U]
MnaH KoweHnsA

N3meHnTb

Haxatnem Ha OK nogTteepxgaetca
oTobpaxaeMblli NIaH KoweHus,
Nocsie Yero Bbl3blBAeTCSA NOCeLHNI
Lar MacTepa yCTaHOBKU.

©

Ecnu TpebytoTcs usmeHeHus, cnegyet
BblbpaTb U3MeHUTb 1 oTAEeNbHO
YCTaHOBUTb NepnoAbl aKkTUBHOIO
BpeMeHM!.

0478 131 9225 A-RU

B NepuoAbl aKTUBHOIO BPEMEHMU.
CriegyeT COOTBETCTBYHOLUM
obpaszoM 3annaHnpoBaTb akTUBHOE
Bpems.

Kpome Toro, yuntbiBanite MeCcTHble
HOPMbI MO NCMOSIb30BAHNIO
poBOTOB-ra30HOKOCUIIOK, a TaKxKe
yKasaHusi, npuBefeHHbIe B rMaBe
«TexHuka 6e3onacHocTn» (= 6.),
npv HeobxoAMMOCTU U3MeHsANnTe
nepuoabl akTVBHOro BpeMeHun
Cpasy unu nocrie 3aBepLueHnst
nepBow YCTaHOBKWN B MeHI0 «[1naH
KoLeHusa». (= 11.6)

Mpexnae Bcero crieqyer y3HaTh B
KOMMETEHTHOM opraHe, B kKakoe
BpPeMs CYTOK pa3peLueHo
NCMosb30BaTb YCTPONCTBO.

9.11 3aBepLueHMe NepBON YCTaHOBKMN

Y6paTb BCe NOCTOPOHHNE

A npeameTbl (Hanpumep, NrpyLuKu,
WHCTPYMEHTbI) CO CKallMBaemMoro
y4JacTka.

AKTUBUPOBaAH YPOBEHb 3aLUUThI
«Het». KomnaHusa VIKING
pekoMeHAayeT BblbpaTb OAVH U3
YPOBHeEN 3aWuTbl «HU3K.»,
«Cpep.» unmn «Bbicok.». Takum
obpa3oM rapaHTupyeTcs, 4To
NMOCTOPOHHME N1LA HE CMOryT
N3MEHUTb HACTPOWKK, a poboT-
ra3o0HOKOCUSIKa He CMOXeT
paboTatb C Apyroi 6asoBo
cTaHuuen. (= 11.16)

MI 632 C, Ml 632 PC:

Komnanua VIKING pekomeHayeT
LOMNOMHUTENbHO aKTUBUPOBATb
3awmty GPS. (= 11.16)

M1 632 C, MI 632 PC:

@ Mocrne nepBoit yCTaHOBKM

3aI'IyCTI/ITb npunoxeHune

Tenepb MOXHO 3anycTuTb
npunoxeHue VIKING iMow

iMow roTtoB k paboTe

VIKING pekomeHayeTt
yBenn4YnTb YpoBeHb
3awmThbl

3aBepLunTb NepByo YCTaHOBKY,
Haxas kHonky OK.

©

YT106bI MOXHO 6bINTO BOCMONb30BaTLCA
BCeMU pyHKLUsIMM poboTa-
rasoHOKOCUIIKM, Ha CMapTdoHe nnm
MIaHWEeTHOM KOMMbIOTEPE C MEILLMMCS
VIHTepHeT-coefMHEeHNEeM 1 BCTPOEHHbIM
GPS-npuemMHmkomMm Heobxoanmo
ycTaHoBuTb npunoxexue VIKING iMow.
(= 10.)

3aKpbITb AManorosoe okHO, HaXas @
kHonky OK.
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9.12 NMepBbIN NpoLecc KoweHus nocse
nepBoOW yCTaHOBKU

Ecnun okoH4aHue nepBon yCTaHOBKM
coBrnagaeT ¢ NepruoaoM aKTUBHOrO
BpeMeHu, To poboT-razoHoKocurka cpasy
HaymMHaeT 06paboTKy CKalmMBaeMoro
y4yacTka.

3anyck KoweHus

‘ Het

Ecnv okoHuyaHne nepsoin yCTaHOBKM
NPONCXOAUT BHE aKTUBHOTO @
BPEMEHMU, TO NPOLIECC KOLLEeHUS

MOXHO HavaTb, HaxaB kHonky OK. Ecnu
pob0oT-rasoHOKOCUIIKa He AOSMKeH
HaYMHaTb KOLLUEeHWe, TO crieayeT BblibpaTb
«HeTt».
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10. MpunoxeHue VIKING

iMow

Mopgenu M1 632 C, Ml 632 PC ocHalleHbl
hyHKUMEN ynpaBrieHnsl C NOMOLLbHO
npunoxeHus VIKING iMow.
MpunoxeHne MOXHO CKayaTb B
COOTBETCTBYIOLLIEM MarasnHe
NpUNoXeHUn ans mobon ctaHaapTHoOn
onepaunoHHON CUCTEMbI.

rnase «TexHuKa 6e30nacHoCTW»,
pacnpocTpaHATCA Ha BCeX
norb3oBarenern NpUNoXeHus
VIKING iMow. (= 6.)

2 [Npennucanun, npuseneHHbIe B

AKTBauus:

YT106bI NpUNoOXeHne n poboT-
rasoHoOKoCKIIKa MornvM obMeHnBaTbCs
OaHHbIMK, YCTPONCTBO 1 aapec
3MEeKTPOHHOW NoYThI BNagensua AOMMKHbI
ObITb aKTMBMPOBaHbI
crneunanun3npoBaHHbiM LieHTpoM VIKING.
Ha agpec 3neKTpoHHON NOYThl NPUXOASAT
KOA, 1 CChINiKa AN aKTuBaLuu.
MpunoxeHue VIKING iMow Heobxoanmo
YCTaHOBUTb Ha cMapTdOoHe nunu
NAAHLWETHOM KOMMNbIOTEPE C UMEILLUMCS
NHTepHeT-coeanHeHneM 1 BCTPOEHHbIM
GPS-npuemHukom. MNonyyaTenb
SMEKTPOHHOW NOYTbl aBTOMATNYECKN
CTaHOBUTCA aAMUHUCTPATOPOM 1
OCHOBHbIM MOfb30BaTesNeM MPUNoXeHus,
Y KOTOPOro nmeeTcs OCTYN KO BCeM
DYHKUMAM.

o | Heobxooumo coxpaHuTb agpec

1 | anexTpoHHoIt NouTkl 1 Napons,
yTobbI NOCIe CMeHbl CMapTdoHa
WM NNAHLWETHOro KoMMbloTepa
MOXXHO 6bINO NOBTOPHO YCTAaHOBUTb
npunoxeHue VIKING iMow
(ranpumep, nocne ytepu
MOBUITLHOTO YCTPONCTBA).

O6meH gaHHbIMU:

Mepenava aaHHbIX ¢ poboTa-
rasoHOKOCUIKM B VIHTepHeT (cepsuc M2M)
BKJTHOYE€HA B CTOMMOCTb MOKYMKA 1
6ecnnartHa B TeveHue 3 neT. Nepep
OKOHYaHMeM Cpoka AeNCTBUA [oroBopa
Ha Aucnnee n B NPUIOXeHUN NosiBUTCA
COOTBETCTBYIOLL,Ee HaNnoMUHaHue,
OOMOJSTHUTENbHbIA AOrOBOP MOXHO
3aKMNYUTb B CMELMann3vpoBaHHOM
ueHTpe VIKING.

Mepenaya AaHHbIX OCYLLECTBMAAETCA B
onpeferneHHble NPOMEXYTKN BpeMeH!,
NMO3TOMY MOXEeT 3aHMMaTb HECKOSbKO
MUHYT.

Mpun oTnpaBke AaHHbIX U3 NPUIIOXEHUS B
VIHTepHET BO3MOXHbI AOMNOMHUTESbHbIE
pacxofpbl Ha nepefayvy AaHHbIX COracHoO
Baluemy forosopy C onepaTtopom COTOBOW
CBA3M UNu ViHTepHeT-npoBangepom. 3Tn
pacxoabl Bbl onnaynsaete
CaMOCTOSITESbHO.

o | pu oTCyTCTBMM NOAKITHOYEHMNS K
1 | MobunbHoii ceTn 1 NpunoxeHus
3awmTta GPS pabotaet 6e3
yBeOOMISIEHMI NO DNEKTPOHHOWN
noyte n SMS.

OCHOBHbIe (OYHKLMMN NPUSOXEHNS:

— MpocMoTp 1 pefakTMpoBaHWe NnaHa
KOLLEeHMS

— 3anyck KoweHus

— BkntoyeHune u BbikoveHne
ABTOMATUYECKOro pexmnma

— OTnpaska poboTa-ra3aoHOKOCUIIKM Ha
6a30Byl0 CTaHLUMIO

— KolleHune B xernaemMom 30He:
XXenaemas 30Ha — 370 30Ha Ha
CKalUMBaeMOM yyacTke, KoTopas
3a4aHa C MoOMOLLbo cMapTdoHa nnm
nnaHweTHoro komnbtotepa. C
nomotbto GPS-nprvemHuka

0478 131 9225 A - RU



MOBWBHOro YCTPONCTBA
yCTaHaBNUBAETCA LeHTparbHas Touvka
Xenaemon 30HbI, a Takke 3agaeTcs
panunyc BOKpYr 3TOW KOOPANHATDI.
Pob6oT-rasoHokocurka nepemerlaercs
BAOSb OFPAHNYUTENBHOMO NPOBOAA B
Xenaemyto 30Hy W BbIMOSIHAET TaM
KoLleHue.

— VI3meHeHue patbl N BpemMeHu

VI3MeHeHVe nnaHa KoleHus,
A 3anyck npouecca KoleHus,
BK/TOMEHNE U BbIKITOYEeHne
aBTOMATUYECKOro pexmMma,
oTnpasBka poboTa-razoHOKOCUITKN
Ha 6a30BYI0 CTAHLMIO U U3MEHeHne
OaTbl 1 BpeMeHU MOTyT BbI3BaTb
HeOXMOAHHbIE OJ151 OKPY>KAOLLLMX
nogen gencreus. MNMostomy nepen
nobuiMn gencTemamm poborta-
ra3oHOKOCUIKM Heobxoaumo
BCerga npenynpexaarb
HaxXOAALLMXCS HA y4acTke Nofen.

— 3anpoc nHopmMaLmmn 06 yCcTpoicTee 1
MecTononoxeHun poboTa-
ra30HOKOCUITKU

— [NpucsoeHue nmeHn poboTty-
rasoHOKOCUIIKE

— BBopg Homepa mobunbHoro TenedoHa
Ans SMS-paccbinku

— W3MmeHeHVe afipeca 3MeKTPOHHOM
MOYTbI U YYeTHbIX AaHHbIX ANs BXoAa B
NpUoxeHne

— [JobasneHve HOBbIX Nornb3oBaTenen u
co3aHune rocTeBoro Joctyna Ans
BPEMEHHOro UCNosb30BaHUA
npunoxeHns. [JobasneHHble
nornb3oBaTeny UMEeIT NLLb

OrpaHWYeHHbIN AOCTYN K OYHKLUMOHASY.

0478 131 9225 A-RU

11.1 Yka3aHus no ynpasfieHUIo

e [pu Heo6X0AMMOCTU BbIHYTb NySbT
ynpasnexus. (= 15.2)

KHonka ynpasnenus (1) cnyxut ans
HaBUrauuy B MeHI0, HaCTPOWKN
noareepxaarTcs kHonkon OK (2) n meHto
oTKpbiBatoTCA. Haxa kHonky Haszag (3),
MOXHO B Nt060 MOMEHT BbIATU N3 MEHIO.

14:57 {740

‘ naBHoOe MeHK

i e

lMNnaH koweHusA

KomaHabl

Y

Hacrtpouku

®

NHdopmauusna

MaBHOE MEHI0 COCTOUT U3 4 NOAMEH!O,
npeacTaBrneHHbIX B BUAE SKPaHHbIX
knasuLl. BoibpaHHOe NoAMeH!I0 BblaeneHo
YepHbIM LIBETOM U OTKPbIBAETCA Mpu
HaxaTum kHonkn OK.

MT HacTpownku 15:03 El in

o LSRG &

iMow

DaTunk poxan <"I">
Bpewms koweHus 00:30
3apepxka 00:00

Ha BTOpoM ypoBHe MeHIo oTobpaxatoTcs
COOTBETCTBYOLLME NOAMEHIO C
3aknagkamu.

3aknagkuv BbIBMparoTCsA HaXaTUEM KHOMKK
ynpasneHus BleBo Uiv BNpaso, NOAMEH0
- HXaTMeM KHOIMKW YNpaBfeHns BHU3 Unn
BBEPX.

AKTVBHbIE 3aKMaaKn UMY NYHKTbl MEHIO
BblAeneHbl YepHbIM LIBETOM.

YKkaszaTernb NoroXeHus C NpaBoro Kpas
Amcnnes ykasblBaeT Ha TO, YTO eCTb eLle
W Apyrue 3anvcu B JaHHOM pasgene,
nepenTn Ha KOTOPble MOXHO NPY HaXaTun
KHOMKW yNpaBneHns BHU3 U BBEPX.

[MoAMEeHI0 OTKPbIBAOTCA MPU HAXaTumn
kHonkn OK.
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@ AKTUBHOE Bpems
MH 08:00-12:00

'4
@ AKTMBHOE BpeMmsi BbIKJ1.
f M3MeHUTb aKTUBHOE BpeMs

x YpanuTb akTUBHOE BpeMmsi

B nogmeH0 MMeeTCsi CNINCOK oMU,
AKTUBHbIE MYHKTbI B CMUCKE BblAEMeHbI
YyepHbIM LBeTOM. [Mpu HaxkaTum kHonku OK
OTKPbIBAETCSA OKHO Bblbopa nn
[MarnoroBoe OKHO.

OkHo Bbl6opa:

Bara 10:00 {7} (10
A A A
23 06 2014
21 04 2012
v v v
AeHb Mecsy, lon

YCTaHOBOYHbIE 3HAYEHUSA MOXXHO
N3MEHATb HaXXaTMeM KHOMKWU yrpaBieHus.
AKTyanbHoOe 3Ha4eHue BblaeneHo YepHbIM
useToM. MNoaTBepxaeHNe BCeX 3HAYEHUN
BbINOnHsieTcst kHonkon OK.

346

AunanoroBoe OKHO:

Hosbin PIN-kop,
1234

‘ N3meHnTb

ECE

Ecnn nameHeHnsa gomkHbl 6bITb
COXpaHeHbl nnn coobLeHns HeobxoaMMo
noaATBEPAUTb, TO Ha AUCNiee NnoABNAEeTCA
[LuMaroroBoe okHO. AKTUBHas SKpaHHasA
Knasuia BblaeneHa YepHbIM LLBETOM.

[Mpr BO3MOXHOCTN BbiBOpa MOXHO Mpu
HaXaTuu KHOMKKW ynpasneHns Bneso nnm
BMNPaBo aKTMBMPOBaTb COOTBETCTBYHOLLYIO
3KPaHHYIO KNnasuLLy.

BbibpaHHas onuusi noaTBEpXKAaeTCs
kHonkon OK n HacTpolika nepexoauT B
MEHIO0 Ha YPOBEHb BbILLE.

11.2 upgnkaTtop cratyca

@ 4=

Bpems 3anycka 3apsag,
MH 10:00 95%

iMow rotoB k pa6ote
ABTOM. pex. BKJTHOYEH

n HOWKATOP CTaTyCa NoABNAETCA,

— eCcnu pexnm oxmaaHua poboTa-
ra30HOKOCUSIKM NpepbiBaeTcsa ns-3a
Haxatunm ntobon KHOMKu,

— €CJi1 B MaBHOM MEeHK0 HaXnMaeTcs
KHOMKa «Hasan»,

— Korpa yctponcTso paboTaer.

@ 4=

Bpewms 3anycka 3apsag
MH 10:00 95%

B BepxHen yacTn nHamkatopa nmeeTcs
ABa KOHUIyprpyeMbIX NOfisi, B KOTOPbIX
MOXeT 0TOBpaXKaTbCA pasnnyHas
MHpopMauust 0 poboTe-razoHOKOCUIKe
Unun npoueccax koweHus. (= 11.13)

Mudopmaumsa o ctatyce 6e3
BbiNoJsiHAeMbIX aencteum — Ml 632,
Ml 632 P:

J iMow roTtoB k pabote
ABTOM. pex. BKIloYeH

B HWXHen YacTu nHamkaTopa v
oTobpaxaeTcs TEKCT «iMow roToB K .
paboTe» BMecTe C NpuBeAEeHHbIM

Ha pUCYHKe CMMBOJIOM U CTaTyCOM
aBTOMaTu4eckoro pexuma. (= 11.5)

Mudopmaums o ctatyce 6e3
BbinosiHAeMbIx gencremm — Ml 632 C,
MI 632 PC:

0478 131 9225 A - RU



MI 632 PC

iMow rotos k paboTte
ABTOM. pex. BKIIIoOYEH
3awmta GPS Bkn.

B HwxHen YyacTtn nHankatopa
oTobpaxatotcs ums poborta-
rasoHokocunku (= 10.), Tekct

«iMow roToB k paboTe» BmMecTe ¢
npvBeAeHHbIM Ha PUCYHKE CYMBOSIOM,
CTaTyCOM aBTOMATU4ECKOro pexuma

(= 11.5) n uncopmauumen o 3awumte GPS
(= 11.16).

Mudopmaums o ctatyce Bo Bpems
BbINOJSIHEHUS AeNCTBUN — BCe MOAENMN:

Ve .
]um iMow ckawuuBaeT rasoH

©™

[Mpwn BbINONHEHNN Npouecca Vi
KOLEeHUs Ha AVChriee nosiBRsitoTcs @™
TeKCT «iIMOwW CKalUMBAET ra3oH» n
COOTBETCTBYIOLMIN CUMBOJ1. TekcToBas
NHOPMaLNS U CUMBOJT U3MEHSIOTCS B
3aBUCMMOCTU OT BbINOSTHAEMOr0
npouecca.

BHumaHue
iMow 3anyckaeTtcs

MNMepen Nnpoueccom KolieHus
nosiBRsieTcs TekcT «BHumaHue — iMow
3anyckaeTcs» BMecTe C
npeaynpexaalowmnmM CIMBOSIOM.

0478 131 9225 A-RU

Muratowan noacseTka gucnnes u
3BYKOBOW CUrHan OOMONHUTENbHO
YyKa3blBalOT Ha NPeACTOALLNIA
3anyck Asurartenst Kocunku. U nuwb
yepes HeCKOSMbKO CeKyH[, nocne
TOro, kak poboT-rasoHoOKOCUIIKa
Hayan ABWXeHWe, BKIoYaeTCs HOX

KOCUITKU.
=l

7S

KoweHue no kpasm:

Moka poboT-razoHoKocuIka
obpabaTtbiBaeT Kpan cKalMBaeMoro
yyacTka, otobpaxaeTcs TekcT «Kpan
cKallMBaeTcsa».

MepemeuieHne Ha 6a3oByto
CTaHLMIO0: @
Ecnn poboT-razoHokocuska
BO3BpaLlaeTcsa Ha 6a3oByto CTaHUMIO, Ha
ANcCrree nosiBNseTcs COOTBETCTBYHOLLAA
npuanHa (Hanpumep, «AKKyM.
pa3psaguncsa», «KolweHne 3aBepLUeHo»).

3apsaka akkymynstopa:
Mpu 3apsake akkymynaTopa *
NOSIBNSAETCA TEKCT «AKKYMYNSATOP
3apsHKaeTca».

OTob6pakeHne coobeHum — Bce
mopenu:

3a npegenamm
MocTaBuTtb iMow
Ha CKalll. y4acToK

11 14.11.2014 12:33 M1135

Ownbkmn, HencrnpaBHOCTU K
pekomeHaaumm oTobpaxaloTcst BMecTe C
npeaynpexaarLwmMm CUMBOSIOM, 4ATOW,
BpemMeHeM 1 kogoMm coobLieHns. Ecnn
AKTMBHO HECKOJSTbKO COOBLLEHNI, TO OHU
NOSIBNSAOTCA NonepemMeHHo. (= 24.)

Ecnmn poboT-rasoHokocunka rotos K
pabote, coobLieHne n
nHdopMaLmsa o CTaTyce CMEHSIT
Apyr apyra.

o

11.3 NHcpopMauUnOHHbIV pa3aen

B npaBom BepxHeM yrny aucnnes
oTobpaxaeTcs crneaytoLlasi MHdopmaums:

1. YpoBeHb 3apsga akkyMynaTopa uam
NPOLLEeCC 3apsAaKu

2. CraTyc aBTOMaTM4EeCKOro pexuma
3. Bpewms

4. CurHan mobunbHon cesasu (Ml 632 C,
Ml 632 PC)

1. YpoBeHb 3apsga:
CYMBON aKKyMYJIATOPA CITyXUT
LN UHOVKaUMM yPOBHA 3apaaa.

HeT nonoc — akkyMynsitop
paspsikeH

1-5 nonoc — akkyMynaTop YacTUYHO
paspskeH

6 NONoC — akKKyMynsTOpP NOMHOCTbIO
3apshkeH

EEER200

34

~

PT ES

Cs

LT



Bo BpeMms 3apsaakm BMeCTo cuMBorna @
AKKyMYyIATOpPa NoABMAETCA CUMBO
CeTeBoro wTtekepa.

2. CtaTyc aBTOMaTU4yeckKoro -1
pexuma: t
[Mpwn BKNIOYEHHOM aBTOMAaTUYECKOM
pexume Ha gucnnee otobpaxaeTcs
CMMBOJT aBTOMaTM4Y€eCKOro pexuma.

3. Bpems:
Tekylwee Bpems otobpaxaeTtcs B 24-
YacoBoM chopmare.

4. CurHan mobunbHomn x
cassn: Al il
YpoBeHb curHana H x H
MobunbHon cetn (GPRS) ||| ] |I
oTobpaxaeTcs B Buae 4 |HH >I<|]H
nornoc. Yem 6onbLue " '
3akpaLLeHO NoJIoC, Tem flyule ] HH ZEHH
npuem curHana. H % H
HebonbLuoi cMMBON «X» Hag, ”DH ”DH
3TVIMU NOMOCaMU O3HaYaeT 71|
oTcyTCcTBUE VIHTEPHET- als

coegnHeHuna.

B xoAe nHnumanusaunm paanomMoayns
(npoBepky annapaTHOro 1 MPOrPaMMHOro
obecneyeHus, Harnpumep, nocre
BKItO4EHUSI POBOTa-ra3soHOKOCUITKI)
NoABNAETCA 3HaK BOMNpoCa.

11.4 MMaBHOE MeHI

14:57 {7 I

‘ FnmaBHOe MeHIo

i ik

MnaH KkoweHusn

KomaHabl
® oY
NHdopmauusa HacTporiku

[MaBHOe MeHIo nosiBnsaeTcs, ‘

— €eCnu oCyLecTBNsAeTCA BbIXo4, 13
MHAMKaTopa cTaTyca (= 11.2)
HaxaTmem kHonku OK,

— €eCnu BO BTOPOM YPOBHE MEHH0
HaXXMMaAEeTCs KHoMnka «Hazaa».

1. KomaHgpb! (= 11.5) |——I-I
3abnokunposaTb iMow

ABTOM. PeXnM BKI1. U BbIKS.

Ha 6a3oByto cTaHuumto

Py4Hoe ynpasneHune

3anyck KoweHus

3anyck KOLUEeHUS C 3a[,ePXKom
MponycTuTb cnepytoLiee akKTMBHOE BPeMst
Koww. no kpasm

2. MnaH koweHusn (= 11.6) U U
[porpam.Ha neHb
[porpam.Ha Hega.

3. UHdopmauus (= 11.9) @
CoobLueHus

CobbiTns

Craryc iMow

CraTyc rasoHa

Cratyc pagmomopyns (Ml 632 C,

MI 632 PC)

4. Hactpouku (= 11.10) [
iMow “
YcTaHoBKa

Be3onacHocTb

Cepsuc

Ob6nactb gunepa

11.5 KomaHgbl

|1| KomaHnpbl 10:27121@
4
7 4 @ o wie
3abnokupoBaTb
iMow

BbibpaTb HyXHY KOMaHAY C MOMOLLbO
KHOMKW yNpaBfieHUsi 1 akTBMPOBaTb,
HaxkaB kHornky OK.

. 3abnokupoBaTtb iMow

. ABTOM. pex. BKIT./ABTOM. peX. BbIKI1.
. Ha 6a3oByto ctaHumio

. PyyHoe ynpasneHue

. 3anycK KolleHus

. 3anycCK KOLIEeHMA C 3a4epPXKOMN

N o 1 A W N =

8. Kouu. rno kpasm

1. 3abnokupoBatb iMow:

. MponycTuTb cnepytollee akTMBHoe
aKTMBMPOBaTb
Bnok. ycTp-Ba.

Bpems
[na nebnokMpoBkM HaxaTb

M306paxeHHy KOMOMHALMIO KHOMOK.
(= 5.2)

2. ABTOM. pex. BK./
ABTOM. pex. BbIKJ1.: 71
[MNpn BKNOYEHHOM

aBTOMaTM4eCKOM pexume Ha
UHOUKaTope cTaTyca NosBISAETCA TeKCT
«ABTOM. peX. BKIOYEH», PAOOM C
C/IMBOJIOM aKKyMYrsiTopa B MEH0
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oTobpaxaeTcs CMMBOST aBTOMATUYECKOro
pexvmMa. PoboT-razoHoKoCuIKa
obpabatbiBaeT cKaluMBaeMbI y4acTOK
MOMHOCTbIO B aBTOMATUYECKOM peXume.
[Mpn BbIKSIIOYEHHOM aBTOMaTU4YECKOM
pexume Ha MHAMKaTope cTaTyca
NoOsIBNSIETCA TEKCT «ABTOM. pex.
BbIKIOYEH», NepUoAbl aKTUBHOMO
BPEMEHU B NNaHe KOLLeHNs He
AKTMBMPOBaHbI (Ceporo LuBeTa).
CkawvsaeMmblit y4acTok obpabaTbiBaeTcs
He B aBTOMaTUYECKOM pexXnMe.
[Mpouecchl KoLweHnsA 3anyckaroTcs
KOMaHAaM1 «3anycK KOLEeHNsA» 1 «3anyck
KOLLEHUSA C 3a[,ePXKOM».

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | ABTOMaTUYECKNIT PEXIM MOXKHO
TakKe BKNYaTb/BbIKNIOYaTb C
NOMOLLIbIO NpUnoxeHus. Mocne
BbIK/TIOYEHMSA aBTOMATNYECKOro
pexuma C NOMOLLbIO NPUITOXEHUS
poboT-razoHoOKOCUIKa
BO3BpaLlaeTcsa Ha 6a3oByto
cTaHuuto. (= 10.)

3. Ha 6a3oByto cTaHuuiO:
PoboT-razoHokocurka

BO3BpalaeTcs Ha 6a3oByto -
CTaHUMIO U 3apsixaeT

akkymynsaTop. Mpu BKIOYEHHOM
aBTOMaTUYECKOM pexume poboT-
ra3oHOKOCWsKa BHOBb obpabatbiBaeT
CKallMBaeMmblIl y4aCTOK B CrieayroLnin
BO3MOXHbII NEPUOA, aKTUBHOIO BpEMEHN.

e | MI632C, MI 632 PC:

1 | OTnpasuTb poboTa-rasoHOKOCHIKY
Ha 6230BY0 CTAHUMIO MOXHO TaKxXe
C MOMOLLbIO NpurioxeHus. (= 10.)

4. Py4yHoe ynpaBneHue:

[a30H cKalmMBaeTcs BPY4HYIo.

M3 coobpaxeHuin 6ezonacHoCcTu

HOX KOCUIKN BKITHOYaeTCA

TONbKO B TOM Clly4ae, ecnin HaxaTb
kHorky OK 1 yaepxumBaTb ee B HAXaToM

0478 131 9225 A-RU

MOSIOXKEHUN, @ 3aTeM Takke HaxaTb
KHOMKY KOLUeHVs. YnpaBreHue
OCYLLECTBMAETCS C MOMOLLbIO KHOMKK
ynpasrnenus. (= 15.6)

5. 3anyck KoweHus:

Mocne aKTMBMpOBaHUS poboT- —"lo
ra3oHOKOCUIIKa aBTOMaTUYECKM L
3anyckaeT NpoLecc KOLeHUs.
Heobxoanmo ycTaHOBUTL Bpems
OKOHYaHMS KOLLEHUS.

Ecnn ycTaHOBNeH [ONONHUTENbHbIN
y4acTok, TO nocsie Haxatust kHorku OK
HeobxoAunMo onpenenuTb, rae byner
NPOn3BOANTLCA KOLLEHME: Ha
OOMOSIHUTENBHOM UM OCHOBHOM Y4acTKe.
(= 11.14)

CTaHAapTHYI0 YCTAHOBKY ANNTENBHOCTY
KOLLEHNS MOXHO M3MEHUTb B HACTPOIKaXx
YCTPOWMCTBA B MyHKTE «BpeMsi KoLLeHus».
(= 11.11)

@ | B maBHoM MeHo (= 11.4) N
1 | MoxHO akTMBMpOBaTh iz
KOMaHAy «3anycK KOLLEeHUs»
TaKKe HaXXaTUeM KHOMKMU
KOLLEHUA.

Ml 632 C, MI 632 PC:

KomaHaa «3anyck KoLleHus»
MOXeT BbITb TaKKe aKTMBNPOBaHa B
npunoxenun. (= 10.)

6. 3anyck KoweHus C
3aepXXKoWn:

Mocne akTMBMpoBaHus poboT-
ra3oHOKOCKITKa aBTOMaTUYECKM
3arnycKaeT NpoLecC KOLIEHNSs, HO C
3a4epXkon no BpemeHn. Heobxoanmo
YCTaHOBUTb BpeMs Hayana v oKoH4YaHus
KoLleHus.

Ecnn ycTaHOBNeH [ONONMHUTENbHbIN
y4acTok, TO nocne HaxaTtusi kHonku OK
Heobxoanmo onpenenuTb, rae 6yaeT
NPOV3BOAUTBLCSA KOLLEHME: Ha
[OMNOSHUTENBHOM UM OCHOBHOM y4acTke.
(= 11.14)

nll®

CTaHOapTHble YCTAHOBKU As
LNUTENBHOCTM KOLLEHWS UIIN 3a0ePXKKU
MOXHO M3MEHUTb B HACTPOMKaXx
YCTPOWCTBA B NyHKTax «Bpemsi KoLLeHusI»

unn «3agepxka». (= 11.11)
7. MponycTuTb cneayollee /\
mlll

aKTUBHOe BpeMS:
KomaHaom MoXHO
BOCMOSNb30BaTbLCA B TOM Clyyae,
ecnu poboT-ra3aoHOKOCUIIKA He JO0SMKeH
paboTaTb B CcrieayroLunn nepuos,
AKTMBHOro BpeMeHu (Hanpumep, npu
npoBeAeHNN BEYEPUHKN B Cady).

lNocne noaTeepXaeHnsa B cnenylowmn
nepuoa akTMBHOIO BPEMEHM KOLLEHWE He
npoun3BoamnTcs. 3abroKMPOBaHHbIN TaKNM
crnocobom nepmop akTUBHOIO BpeMeHU
BblAerneH B NnyiaHe KOLWEeHUs cepbiM
LBeTOM. DTOT nNepuog MOXHO CHoBa
NCNONb30BaTh A5 KOLWEHUS B MEHIO
«[Mporpam.Ha aeHb». (= 11.7)

Ecnn komaHaa BbINOSTHAETCS HECKOJTbKO
pa3 noapsa, To byaeT NOCTOAHHO
nponyckKaTbCs nocrnenyoLwuin nepnosa,
aKTUBHOro BpemeHn. Ecnn Ha Tekywen
Hefene He ocTaeTca Apyrnx nepuonos
aKTUBHOIO BPeMeHWU, NosiBseTCs
coobueHne «Cnepyrowlasn Hegens 6e3
KOLLEeHUs».

8. Kow. no kpasim:

Mocne akTnBMpoBaHus poboT-
ra3oHOKOCUIIKA CKaLLMBAET Kpas
obpabaTbiBaeMoro y4acrtka.
Mocne npoxoxaeHus Kpyra oH
BO3BpaLlaeTcs Ha 6a30BY0 CTAHLUUIO U
3apshkaeT akkyMynsiTop.

—
=1
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11.6 MnaH KoweHns

MnaH koweHun 17:30 Elml

Mporpam.Ha AeHb

Mporpam.Ha Hep.

CoxpaHeHHbIN NfaH KoleHuns
BbI3bIBAETCA B [NAaBHOM MEHI0
Yyepe3s MeHHo «naH KoLLeHNs».
[MpsiMoyronbHble y4acTKu Nop,
COOTBETCTBYIOLLVM AHEM O3HaYaoT
COXpPaHeHHbIE Nepnoabl aKTUBHOIO
BpeMeHu. KolleHne BbINonHAeTCA B
nepuoabl aKTMBHOIO BpeMEHM,
nomMeYeHHble YepHbIM LIBETOM, Cepble
NOBEPXHOCTN O3HAYAKT aKTUBHOE BpeMA
6e3 NpoLeccoB KOLLEHUS — Hanpumep, npu
BbIKITIOYEHHOM aKTUBHOM BpeMEeHU nnn no
komaHge «[MponycTuTb akTUBHOE BPeMsI».
(= 11.5)

A

° [pn BbIKNOYEHHOM

1 ABTOMAaTN4YECKOM peXnme BeCb
NjlaH KOLWEHUA HE aKTUBNPOBAH,
BC€ Nepunoabl aKTUBHOIO BpeEMEHU
OTMEeY€EHbl CePbIM LLBETOM.

Ecnu kHOMKy ynpaBrieHnst HaxaTb HaBepx
WU BHU3, TO MOXHO BbIBpaTb NOAMEH!O
MporpaM.Ha aeHb (= 11.7) unu
Mporpam.Ha Hep. (= 11.8) 1 OTKpPbITb
HaxxaTuem KHomnku OK.

Ecrnv nepuoapl akTUBHOIO BPEMEHN g
OTAEeNbHOro AHA AOMKHbI H6bITh
OTKOPPEKTUPOBAHbI, TOraa 3ToT

350

AeHb HeobX0AMMO aKTUBMPOBAaTb KHOMKON
ynpasrneHus (BNeso Ui BNpaso) 1
OTKPbITb NoAMeHI0 «[1porpam.Ha AeHb».

11.7 Nporpamma Ha AeHb

™ Nporpam.na gens 15:32 {71 CT
nH BT cp ut [l c& BC

08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

& HoBoe akTuBHOE BpeMsi

x YpanuTtb nporpam.Ha fieHb

B nepnonpbl akTMBHOro BpeMeHu ¢
rasio4yKom KOLUeHne paspeLueHo,
OHM BblAerneHbl B NfiaHe KoweHnsA
YepHbIM LiBETOM.

B nepuoapl akTMBHOro BpemeHu 6e3
raJjlodkum KoweHune He paspelleHo,

OHW BblAEeNEHbI Ha NJjlaHe KoLlleHnsA
CepbiM LUBETOM.

0

Cobritoaatb ykasaHus,
npueeneHHbIE B NaBe «AKTBHOE

Bpems». (= 14.3)

3anpeLueHo npucyTcTBue
NMOCTOPOHHUX NIL, B OMacHOW 30He
B NepUOAbl aKTUBHOIO BPEMEHMU.

MI 632 C, MI 632 PC:
PepaktupoBaHue nepuonos
AKTUBHOIO BPEMEHWN BO3MOXHO
TaKxKe C MOMOLLbIO NMPUMNOXEHNS.
(= 10.)

7S

CoxpaHeHHble Nepuobl akTUBHOIO
BPEMEeHW MOXHO BblbupaThb U
peAakTypoBaTh Mo OTAENbHOCTM.

HoBoe akTuBHOE BpeMsi MOXHO
[06aBnTb, eCrn COXpaHeHO MeHee 9
3 nepuoaoB aKTUBHOIO BPeEMeHU B

AeHb. [lononHUTEeNbHbIV Nepuos
AKTUBHOrO BPEMEHU HEe JOSKEH
nepecekaTbCA C ApyrMMu nepmnogamMun.

Ecnu poboT-rasoHokocusnka He
[LOJKEH KOCUTb B BbIOPaHHbIN AeHb, X
TorAa crnefyert BbiOpaThb MyHKT

MeHI0 YAanuTb nporpamM.Ha AeHb.

PepakTupoBaHue nepuoga akTUBHOIo
BpemMeHu:

@ AKTUBHOE Bpems

MH 08:00-12:00

%
@ AKTUBHOE BpemMs BbIKI.
’ N3mMeHUTb akTUBHOE BpemMs

X YpanuTb akTUBHOE BpeMsi

PyHKUMS AKTUBHOE BpeMS BbIKI. 7
unn AKTUBHOE BpeMS BKJ1. @

nossonsieT 6nokmposaTb Un @
nebnokuposaTtb BbI6paHHbIN

nepuoj akTMBHOro BpeMeHu Ais
aBTOMATUYECKOrO KOLLEHWS.

Vicnonb3ysi doyHKumMo M3MeHUTb
aKTUBHOE BPeMS, MOXHO U3MEHSATb
WHTepBasibl BpEMEHN.

4

Ecnu BbibpaHHbI nepuog,
aKTMBHOro BpemeHu 6orbLue He X
TpebyeTcs, Torga cnegyeTt BbibpaTb

MYHKT MEHI0 YAanuTb akTUBHOE BpeMs.
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Ecnu nHtepsanos speMeHu
HefoCTaToOYHO AJ1A TpebyeMblx
NpOoLeCCOB KOLLEHWI U 3apsaaKu,
HeobxoAnmo
YBENMYUTL/AONOMNHUTL Nepuoabl
aKTMBHOTO BPEMEHM UM COKpaTUTb
ANUTENbHOCTb KoLeHus. Ha
auncnnee nosisnsieTcs
COOTBETCTBYtOLLeE coobLLeHne.

(7S

11.8 Nporpamma Ha Heaento

Mporpam.Ha Hep. 11:02@@

© vzm. anut-Tb KoWeHMS

% HoBblit nnaH KolweHus

Bpemsi KoLeHus Ha Heaento MOXHO
YCTaHOBUTb B NyHKTe 3M. AnuT-Tb G
KOLWEeHMSA. YCTaHOBMNEHHOoEe

3HayeHVe paccynTaHo Ha pa3mep
CKalLMBaeMoro yyactka. (= 14.4)
Cobntogatb yKka3aHus, npuBeLeHHble B
rnase «/I3MeHeHne NPorpaMMmMpoBaHnNS».
(= 15.3)

e | MI 632 C, MI 632 PC:

1 | AnvTenbHOCTb KOLLEHUsT MOXHO
YCTaHOBUTb TaKke C MOMOLLbIO
npunoxenus. (= 10.)

KomaHaa HoBbiv nnaH koweHus Eq
yAansieT Bce COXpPaHeHHble

nepunoabl akTUBHOIO BpEMEHMU.
3anyckaeTcsa 3Tan mMactepa yCTaHOBKN
«[porpammupoBaHune poboTta-
rasoHokocunkm». (= 9.10)

0478 131 9225 A-RU

ECnn oKoHYaH1e HOBOro
NPOrpamMMUpOBaHSi COBMNALAET C
NepYoAOM aKTUBHOIO BPEMEHM, TO
po60T-ra3oHOKOCHSKA 3arycKaeT
aBTOMaTUYECKoe KOLLEHWeE nocsie
NOATBEPXKAEHNSA OTAEMNbHbIX
nporpamMm fHs.

7S

11.9 UHdbopmaumna

@ Nudopmauns 10:32 ﬁlm
0] @» o
CoobweHuns
PekomeHaaums BC 15:00
1. CoobuieHus: m
Cnncok Bcex akTUBHbIX oLnboK,

HencnpaBHOCTEN N pekoMeHaaunmn

C YKa3aH/eM BpeMEeHU 1X NoABeHNS.
Mpu 6ecnepeboiHon paboTe nosiBnsieTcs
TeKCT «HeT coobLueHniny.

MNogpobHOCTU coobLLEeHUA NOABMATCA
nocne Haxatua kHonkn OK. (= 24.)

2. CobbiTUA:

Cnuncok nocnegHux 4encTBun
po60Ta-razoHOKOCUSIKM.

MNogpobHocTn cobbiTuA

(BOMONHUTENbHBIN TEKCT, BPEMS 1 KOL)
NosIBNSKOTCSA Nocne Haxatus kHonku OK.

Ecnun HekoTopble gencrens
BO3HMKAIOT HEMPUBBIYHO YacTo, TO
Heobxoanmo obpaTuTbCs B
crneunann3vpoBaHHbIn LEHTP
VIKING, rae Bbl nonyunte
noapobHyto MHopmaumio.
Owmnbkun B 06bIMHOM pexnme
paboTbl oTobpaxatoTcs B
coobLeHunAXx.

o

3. Craryc iMow:
WHdpopmaums o pobore-
ra3oHOKOCUrIKe

@

— 3apsa:
ypOBeHb 3apsiga B NpoLeHTax

— OcT. Bpems:
OCTaBLUASACA ASIUTENbHOCTb KOLUEHWS
Ha TekyLleln Hefene B Yacax U MUHyTax

— [ata n Bpems

— Bpems 3anycka:
3anyck cregytoLuero
3annaHMpOBaHHOIO KOLIEHUS

— Kornmn4yecTtBo BCex 3aKOHUYEHHbIX
KOLLEHWNN

— Yachbl KowleHus:
OSINTENbHOCTb BCEX 3aKOHYEHHbIX
KOLLUEHU B Yacax

— YyacTok nyTu:
oblee npongeHHoe paccTosiHe B
MeTpax

— Ser.-No.:
cepuiHbIn Homep poboTa-
ra3oHOKOCUITKM yKa3aH Ha 3aBOA,CKON
Tabnuyke B OTAENEHUN NOL NyfbTOM
ynpasrieHus.

— AKKyMynsTop:
CepUIiHbIN HOMEP akKyMynsTopa

- MNo:
ycTaHoBneHHoe MO ycTponcTea
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4,
WNHdhopMaumsa o rasoHHOM

CraTyc rasoHa:

O

y4acTke

5.
(MI 632 C, MI 632 PC):

Ckall. y4acTOK B KB. MeTpax:
3Ha4eHne BBOAUTCS Npuv Nepsomn
YCTaHOBKe UI Npu nepeycTaHoBKe.
(= 9.4)

Bpems kpyra:

ONNTENbHOCTb NPOXOXAEHUS Kpyra
BOKpPYT CKalLMBaeMoro y4yacTka B
MUHYTax 1 cekyHaax

McxogHble Touku 1 — 4:

paccTosiHMe COOTBETCTBYIOLLEN
MCXOAHOM TOYKM OT 6a30BON CTaHUMN B
MeTpax, 3aMepeHHoe No 4YacoBom
cTpenke. (= 11.14)

MNepumeTp:
nepuMMeTp CKaluMBaeMOoro yyacTka B
MeTpax

KoLwu. no kpasm:
YacToTa KOLUEHMSA MO KpasiM B HeAEesto

(= 11.14)
Tlldy

CraTtyc paguomoayns

WNHdopMaumsa o pagmomoayne

CnyTHUKN:
KONMYeCTBO CMYyTHMKOB B 30He
[0CAraeMocTu

MonoxeHwne:

TekyLlee nosioxeHue poboTa-
rasoHOKOCUITKM; AaHHas pyHKUmMA
OOCTYMNHa NPy HaNU4Mmn AOSHKHOro
COefMHEeHNs CO CNyTHUKaMU

GPRS:

YPOBEHb CcuMrHana MobunbHol ceTu;
YeM 60ribLUe NACOoB (MAaKC. ++++), TemM
nyylle coefnHeHune.

CeTb:
KOA, CETU, COCTOSLLNIA U3 KOLOB CTPaHbI
(MCC) n onepatopa (MNC)

352

— Homep moburn. ceaAsu:
HoMep MobunbHoro TenedoHa
BnagenbLa, BBOOUTCA B NPUNIOXEHUN
(= 10.)

— IMEL
HOMep annapartHoro obecrneyeHust
paavoMoayns

— IMSI:
MEeXAYHapOoAHbIN naeHTudmkaTop
MobunbHoro aboHeHTa

— [Jorosop go:
CPOK OKOHYaHNs AeNCTBYIOLLEro
cepsucHoro gorosopa M2M

- SW:
Bepcus nporpammHoro obecneyeHus
paavomMoaynsi

— Ser.-No.:
CepuiiHbIN HOMEpP paaMoMoayns

11.10 Hactpouikn

1Y Hactpoiiku 15:03 Ellj]
jell i /8 Q »
iMow
OaTtunk poxpas "
Bpems koweHus 00:30
3anepxka 00:00
1. iMow:

V3meHeHne HacTpoek
ycTponctea (= 11.11)

e

2. YcTaHOBKa: m‘@\

VI3meHeHne n TectuposaHue
ycTaHoBku (= 11.14)

3. BesonacHoCTb:
VI3MeHeHne yCTaHOBOK
6e3onacHoctn (= 11.16)

&

4. CepBuc:
TexHunyeckoe obcryxmBaHve un
cepsuc (= 11.17)

o
5. O6bnactb gunepa: ® @
MeH0 3aLlMLLEHO C MOMOLLBIO  Shidl
kopa gunepa. C nomoLLbo

3TOro MEHI0 CNeumnanmn3npoBaHHbIA LEHTP
VIKING npeanpuHuMaeT pasfmyHble
Mepbl M0 TEXHNYECKOMY OBCNYXXMBAHUIO U
cepBucCy.

11.11 iMow — HacTpoWku yCTpoucTBa

1. AaTumK ooxna:

HdaTunk poxas moxeT 6bITb
HaCTPOEH TakK, YTO KOLLUEeHNe BO
BpeMsi AOXASA NpepbiBaeTCs Unn He
Ha4yMHaeTcs.

e HacTtpolika gaTtumka goxas (= 11.12)

¢

2. Bpems kouleHus:

YcTaHoBKa cTaHOapTHOW
ONNTENbHOCTU KOLLEHWs nocne
AKTUBMPOBAHUA KOMaHAbl «3anycK
KoeHusa». (= 11.5)

3. 3apepxka:

YcTaHoBKa CTaHAAPTHON 3a1epXKKU @
nocre akTMBUPOBAHNS KOMaHAbI

«3anyckK KoLleHus ¢ 3agepxkon». (= 11.5)

=

4. Nup. cratyca:

Bbl6op nHdopmaumm, kotopas
[LOJSDKHA NOSABMATLCA Ha UHAMKaTope
cratyca. (= 11.13)

e HacTpoiika nHgMkaTopa cratyca
(= 11.13)

5. Bpems:
YcTaHoBKa TeKyLLero BpeMeHu.
YT106bI NCKNIOYNTL

0478 131 9225 A - RU



HenpeAHaMepeHHoe KolleHne poboToM-
ra3oHOKOCMSIKON, YCTAHOBMIEHHOE BpeMsi
LOJDKHO COBMaAaTh C TEKYLLM
BPEMEHEM.

e | MI632C, MI 632 PC:
1 | Bpems MOXHO yCTaHOBUTb TaKke C
nomoLLbto npunoxenus. (= 10.)

6. Oara:

YcTaHoBKa TekyLlen Aathbl. ﬁ
YT106bI UCKNIOUNTL

HenpegHamepeHHoe KolleHne poboToM-
ra3oHOKOCWIIKOW, yCTaHOBMNEHHAs AaTta
[OIMKHa coBrnaaatb C hakTUYeCcKom
KaneHgapHown oaTon.

e | MI632C, MI 632 PC:
1 | laTy MOXHO yCTaHOBUTbL Takxke C
nomoLLbto npunoxenus. (= 10.)

7. opmart patbl: Uu
YcTaHoBKa Hy>XHoro coopmara
Latbl.

8. CmelyeH. koneu: Ih]
Pob6oT-rasoHokocunka obbl4HO

nepemMeLLaeTcs BAOMb YNIOXEHHOro
OorpaHVYnNTEsIbHOro NpoBoaa Co
CMelleHneM 6 CM BOBHYTpb. Takoe
3HayYeHue rapaHTupyeT onTuMarnbHyo
YCTaHOBKY KOCUIKM Ha 6a30BOI CTaHLUW.
LHabnoH ana nsamepeHns Takke
paccynTaH Ha CMeLleHue Koneun 6 cm.

Komnanusa VIKING pekomeHayeT
He N3MEHATb CTaHJaPTHYO
YCTaHOBKY, PaBHyto 6 CM.

e Jlnwb Npy HEO6X0AUMOCTU MOXHO
OTKPbITb OKHO Bblibopa ¢ nomoLublo OK
N YCTaHOBUTb HYXHOE 3HayeHune (oT
3 c™Mm go 9 cwm).

9. fAsbIk: =]
YcTaHoBKa fA3blka gucnnes. o
YMOMYaHUIO YCTAHOBIIEH TOT A3blK,
KoTOpbIf 6bin BbIGpaH nNpu nepsom
YCTaHOBKe.
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10. KoHTpacTHOCTb:

Mpy HEO6XOANUMOCTN MOXHO
HACTPOUTb KOHTPACTHOCTb
aucnnes.

D

11. Pex.noTp.3Hep
(M1 632 C, MI 632 PC): 5
Mpu BbibpaHHoON dyHKuMn GPRS
(HacTpoiika nNo ymon4yaHuo) poboT-
ra3oHOKOCUITKa MMeEeT NOCTOSAHHOe
VHTepHeT-coeguHeHne, 4To
obecneumBaeT 4OCTynN Yepes
npunoxexue. (= 10.)

Mpw BbIBpaHHON hyHKuMn ECO B Lensx
3KOHOMWW 31EKTPO3HEPrun nNpu
nepepbiBax B pabote pagnocessb
[LeaKTUBMPYETCS, MO3TOMY AOCTYN K
poboTy-ra3oHoKoCurke yepes
NpUnoXxeHne oTCyTCTBYET. B npunoxeHnn
oTobpaxatoTca nocrnefHue nosyyYeHHble
LaHHble.

11.12 HacTpowka gatymka [oxas

[nsHacTponkn 5-cTyneHyaToro THT
[ATyMKa HaXaTb KHOMKY <"l
ynpasneHnsi BNeBo Unm

BrpaBo. AKTyaribHOe 3HaveHue
oTobpaxaeTcsa B MeHt0 «HacTporkmn»
NnocpefCTBOM LUTPUXOB.
YyBCTBMTENBHOCTb AaTyMKa OOXAA
MOXHO OTperyfimposaTb B COOTBETCTBUM C
MECTHbIMW YCIIOBUSIMU U MO XESaHUIO0.
Mpwn xenaHum MOXHO YCTaHOBUTb
NPOAOITXUTENBHOCTb OXMAaHUS poboTOoM-
ra30HOKOCUITKOWN MPOChIXaHus
CKalLMBaeMoro yyacTka nocrne AoXAs.

>

Mpu cpeaHen e;'_
YYBCTBUTESIBHOCTU POOOT-  o4¢ 20

ra30HOKOCUJIKa roToB K
paboTe npu HopMarsnbHbIX
BHELLUHWX YCMOBUSX.

MepemecTuTb Nosnocy ]

Aanblle BNeBO 4J14 KOWeHNA K]

npu 6onee BbICOKOM I:.]]:I
BrnaxHoctu. Mpu

nepeMeLLeHnI NofoCckn A0

yrnopa Brneso po6oT-rasoHoKocusIKa
paboTaeT Aaxe npu BRaxHbIX YCIOBUSX 1
HEe NPUOCTaHABIIMBAET KOLLEHWE, eCin Ha
[aTuvK NONafatoT Kansm SOXAS.

& 3
o "
BiaXHocTwn. lMpwn

nepemeLlleHnn Nos1oCckn Ao

ynopa BnpaBo poboT-ra3oHOKOCKITKa
KOCUT TOJSbKO MPU MOSTHOCTHHO CyXOM
JaTumKe OOXAA.

71N

MepemecTnTb Nonocy
Janblle BnpaBo AN
KoLLeHus npu 6onee HU3KoM

11.13 HacTpouka uHaukatopa cratyca

[nsa koHdUrypaumm nHankaTopa ctatyca
BblOpaTb NeBYyH UK NpaByr MHAUKALMIO
nocpeacTBOM KHOMKW yrNpaBrieHns v
noaTeBepAnTb kHonkon OK.

3apsan:

VIHAMKaumsa CUMBOIIA akkyMynsiTopa
BMeCTe C ypOBHeM 3apsiia B
npoueHTax

#

OcrT. BpemMs:

OcTaBLIasca 4anTenbHOCTb
KOLLEHWS Ha TekyLlen Heaene B
Yyacax U MUHyTax

@

Bpems n garta:
AKTyanbHas gata u Tekyllee BpemMs

@

7]
™

Bpems 3anycka:
3anyck cnepytoLlero
3annaHMpoBaHHOro KOLLEeHUs

Mpoueccobl kou.:

KonnyecTBo BCeX 3aKOHYEHHbIX 10
3TOro BpEMeHU NpoLLeccoB
KOLLEHWS
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Yacbl KoweHus: R
JINTENbHOCTD BCEX 3aKOHYEHHbIX (@™
[0 3TOro BpeMeHu npoLeccos

KoLleHunsa

YyacTtok nyTu: >
O6uyee npoiaeHHoe paccTosiHe @™
Mpunem GPRS T H
(MI 632 C, Ml 632 PC): dl

YpoBeHb curHana MobunbHom cetn
c ob6o3HayeHneM cetn. HebonbLuon T.<|||
CMMBOJT «X» UJIN 3HAK BoMpoca
obo3HavaeT oTCcyTCTBUE TD?JH
coeanHeHns poboTa-

rasoHokocunku ¢ MiHtepHeTtom. (= 11.3),
(= 11.9)

Mpuem GPS ‘0
(MI 632 C, MI 632 PC): )
GPS-koopauHaTtbl poboTa-
rasoHokocunku. (= 11.9)

11.14 YcTtaHOBKa

1. MepeycTaHoBKa: %,
MacTtep ycTaHoBKM ‘\
nepesarpyXaeTcsi, TeKyLUUIA NaH
KoweHua ygansetcs. (= 9.4)

2. UcxogHble Touku:
Pob6oT-rasoHokocunka HaunHaeT 5
koweHune nmbo ot 6azoBon CTaHUUN
(HacTpoiika no ymonyaHuio), nnéo ot
OOHOWN M3 NCXOAOHbIX TOYEK.

McxopHble TOYKM YCTaHaBMMBAKTCS B TOM
cnyvae,

— ecnu TpebyeTcst nepemelleHue B
onpepeneHHyo 30Hy y4acTka, Tak Kak
oHa obpabaTbiBaeTcs B
HefoCTaTOYHON Mepe,

354

— €CnM A0CTYN K 30HaM MMeeTCs TOSbKO
yepes oAvH nNpoxod. [na Takmx 30H
yyacTka HeobxoauMo yCcTaHaBNMBaTb
KaK MUHUMYM MO OLLHON NCXOOHOM
TOYKe.

Ml 632 C, Ml 632 PC:

icxoaHbIM TOYKaM MOXeET BbITb NPUCBOEH
paauyc. B Takom cnyyae poboT-
ra3oHOKOCWIIKa B Hayarne KoweHus y
COOTBETCTBYIOLLEN UCXOOHOWN TOYKU
BCerga coBepLuaeT Kpyr BOKPYr 3TON
ncxogHom Toukn. M nuwb nocrne
06paboTKM [AHHOW 30HbI OH NEPEXOAMT K
CKaLLMBaHMWIO OCTaNbHOro yyacTka.

® YcCTaHOBKa UCXodHbIX To4ek (= 11.15)

3. MpoBepuTb Kpan: C,
TecToBbI 3anyck Afsi TPOBEPKU \
NPaBWUbHOCTU YKIAAKM NPOBOAA.
3anyckaeTcs 3Tan MacTepa yCTaHOBKM
«[MpoBepka ycTaHoBKM». (= 9.9)

o | [lnsA npoBepkn NpaBubHOCTH

1 | yknaaku nposoaa BOKpYT 3aKpbITbIX
30H HeobX0AMMO PaCcMonoXnTb
poboTa-ra3oHOKOCUIKY nepenHen
YaCTbiO B HaMNpaBrneHUn 3aKpbITomn
30Hbl Ha CKalWlMBaeMOM y4acTKe n
3anycTuTb TecT.

MI 632 C, MI 632 PC:

Bo Bpems obbe3ga no kpatwo
onpepensetcs 3oHa 6a3bl poboTa-
rasoHokocunku. Mpu
Heob6x0aMMOCTN MOXHO PacLUNPUTb
yXe COXpaHeHHyo 30Hy 6asbl.

(= 14.5)

4. Kolu. no kpasim:

OnpepeneHne 4acToTbl KOLLEHWSA MO d
KpasiMm.

Hukoraa — ycTaHoBKa No yMON4aHuio
OAavH pa3 — Kpaw CKalumMBaeTCcs O4MH pa3
B Hefento.

[Ba pa3a — kpai ckaluMBaeTcs ABa pasa
B HeAento.

5. [lonosiH. y4acTKu: VD‘
AKTUBUPOBaHME AONOMHUTESNbHBLIX — N—
YYaCTKOB.

He aKTUBMPOB. — YCTaHOBKa Mo
YMOYaHUIo

aKTUBMpPOBaH — yCTaHaBNUBaeTCcs, ecnu
TpebyeTcs KoweHne Ha AOMOSTHUTENbHbIX
yyacTkax. Mpu Bbibope Komanpg, «3anyck
KOLLEeHMA» U «3anycK KOLLEeHUS C
3aiepXKon» HeobxoamMMo BblibpaTb
CKallMBaeMbIi y4acTOK (OCHOBHOM Unu
OOMOSNTHUTENbHBIN y4YacTok). (= 15.5)

11.15 YcTaHOBKa MCXOAHbIX TOYEK

[ns yctaHoBku criepgyeT nubo

® 3aMporpaMMmMpoBaTb UCXOOHbIE TOYKM,
nméo

® BbIGPATb HYXHYH UCXOLHYO TOUKY U
YCTaHOBUTb BPYYHYHO.

3anporpam. UCX.TOYKK:
Bce nmeromecss UCXo4Hble TOYKM 6
OynyT yaanetst, u pobot-

ra3oHOKOCUIIKa NpoeaeT OAUH KPyr BOKpPYT
CKalLlMBaeMoro y4acTtka Bosb
OorpaHN4nTENbHOro NPoBoAA.

e | MI632C, Ml 632 PC:

1 | Bo Bpemsa 03HaKOMUTENLHOMO
obbesna onpenensetcs 3oHa 6a3bl
poboTa-razoHokocuriku. MNpu
HeobX0AMMOCTU MOXHO PacLLUMPUTb
yXKe COXpaHeHHyYto 30Hy 6a3bl.

(= 14.5)

Bo Bpems nepeaBmKeHNss MOXHO
YCTaHOBUTb A0 4 UCXOAHbIX TOYEK, HAXaB
kHonky OK, 3aTem poboT-rasoHokocunka
BO3BpaLlaeTcs Ha 6a3oByto cTaHumio. [MNpu
HeobXxoAMMoCTU npouecc
nporpamMMMpoBaHNsE MOXHO MpepBaTh C
nomoubto kHonkn STOP. Mpu Hannyum
NpenaTCTBUIA Y Kpasi CKallMBaeMoro
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y4acTka ABWKEHMe npepbiBaeTcs.
[Mocne cornacoBaHuA Co CTaHUmMen nnu
nocre npepbiBaHWSA HOBbIE UCXOAHbIe
TOYKM COXPAHSIOTCA NMyTEM
nogTeepxaeHns kHonkon OK.
CoxpaHeHHbIM ToYKaM NpucBavBaeTcs
YyacTtoTa 3anycka 15 %.

e [lpu HeobxoAMMOCTM nocre
NPOrpaMMMPOBAHIA MOXHO U3MEHUTb
yacToTy 3anycka.

e MI632C, Ml 632 PC:
Mpn HeobxoamMmocTu nocne
nporpaMMmMpoOBaHUSA MOXHO
yCTaHoBUTb paanyc. o ymonyaHuio
COXpaHEHHbIM UCXOAHBIM TOYKaM
paauyc He NPUCBOEH.

e Ecnu npouecc nporpaMMmnpoBaHms
6bIn 3aBepLUeH NpexaeBpeMeHHO, TO
poboTa-rasoHOKOCUNKY C MOMOLLbIO
COOTBETCTBYIOLLEN KOMaHAbl criegyeT
OTNpaBuUTb Ha 6a30BYHO CTAHLMIO.

(= 11.5)

YcTaHoBKa oT 1 1,0 4 UCXOAHbIX 6
TouYek:
YcTaHoBKa pacCTosAAHNSA UCXOAHON 6

TOYKM OT 6a30BON CTAHUMM U
onpeaeneHne YacToThl 3anycka. 6
PaccTosHmne cooTBeTCTBYEeT 6

paccTosiHuio oT 6a30B0OI CTaHUMK

[0 NCXOOHOW TOYKMN B METPaXx,
3aMepeHHoe Mo YacoBOW CTPeSIKe.
YacTtoTta 3anycka MOXeT COCTaBnATb OT
0 % no 25 %. JaHHbIi napameTp
onpenensieT, Kak YacTo AOMKHO
HAYNHATLCA KOLLEHWE Y 3TOW UCXO4HON
TOYKM.

Ml 632 C, MI 632 PC:

Bokpyr ncxogHom ToO4ku MoXeT 6biTb
ycTaHosreH paguyc ot 1 M go 30 M.

0478 131 9225 A-RU

BasoBas cTaHuusA N
onpeneneHa Kak uCxogHas ‘
Touka 0, 13 KoTopour nNo
YMOJUYaHMIO HAYMHAETCS KOLLEHNe.
YacToTa 3anycka CooTBETCTBYET
BblYNCIIEHHOMY OCTAaTOYHOMY
3Ha4veHnto 100 %.

7S

11.16 Be3sonacHocTb

. Brok. yctp-Ba

. YpoBeHb

. 3awwmra GPS (M1 632 C, MI 632 PC)
. NameHunTb PIN-KOL,

. 3BYK. CUrHansbl

. 3BYKN MEHI0

. bnok. kHonok

0 N OO U1 A W N =

. CocTblk. iMow + 6a3a

1. Bnok. yctp-Ba:
Mpu HaxaTum kHonkn OK

akTusmpyetcsa 6rnokuposka

YCTpONCTBa, poboT-razoHoKOCUIKa
6onblue He 3anyckaeTcs.
PoboTta-razoHokocunky Heobxonmmo
6nokuposaTb nepep nbbiMn paboTamu
Nno TexobCyXnBaHNIO N OYNCTKe, Nepes,
TPaHCNOPTUPOBKOW, a Takke nepej,
nposepkon. (= 5.2)

e [Ina oTMeHbl 610KNpPOBKY e
YCTPOWCTBA HaxaTb
n3o6paxkeHHy KOMOMHaUuIo @
KHOMOK (KHOMKY KOLUEHMWS 1
kHonky OK).

2. YpoBeHb: @
MoXHO yCTaHOBUTb 4 ypOBHS

3alUMTbl, B 3aBUCUMOCTU OT YPOBHSA
aKTUBMPYIOTCA onpeaeneHHble
6110KMPOBKM 1 3aLLMTHbIE YCTPONCTBA.

HeT:

Po60T-ra3oHoKoCUIIKa He 3aLLULLEH.
Husk.:

Beog PIN-koga onsa cornacosaHus
poboTa-razoHokocunku n 6asoson
CcTaHumn, a Takke gna cbpoca yctponcTea
[0 3aBOACKNX HacTpoek; 6noknposka no
BpEeMeHW aKTMBHa.

Cpea.:

Mo aHanoruu ¢ yposHeM «HU3K.», HO
HACTPOWKN MOXHO U3MEHSATb TOJSTbKO
nocne eeoga PIN-koga.

Bbicok.:

Mo aHanoruu c yposHeM «Cpep.», HO
JononHutTenbHo K 3anpocy PIN-koga
AKTUBHA 3aLumMTa OT KpaxX.

o | Komnanua VIKING pekomeHayeT
1 | ycranasnusaTh oguH U3 ypoBHeii
3awuTbl «Hu3k.», «Cpef.» nmm
«BbICOK.».

o BbibpaTb HY>XHbI ypOBEHb 1
noATBEpANTb C NOMOLLbLIO KHOMKN OK,
npuv HeobxooMMOCTN BBECTU 4-
3Hau4HbIn PIN-kop,.

Bnok. cbpoca:

3anpoc PIN-koga nepegn cbpocom
YCTPOMCTBA A0 3aBOACKMX HAaCTPOEK.
Bnok. CTbIKOBKM:

3anpoc PIN-koga nepep corniacoBaHnem
poboTa-razoHokocunku n 6asoson
CTaHuun.

Bnok.no BpemeHu:

3anpoc PIN-koga ans uameHeHus
HacTponkun, ecnun PIN-koa, He BBOAUNCSA
6onblie 1 mecsaua.

3awumTa HacTpoek:

3anpoc PIN-koaa npu nsmeHeHun
HaCTpoeK.

3ALL. OT KPAX:

Ecnun kocunky aepxaTb NOAHATOM 3a
pyuyKy 6onee 10 cekyHA, TO NosABNSETCSA
3anpoc PIN-koga. Ecnu B TeueHme 1
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MUHYTbI He BBecTn PIN-kog, BKktoyaeTca
aBapPUNHbIV 3BYKOBOW CUrHan, Npyv 3Tom

aBTOMaTUYECKUIA PEXUM AeaKTUBUPYeTCS.

3. 3awuTta GPS l%
(M1 632 C, Ml 632 PC):

BkntoueHune n BbIKIHOUEHME

KOHTPOSsi MecTonosoxeHus. (= 5.10)

o | Komnanua VIKING pekomeHayeT
1 | nepxatb 3awmty GPS NoCcTosiHHO
BKITHOYEHHOW.

Mepepn BkrOYEeHVEM BBECTU HOMEP
Mo6unbHoro TenedoHa
Bragenbua B npunoxexun (= 10.)
1 YCTaHOBWUTb OAVH U3 YPOBHEN
3aLWmThl poboTa-rasoHOKOCUIKA
«Hu3k.», «Cpepf.» nnu «BbICOK.».

4. UameHuTb PIN-koa: @
Mpn HeobxoaMMOCTU MOXHO
M3MeHUTb 4-3HauHbin PIN-koq.

o | [TYHKT MeHio «3meHnTb PIN-koo»
1 | nosBnseTca TonbKO NPU yPOBHSIX
3awmnTbl «Husk.», «Cpea.» unm
«BbICOK.».

e BsecTu cHavana ctapbin PIN-kog v
noaTesepanTb kHonkon OK.

e BsecTtn HoBbIN 4-3HayHbIi PIN-koa n
noaTeepanTb kHonkonm OK.

o | Komnanua VIKING pekomeHayeT
1 | 3anucbiBaTb M3MeHeHHbIN PIN-Kog.
Ecnu PIN-kopg, 6bin BBEAeH
HenpasusibHO 5 pas, To TpebyeTtca
4-3HayHbIVi MNaBHbIN KOA, KpoMe
TOro, aBTOMAaTUYECKNIA peXnm
JeaKTuBumpyeTcs.

[ns co3paHna rmaBHOro Koga
HeobxoanmMo coobLwmTb
crneunann3vpoBaHHOMY LEHTpY
VIKING 9-3Ha4HbIn cCepuiiHbIn
HOMep 1 4-3HauHyo AaTy, KoTopas
oTobpakaeTcs B OkHe Bblbopa.
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5. 3ByK. curHanbol: 4)))
BkntoueHne un BbikrnoyeHe

3BYKOBOIO CUrHana, Kotopblii

paspaeTcs, ecnun poboT-razoHOKOCUIKa
3afeBaeT npenATcTeme.

6. 3ByKM MeHI0:
)
BkritoueHne v BbiknoYeHne

3BYKOBOrO CUrHana B BUAE LLenyKa,
KOTOpbIV pa3gaeTcsa npu OTKPbITUM MEHIo
unu noaTeepxaeHun kHonkon OK.

7. Bnok. KHonok: 9
Mpu BKMtoYeHHoON 6rokupoBske

KHOMKaMu NyribTa ynpasieHusi

MOXXHO MOMb30BaTbCS TONbKO B

TOM Cny4yae, ecnv BHavane

HaxkaTb kHONKy Hasap v yaepxmBaTb ee, a
3aTeM HaxaTb KHOMKY yrnpaBneHnst
Bnepep.

BriokmpoBka KHOMOK akTUBMpPYyeTCs vyepe3
2 MWHYTbI NOCNe NocnegHero HaxaTuns
KaKon-rmbo KHOMKu.

8. CocTbIk. iMow + 6a3a:
Mocne nepsoro 3anycka poboT-
rasoHoKocurika paboTaeT TOMbKO
BMecTe ¢ 6a30B0OW CTaHUWEN, BXOASALLEN B
KOMMMEKT NOCTABKU.

Mocne 3ameHbl 6a30BON CTAHLMK UK
3NEKTPOHHbIX KOMMOHEHTOB poboTa-
ra30HOKOCWIKM, @ TaKke AN 3anycka
po60Ta-rasoHOKOCUSIKM Ha CrieayoLem
CKalLMBaeMoM yyacTke ¢ gpyron 6asoson
CTaHumen HeobxoaAMMO BbIMOMHATb
cornacosaHue poboTa-rasoHOKOCUSIKM 1
6a3o0BoN CTaHUMN.

e~
=

e YcTaHoBUTb 6a30BY0 CTAHLUUIO U
NoACOeAVHUTD OFPaHUYUTENBHbIN
nposog. (= 9.5), (= 9.7)

MpunoaHaTb poboTa-rasoHOKOCUNKY 3a
pyudKy (1) v pasrpy3vTb NPUBOAHbIE
koneca. lMepemMecTuTb yCTPONCTBO Ha
nepeHux konecax Ha 6a3oByto CTaHLMIO.

o [locne HaxaTus kHonkn OK
BeecTn PIN-kog, 3atem poboT- @
ra30HOKOCUIIKA MLLET CUrHarsn
npoBoAa 1 aBTOMAaTUYECKN COXPaHseT
ero. MNpouecc 3aHMMaeT HECKOSbKO
MUHYT. (= 9.8)

o | PIN-koa npv ypoBHe 3auThl
1 | «Her» He TpebyeTcs.

11.17 CepBuc

1. 3ameHa Hoxa:
YcTaHOBKa HOBOIO HOXa KOCUSIKM
nogTeepxaaetca kHonkon OK.

o | Ecnv Hox HaxoauTcs B

1 | skcnnyatauum 6onee 200 yacos,
nosierisieTcs coobLyeHne
«3aMeHUTb HOX KOCUSTKNY.
(= 16.4)

2. UckaTb 06pbIB NpoBoaa:

Ecnn Ha 6a3o0Bon cTaHUMK MmuraeT
KpacHbIA cBeToamon, To
orpaHnynTenbHbIN NposBog o6opBaH.
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(= 13.1) MNoaroHka moxeT noTpeboBaTbCs,

C nomoulbto OK akTmBUpyeTCs MmacTtep
YCTaAHOBKM Afsi NONCKa MecTa obpbiBa.

e UIckaTb 06pbIB NpoBoga (= 16.6)

3. C6poc HacTpoek:

Mpun HaxaTum OK poboT-razoHokocunka
BO3BpaLLAeTCA K 3aBOACKNM YCTaHOBKaM,
MacTep YCTaHOBKM 3anycKaeTcsl 3aHOBO.
(= 9.4)

e [locne HaxaTtus kHonkn OK @
BeoanTca PIN-kog.

€CNN TeXHWNYECKE BO3MOXHOCTM
pob0Ta-razaoHOKOCUIIKM OrpaHUYeHbl,
Hanpumep, u3-3a o4eHb Y3KNX
NMPOXOA0B MMM NPOKNaAkv NpoBoaa
PSAOM C MeTannMyeckumu
npeamMeTamu Unn No ra3oHHOMY
y4acTKy, nof, KOTOpbIM UMeeTCst
MeTans,

€CIN CKalLMBaeMbI y4acToK
crneunansHo nepeaenaH nog,
ncnosb3oBaHue poboTa-

o | PIN-koa npu ypoBHe 3alumnThbl ra30HOKOCUIIKM.
1 | «Het» He TpebyeTcs.
12. OrpaHI/I‘-II/ITeanbIﬁ 12.1 MnaHupoBaHue yknaaku

npoBog,

orpaHunynTeNnibHoOro npoeoga

Mepen yknapkon

® | YuuTbiBaTb NpUMepbl YCTaHOBKM
1 | B koHUe «VHCTpyKUMK Mo

rs

OrpaHNYNTENBHOrO Q
nposoaa, 0cobeHHo -
nepes nepsoWn ero

YCTaHOBKOW, crefyeT npoynTtatb
BCIO [T1aBYy M TOYHO CNiaHMpoBaTb
YKIaAKy NpoBoAa.

BbINONHWUTL NEPBYIO HACTPOMKY,
MCNonb3ys MacTep YyCTaHOBKMU.

Ecnn Bam TpebyeTcs nogaepxka,

TO B Cneumanu3npoBaHHOM LieHTpe °
VIKING Bam ¢ ynoBonbCcTeuem

OKaXyT NMOMOLLb NPW MOArOTOBKe
CKallvBaeMoro y4yacTtka u

YCTaHOBKE OrpaHNYMTENbHOro

nposoaa.

Mepepn, okoHYaTENbHOW hukcaumen
OrpaHVUYNTENbHOro NPOBOAA NPOBEPUTL
ero npoknagky. (= 9.9) MoaroHka
NpOofoXeHHoro nposoaa TpebyeTtcs, kak
npasuso, B 061acTn Nnpoxo[os, B y3KUX
MeCTax UM 3aKPbITbIX 30HaAX.

0478 131 9225 A-RU

aKcnnyaTauum». (= 27.)
3akpbITble 30HbI, MPOX0Abl,
[,0MONHUTENbHbIE 30HbI 1 3anachbl
NpoBoOAa B XO4E YKIaaKu
OorpaHMYnNTENBHOrO NPOBOAA
crnepyeT ycTaHaBnMBaTb
0OHOBpPEMEHHO, YTODObI NCKIHOYNTD
NocrneayLLy0 KOPPEKTUPOBKY.

3apatb mecTonosioxeHne 6azoson
cTtaHuum (= 9.5)

Y6paTb npenAaTCcTBUSA Ha
CKalUMBaEMOM y4acTKe Unu
npenycMoTpeTb 3aKpbITbie
30HbI. (= 12.8)

OrpaHnynTenbHbIN NPOBOA AOSMKEH
YKIaAblBaTbCA HENPepPbIBHbIM
KOHTYPOM BOKPYT BCEro CkaluMBaemMoro
yyacTka — MakCuMarnbHas gfimHa

500 m.

e [Mpoxoabl N AONOSIHUTENbHbIE 30HbI:
[N KoleHns B aBTOMaTUYECKOM
pexvmMe Bce obnacTu CKalMBaeMoro
yyacTka COeauHUTb
npoxogamu. (= 12.10)

Ecnn ons 3Toro He xBaTtaeT MecTa, TO
cnepyeT Co34aTb AONOJSIHUTENbHbIE
30HbI. (2 12.9)

e [pu yknagke orpaHNYUTENbLHOrO
nposoja cobnogatb cnegyoLume
paccrosiHusa (= 12.3):

9 c™m OT NpenATCTBUNA, NPUTrOAHbIX AJSIA
OBWXKeHUsi (Hanpumep, LOPOXKM)

18 cm B npoxogax

27 €M OT BbICOKMX NPenATCTBUN
(Hanpumep, cTeH, AepeBbeB)

54 cm MUHMMArbHOE paccTosiHue B
Y3KUX MecTax

100 cM OT BOAHbIX NOBEPXHOCTEN U
BO3MOXHbIX MeCT nageHus (bopatopos,
yCTYymnoB)

e Yrnbi:
Vckntoyatb yknagaky B MecTax
ocTpbiMK yrnamu (MeHbLue 90°)

e 3anacbl nposoaa:
[nsa obneryeHns nocnegytowero
N3MEHEeHUs NPOKNaAKM
OrpaHNYMTENbHOIO NPOBOAA
Heo6Xx0AMMO BbINOSIHUTL HECKOSBbKO
3anacos nposoga. (= 12.11)

12.2 CocTaBrneHue cxembl =3
CKaluMBaeMoro y4acTtka 1

Mpwn ycTtaHoBKe poboTa-

rasoHOKOCUITKM 1 6a30BON CTaHUUK
peKoMeHAyeTCs COCTaBUTb CXeMy
CKallmBaemoro yyacTka. [Ansa atoro
npeaycMoTpeHa ogHa CTpaHuua B Havane
OAHHOWM MHCTPYKLUUKN NO IKCNyaTaumu.
Ty cxeMmy criegyeT akTyanusnposaTb B
COOTBETCTBUU C MOSBAIAOLWLMMUNCA
N3MEHEHUAMM.
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CopepxaHue cxemsbl:

— KoHTyp ckalumBaemoro y4acrtka C
BaXXHbIMUN MPEnATCTBUAMU, rPaHULLbI 1
BO3MOXHbI€ 3aKpbITbl€ 30HbI, B
KOTOPbIX He pa3peLlaeTcsa paboTatb
poboTy-rasoHokocuske. (= 27.)

— PacnonoxeHne 6asoBon
cTaHuum (= 9.5)

— Pa3melleHne orpaHUYMTENbHOrO
nposopa
3a KOpPOTKNIA CPOK OrpaHNYNTENbHbIN
NpoBoOf BpacTaeT B MOYBY U ero
6onble He BUMAHO. OcobeHHO BaxHO
NOMeTUTb YKIaAKy NpoBOAA BOKPYr
npensaTcTeuin. (= 9.6)

— PacnonoxeHvne coepuHuTenen
nposoja
Yepes KopoTKoe BpeMs UCnosiblyemMble
coeguHuTenu nposodos boree He
BUAHbI. VX pacnonoxeHune cnenyet
3anuncarb, 4Tobbl Npy HeobxoanuMoCTH
6blrla BO3MOXHOCTb 3aMEHUTb UX.
(= 12.12)

12.3 Wa6bnoH ansa nsmepeHns
3amep paccTosiHuA:

YT06bl OrpaHnyYnTENbHBIA NPOBOS,
NPONOXUTb Ha NPAaBUIIbHOM PACCTOSHUN
0,0 KPOMKM ra3oHa 1 Ao NpensiTCTBUiA, Ans
3amMepa paccTosiHui HeobxoanmMo
ncnonb3oBaTb WaboH Ana n3MepeHus.

T ]
QI—==—A P
& (e sllIp
q— o iRule;ml)
(Al -9 cm

+——|
PaccTosiHne Mexay KpOMKOW i)
CKaLIMBaeMOro yyacTka u

OrpaHNYnNTENbHLIM NMPOBOAOM.
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OrpaHnunTenbHbIA NPOBOA
NpoKIiaabIBaTb CHAPYXM YIIOB Ha
605bLWIOM pacCcToAHUU OT
6opAatopHbIX KaMHel. (= 9.6)

Mpu HeobxoaAMMOCTY NCMONb30BaTb
6onee wunpokne 6opatopHble
KaMHMU.

—-27cm

PaccTosiHne Mexzy
NpensTCTBUEM W
OrpaHNunTESIbHBIM NPOBOLOM.

o

PoboTy-rasoHoKoCUmKe paspeLlaeTcs
ABUraTbCs, HAX0AACb OLHUM 33a4HUM
KOJSIECOM 3a NpejenamMm CKaluMBaeMoro
y4acTka, Npy 3TOM ra3oH CKaLLMBaeTCs 0
KPOMKM.

—-18 cm L1
PaccTtosiHne mexay nposogamn [~ 1

B npoxopax. (= 12.10)

Mpoxog cnyXuT Ans coeauHeHus
HECKOSIbKMX CKaLLMBaeMbIX Y4aCTKOB USn
A5 NPEeoONEeHNsT Y3KNX MeCT.
MuHUManbHas LWMPUHA NPUrOAHbIX AJ1s
nepeasuxeHnst 6OPAPHbBIX KAMHEN.

LLnprHa npurogHbIxX Anis nepensuxeHus
60pAatopHBIX KAMHEN [0MKHA COCTaBNATb
He MeHee 18 cm.

Pob60oT-rasoHoKoCHnKa 4OSMKEH
nepensuraTbCA NOMHOCTbLHO BHYTPU
CKalumBaeMoro y4yacTtka U He O0IKeEH
3a4eBaTb NpensaTcTBume.

[BownHoe paccTosHne (54 cm, yTO
COOTBETCTBYET 2-M AJSIMHaM LWabnoHoB
01151 USMEPEHUst Ui LWIMPUHE YCTPOICTBA)
— 3TO MVHUMASIbHOE PACCTOsIHNE MeXay
npoBoAaMK B Y3Knx MecTax. (= 12.4)

3amep BbICOTbI NPENATCTBUNA:

PoboT-razoHokocurika Takke MoxeT
nepenBuraTbCsi No NPensTCTBUAM, eCIn
BbICOTa NpeofofieBaeMoro nNpensTcTBust
MeHbLUe 3 cM. BbicTyn Ha wabnoHe ansA
N3MepeHUsi TOYHO COOTBETCTBYET 3TON
BbICOTE.

0478 131 9225 A - RU
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MpenarcTene Hmxe 3 cM: NponoxnTb
OorpaHNYnTEeNbHbIN NPOBOJ Ha
pacctostHun (Al = 9 cm.

i
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lam ——mw)
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MpenaTcTeume Bbile 3 CM:
MPONOXUTb OrPaHNUMTENBHBIN MPOBOA Ha
paccrosHum [C) = 27 cm.

o | MNpv HeobxopMMOCTM YCTaHOBUTL
1 | BbicOTy cpe3aHus Tak, YTobbI
pobH0T-ra30HOKOCUIIKA He 3aaeBarn
NpensaTCTBUSA KOCUITOYHBIM
MEXaHU3MOM.

Ecnu yctaHoBneHa MUHMMarnbHasi
BbICOTa cpe3aHus, poboT-
ra3oHOKOCUIIKa MOXeT
npeononeBaTb NpensiTCTBUA
BbICOTOM MeHee 3 CM.

0478 131 9225 A-RU

12.4 Y3Kkue mecta

PoboT-rasoHokocunka npoesxaeT Bce
y3Kne MecTa aBToMaTU4yecku, ecrm
cobntogaeTcs MUHUManbHOe pacCcTosHne
[o nposoga. bonee yskue 30Hbl
CKallmBaemoro y4actka Haao BbloeNnTb
NOCPeACTBOM COOTBETCTBYIOLLLErO
yKMaablBaHNA OrpaHNYMTENbHOro
nposoAa.

Ecnu aBa ckalmBaeMbIX yyacTka
coeAVHEHbI Y3K1M Npoe3aeMbiM
KOPULOPOM LpYr C APYrOM, TO MOXHO
yCTaHoBUTb npoxoA. (= 12.10)

72
|
—

i. .i

MuHuManbHoe paccTosiHWe A0 NpoBoaa
cocTaBnsieT 54 cm, 3T0 COOTBETCTBYIOT

ABYM AnMHaM wabnoHa Ans nsMepeHns
UM WNpUHe yCTPONCTBA.

B pe3ynbTaTte B y3KUX MecTtax
HeobxoauMo cobnioaaTe crenyoLlee:

— MeXAy BbICOKUMW NPensiTCTBUSAMM C
BbicoTon 6onee 3 cMm (Hanpumep,
cTeHbl) 108 cm,

— MexXay NpensiTCTBUAMU, MO KOTOPbIM
MOXHO nepensuraTbCA, C BbICOTOM
MeHee 3 cM (Hanpumep, LOPOXKKW)
72 cm.

12.5 Yknaaka orpaHn4nTesibHOro
nposopja

e | Vcnonb3oBaTb TONbKO

1 | opuruHanbHblie dvkcatopbl 1
OPUrMHANbHBIV OrPaHUYUTENbHBbI
npoBoA,.

HanpasneHwue yknaakun nposoga
MOXHO BblbrpaTb no notpebHocTn
(no yacoBol CTpenku unn NPoTuB
4YacoBOW CTPerKu).

3anpellaeTca BbITackuBaTb
chrKcaTophbl C MOMOLLbHO
OrpaHNYnTENbHOrO NMPoBoAa — As
3TOr0 BCEraa NpUMEHATb
MOAXOAALLMNIA UHCTPYMEHT
(Hanpumep, naccaTmxm).

CocTtaBuTb CXeMy yknagkum
orpaHn4nTeNnbHOro Npoeoaa.
(= 12.2)

OrpaHnynTenbHbIN NPOBO4, MOXHO
TaKke 3aKanbiBaTb B KAHaBKe A45iA
kabens Ha rnybuHy oo 10 cm.

e YcTaHoBUTL 6a30BYyto CTaHUMKO. (= 9.5)

o OpueHTMpysicb Ha 6a30BYHO CTaHLMIO,
YIIOXUTb OrPaHUYUTENbHbIV NPOBOS,
BOKPYr CKaLLMBAEMOro y4acTka 1
BOKPYI BO3MOXHO MIMeLLMXCA
npenaTcTeun (= 12.8), 3atem
3aKpenuTb ero Ha noyee chrkcaTopamum.
MpoBepsaTb PacCTOSIHUA C MOMOLLbHO
wabnoHa ansa namepeHus. (= 12.3)
Cobnogatb yka3aHus B rnase
«[lMepBas yctaHoBka». (= 9.6)

e [loacoeanHUTb OrpaHUYUTENbHbLIN
npoeoa. (= 12.6)
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12.6 NoacoepanHeHne
orpaHuuYuTeNIbHOro NpoBoAa

e BblHYTb CeTEBOW LUTEKEP U -
3aTeM CHATb KPbILLKY G
6a3o0BoW cTaHUUW. ‘

e BroXuTb OrpaHNYMTENbHbIN NPOBOL, B
kabenenpoBoAbl ONOPHON NNACTUHbI,
BCTaBUTb €ro B LLOKOJIb, YCTAHOBUTb
pasbeM 1 nogcoeanHUTb K 6azoson
CTaHumn.

Cobntogatbh yka3aHus B rnase
«[NepBasi yctaHoBKa». (= 9.7)

® YCTaHOBUTb KPbILLKY »
6a30BoI CTaHUMKN 1 3aTeM ‘ G
BCTaBUTb CETEBOW LUTEKEP.

e [posepuTb curHan nposoga. (= 13.1)

e [poBepuTb Napkosky. (= 15.7)
Mpn HeobxogumocTn
OTKOPPEKTUPOBAaTb MosoXeHne
OrpaHNYNTENbHOro NPOBOAA B 30HE
6a30BoON CTaHUMN.

12.7 Co3pgaHue coeguHNTEsNbHbIX
y4acTKoB

Pob60T-razoHokocuka UrHopupyeT CUrHan
OrpaHNYNTENBHOrO NPOBOAA, ECIU
npoBoAa YKIaAbIBAOTCS NapariesibHo 1
6nm3ko Apyr k apyry. CoeguHuTeNbHbIE
YYACTKM LOMMKHbI ObITb CO34aHbI,

— eCnM AOIMKHbI ObITb YCTAHOBJIEHbI
[ONONHUTENbHbIE 30HbI. (2 12.9)

— ecnn HeoGXOJJ,VIMbI 3aKpbITbl€ 30HbI.
(= 12.8)

360

KomnaHua VIKING pekomeHayeT
npoknagpisaTb COeANHUTESNbHbIE
y4yacTKun BMecTe C
COOTBETCTBYIOLLMMU 3aKPbITbIMU
30HaMW UK AONOMHUTENbHBIMU
30HaMK MO XoAy YKNaAKku NposBoaa.

7S

Mpn HeobxoanMOCTY YANUHUTL
OrpaHVYnTENbHbIA NPOBOA, €ro
HeobxoanMo pasgenuTb, 4obaBUTb
nposoA HeobxoauMOoK ANWHbI, a
KOHLIbl MPOBOAOB CKPEnUTb C
NOMOLLbIO cCoeanHMTENen Nposoaa,
MMeLmMXca B noctaske. (= 12.12)

-_______:;“____
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Ha coeamHnTenbHbIX y4acTKkax
orpaHuynTenbHbIA Nposog, (1)
yKrnagblBaeTcs napannenbHo, He
pa3peLuaeTcsa nepekpeLuBaHme
npoBoAoB 1 6IM3Koe PacnosioXeHre nx
opyr k apyry. CoeanHUTenNbHbIE YYaCTKM
crnenyeT 3aKpenuTb Ha noyse
[0CTaTOYHbBIM KONNYEeCTBOM
dukcaTopos (2).

12.8 YcTaHOBKa 3aKpbITbIX 30H

YTto6bl pob0T-razoHOKOCUIIKa He 3aaeBan
NPensTCTBMSA, BbICOTA KOTOPLIX HUXE

10 cm, unu Te, KoTopble ABNATCA
HEe[0CTaTOYHO YCTOMYNBLIMU, YTODbI
BblAepXaTb CTONIKHOBeHUe, TpebyeTcsa
YCTAHOBUTb 3aKPbITble 30HbI.

KomnaHnusa VIKING pekomeHayeT

® 16O OKPYXaTb NPENsATCTBUS
3aKpbITbIMM 30HaMu, NMHo ybupaTb KX.

e 3aKpbiTble 30HbI NOCIe nepsou
YCTaHOBKM UM U3MEHEHWIA Npu
yKknagke nposoja Heobxoanmo
NPOBEPSITb C NMOMOLLbIO KOMAaHAbI
«[lMposepuTb kpan». (= 11.14)

3akpbiTble 30HbI [OIDKHBbI UMETb
MWHUManbHbIN anameTp 54 cM 1
paccTosiHue [0 KOHTYpa KolWeHUsA
OOMMKHO 6bITb 6onblue 54 cm.

54 cMm coOTBETCTBYIOT AJSIMHE ABYX
LWaboHOB 418 N3MEepEeHus.
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KOMaHAaMm «3anyck kowweHus» (= 11.5)
Nnn «3anyck KOLEeHUs C 3a4ep>KKOn»
(= 11.5).

MponoxuTb opaHn4MTenbHbIV NpoBog, (1)
OT Kpas KOLLEHWS K NPenATCTBUIO Ha
NpPaBUITbHOM PACCTOSHMM (MCMOMb30BaTb
WwabnoH Ans n3mepeHus) BOKpyr
npenaTcTBns (2) 1 3akpenuTb ero K noyse
[OCTaTOYHbIM KONMYECTBOM

dukcaTopoB (3). 3aTeM NPOSIOKNUTb
OrpaHNYNTENbHBIN NPOBOA 06paTHO K
Kpato KoLleHusI.

Mexay npenAaTCcTBUEM U OKAHTOBKOW
orpaHuYuTEeNbHbIE MPOBOAA CrieayeT
yKnaabiBaTb napansienbHo u 6e3
nepekpelwmBaHus, obpa3osbiBas
COeAMHUTENbHBIN yYacTok. (= 12.7)

Il — —
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12.9 [lonosnHnTesNbHbIE Y4YacTKU

[JononHutenbHble y4acTKM — 3TO 30Hbl
CKalLMBaeMOoro y4acTka, KotTopble poboT-
ra3oHoKocurika He MoxeT obpabaTbiBaTb
MOJIHOCTbIO B aBTOMaTU4ECKOM
pexume, TaK Kak 3TV 30Hbl pasgeneHsl
mexay cobon. Taknum obpasom,
HECKOSbKO OTAEeNbHbIX CKallMBaeMbIX
Y4aCTKOB MOXHO OKPY>XWTb MO NepumeTpy
OAHVIM OrpaHNYMTENBbHBIM MPOBOAOM.
PoboTa-razoHokocunky Heob6xonmmMo
BPYYHYIO MEPEHOCUTb C OAHOrO
CKalLMBaEMOro y4acTka Ha Apyrou.
Mpouecc KowweHns 3anyckaeTca

0478 131 9225 A-RU
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BazoBasi ctaHuums (1) ycTaHaBnmBaeTcs
Ha ckalumBaemoM ydacTke [A), KoTopbi
obpabaTtbiBaeTcA NOMHOCTLIO B
aBTOMaTUYECKOM pexnme COrfacHo
nnaHy KOLIEeHUs.

[LononHuTensHble yyacTku [B) n
COeANHeHbl CO CKaluMBaeMbIM
yyacTkom (A coegmHUTENbHBbIMM
y4yactkamu (2). Ha Bcex yyacTkax
OrpaHNYNTENbHbIA NPOBOA, AOIMKEH
YKnaablBaTbCs B O4HOM 1 TOM Xe
HanpasneHuun, Ha COeAUHNTESTbHbIX
yyacTkax He JonyckaeTcsi
nepekpeLnuBaHne orpaHNYNTESNIbHOro
nposoaa.

e AKTVMBMPOBATbL AOMNOSHUTENbHbIE
Yy4acCTK1 B MeHIo «HacTponku —
YcTtaHoska». (= 11.14)

12.10 Mpoxoabl

Ecnu TpebyeTcs CKOCUTb HECKOSbKO
y4YacTKoB (Hanpumep, ckalumBaeMble
y4yacTKu nepej AOMOM 1 N033aAMN OMa), TO
ONA coeMHEeHNs1 MOXHO YCTaHOBUTb
npoxof. Takum o6pasoM, MOXHO Bce
cKalumBaeMble yyacTkm obpabatbiBaTb
aBTOMaTMYeCKu.

@ | B npoxoaax rasoHHbIl y4acTok
1 | ckawwmsaetca Tonbko npu obbesae
OrpaHNYnNTENBHOrO NpoBoaa. B
cnyyae HeobxoaMMoCTU
aKTVUBM3MPOBaTb aBTOMaTUYeCcKoe
KOLLEHe Mo KpasiM Unu perynsipHo
CKalLMBaTb 30HY MPOX0Aa BPYYHY!IO.
(= 11.5), (= 11.14)

Heob6xoaumble ycnosus:

— MuHnManbHas WupuHa Mexay
XKeCTKUMU NPensATCTBUSMU B 30HE
npoxoga 72 cM, Mexay SOpOXKamu,
NPUrogHbIMU 4115 NepenskeHns,
36 cm.

— [lo npoxogy MoxHo cBo6ogHO
npoesxaTb.

— B 30He BTOpOro ckaluvMBaemMoro
y4yacTka onpegerieHa xoTts 6bl ogHa
ncxopHas Touka. (= 11.15)
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BazoBasi ctaHuums (1) ycTaHaBnuBaeTcs
BHYTPU CKalLmMBaeMoro yyacTtka (A).
Ckawmsaembiin yuactok ([B) coeamHeH co
CKalLMBaeMblM Y4aCTKOM

npoxofom (2). PoboT-rasoHokocunka
MOXeT ABUraTbCs N0 OrPaHNYUTENBHOMY
nposoay (3) HenpepbiBHO. [Ans 06paboTkm
CKalLuMBaeMoro y4acTka (B) onpeneneHsbl
ncxogHbole Toukn (4). (= 11.15)
OTAernbHble NpouecChl KOLeHUs
HAYMHAKTCSA Y UCXOAHbIX TOYEK B
3aBUCUMOCTM OT HACTPOMKK (YacToTa
3anycka).

72
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PaccTosHne mexay nposogamu B
npoxogax cocrasnseT Bcerga 18 cm.

B pe3ynbTaTte HeobxoanMo cobnoaaTb
cnegywollee:

— MeXay BbICOKUMU NPensiTCTBUSIMU C
BbicoTOM 6onee 3 cm (Hanpumep,
CTeHbl, 3a60p) 72 cm,

— MeXay AO0POXKaMu unu
NpenAaTCTBUSIMU C BbICOTON MeHee
3 CM, MO KOTOPbIM MOXHO
nepenBuraTbCs, AOMKHO 6biTb 36 CM.

2

18cm

mmm

ol
oy o’

©

B npoxopax orpaHuynTesibHbIN

nposog, (1) yknagbisaeTca napannensHo
Ha paccTtosHuM 18 cM 1 3akpennseTcs
[0CTaTOYHbIM KONNYECTBOM
dukcaTopos (2) Ha noyse.

?7 90°

(s 1)
A, B, ([©) — npuMepsI Ans NPOXOAOB.

o | OrpaHnunTenbHbIN NpoBoa, He
1 | yxnagbiBaTh B MecTax c ocTpbiMU
yrnamu (MeHbLue 90°).

12.11 YcraHoBKa 3anacoB nposoja

YCTaHOBIEHHbIE Ha onpeaeneHHOM
paccTosiHUK 3anackl NpoBoAa obneryaroT
nocrnegyLee U3MeHeHVe NosIoKeHuUs
6230801 CTAHLMMN UM PACTMONOXEHNS
OrpaHNYnTENBHOTO NPOBOAA.

YcTaHoBKa 3anacoB NpoBoja 0COBEHHO
TpebyeTcs BOGNN3U CNOXHbIX MPOXOA0B.

0478 131 9225 A - RU



YNoXunTb orpaHn4nTenbHbIM NPoBog, (1)
mMexay 2-Msa drkcaTopamu,
pacrnonoXxeHHbIMW Ha PACCTOAHUN NpKG.
1 M, KaK NokasaHo Ha PUCYHKe. 3aKpenuTb
3anac nposoja rnocepeaunHe Ha noyse
MOMOLLIbIO AOMOSTHUTENBHOrO ukcaTopa.

12.12 NMpumMmeHeHne coeguHUTeNnen
npoBofoB

Ana yanuHeHnsa orpaHnynTeribHoro
nposofa unu coegnmHeHns cBoboaHbIX
KOHLIOB MpoBoOJa paspeLuaeTcs
NPUMEHATb TOMNbKO 3anofIHEHHbIE renemM
coeAVHUTENN NPoBOAA, UMEetoLLMeCcs B
KomnnekTe noctasku. OHY
npeaoTBpaLLaloT NpexaeBpemMeHHbIn
M3HOC (Hanpumep, KOPPO3MIO Ha KOHLAX
NpPOBOAA) N rapaHTUPYHOT ONTUMaribHoe
coefVHeHue.

OTMEeTUTb MeCcTomMOosoXeHNe
COeAMHUTENSA NPOBOAA Ha Cxeme
CKalLMBaeMoro y4yacTka. (» 12.2)

0478 131 9225 A-RU

CsobopaHble KoHLbI npoBoaa (1) cnenyet
BCTaBNATb B coeamHUTeNb nposoaa (H)
po ynopa. Caasutb coegnHUTENb
npoBoAa NOAXOOALMMK KNewwamm —
cneguTb 3a NpaBUSibHbIM
3allerikmBaHuemMm.

13. Ba3zoBas cTaHUuA

13.1 DnemeHTbI ynpaBneHus 6asoson
CcTaHuum

KpacHbiin ceBeToaunog, (1) 1 3eneHbin
cBeToamoL (2) MHOPMUPYIOT O CTaTyce
6a30BoOW CTaHUUM 1 CUrHanNe nNnposoaa.

Bo Bpems koweHus poboT-ra3oHOKOCUITKY
MO>XHO BepHYTb Ha 6a30BYyI0 CTaHLMIO,
HaxkaB kHoMnky Home (3).

C noMoLLbto KHOoMKW Bkn./Bbiks. (4) MOXHO
BKIMtOYaTb U BbIKNOYaTb 6a3oByto
CTaHUUIO U BMECTe C Hel CUrHas npoBoAa.

KpacHbin ceseToamon ropnt

a
S

KpacHbin cBeTogmon, muraet
3erneHblin cBeTOAMOA ropuUT

3erneHbln CBETOAMOL, MUTAET

O 3¢ o

CseToamnos, BbiKSto4eH
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Mownck obpbisa Nposoaa *

Dencreue Kpavc- 3e11e-
HbIi  HBbIA
Pexum oxnganus O @)
Curnan nposoga OK Y @)
3apsaka O O
Bbi30oB 6a3bl PY %g
O6pbIB NpoBoaa * O
@)
IS

Ownbka *

KHonka Home:

Bo Bpems kowleHus HaxaTtue Q
KHOMKM Home akTuBMpyeT KoMaHay
«BbI30B 6a3bi».

PoboT-rasoHokocunka 3akaHumMsaeT
KOLLEHWEe, HaXoANT OrpaHNYnUTENbHbIV
nNpoBOA 1 BO3BpaLLaeTcs Ha 6a3oByto
CTaHUMo, YTOBbI 3apAAUTb akKyMYIsITOP.
B TekyLwuin nepunoa akTMBHOro BpeMeHu
KoleHue 6orblue He NPoU3BOANTCS.

@ | Bbi30B 6a3bl ocTaeTcs akT1BHbIM
1 | oo Tex nop, noka po6oT-
ra3oHOKOCUIIKa He BEPHETCS Ha
6a3oByto CTaHUMIO Unn He byaet
NOBTOPHO HaxaTa KHonka Home.

KHonka Bkn./Bbikn.: |
[Ons aBTomaTudeckon o6paboTku O
CKaLLMBAEeMOro y4yacTtka He

TpebyeTca HaxaTne kKHonku Bkn./Bbikn.
BkntoueHve unu BbikMoYeHne curHana
NpoBoAa OCYLLLECTBNSAETCA NOMHOCTbIO
aBTOMATUYeCKU.

Ecnn poboT-razaoHoOKOCHKa He HaXoAUTCsA
Ha 6a30BOW CTaHUMKW, TO MPU HaXaTUN
KHOMKW Bkr./Bblkn. nponcxoaut
akTmBaumsa 6azoBon ctaHumn. CurHan
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NpoBoAAa OCTAeTCs aKTUBHbIM B TeYeHue
48 yacos, ecnim poboT-ra3oHOKOCKIIKa He
BepHYcsi Ha 6a30By0 CTaHLMIO paHee.

[pwn Tekywern paboTe curHan nposoga
BbIKITOYAETCA NOCIe HaXaTus U
YAEPXNBAHUA KHOMKU B TEYEHUE 3 CEKYHA,
Toraa poboT-ra3soHOKOCUIIKa OCTaeTcs
CTOATb Ha CKallMBaeMoM y4yacTke. Ha
aucnnee poboTa-rasoHOKOCUITKN
NosiIBISAETCA COOTBETCTBYOLLEE
coobLeHue.

14. PekomeHpauum no

KOoLWeHuUro

14.1 O6wume cBegeHus

Pob6oT-razoHokocurnka paspaboTtaH ans
aBTOMaTu4eckon ob6paboTKM ra3oHHbIX
yyacTkos. [1pu 3ToM 3a cyeT
nocrnegosaTesibHon 06paboTkM razoHa
TpaBa Ha HeM Bceraa oCcTaeTCsl KOPOTKOW.
Pe3ynbTaToM sSiBNSETCA KpacKBbIv ra3oH C
rycTon Tpason.

[a30HHbIE YYacCTKK, KOTOpble npexaie He
cKalmMBanmcb 06bIYHONM Fra30HOKOCUSTKON,
BbIMMAAAT aKKypaTHO NOACTPUXKEHHBIMN
JNNLWb TOMNbKO MOCS1e HECKOSBbKNX
npoxoaos. Mpn 6onee BbICOKON TpaBe
KayeCTBEHHOe Cpe3aHune TpaBbl Ha ra3oHe
obecneymBaeTCA NULLb NOCIIe HECKOSTbKNX
NPOXOA0B NPY KOLLEHNN.

Mpw KapKOM 1 CyXOM KIMMmaTe He criefyeT
CIULLIKOM KOPOTKO noApe3aTb TpaBy, Tak
KaK MHaye ra3oHbl Ha COJTHLE BbIrOpatoT U
nprobpeTaloT HenpuBNeKaTenbHbI BUA.

Havnbonee kpacuBbliit BUL NOCTPUKEHHOTO
rasoHa JOCTUraeTcsl B pesynbTaTe
MCMOMb30BaHNUA OCTPOro HOXa, MO3TOMY
HOX HEOBXOAMMO PErynsipHO 3aMEHSITb.

14.2 MynbunpoBaHue

PoboT-razoHokocunka siBnseTcs
MynbUYMPYHOLLEN KOCUITKOW.

Mpu MynbunpoBaHuu cTebnu Tpasbl
CHauana cpesalTcs 1 3aTeM
M3MENbYaOTCA B KOPMYCe KOCUITOYHOrO
MexaHu3mMa. MNocsie 3Toro oHW nonagarT
06paTHO Ha rasoH, rae YacTuubl Tpassbl
OCTalTCA NexaTb U neperHBaTth.

Menkounsmenb4yeHHas TpaBa Bo3BpallaeT
ra3oHy opraHu4yeckue nuTaTenbHble
BELLLEeCTBA, BbIMNOSHAS POJSib HATYpasibHOro
ynobpeHnus. MotpebHoCTb B yAobpeHusax
3HaUYNTENbHO YMEHbLUAeTCs.

14.3 AKTBHOE BpeMs

B nepvopg aktMBHOro BpemMeHu poboTty-
ra3oHOKOCMUIIKE pa3peLuaeTcsi NOKNHYTb
6a30ByI0 CTaHUMIO U CKaLLMBATb ra3oH. B
3TO BpPeMs NPOXOAAT NPOLECChI
KoLWleHus, 3apsaakn n nepepbiBbl B
pa6ote. PoboT-razoHokocusnka
pacnpegensieT HeobxoauMble NpoLecchl
KOLLEHWS 1 3apsaKvM aBTOMaTU4Yeckun no
MMEIOLLMMCS NMPOMEXYTKaM BpeMeHMU.

Mpwn ycTaHOBKe Nepuoabl aKTUBHOMO
BPEMEHUN aBTOMATUYECKN
pacnpenensaTcs Ha BCIO Heaeno.
YunTbIBalOTCA pe3epBbl BpeMeHU, TakuM
obpa3oMm, rapaHTUpOBaH ONTUMArbHbIN
yX0p, 3a razoHaMu, Aaxe B TOM Cryyae,
€eCnn oTAeNbHbIE NPOLIECCHI KOLLEHNS He
MoryT 6bITb BbINOSIHEHbI (HANpUMep, 13-3a
0OX[Os).
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3anpeLleHo npucyTcTeme
A NMOCTOPOHHUX JTNL, B 30HE KOLLEHUSI

B MEepPUOLbl aKTUBHOIO BPEMEHM.
CnenyeT COOTBETCTBEHHO
NSaHMPOBATb aKTMBHOE BpeMs.
Kpome Toro, yuntbiBanite
MyHULUMNanbHble NpeanucaHms no
MCMosib30BaHUI0 poboToB-
ra3oHOKOCUITOK, @ TaKKe yKaszaHus
B rnase «TexHuka

6e3onacHocT» (= 6.) 1 Npu
HeobXxoaNMOCTU U3MEHANTE
nepuoabl akTUBHOIO BpeMeHU B
MeHK «[1naH koweHus». (= 11.7)
Mpexae Bcero, Bbl AOMKHbI y3HaTb
B OTBETCTBEHHOM BELOMCTBE, B
Kakoe AHeBHOe N HOYHOoe BpeMs
paspellaeTtcs pabortatb
YCTPONCTBY.

14.4 DNNTeNbHOCTb KOLIEHUs

LnUTenbHOCTb KOLLEHMSE UHKDOPMUPYET,
CKOJIbKO YaCOB B HELENIO AOMKEH
CKalUMBaTbCA ra3oH. Ee MoXHO yBennunTb
WM COKPaTUTb B HACTPOIiKax Ha HeAerto
(= 11.8).

,U,J'IVITeJ'IbHOCTb KOLIEeHNA COOTBETCTBYET
BpeMeHU, B TeYeHne KoToporo poboT-
rasoHOKOCUIIKa KOCUT ra3oH. Npu 3Tom
BpeMsi, B Te4YeHMe KOTOPOro 3apshkaeTcs
aKKyMyrisiTOp, HEe y4uTbiBaeTCs.

Mpw nepBon yctaHoBKe poboT-
ra3oHOKOCWIIKa aBTOMAaTMYeCKn
onpenensieT ANUTENTbHOCTb KOLLIEHUS,
NCXOAS U3 yKa3aHHOro pasmepa
CKallMBaeMoro y4acTtka. 3To
OPVEHTMPOBOYHOE 3HAYEHME pacCHMTaHo
Ha 0BbIYHbIA FA30H B YCNTOBUSX CYXOW
noroAbl.

0478 131 9225 A-RU

MpouzBoanTeNbHOCTb:

[Ons 06paboTku yyacTka nnowaabo
100 M2 pobOTY-ra3oHOKOCUIIKe

TpebyeTcs:
MI 632, MI 632 C: 85 MuHyT
MI 632 P, MI 632 PC: 65 MuHyT

14.5 3oHa 6a3bl1 (Ml 632 C, MI 632 PC)

PoboT-rasoHokocurka onpegenseTt cBoe
MECTOMNOMOXEHUE C NOMOLLbIO
BCTpoeHHoro GPS-npuemHuka. Mpu
Ka>KA,0M TecTe A1 NPOBepKY NPaBUibHON
yKnagku nposoaa (= 9.9) n B xone
NPOrpaMMUPOBaHNA UCXOIHbIX TOYEK

(= 11.15) poboT-razoHokocuka
3anoMuHaeT koopAnHaTbl camMon
3anagHon, BOCTOYHOW, KOXXHOW 1 CEBEPHON
TOYeK.

[aHHbI y4acTok onpeaenseTcs Kak 30Ha
6a3bl, B KOTOpPON pa3peLleHo paboTaTb
poboTy-rasoHokocurke. KoopanHaThbl
06HOBAIOTCA B XO4E KaXXA0ro
NOBTOPHOrO TecTa.

Ecnun poboT-razoHokocusnka nokmpaet
30HY 6a3bl, NpY aKTUBMPOBAHHOW 3aluuTe
GPS 3apeructpuposaHHoMy
nornb3oBaTesnto nocTynaet
cooTBeTCTBYIOLLEEe yBegomneHne no SMS
1 3NEKTPOHHON MoYTe, KpoMe TOro, Ha
ancnnee poboTa-rasoHoKOCUIKK
nosiensieTcs 3anpoc Ha seof PIN-koaa.

14.6 Py4HOoW pexum KolueHus

He BKtoMaTb HOX KOCUSIKM B BbICOKOM
Tpase UM Npy CaMmomr HN3KOW BbICOTE
cpesaHus!

Po6oTa-razoHOKOCUIIKY paspeLlaeTcs
3KCNyaTUpoBaThb TOMbKO Toraa, Korga
YacToTa BPaLLEHNA ABUraTENA KOCUIKM
CHIKAETCS He3HauUTeNbHO. Ecnn
YyacToTa BPALLEHWNA YMEHbLUAETCSA UK
pOBHOT-rasoHOKOCUIIKA ABMXKETCSA
MenrneHHee, TO criefyeT BbibpaTs 6onee
BbICOKMI YPOBEHb BbICOTHI Cpe3aHus.

15. BBepeHue ycTtponcrsa B

paboty

15.1 NoaroTtoBKa

e | [lna nepBoii ycTaHOBKM
1 | npeaHasHaueH macTep yCTaHOBKM.
(= 9)

e YcTaHoBUTb Ha3oBy cTaHumio (= 9.5)

® 3aTeM yNOXUTb OrPaHNYMTENbHbIN
npoeog (= 9.6) n noacoeauHNTL ero
(= 9.7)

e Y6paTb NOCTOPOHHME npeameTbl
(Hanpumep, NrpyLLKA, NHCTPYMEHTBI) CO
CKalLMBAEMOro y4yacTka.

e 3apaanTb akkymynsaTop (= 15.8)
e Hactpoutb Bpemsa n gaty (= 11.11)

e [poBepuTb NfaH KOLLEHUsI 1 Npu
Heob6X0ANMOCTN N3MeHUTb. MNpexae
BCero, crnepyet ybeanTtbes, YTo B
OMacHO 30He B Nepuoabl aKTUBHOIO
BpeMeHU He ByaeT NOCTOPOHHUX NnLL.
(= 11.6)

o | [lepen ncnonb3oBaHneM poboTa-

1 | ra30HOKOCHIKM OYEHb BBICOKYHO
TpaBy creayeT HEMHOMO NOACTPUYb
06bIYHOM ra30HOKOCUIIKOMN
(ranpumep, nocne
NPOAOIMKUTENBHOMO NepepbIBa).
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15.2 CHATHE 1 ycTaHOBKa NynbTa
ynpaBneHus

[Mpn HeobxoAMMOCTU NyNbT yrpasBrieHus
MOXHO BbIHUMATb 13 poboTa-
ra3oHOKOCUITKM, YTOBbl KOCUTb BPYUHYO
unu, Hanpumep, N3MeHsTb
nporpammMmpoBaHue.

ABTOMaTUYECKUIN pexum paboTbl poboTa-
ra3soHOKOCMWITKM BO3MOXEH TOJNbKO C
YCTaHOBSIEHHbBIM MyNbTOM YNpPaBneHus.

CHATUe NynbTa ynpaerneHus:

e [lepep TeM Kak JocTaTb MynbT
ynpaBsrieHVsl BO BPEMS KOLLEHMWS HYXXHO
HaxaTb kHonky STOP.

MpunoaHaTe NynbT ynpaenenus (1) 3a
33/1HIO0 YaCTb U BbIHYTb ero u3 poboTa-
rasoHokocunku. OH ocTaeTcs
COefNHEHHbIM C YCTPONCTBOM
crnmparnbHbIM kKabenem.
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YcTaHOBKa nysbTa ynpaBneHus:

Y6paTb cnupanbHbiv kabenb (1) B oTcek
Kopnyca. HaknoHUTb NynbT ynpaBneHus
cnerka Hasaf, BCTaBUTb OUKCUpytoLme
BbICTYNbI (2) B BbleMKM kopriyca (3), 3aTeM
HafaBUTb Ha NyNbT YNpaBreHusl BNepea n
3aLLerKHYTb ero.

15.3 i3ameHeHne nporpamMmmumpoBaHus

TekyLLee NnporpaMMmnpoBaHne MOXHO
nocmotpeThb B MnaHe koweHWa niv B
3aBncnmocTn ot moaenu Ml 632 C,

MI 632 PC B npunoxexuu VIKING iMow.
(= 11.6)

MnaH KoLeHWsi paccunTbIBaeTCs Npu
YCTaHOBKEe WM COCTaBMEHUN HOBOTO
MraHa KOLWEeHWs1 Ha OCHOBaHWKM pa3Mepa
CKaLUMBaEMOro yyacTKa.

Mepuonbl akTUBHOro BpeMeHu 1
ONUTENbHOCTb KOLIEHUS1 MOXHO
U3MEHATb MHAMBUAYaNbHO, a TpebyeMble
NpoLeCcChl KOLEeHNA aBToMaTUYeCcKn
COOTHOCSAITCA C BO3MOXHbIMW Neproaamm
aKTUBHOro BpemeHu. lNpun HeobxoaMMocCTH
B Mepunof, akTMBHOro BpeEMeHHU
BbIMOMHAETCA TaKXKe HECKOSbKO
npoLeccoB: KoleHne 1 3apsaka. o
XeraHuIo KPOMKa CKaLLMBaEMOro y4acTka
aBTOMaTUYeCKM CKallMBaeTcs Yepes
onpefeneHHble NMPOMEXYTKN BPEMEHU.
(= 11.14)

B TeueHne aHst BO3MOXHbI TPU PasfNyHbIX
neproaa akTMBHOro BpemeHun. (= 11.6)

Ecnun poboT-razoHokocunka AomKeH
3ae3xaTtb B onpejenieHHble 30Hbl
CKalMBaeMOoro yyacTka, To cregyeT
YCTaHOBUTb CneumanbHble NCXOAHble
Toukn. (= 11.15)

o | [1pv onpeneneHHbIX

1 | obcTosTenscTBax (Hanpumep, Npu
xopoLuen noroge nnu 6onbLwmnx
WHTEepBanax BpeMeHun) ans
ONTUMAribHOro yxoA4a 3a ra3oHoOM
MCNONb3YyHTCA He BCe Nepuobl
AKTUBHOIO BPEMEHW.

I3MeHeHne neprMoaoB akKTUBHOTO
BpemeHu: (» 11.7)

- ,D,OI'IOJ'IHVITEJ'IbeIe nepunoabl akTUBHOIo
BpeMeHU Ana nocnenyrunx
MPOLLECCOB KOLLEHMSA

— VI3mMeHeHue uHTepBaros BpeMeHwu,
Hanpumep, 4Tobbl He oCyLLECTBNSATb
KOLLEHMEe YyTPOM UM B HOYHOE BpeMS.
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OTMeHa oTAesbHbIX NeprofoB
AKTVMBHOTO BPEMeHM, Tak Kak
CKaluMBaeMbIli y4aCTOK UCMONb3yeTcs,
Hanpumep, A1l BEYEPUHKM.

YBenuyenne OANMNTENIbHOCTU KOLUEHUSA:
(= 11.8)

ECTb 30HbI, KOTOPbIE CKALLUMBAKOTCS B
He[oCTaTouYHOW Mepe, Hanpumep, ns-
3a 04YeHb JIOMaHoi YOpMbI
CKaLUMBaEMOro yyacTka.

NHTEHCMBHBIV POCT TpaBbl B Nepuos,
pocta

OcobeHHo ryctas TpaBa Ha rasoHe

YMeHblLUeHne AONMNTENIbHOCTU KOLUEHUSA:
(= 11.8)

3amMereHHbI PoCT Tpasbl U3-3a
Xapbl, xono4a Unu 3acyxu

CocTaBfieHe HOBOrO MJl1aHa KOLWeHUs:
(= 11.8)

Pa3mep ckawmBaemoro yvacTtka
n3MeHumncsa.

MepeycTaHoBka: (= 11.14)

Hosoe mecTopacnonoxeHune 6a3oson
CTaHuunn

MepBbii 3aMyck Ha HOBOM
CKalLVMBaEMOM y4acTKe

e 3anyckK NpoLeccoB KOLIEHWS:
Mpouecchl KoLeHWss aBTOMaTUYECKU
COOTHOCATCA C A0CTYNMHbIMU
nepnonoamMy akTMBHOro BpeMeEHN.

(= 14.3)

e 3aBeplLUeHMe NPOLLECCOB KOLLEHUS:
Ecnun akkyMynsTop paspsixeH, To
pob0oT-rasoHOKOCUIIKa aBTOMAaTUYECKn
BO3BpaLlaeTcs Ha 6a30By0 CTaHLMIO.
(= 15.7)

TekyLmnin NpoLecc KoLeHUst MOXeT
6bITb BCerga npepBaH BPY4HYHO C
nomotLbo KHonku STOP. (= 5.1)
TeKyLmnin NpoLecc KoLLeHUs MOXHO
TaKkke cpasy 3aBepwunTb Ha 6a3oBon
CTaHUMM C NOMOLLbo KHonku Home.
(= 13.1)

Ml 632 C, Ml 632 PC:

Kpome Toro, npouecc KoLeHUst MOXHO

3aBepLUNTb C MOMOLLBH NPUMOXEHUS,
oTnpaBmB pobOTa-ra30HOKOCUIIKY Ha
6a3oByto ctaHuuto. (= 10.)

Y Ha ckalumBaembix y4dyacTKkax, Ha

1 | xoTopble poboT-razoHokocunka
nonagaeT yepes npoxoa,
06paboTKa BbINOMHAETCS TOMLKO B

TOM Cny4ae, eCJqiM Ha 3TOM y4acTKe

onpeneneHbl NCXOOHbIE TOYKN.

15.4 KoweHue B aBTOMaTUYECKOM
pexume

BkntoueHne
aBTOMATMYECKOro pexuma:
Mpw BKITOYEHHOM
aBTOMATMYECKOM pexume Ha
aucrninee psagoM C CMMBOJSIOM
aKkkyMynaTopa otobpaxaeTcsa CUMBOSI
aBTOMAaTM4ecKoro pexuma. (= 11.5)

7t
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15.5 KoweHne He3aBNCUMO OT
nepuoaoB aKTUBHOIO BpeMeH!

CkawmBaeMble y4yacTku ¢ 6asoBon
CcTaHuuen:

e [1ns 06paboTkun 30HbI CKaLIMBaeMoro
y4yacTka, B KOTOPYH MOXHO NonacTb
TONbKO Yepes3 oAvH npoxoa, poboTa-

ra30HOKOCUSIKY Heobxoanmo NPUHECTU

U1 nepeBes3Tu B 3Ty 30HY.

HemepaneHHoe KolleHue:
AKTUBMPOBATb KOMaHAy 3anyck
koweHus (= 11.5) unu HaxaTb KHONKY
KOLUEHUA.

KoweHne HaunHaeTcs HeMenneHHo 1
NPOAOIHKAETCA A0 YCTAHOBIIEHHOTO
BPEMEHMU.

KoLleHune ¢ 3aaep>KKon:
AKTMBUPOBATb KOMaHAy 3anyck
KOLUEHUSA C 3apepxkon. (= 11.5)
KolleHne HaumHaeTcsa B
YCTaHOBJIEHHOE BPEeMs 3arycka u
NPOAOSMKAETCA A0 OKOHYAHMSA
3a4aHHOro BpeMeHu.

MI 632 C, MI 632 PC:

3anyck KoLeHUs C NOMOLLbLO
npunoxenus. (= 10.)

KowweHne HaunHaeTcs B
YCTaHOBJIEHHOE BPeMS 3anycka u
NPOAOSMKAETCA A0 OKOHYAHMSA
3a4aHHOro BpeMeHu.

3aBepLueHne KOLEeHNs BPYYHY!IO:
TekyLmMn NpoLecc KoLEeHNs MOXeT
6bITb BCerga npepsaH C MOMOLLbIO
kHonku STOP. (= 5.1)

TeKkyLmin NpoLecc KOLEHUS MOXHO
Takke cpasy 3asepLumnTb Ha Hasoson
CTaHLMK C NomoLLblo KHonku Home.
(= 13.1)

MI 632 C, MI 632 PC:

Kpome Toro, npoLecc KoLeHMst MOXHO
3aBEpLUNTb C NMOMOLLIO MPUIOXEHNS,
oTnpasunB poboTa-rasoHOKOCUIIKY Ha
6asoByto ctaHumto. (= 10.)

o | [1pv HeobxoammocTn poboT-
1 | rasoHokocunka noasapsxaet

AKKyMYFSTOp 1 3aTeM NpoAomKaeT
KOLLEHMe [0 OKOHYaHUs 334aHHOMO
BpPEMEH!.
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JAononHuTtenbHble y4acTKU:

MepeHecTn Unu NepeeesTn poboTa-
rasoHOKOCWUIIKY Ha AOMOSNHUTENbHbIN
Y4acCTOK.

AKTMBMPOBATb AONOSTHUTESNbHbIN
yyacTtok. (= 11.14)

HemenneHHoe KoweHune:
AKTMBMpOBaTb KOMaHA4y 3anyck
KoweHusA (= 11.5) unu HaxxaTb KHOMKY
KOLUEHUA.

KolieHne HauynHaeTcs HeMeaneHHo n
NpoAo/mHKaeTcs A0 YCTAHOBIIEHHOTO
BPEeMeHU.

KolueHne ¢ 3apepxkon:
AKTMBMpOBaTb KOMaHAy 3anyck
KOLUEeHUSA C 3aaepXxkKon. (= 11.5)
KolleHne HaunHaeTcs B
YCTaAHOBIIEHHOE BPeMs 3amnycka U
NPOAOMHKAETCA A0 OKOHYAHWS
32, 2aHHOrO BPeMEHH.

3aBepLueHne KOLEeHNS:

Mpun HacTynneHnM 3a4aHHOTO BPEMeHU
pobOT-ra3oHOKOCKITKa Aoe3KaeT 40
OrpaHNYNTENBHOrO NPOBOAA U
ocTaHaBnuBaeTcs. MpuHecTn
YCTPOWCTBO Ha 6a3oByo CTaHUMIO Ans
3apsA4KM aKKyMynsTopa U NoaATBepAnNTb
oTobpaxeHHoe coobuieHune. (= 24.)
TeKyLMin NpoLecc KOLEeHNsT MOXET
6bITb BCerga npepsaH BPy4HyHo C
nomoLlbio KHonku STOP. (= 5.1)

o | Ecnv akkymynsitop paspsauncsa no
1 | ncteyenuns sagaHHoro BpemMeHm,

MPOLIECC KOLLEHUS COKpaLLaeTcs Ha
COOTBETCTBYHLLMA NPOMEXYTOK
BPEMEHN.
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15.6 Py4yHOM peXum KoweHusa

e | JaTunk cTonkHoBeHMIA 1
1 | orpaHuyeHmne kpoMok Bo Bpems

o PoboT-razoHokocuska

PYYHOrO pexuma CKaluMBaHus He
aKTVBUPOBAHbI.

e [1pn Heob6xo0AMMOCTN 3apAaANTb

akkymynsatop (= 15.8)

e BbiHyTb nynbT ynpasnexus (= 15.2)

e AKTMBMpOBaTb kOMaHay Py4Hoe

ynpaeneHue (= 11.5)

OBUraeTcs 1 ynpasnsieTcs C
MOMOLLIbHO KHOMKW YNpaBreHus.
[ina nepeaHero xo4a nMeroTcs
2 CKOpOCTU:

MeZJIEHHO — NIerkM HaxaTuem
KHOMKW, 6BICTPO — CUIbHBIM HaXaTnem
KHOMKM.

©

Mepepn, BKIOYEHNEM HOXA KOCUSIKM
cneguTb 3a A0CTaTOYHbIM
pPacCTOsTHUEM HOT OT KOCMITOYHOTO
MeXaHU3Ma — Bcerga natm nolagun
pob0oTa-razoHOKOCUNKN. (= 4.2)

[nsa BkNtoYEeHNs1 HOXa KOCUITKA
cnepyeT 60mbWNM NanbLem @
NpaBoW pyKM HaxkaTb KHonky OK ~ +
W yaepxXvBaTb ee B HaXaToM L=
nonoxeHun, a 3atem 6onbLwLnNM
narnbLeM JIEBON PYKN HAXaTb KHOMKY
KoweHusA. Moka HaxaTta KHomnka
KOLLEHMS1, HOX KOCUIKM paboTaeT.

Bo BpeMs py4HOro KolueHusi cnegyet
yaepXmBaTb 60MbLWMM NanbLeM NeBoi
PYKM KHOMKY KOLLEHWUS, @ MPaBoWi pyKou
NPUBOANTbL B AENCTBUE KHOMKY
yrnpaBneHus.

[na BbIKMOYEHNSA HOXA KOCUITKN
OTNYCTUTb KHOMKY KOLLUEHWS.

e [locre py4yHOro KoLeHUs 3apaanTb
akkymynsTop. (= 15.8)

15.7 MapkoBka po60Ta-ra3soHOKOCUIIKM
MapkoBKka B aBTOMaTU4EeCKOM pexume:

Pob6oT-rasoHokocunka asToMaTU4eCckmn
3ae3xaeT Ha 6a30Byt0 CTaHUUIO, ecrnn
VCTEKJIO aKTMBHOE BPEMSA UNK paspsikeH
aKKyMynsTop.

MNpuHyaouTenbHasa NapkoBKa:

e Ecnu TpebyeTcs yCTaHOBUTL NynbT
ynpaBneHus B KOCunky (= 15.2)

e Ecnu TpebyeTtcs BkNOUNTL |
6a3oByto cTaHumo (= 13.1) O

e AKTMBMPOBATb KOMaHAy Ha 6a3oByto
cTaHyuio. (= 11.5)
Bo BpeMmsi KoLLeHWst MOXHO Takxke
HaxaTb kHonKy Home Ha 0
6a30BoOW cTaHLMWU.

e MI 632 C, MI 632 PC:
B npunoxeHunn oTnpaenTb poboTa-
rasoHOKOCUSIKY Ha 6a30BYyH CTaHLMIO.
(= 10.)

e [locne ycTaHoBKM Ha 623080 CTaHUUU
BCE CBETOAMOAbI AOSKHbI NOracHYThb.
(= 13.1)

@ | Mocne napkoBku B TEKYLLUI

1 | nepuioa akTMBHOrO BpeMeHN
KoLLeHve borblue He
MpOU3BOAUTCS.

Py4HOV peXxum napKoBKu:

e C nomoLubto NyrnbTa ynpasneHns
0TNpaBuTb Ppo60oTa-ra3oHOKOCKITKY Ha
6a30Byt0 CTaHUMIO — A51S 3TOro
n3Bneyb NynbT ynpasnexus (=> 15.2) n
aKkTUBMpOBaTb KOMaH4y PyuyHoe
ynpaeneHue (= 11.5).

mnnn
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e BpyuHylo nepemecTuTb poboTa-
rasoHOKOCUSIKY K 6a30BOW CTaHLuK.

MpunoaHsaTe poboTa-ra3oHOKOCUIIKY 3a
pyuKy (1) n pasrpy3uTb NpuBOAHbIE
korneca. [epemecTuTb yCTPONCTBO Ha

nepegHux konecax Ha 6asoByto CTaHUMIO.

e BcraBuTb nynbT ynpasnexus (= 15.2)

e [locne ycTaHoBKu Ha 6a30BoN CTaHUUU
BCE CBETOAMOAbI AOSKHbI NOracHyThb.
(= 13.1)

15.8 3apsaka akkymynstopa

AKKYMYIAITOp crienyeT 3apshkaTb
TONbKO C NoMoLLbto 6a3oBow

CTaHLUN.
3anpeLyaeTtcs nssnekatb

AKKYMYIATOP U 3apsXaTb ero Bo
BHELUHEeM 3apsilHOM YCTPOWNCTBE.

ABTOMaTU4eckas 3apsaka:

Mpy KowWeHWN 3apsiaKa BbINOMHSETCA
aBTOMaTUYECKU B KOHLLE KaX4Oro
KOLLEeHUs1, ecnin pobOoT-ra3oHOKOCHIIKa
BCTaeT Ha 6a30By0 CTAHLMIO.

0478 131 9225 A-RU

o | [Nocne yctaHoBkM Ha 6a3oBoi
1 | ctaHuum Bce cBeToAMOaBI AOMKHBI
noracHyTb. (= 13.1)

Py4Hol 3anycK npouecca 3apsagKu:

e [locne paboTbl Ha JOMONTHUTENBbHbIX
y4yacTKax nepeHecCTn 1 yCTaHOBUTb
poboTa-razoHoKoCUsiky Ha 6a3oByto
cTaHumo. (= 15.7)

e [locne npepbiBaHUSA KOLIEHUs
YCTaHOBUTb po60OTa-ra3soHOKOCUITKY Ha
6a3oByto cTaHumto. (= 15.7)

e [1pn HeobxoaMMOCTH BbiBeCTU poboTa-
ra30HOKOCUIKY U3 pexunuma oXxumaaHus
HaXkaTmem obon KHOMKN.

[Npouecc 3apanku 3anyckaeTcs
aBTOMATUYECKU.

Mpouecc 3apsapku:

Bo Bpems 3apsgku B nyHkTe UHA.
cTaTyca oTobpaxaeTcs TeKCT *
«AKKYMYNATOP 3apsKaeTcs».

Bo Bcex ocTasnbHbIX MeH!0 B
MHPOPMaLIMOHHOM Mofie fucnies E
nosiBsieTCA CUMBOS CETEBOr0O

LUTeKepa BMeCTO CUMBOMIA akKyMynaTopa.

Mpouecc 3apsAakn MOXET ASNNTbCS pa3Hoe
BPEMSI 11 aBTOMATUYECKMN NPUBOANTCS B
COOTBETCTBME CO CMEeyHLLIMM KOLLIEHNEM.

o | [pv npobnemax ¢ 3apsakon Ha
1 | aucnnee nosensercs
COOTBETCTBYOLLee coobLueHNe.
(= 11.9)

3apsioka npovssoauTcs
aBTOMAaTUYECKM JNLLb Nocre
nafeHnsa HanpshxeHus B
aKKyMynsiTope Hwbke
onpeneneHHoro 3Ha4eHus.

3apspa:

Ha nHaukaTtope craTyca MOXHO
y3HaTb YpOBEHb 3apsaa, ecnu *
BblbpaHa coOoTBETCTBYIOLLAA
nHankaums. (= 11.13)

Bo Bcex ocTtanbHbIX MEHIO CUMBOJ
aKKyMyrnsaTopa B I
MHCbOpMaLl,MOHHOM none gucnnes
CNYXUT ona nHOnKauun ypoBHA 3apsana.
(= 11.3)

16. TexHn4yeckoe

obcnyxuBaHne

OnacHoOCTb nosyyeHus Tpasm!
A Mepepn Bcemu pabotamu no
TEXOBCNY>XMBAHMIO UM OYNCTKE
YCTpOnCTBa HeobxoanmMo
BHMMaTeNbHO NpoYnTaTh rMmasy
«TexHuka 6e3onacHocTu» (= 6.), B
ocobeHHOCTU pa3aen
«TexobcnyxxnBaHne u PeMOHT»
(= 6.9), TOYHO BbINOSHATL BCE
npvBefeHHble TaM npeanucaHus
no TexHuke 6esonacHoCTU.
UNKn ounNCTKe crnepyet @
aKTUBUPOBaTb
6nokupoBsky ycTponctaa. (= 5.2)

pAo)

Mepen Bcemy pabotamu
No TEXOBCYXNBaAHUIO

MNepen Havanom pabot
no Texo6CryXMBaHMIO Ha
6a3oBoli CTaHUMK
BbIHYTb CETEBOW LUTEKep.

Mpun Bcex paboTtax no
TexobCcnyxXmBaHuo
ofesaTb NnepyaTku, B
0cobeHHOCTHM Npu

paboTax C HOXXOM KOCUSKN.
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16.1 Npachmk TexHuyeckoro
ob6cnyxuBaHusa

MHTepBasbl TeXHUYECKOro o6cnyxmnsaHuns
paccynTbIBAlOTCA B 3aBUCMMOCTUN OT
HapaboTKM yCTponcTea.
CoOTBETCTBYIOLMIA CHETUYNK «YHacbl
KOLLIEHVS» MOXHO BbI3BaTb B MEHIO
«MHdpopmaumsa». (= 11.9)

CnepyeT TO4YHO cobrofaTh yKasaHHble

NHTepBarbl TEXHUYECKOro 06CnyXnBaHms.

PaboTbl N0 TeXHNU4YEeCKOMYy
o6cnyXuBaHNIO B AiHU C aKTUBHbIM
BpeMeHeM:

e [lpou3BecTn BU3yasibHyO NPOBEPKY
obLero cocTosiHMA yCTponcTBa u
6a30Boi cTaHUMN.

e [lpoBepuTb MHAMKAUUIO HA gucnnee —
TeKyLlee BpeMsi 1 3anycK crieaytoLero
KOLLIEeHUS.

e [poBepuTb CKalUMBaEMbIN y4aCToK,
npu HeobxoammocTn ybpatb
NOCTOPOHHME NpeaMEThI C yYacTka.

e [lpoBepUTb 3apALKY aKKyMymnATopa.
(= 15.8)

ExeHepenbHble paboTbl no
TexHun4yeckomy obcnyxusaHuio:

o OuunwaTtb ycTponcTseo. (= 16.2)

e [IpoBepsiTb BU3yaribHO OTCYTCTBUE
NOBPEXAEHNIA Ha HOXE KOCUIIKM,
KPenneHUnN HoXa N KOCUTOYHOM
MexaHu3Me (Haceuyku, TPELLMH,
M3MOMbI U T. M.), @ TaKXe CTENeHb
n3Hoca Hoxa. (= 16.3)

Yepes kaxable 200 yacos:

o 3aMeHuTb HOX Kocunku. Ha aucnnee
NosiBfSIETCA COOTBETCTBYlOLLEE
HanoMuHaHue. (= 16.4)
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ExerogHble paboTbl no
Texob6cnyxmBaHuio:

e KomnaHusa VIKING pekomeHayeT
BbIMOSTHATb €XeroAHyt UHCNEKUMIo B
3MMHUIA NepUo, B

crneuunanunsmposaHHom ueHTpe VIKING.

Mpwn 3ToM ocobeHHoe BHMMaHWe npwu
TexobcnyxnsaHun yaenseTcs
AKKYMYNATOPY, 3MeKTPOHHBIM 6510KaM 1
nporpamMHoMy obecneyveHuto.

YT106bI CNEeunanm3npoBaHHbIn
@ LleHTP MOT BbIMOMHUTL BCe paboTbl
no TexobCcnyXnBaHuo
Hagnexawum obpasom, cnenyert
YCTAHOBUTb YPOBEHb 3aLUNUTbI
«HeT» nnmn coobLwnTb COTPYAHNKAM
LueHTpa ncnonbsyembit PIN-koa.

16.2 Ouncrtka ycTponcrea

TwaTenbHbIN yxo4 3a YCTPONCTBOM
3alMLLaeT ero oT NoBpeXaeHun n
YBENUYMBAET CPOK ero cnyxobl.

MonoxeHue ANA O4YNCTKU U
TexHu4yeckoro obcnyxxnsaHuma:

[ns ouncTkn BepxHeN NOBEPXHOCTHU
ycTpoucTBa (KOXyxa, nynbTa
ynpaBsrieHusl) yCTPONCTBO criegyeT
rOPU30HTasbHO NOCTaBUTb HA POBHOM U
TBEPAOM OCHOBaHUW. [ns 04ncTKn
HXXKHEN NOBEPXHOCTN YCTPOMCTBaA
(HOXa KOCUJTKX, KOCUITOYHOIO MexaH1M3ma)
poboTa-ra3aoHOKOCUNKY HAA4Oo NOCTaBUTb
Ha neBblli 60K 1 NPUCIOHNTL K CTEHE, Kak
MoKasaHo Ha pUCYHKe.

e 3arpssHeHus crnegyeT yoansiTb
HebonbLLUMM KONMYeCTBOM BOAbI, C
NMOMOLLbIO LLeTKN nnu Tpsanku. Ocobo
TLLATESNIbHO OYULLANTE HOX KOCUIKN 1
6a30Byl0 CTaHUMIO.

e [lpenBapuTenbHO yaanuTe oCTaTKy
TpaBbl U3 KOpPMyca U KOCUSIOYHOIo
MexaHn3ma AepeBsiHHON NanoYvkon.
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e [1pn Heo6X0AMMOCTUN UCNONb3ynTe
crneumanbHbIi o4McTUTENb (Hanpumep,
cneumnanbHbli ounctutens STIHL).

16.3 NMpoBepka U3HOCa HOXa KOCUIKHU

VI3HOLLEHHbIN HOX KOCUIKU MOXET
CrnomaTbCs U CTaTb NPUYNHON
noryyYeHnsi Cepbe3HblX TPABM.
MoaTomy cnenyet cobntogatb
MHCTPYKLMN N0 0BCIyXMBaHMIO
HOXa. B 3aBMCMMOCTHM OT MecTa 1
NPOAOIMKNTENBHOCTU
3KCMyaTaumm HOX KOCUNKK
NoABepPXeH U3HOCY B PasfiM4yHON
creneHu. Mpu akcnnyataumm
YCTPOWCTBA Ha Nec4aHomn
MOBEPXHOCTU UMM NMPU YaCTom
paboTe B yCNOBUSAX HN3KOM
BMAXXHOCTW Harpyska Ha HOX
KOCWIIKM NOBbILLAETCSA, U OH
n3HalwmBaeTcs bbicTpee.

g OnacHoCTb nosy4yeHus Tpasm!

Hox kocunkm AO0/MKeH 3aMeHATbCA
He pexe, yeM Yepes kaxgble 200
Yacos paboTbl, 3aTOUKYy HOXa
crnepnyeT BbIMOMHATb B
crneuvann3MpoBaHHOM LieHTpe
VIKING. (= 16.5)

e AKTMBUpPOBaTb HNOKMPOBKY
ycTponcTaa. (= 5.2)

e OnpoKNHYTb POHOTA-ra30HOKOCUIIKY Ha
60K 1 HAAEXHO MPUCTIOHNUTbL ero K
cTeHe. TwaTenbHO OYNCTUTL HOX
KOCUITKM, @ TaKKe KOCUMOYHbIN
MexaHusMm. (= 16.2)
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LupuHy HOXa |A] 1 TONWMHY HOXa
crnenyeT NpoBepsATb, NPUMEHSISA AJ1S 3TOro
pasaBwKHOM Kannbp.

Ecnn B kakomM-nnbo mecTe WnpuHa Hoxa
KOCUMNKN MeHee 25 MM nnn TonwmHa
MeHble 1,3 MM, TO ero Heobxoanmo
3aMeHUTb.

16.4 JeMOHTaX N MOHTaX HOXa
KOCUJIKN

Hox Kocunku paccumtaH Ha Cpok
A cnyx6bl, coctasnstowmn 200
yacos. [locre 3T1oro cpoka Ha
JAvcnree nosiBnseTcs
COOTBETCTBYOLLEE COOBLIEHNE.

e AKTMBMpPOBaTb HOKMPOBKY
ycTpoicTBa (= 5.2) 1 ogeTb
nepyaTku.

e [loCTaBUTb ra30HOKOCUIKY Ha 60K 1
HaAEXHO NPUCIIOHUTbL ee K CTeHe.
TwaTenbHO OYUCTUTb HOX KOCUSIKK, a
Takke KOCUMOYHBbIN
MexaHusMm. (= 16.2)

[JdeMOHTaX HOXa KOCWUJIKN:

BnoaButb oba s3bluka (1) Ha
AepxaTene Hoxa pyKour u
YAEPXUBATb X B 3TOM
nonoXxeHun. BeIkpyTUTb
dhuKcHpytoLyto raiiky (2) opyrov pykoi.
CHATb HOX KOCWUIKN BMeCTe C
domKCupytoLLein rankon.
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MoHTaX HoXa KOCUIKU:

OnacHocTb nosiy4yeHus Tpasm!
A Mepen ycTaHOBKOW NPOBEPUTL HOX
Ha OTCyTCTBME nospexaeHnn. Hox
NOAJIEXMNT 3aMeHe npu
OBHapy>XeHUN Ha HEM HaceYeK Unu
TPeLLnH, ecnun Ha 0OgHOM MecTe
LUMpVHa ero MeHee 25 MM 1nu
TonwmHa MeHee 1,3 MM. (= 16.3)

OepxaTtenb HOXa ”
cukcupyrowas ramka JOMmKHbI
6bITb Takke 3aMeHeHbI, eCJi OHU
noBpexzaeHbl (Hanpumep,
Crnomatbl, U3HoLleHbl). Mpexae
BCero, hmKcmpytoLLas rarka
[OIMKHA YeTKO 3athmKCpoBaThCs B
AepxaTerne Hoxa.

e [lepepn MOHTaXOM OYUCTUTb HOX,
Aepxarenb Hoxa 1 ONKCUPYHIOLLYIO
ranky.

YcTaHOBUTb HOX KocuIku (1) Ha
hepxarernb HoXa (2), kak NoKa3aHo Ha
pucyHke. CneanTtb 3a NPaBUSIbHBbIM
NnoroXeHnem rUKCUPYOLLIMX
BbICTYNOB (3) B HOXE KOCUITKM.
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3akpyTuTb mKCUpytoLLyto raviky (1) po
ynopa. Bo Bpemsi 3aTArvBaHnA CrbilHbI
MHOroYMCneHHble Wwenyku. MNposeputs
hmKCMpOoBaHHOE MOMNOXEHNe HOXa
KOCUITKM, OCTOPOXHO NOTPSAXMBas
KOCMIKY.

e [locre yCTaHOBKM HOBOrO HOXa
KOCUJTKM NOATBEPANTb CMEHY HOXa B
MeHto «Cepsuc». (= 11.17)

16.5 3aTouka HoXa KOCUNKU

KomnaHusa VIKING pekomeHayeT
3aMeHATb 3aTyNSeHHbIN HOX Ha HOBbIN.
3aTouKky HOXa KOCUNKK creayeT
npon3BOANTb B CNeuuanu3npoBaHHOM
ueHTpe VIKING, ero coTpyaHuKM BriagetoT
Heob6X0ANMbBIMU TEXHNYECKNMU 3HAHUSAMMU
N UMeIoT crneunanbHble MHCTPYMEHTbI.

YCTPOMCTBaA MOXHO obecrneynTb
b € o4eHb TOYHO
cbanaHCcMpoBaHHbIM HOXOM
KOCWITKW.

@ Hagnexaluyto akcnnyatauuo

HenpaBunbHO 3aTOYEHHbIN HOX
(Hanpumep, ancbanaHc,
HenpaBUIIbHbIN Yron 3aTo4KK)
yBeNM4MBaeT ypOBEHb LLyMa U
MOXET NPUBECTU K NOBPEXAEHUIO
YCTPOWCTBA.

16.6 Mouck o6pbiBa NpoBoAa

o | [1pv 0bpbiBe npoBoaa Ha 6a3oBon
1 | craHUMM MUraeT KpacHbIi
ceetoguog,. (= 13.1) Ha aucnnee
po60Ta-ra3oHOKOCUITKM NOSIBNSIETCS
COOTBETCTBYOLLEEe coobLLeHNe.

Mowck o6pbiBa NPOBOAA MOXET
BbINOSHATLCA KaK MNPy BbIHYTOM,
TaK 1 BCTABMNEHHOM MyrisTe
ynpasnexus. [ns TO4HOro novcka
NynbT yNpaBneHus AomkeH bbiTb
BCTaBsIeH B KOCUSIKY.

Ecnu o6pbliB NpoBoaa HEBO3MOXHO
HaNTV B COOTBETCTBUN C
onuncaHuem, cregyet obpaTnTbCs B
crneunanmn3vpoBaHHbIn LEHTP
VIKING.

e Ha 6a30BOI CTaHLUMN HaXaTb
kHonky Home v ynepxuBarthb ee,
OJHOBPEMEHHO HaXaTb [iBa pa3a |
KHOMKY BKJ./Bbikf.. CBeTUTCA O
3ereHbll CBETOANOA, a KpacCHbIN
ceBeToguo muraet. (= 13.1)

e [Ipn HeobXoAMMOCTY BbIHYTb MynbT
ynpasnexus. (= 15.2)

o B meHo «CepBuc» BblibpaTb MyHKT
«VIckaTb 06pbIB NpoBOAA» U
noarsepanTb kHonkon OK. (= 11.17)
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Mounck ¢ BbIHYTbIM NYyNLTOM B 30He 06pbiBa NpoBoAa

ynpaBrieHus: MHTEHCMBHOCTb CUrHana @
CHWXaeTCcs, U Ha aucnnee A

oTobpaxaeTcs cumson Ans

16.7 Wtekep 6noka nuTaHua

Bnok nuTaHnsa ocHalweH OTBUHYMBAEMbIM

Mpo..curd.npoeopa. LUITEKEPOM. o
DTOT WTeKep MOXHO CHSITb Ha TOT Cy4an,
e B mecTe obpbiBa cnenyeTt coeuHUTL ecnu 6rok NMTaHWsa yCcTaHaBMBaeTCA
KOHLbl C MOMOLLbIO cOeaAnHUTENA BHYTPW 30aHUSA, 4TO TpebyeT Npoknaaku
nposoda (= 12.12), npu cUnoBoro kabens ckBo3b OTBEPCTUE B
HeobX0AMMOCTH OrPaHNYNTENBHbIN CTeHe.
npoBsof, B MecTe obpblBa YNOXUTb
33HOBO. OnacHocTb nosly4eHus TpaBm!
A Mepen nobbiMn paboTtamm ¢
e Ha 623080Vl CTaHUMM HaxaTb | 610KOM NUTAHNS HEOBXOAMMO
KHOMKY BKN./BbIKN.. ECu O M3BNEeKaTb CETEBON LUTEKep 1
ycTpaHeHue obpbiBa npoBoAa 3 oTcoeanHATb 610K NMTaHus ot
BbINOJSIHEHO NPAaBWIIbLHO, TO KPACHbIIA 6330801 CTaHLMN.
cBeToavon byAet ropetb. (= 13.1) Heobxoanmo cobntopgaTh ykasaHusa
TOUYHBI MOUCK C YCTaHOBMIEHHBIM no TexHuke 6esonacHocTy,
NYNbLTOM ynpaBneHus: NnpuBeLEHHbIE B rraBe

«[MpenynpexaeHue — onacHoCTU
13-3a 3M1EKTPUYECKOTO TOKa».
(= 6.3)

CnepoBaTb 32 poboTOM-
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razoHokocunkoi (1), nas ot 6a3oBoi
CTaHLUUM NO KPaK CKALLIMBAEMOrO yyacTka
no 4yacoBowm cTperke. [1ns 3Toro
YNpaBnsATb yCTPONCTBOM NOCPEACTBOM
nynbTa ynpaBfieHNsi U CrieanTb 3a TEM,
4YTObbl OrpaHNYMTENbHbIA NPOBOL, (2)
NPOXOAWS NnoA AaT4nMKaMm NpoBoaa.
3awumieHHble JaTunky Nposoaa
YyCTaHOBIEHbI CrieBa 1 cnpasa B
nepegHei Yactn poboTa-rasoHOKOCUIKU.
Ha ancnnee npu noncke obpbiBa npoBosa
NoKasblBaeTCA UHTEHCMBHOCTb CUTHanNa,
OATYVKM NPOBOAA ONTUMASbHO
pa3MeLLeHbl Haf, OrpaHNYnTENbHbIM

MpUNoAHATL POHOTA-Ta30HOKOCUIIKY 3a
PYYKy N5t nepeHockm (1) 1 pasrpysutb

npusoAHble Koneca. aTn ¢ ycTponcTBoM,

gpb)liz?(gg'm, ecnm sraenne cavoe nepeaBuraeMbIM Ha NepeaHnX Korecax, YCTaHoBUTL B LTEkepe CV'!'WIVI

Mo orpaHNuYUTENLHOMY NpoBoaY (2). kabenb (BL) n kopnyHeBbIi kabenb (BR),
B To Bpewms, korga fatyuvkm JlanbHeiiwas nocrnesoBaTenbHOCTb KaK MokKa3aHo Ha puUCyHKe. 3aTsHYTb
npoBoAa NpasusibHO Q BbINOMHEHMS COOTBETCTBYET NOUCKY C BUHTBI (1).
NpvHUMaloT curHan npoeoaa, ? BbIHYTbIM MySIbTOM yrnpasBneHus.

Ha gucninee otobpaxaeTcs
cumson CurHan nposopa OK.
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orpaHuunTErnbHbIN NPOBOA BMeCTe C o CnepyeT yb6eanTbCAa B TOM, 4TO BCE
32XKMMHbIMM LUTEKEPaMK U3 LLOKOrA BUHTbI 3aTAHYThI, a Takke 06HOBUTL
6a3oBon cTaHUMK. HepasbopuuBble NpeaynpexneHus n

16.8 XpaHeHue ¥ NPOCTON B 3UMHUN
nepwuogp,

Mepen, AnUTENbHLIM XpaHeHneM poboTa-
ra3oHOKOCUIIKM (Hanpumep, B 3MMHUIA
nepuop) cnenyeT BbINOSHATL
cnepyollee:

3apsaanTb akkymynsTop (= 15.8)

BbIKIO4NTb aBTOMATUYECKUA PEXNM
(= 11.5)

AKTMBMPOBATb CaMbll BbICOKUIA
YPOBEHb 3aLLUMThI (3aLMTa OT Kpax)
(= 11.16)

MI 632 C, MI 632 PC:
AKTMBUpOBaTbL pexum nutaHna ECO
(= 11.11)

AKTVUBMPOBATL BIOKMPOBKY YCTPOMCTBA
(= 5.2)

OTcoeanHnTb 610K MMTaHUA OT
aneKTpoceTy

CHATb KpblwKy 6a30B0OM CTaHUUN
(= 9.5)

OTCoeanHUTb OrpaHNYnTEnNbHbIN
nposog, (1). OTKPbITb LUUTKM
kabenenposoaa (2) n ussneyb
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@ He cHumMaTb 3aXuMMHbIe LITekepbl C

OrpaHNYUTENBbHOrO NPOBOAA: OHN
npenHasHayeHbl A5 04HOKPaTHOro
NCnonb3oBaHusA. [ononHuTesnbHble
3aXKVMMHbI€E LUTEKEPbI MOXHO
npuobpectn B
crneunann3MpoBaHHOM LIEHTpe
VIKING. (= 17.)

He ybupaTb orpaHn4nTenbHbIn
NpoBOJ, CO CKaLLMBAEMOTO y4acTKa.

OTcoeauHnTb CnnoBon kabenb oT
6a3oBoi cTaHUun

YcTaHoBUTb KpbilKy 6a30BOM CTaHLMK
(= 9.5)

[eMoHT1poBaTb 6a30BYH CTAHLIO

3awmTnTb cBOGOAHbIE KOHLbI
(wTekepa) orpaHNYUTENBHOrO MPOBOAA
OT BO34EeNCTBUI OKpyXatoLLel cpeapl,
Hanpumep, Haknens NOAXOASILLYIO
N30MPYIOLLYHO NIEHTY.

TwaTtenbHO OYMCTUTb BCE HapYXHble
YacTu poboTa-ra3oHOKOCUITKU U
6a3o0Bo cTaHUUK

Po6oTa-razoHokocunky BMecTe ¢
6a3o0BoW cTaHunen n 6nokoM NUTaHUsA
criefyeT XpaHUTb B 06bIYHOM
MOSIOXEHUN B CYXOM 3aKPbITOM 1
HEenbISTbHOM NMOMELLIEHUN. YCTaHOBUTb
poboTa-razoHoKoCusiky Ha 6a3oByto
CTaHuuo. Y6eantbcsi B TOM, YTO
YCTPOWCTBO XPaHUTCS B HEAOCTYNHOM
LnSa peTen mecTe.

PoboTa-razoHokoCcunky cnenyer
XpaHuTb B 6e3onacHomM ans
3KCnnyaTaumm COCTOSAHUU

yKasaHusi 06 NMerLMXCSA ONaCHOCTSIX,
NpOBEpPUTbL BCIO MALLMHY Ha Hanuuuie
M3HOCa U NOBpeXaeH. 3aMeHnTb
W3HOLLIEHHbIE UITN NOBPEXAEHHbIE
aetanu.

e lIMetoLmecs HeMCnpaBHOCTU
YCTPOWCTBa BCeraa criepyeT yCTpaHsaTh
[0 ero noMeLLeHusi Ha XpaHeHue.

@ | 3anpeLueHo KnacTb UNn XpaHuTb

1 | npeameTsl Ha poborTe-
razoHokocunke unmn 6asosom
cTaHumu.

[MoBTOpHLIN 3anyck poboTa-
rasoHOKOCUIIKM NocCre AnUTenbHOro
npocTos:

e [loAroToBUTbL CKaLLMBAEMbI Y4ACTOK:
ybpaTtb BCe NOCTOPOHHME NpeaMeTbl C
ydacTka v Npu HanmM4mMm BbICOKOW
TpaBbl Crierka noacTpuyb
obpabaTbiBaeMblli ra30H 06bIYHOMN
ra3oHOKOCUITKOM.

e YcTaHoBUTb 6a30oByto cTaHumio (= 9.5)
N NOACOEANHUTL OrpaHUYNTENbHbIN
nposoa. (= 9.7)

e 3apaanTb akkymynaTop (= 15.8)

e [IpoBepuTb U Npyn HeobxoaUMOCTHU
YCTaHOBUTb TekyLlee Bpems 1 gaty
(= 11.11)

e [IpoBepuTb 1 Npyn HeobxoaUMOCTHU
WM3MEHUTb NnaH KoweHusa. (= 11.6)

e BknounTb aBTOMaTUYECKUN peXunm
(= 11.5)

e MI 632 C, Ml 632 PC:
Mpn Heo0bX0ANMOCTM aKTUBUPOBATb
pexum nutaHnsa GPRS (= 11.11) n
BKITHOUNTL 3awmTty GPS. (= 11.16)
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17. CtaHgapTHble 3an4acTu

Hox kocunku:
6309 702 0100

Akkymynatop AAI 130 (Ml 632):
6309 400 6510

AkkymynaTtop AAI 200 (Ml 632 P):
6309 400 6500

Pukcatop AFN 051:
6309 007 1000

OrpaHunuuTenbHbin nposog ARB 150:
0000 400 8610

CoeavHutens nposopa ADV 010:
6909 007 1090

3axnmHon wrekep AKS 010:
6909 007 1095

18. MNMpuHapnexHocTn

[na ycTponcTea nmeroTcs
OONOMHUTENbHbIE MPUHAANEXHOCTU.
MoapobHas nHopmaums
npenocTaBnaeTcs B
cneuvann3mpoBaHHOM CEPBUCHOM
ueHTpe VIKING, B IHTepHeTe
(www.viking-garden.com) unu B
katanore VIKING.

@ | /13 coobpaxeHuin 6esonacHoCcTn
1 | ans pabotbl € yCTPONCTBOM
paspeLuaeTcsa NCnonbL30BaThb
TOMbKO MPUHAASIEXHOCTH,

ponyueHHble koMmnaHuen VIKING.

0478 131 9225 A-RU

19. CBepgeHne K MUHUMYMY

U3HOCa U npeaoTBpalleHue
nospexaeHun

BaxHble yKa3aHUA N0 TEXHNYECKOMY
obcnyxuBaHuIo 1 yxoay ans
crepyloWmX rpynn uspenuin

Pob6oT-razoHokocurka, pabotatowas
OT aKKyMynsiTopa

Komnanus VIKING He HeceT HMKakomn
OTBETCTBEHHOCTU 32 MNOsly4yeHne TpaBM 1
HaHeceHue maTepuanbHoro yuiepba,
KOTOpble NPOV30LLIN BCIeACTBME
HecobntoAeHMs UHCTPYKLUM No
3KCnnyaTauum, B 0cobeHHOCTH B
OTHOLLEHMM 6€30MacHOCTU, yNpaBneHns 1
TEXHMUYECKOro obCnyXmnBaHus, Unu B
pe3ynbTaTe UCMnosib30BaHUsA
HefoMyLLEeHHbIX HABECHbIX Y3110B UMn
HEeOpUrMHarbHbIX 3an4yacTei.

[ns npepoTBpalleHnsi BO3HUKHOBEHNS
NOBPEXAEHWIA NN Ype3MePHOro U3Hoca
petanen Bawero yctponctea VIKING
obszatensbHo cobnopante cneayoLme
BaXHble YKa3aHus:

1. BbicTpoM3HawmBaowmecs
KOMIMOHEHTbI

HekoTtopble getanu yctponctea VIKING
Aaxe npu NCnosnb30BaHUN UX No
Ha3Ha4YeHuo noaseprarTcs
HOpMarnbHOMY U3HOCY, 1 UX HeEobXoANMO
CBOEBPEMEHHO 3aMEeHSAITb B 3aBUCMMOCTHU
OT BMAA U NPOAOIDKUTENBHOCTN
3KCryaTauuu.

K HUM oTHOCATCS:
— HOX KOCWUJTKM

— aKKymynsTop

2. CobnropeHne npeanMcaHui AaHHOM
MHCTPYKLMW NO 3KCNJlyaTauum

Vicnonb3oBaHne, TexHn4eckoe
obcrnyxrBaHue 1 XxpaHeHue ycTponcTea
VIKING posmHbl OCyLLeCcTBAATLCA TOYHO
TaK, Kak OnMcaHo B AAaHHOW MHCTPYKLMUN NO
akcnnyaTauuu. MNMonb3oBaTtenb cam HeceT
OTBETCTBEHHOCTb 3a BCe MOBPeXaeHUs 1
yuep6, Bbi3BaHHbIE HecobnogeHnem
npeanMcaHni no TexHuke 6esonacHocCTy,
yKasaHui No ynpasfeHuo YCTPOUCTBOM 1
TEXHUYECKOMY 0OCITYXXMBAHMIO.

B cBs3n € 3TUM Heobxoammo obpaTtntb
BHUMaHMe Ha:

— npaBusibHoe obpalleHue ¢
AKKyMYNSAITOPOM (3apsifika, XpaHeHue),

— MpaBWUsIbHOE MOAKTHYEHME K
SM1eKTPUYECKO CeTU (HanpskeHune),

— He BHOCWUTb M3MEHEHNS B KOHCTPYKLMIO
M34enusi, HeCcornacoBaHHble C PUPMON
VIKING,

— He NPUMEHATb NHCTPYMEHTbI Unn
KOMMNEKTYLME, KOTOPbIE HE
AonyuweHbl W1 He NpurogHbl Ana
yCTpOVICTBa, nnn ABNAKTCA
HU3KOKa4YeCTBEHHbIMU,

— WUCNOoJS1b30BaTb N34ENNA B
COOTBETCTBMU C HA3HAYEHNEM,

— He NpUMEHEeHATb U34enusa BO BpeMsi
CMOPTUBHbBIX MEPONPUATUAIA NN
COpeBHOBAHUMN,

— noBpexXaeHusa scneacrtene
ncnosib3oBaHuA nagenna C
HencnpasHbIMN OeTanAaAMn.

3. PaboTbl No TexHU4YeCKoMy
obcnyxuBaHuto

Bce paboThbl, NnpvBeaeHHble B pasaene
«TexHn4eckoe obCnyxmBaHue», OOMKHbI
BbINOSTHATBCSA PeryrnsipHo.

375

PT ES

Cs

LT



Ecnu 371 paboTbl nonb3osaTtenb He
MOXET NPOU3BOANTb CAMOCTOATENBHO, TO
HeobxoaMMo obpaTuUTbCA B
crneunanmn3MpoBaHHbIN LEHTP.

Komnanusa VIKING pekomeHayeT
BbIMOSTHATbL PaboTbl N0 TEXO6CYXNBAHUIO
N PEMOHTY TOSMbKO B
cneumanunsnposaHHom LeHTpe VIKING.

CneumanusnpoBaHHble CEpPBUCHbIE
ueHTpbl VIKING perynapHo npeanaratot
KypCbl U NPefoCTaBnAoT TEXHUYECKYIO
nHdopMaumio.

B cnyyae ywep6ba ns-3a nospexageHui
BCreacTesMe HeBbINOJTHEHHbIX pa60T no
TEXHUYECKOMY 0BCIyXMBaHWIO
OTBETCTBEHHOCTb HeCeT Mosib30BaTenb.

K Taknm nospexaeHusM OTHOCATCA:

— MOBPEeXAeHMsa yCTPOUCTBa BCneacTene
HeKa4yeCTBEeHHOW NN HenpaBuibHOM
OYNCTKHN,

— KOpPO3WiHbIe NOBPEXAEHNS 1 Apyrne
nocneacTBUsi HeNpPaBUbHOTO
XpaHeHusl,

— MNOBpeXAeHWs yCTponcTea B
pesynbTaTe NpuMeHeHus
HeKayeCTBEHHbIX 3anyacren,

— MOoBpexXAeHus BcrneacTeme
HeCBOEeBPEeMEHHOCTU Unn
HEeJ0CTaTOYHOCTN TEXHNYECKOrO
obcnyxnsaHus, unm paboT no
TEXHUYECKOMY 06CITYXMBAHMIO 1
PEMOHTY, KOTOpble NPOU3BOAUITUCH
HeyNnorHOMOYeHHbIMU cneuuanucTamm
He B cneumanu3MpoBaHHbIX
MacCTEepPCKMX.
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20. OxpaHa oKpyXxaroLien

cpeabl

YnakoBka, yCTPOWCTBO U
NPUHAANEXHOCTU N3rOTOBMEHbI 13
MaTepuanos, NPUro4HbIX A1 BTOPUYHOro
NCMNosib30BaHuWA.

Pa3sgenbHasa yTunusauusi ocTaTkoB
martepuaros, y40BneTBopaAoLan
3KoNnorn4yecknm TpGGOBaHI/IFlM,
cnocobcTByeT BO3MOXHOCTU
MHOrOKpPaTHOro NpUMeHeHus
MaTepwuarnos. Mo 3Tol npuynHe nocne
NCTEeYeHnAa npegnmcaHHoOro Cpoka CJ'Iy)K6bI
YCTPOWCTBO CrieayeT oTnpaBiaTb Ha
NYHKT yTunusauuu. Mpu ytunusaumm
cnepyeT cobniogaTh AaHHbIE B raBe
«YTunusaumsa». (= 6.11)

npeanncaHus.

He BbibpacbiBanTe nUTUR-
NOHHbIE aKKyMyraTopbl C
6bITOBBIM MYCOPOM, a
caasawite ux nubo B
cneumanu3npoBaHHbIi LIEHTP,
nnbo Ha NyHKT cbopa BpeAHbIX BeLecTB
KOMMYHarbHOro Xo3sncTsa.

Takue oTxoAbl, Kak
aKKyMynsTopbl, cnegyeT
yTUNn3npoBaTb Haanexawnm
obpasoM. CobnogaTb MECTHble
[
&S

Li-lon

20.1 CHATUe akKyMynsaTopa

AKTUBMpPOBaTb BIIOKNPOBKY
ycTpowcTaa. (= 5.2)

YCTaHOBUTb CaMyto HU3KYHO BbICOTY
cpesaHus. (= 9.3)

[NocTaBnTb poboTa-razsoHOKOCUIIKY
Korecamu BBepxX.

BbIKpyTUTb BUHTBI (1) U CHATb KPbILLKY (2).

e [locTaTb akkyMyrnsiTop U3 oTceka Asis
akkymynstopa (= 9.2), cHoBa
YCTaHOBUTb KPbILLIKY W 3aKpyTUTb
BUHTbI.

OnacHocCTb nostyyeHus Tpasm!
He ponyckatb nospexaeHus
aKkymynsrTopa.

21. TpaHcnopTupoBKa

OnacHOCTb nosiy4yeHus TpaBm!

A [Mepepn TpaHCNoOPTUPOBKOM
YyCTpOnCTBa HeobxoanmMo
BHMMATEeSbHO NPoYNTaTh rMaBy
«TexHuka 6e3onacHocTu» (= 6.), B
ocobeHHOCTN pa3aen
«TpaHCnopTNPOBKa YCTPOUCTBa»
(= 6.5), TO4YHO BbINONHATL BCE
npvBefeHHble TaM npeanMcaHus
no TexHuke 6e3onacHoOCTN — Bcerga
aKTMBMpOBaTb BrIOKMPOBKY
ycTpoiicTBa. (= 5.2)
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21.1 NMoabem unu nepeHoc ycTponcTea

21.2 KpenneHue yCTpoucTBa

"a3oHoOKOCUIIKY crneayeT NogHUMaTb U
HeCTu 3a pyyKy 4ns nepeHockm (1).
Monb3oBaTtenb Bcerga AOMmMKeH
HaxoAUTbCS Ha [OCTAaTOMHOM PACCTOAHMM
OT HOXa KOCUSIKW, 0COBEHHO cneauTb 3a
MOSOXEHNEM HOT W CTYMHEW Hor.

0478 131 9225 A-RU

3aKkpennTb ra3oHOKOCUITKY Ha
norpy3so4Hon nnatcopme. s 3Toro
3adhnKCMpoBaTb YCTPOMCTBO C MOMOLLbH
NoAXOASALLMX CPeacTB KpenneHus
(peMHeM, TpocoB), Kak NokasaHo Ha
pUCYyHKe.

CnepyerT 3akpennaTb Takke
TpaHCNopTUpyeMble y3Jibl yCTPOUCTBA
(HanpumMep, 6a30Byt0 CTaHUMIO,
HebonbLlre y3nbl), YTOObl MCKOUYNTD
BO3MOXHOCTb COCKasb3blBaHMS.

22. Aeknapauus
n3rotoBuTensa o

COoOTBETCTBMUN AUNPEKTUBaM
EC

Mbl,

VIKING GmbH
Hans Peter Stihl-StralRe 5
A 6336 Langkampfen/Kufstein

3aaBJ1A€eM, YTO MallnHa

FasoHokocuIika, paboTtatowas ot
AKKYMyInsiTopa B aBTOMaTU4ECKOM
pexume (MI)

Mpounssogurenb: VIKING

Tun: MI 632.0
M1 632.0 P
MI1632.0 C
M1 632.0 PC

CepuiHbI Homep 6309

C

6a3oBou cTaHuuen

Mpounssogurenb: VIKING

Tun: ADO 600

CepuiHbI Homep 6309

COOTBETCTBYET C/leAyHOLWMM AMPEKTMBaM
EBponeliickoro Coobuwectea (EC):
2002/96/EC, 2004/108/EC, 2006/42/EC,
2006/66/EC, 2011/65/EC

Mogenu MI 632.0 C, MI 632.0 PC
COOTBETCTBYIOT TaKkKe CriefyoLmm
aunpektnsam EC:

1999/5/EC

V3penusa 6oinn paspaboTtaHbl B
COOTBETCTBMM CO CreayoLWUMN HopMamu:
EN 60335-1, EN 50636-2-107

CocTtaBneHve n xpaHeHne TeXHUYECKON
OOKYMeHTauumn:

Sven Zimmermann

VIKING GmbH

"op, BbINyCKa 1 CEPUIAHbIN HOMEP yKa3aHbl
Ha 3aBOACKOM Tabnnyke yCTPOMCTBA.

JlaHrkamndpeH,
2015-01-02 (F'Trr-mM-4.4)

VIKING GmbH

/,, %-,,..o...m

Sven Zimmermann
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PykoBoguTenb KOHCTPYKTOPCKOro otaena

YCTaHOBMEHHbIN CPOK CryX6bl

[MOnNHbIN yCTaHOBNEHHbIA CPOK CNYyX6bbl -
00 20 neT. YCTaHOBMEHHbIN CPOK CNyx6bl
npeanoniaraeT COOTBETCTBYOLIME U
CBOEBpeMeHHble 06CNy>XUBaHNE N yxXo[,
COrfacHO PYKOBOACTBY MO KCNyaTaunu.

23. TexHUYeckue gaHHble

Ml 632.0, Ml 632.0 P,
MI 632.0 C, MI 632.0 PC:

CepuiiHbIi HoOMep 6309

PexyLas cncrema MYJTBYUPYIOLLNRA
KOCUIOYHbIN
MeXaHun3m

Pexywunin mexaHusm HOXeBast
Tpasepca

LUnpuHa pesa 30 cm

CkopocTb BpalleHus

pexyLlero

MexaHu3Ma 3150 06/MuH

Tun akkymynsitopa JNINTUN-UOHHBIN

HanpsixeHue

akkymynstopa Upocr

TOKa 29 B

BbicoTa ckalumBaHus 20 - 60 mm
Knacc 3awmtbl 1
Bupg 3awmthl IPX1

B coots. ¢ gupektnson 2006/42/EC
n ctaHpgaptom EN 50636-2-107:

3mepeHHbIn

ypoBeHb Lyma Lya 61,0 dB(A)
MorpewwHocTb Kiya 2,0 dB(A)
Lwa + Kwa 63 dB(A)
YpoBeHb 3Byka La 50 dB(A)
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Ml 632.0, MI 632.0 P,

MI 632.0 C, MI 632.0 PC:

lMorpelHocTb Kpp
OnuHa

LnpuHa

BbicoTa

MI 632.0, Ml 632.0 P:

Bec (6e3
AKKyMynsaTopa)

2 dB(A)
73 cm
54 cm
27 cm

12 kr

M1 632.0 C, MI 632.0 PC:

Bec (6e3
aKKyMynsTopa)

Ml 632.0, M1 632.0 C:

Makc. pasmep
CKallnBaemoro
yyacTtka

MowHocTb
Bnok nutanus

O6o3HayeHne
aKKymynsatopa
OHeprus
aKKymynstopa
EmkocTb
akkymynsitopa

Bec akkymynstopa

12 kr

3000 m?
120 BT
HLG-120H

29A
AAI 130
130 BT4

4,5 Ay
1,10 kr

MI1 632.0 P, M1 632.0 PC:

Makc. pasmep
CKalLMBaemMoro
yyacTka

MowHocCTb
Bnok nutanus

Ob6o3HayeHne
akkymynsatopa
OHeprus

aKKymynsitopa

4000 m?
185 BTt
HLG-185H

4,4 A
AAI 200

194 Bty

M1 632.0 P, MI 632.0 PC:

EmMkocTb
akkymynsatopa 6,8 Ay
Bec akkymynatopa 1,40 kr

BasoBas ctaHuusa ADO 600:
HanpsxeHne Upger

TOKa 42 B
Knacc 3awuTsl 1]

Bug 3awmtbl IPX1
Bec 3 kr

Bnok nutaHus:

HanpsokeHne Upepey,  100-240B
TOKa

YacTtoTa 50/60 I'y,
HanpspkeHvne Upger

TOKa 42 B

Knacc 3awmTbl 1]

Bupg 3awutbl IP67

TpaHCNOPTUPOBKa aKKyMyJIATOPOB
VIKING:

Axkymynstopbl VIKING yposneTtsopsitoT
YCNOBUAIM, NPUBEAEHHBIM B PYKOBOACTBE
ST/SG/AC.10/11/BbIN. 5 yacTs lll,
nogpasgen 38.3.

Monb3oBaTenb NpyM aBTOMOBUIBbHON
rnepeBoO3ke MOXET NnepeBo3nTb
akkymynaTopbl VIKING k mecTy paboTbl
ycTponcTea 6e3 kakux-nnbo
orpaHu4yeHun.

Mpu nepeBo3kax aBUALMOHHBIM WK
MOPCKMM TPaAHCMOPTOM HEO6X0AMMO
cobnitopate NpeAnncaHns, xapakTepHble
[N COOTBETCTBYIOLLE CTPaHbI.

JononHutenbHble ykasaHus no
TpaHcnopTUpoBke cM. www.viking-
garden.com/safety-data-sheets
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REACH:

REACH — 3T0 TexHU4eckuii pernameHT
EC, perynupytoLimii npon3BoacTBO U
060pOT XMMUNYECKMX BELLECTB, BKIoYast
nx ob6s13aTeNbHYIO perncTpaumio.
MHdpopmaumio 06 ncnonHeHnm
npeanucanns REACH (EG) Ne 1907/2006
CM. Ha cante www.stihl.com/reach

24. CoobweHunn

CoobeHnsi uHcpopmupytoT 06
aKTyanbHbIX owmnbkax, cbosax un m
pekomeHngaumnax. OHM NosABNATCA

B AVANioroBOM OKHE, NMocsie HaxaTusi
KHoMknM OK nx MOXXHO MPOCMOTPETb B
MeHto «CoobweHns». (= 11.9)

PekomeHpauum n aktyanbHble
coobLLeHMs NoSBNSAOTCS TakkKe Ha
nHAMKaTope cTaTyca. (= 11.2)

B noapobHocCTaX coobLeHnss MOXHO
BbI3BaTb ko coobLleHus, Bpemsi
BO3HUKHOBEHUS, MPUOPUTET 1 YaCTOTY
BO3HUKHOBEHWUS.

— PekomeHpauumn nmerot
npuoputeT «Hu3k.» nmm «Hdo»,
OHW BUAHbI HA UHAMKaTOpe cTaTyca
nonepemMeHHo C TEKCTOM «iMow roToB K
paboTe».
PoboT-ra3oHokocuika MOXeT
paboTaTb Aanblue, aBTOMaTUYECKUN
pexum paboTbl NPOAOITKAETCS.

— C6owm nmetoT npuoputeT «Cpef.» @
n TpebyloT AencTBMA
nonb3oBaTens.
PoboT-rasoHokocunka MoXeT CHOBa
paboTaTb TOMbKO MOCNe yCTPaHeHNs
cbos.

0478 131 9225 A-RU

Mpun owmnbkax c npropuTeTom
«BbICOK.» Ha gucnnee nosiBnseTca
TekcT «CBA3aTbCA CO cneumanmsnp.
LEeHTPOMM.

PoboT-rasoHokocurika MoxeT
paboTaTb TONbKO NOCHE yCTPaHeHUs
owmnbkn B cneunanm3mpoBaHHOM
ueHTpe VIKING.

o | Ecnu coobuieHne octaetcs
1 AKTUBHbIM, HECMOTPA Ha

NpeasIoKeHHY NOMOLLb Mo
yCTpaHeHwuto, To creayet
obpatutbca B
cneumann3MpoBaHHbIA LIEeHTP
VIKING.

Ownbku, koTopble MoryT 6biTb
YCTPaHEeHbI TObKO B
cneumanmn3npoBaHHOM LeHTpe
VIKING, B ganbHenwem He
nepeyncnstoTca. Ecnv nogobHble
OLLMBKM BO3HUMKALOT, TO
cneumann3npoBaHHOMY LEHTPY
TpebyeTca coobLwmTb 4-3HaYHbIN
KO OWMBKN 1 TEKCT ANsA AAHHOWN
oLInbKN.

Ml 632 C, MI 632 PC:
CoobLeHuns, kKoTopble HapyLlakT

—rs

06bIYHbIN pexnMm paboThl,
OTNPaBMATCA TaKke B
npunoxexue. (= 10.)

[Nocne oTnpasku coobLieHus
po60oT-razoHOKOCUIIKa NepexoauT B
PEeXVM OXMOAHWS U OTKIHYaeTCs
OT MOBUMBHOM CETU ANSA SKOHOMUU
SMEKTPOIHEPTUN aKKyMYySisiTopa.

CoobuieHue:
0001 — lNMoTepsa paHHbIX
[na pa3bnokmposku HaxaTb OK

Bo3moxHas npuyunHa:

— BbinonHanocb obHoBneHue
nporpamMMHoro obecneyeHuns
yCTpONCTBa

— [MapeHune HanpskeHNs

— Owwmbka NporpamMMHoOro unm
TexHu4eckoro obecneyeHuns

YcTpaHeHue:

— [Mocne HaxaTtusa kHonkn OK po6oT-
rasoHokocuska paboraet ¢
npeaBapuTenbHO YCTaHOBMEHHBbIMU
HacTporkamn — NPoBEpPUTb U
OTKOPPEKTMPOBaTb HACTPOVikM (AaTy,
BPEeMsi, NMaH KOLLEeHNs)

CoobuieHune:
0100 — AKkyM. pa3psauncs
3apaanTb akkyMynsaTop

Bo3MoxHas npuymHa:
— CnWLIKOM HM3KOE HanpshkeHne
aKKyMynaTopa

YcTpaHeHue:

— [nsa 3apaaku akkymynsatopa poboTa-
ra30HOKOCUSIKY NMOCTaBUTb Ha 6a30Byto
cTaHumo (= 15.8)

CoobuieHue:
0180 — Temnepatypa HM3Kas
Hwxe gonycTiMm. AnanasoHa TemnepaTtyp

Bo3MmoOHas npuymHa:
— Temnepatypa poboTa-rasoHOKOCUITKM
CIULLIKOM HY3Kas

YcTpaHeHue:
— [llocTaBuTb pobOTa-ra3oHOKOCUSTKY B
Tensioe MecTo
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CoobuweHue:
0181 — Temnepatypa BbiCOKas
Bblwe gonyctuMm. ananasoHa Temnepartyp

Bo3moxHasa npuymnHa:
— TemnepaTypa ra3aoHOKOCUIKU
CIMLLKOM BbICOKast

YcrpaHeHue:
— [atb ocTbiTb pob0oTy-razoHoKoCHIke

CoobuweHue:
0183 — Temnepatypa BbiCOKas
CM. coobueHune 0181

CoobueHne:
0185 — Temnepatypa BblcOKasi
CM. coobuieHnmne 0181

CoobueHue:
0186 — Temnepartypa Hu3kas
CM. coobueHure 0180

CoobueHne:
0187 — Temnepatypa BblCOKasi
CM. coobuieHnmne 0181

CoobueHue:
0302 — Hewucnp. npwvs. oBur.
Bblwe gonyctuMm. ananasoHa Temnepartyp

Bo3moxHasa npuymnHa:
— TemnepaTtypa B neBoM NpuBOAHOM
ABuraTene CruLWKOM BbICOKast

YcrpaHeHue:
— [atb ocTbiTb pob0oTy-rasoHoKoCHIKe
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CoobueHue:
0305 — Hewucnp. npus. asur.
JleBoe koneco 3acTpsno

Bo3moxHasa npuymnHa:
— [leperpy3ka Ha f1eBOM NPMBOAHOM
Konece

YcTpaHeHue:

— MouncTnTtb poboTa-razaoHOKOCUSIKY
(= 16.2)

— YCTpaHUTb HEPOBHOCTW, AMKUN Ha
OKallnBaeMoM y4acTke

CoobieHue:
0402 — Hewncnip. npvs. OBur.
Beblwe gonycTuM. AmanasoHa Temnepartyp

Bo3MOXHas NnpuYnHa:
— TeMnepaTypa B NpaBOM MPUBOLHOM
[ABuraTesne C/IMLWKOM BbICOKast

YcTpaHeHune:
— [JaTtb oCTbITb POB6OTY-ra30HOKOCUIIKE

CoobieHue:
0405 — Hewncnip. npus. aBur.
MpaBoe koneco 3acTpsano

Bo3moxHasa npuymnHa:
— [eperpy3ka Ha NpaBoM NPUBOAHOM
Konece

YcTtpaHeHune:

— OumnctnTb poboTa-razoHOKOCUIIKY
(= 16.2)

— YCTpaHUTb HEPOBHOCTU, IMKM Ha
CKalLMBaeMOM y4yacTke

CoobuieHue:
0502 — Hewncnp.gsur.koc.
Bbilwe gonycTtuM. AnanasoHa TemnepaTyp

Bo3moxHas npuyunHa:
— Temnepatypa gsuraTenst KOCUNKu
CIINLLKOM BbICOKast

YcTpaHeHue:
— [aTb gBurartento ocTbITb

CoobuieHue:
0505 — Hewncnp.gsur.koc.
HoXx KOCUITKN 3aKINHUIIO

Bo3moxHas npuuunHa:

— [BuraTtenb KOCUMKN HEBO3MOXHO
oTperynuposaTtb

— MNeperpy3ka asurarens KOCUIku

YcTpaHeHue:

— OunNCTUTb HOXWN N KOCUIMOYHBIN
MexaHusMm (= 16.2)

— YcTaHoBUTb 60SbLUYIO BBICOTY
cpesaHus (= 9.3)

— YCTpaHUTb HEPOBHOCTU, SIMKM HA
OKaLUMBAEMOM y4yacTke

CoobuieHue:
0701 — Hencnp. akkym.
Bt 3 gonyct.guan. Temn-p

Bo3MoxHas npuymnHa:

— Temnepatypa B akkymynatope
CIINLLKOM HU3Kas U CAULLIKOM
BblCOKast

YcTpaHeHue:

— [locTaBWTb ra30HOKOCUIIKY B Temnnoe
MeCTO Unu AaTb OCTbITb — cobnogaTb
AONyCTUMBIV AMana3oH Temnepartyp
akkymynatopa (= 6.4)
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CoobuweHue:
0703 — AKKkyM. paspsanncs
Cm. coobueHmne 0100

CoobueHue:
0704 — AKKyM. paspsaguncs
CM. coobueHmne 0100

CoobuweHue:
1000 — ONpOKMHYT.
[MpeBbiLlleH AOoNYCTUMbINA HAKITOH

Bo3moxHasa npuymnHa:
— [aTuumk HaknoHa onpeaenvn
onpokugpisaHme

YcrpaHeHue:

— [lMocTtaBuTb pob0Ta-razoHOKOCUSIKY Ha
Koneca, NpoBepuUTb OTCYTCTBME
NOBPEXAEHNS U NOATBEPAUTD
coobueHne kHonkon OK

CoobuieHue:
1010 — iMow nogHsT
[Onsa pa36bnokuposkn HaxxaTb OK

Bo3MOXHas npuynHa:
— PoboT-razoHokocusika 6bir NOAHAT 3a
KOXYX

YcTtpaHeHune:
— [poBepuTb NOABMKHOCTb KOXYyXa 1
noaTesepauTb coobLueHne kHonkon OK

CoobuieHue:
1020 — HaxaTta kHonka STOP
[Onsa pa36bnokuposkn HaxxaTb OK

Bo3moxHasa npuumnHa:
— bBbina HaxaTa kHonka STOP

YcTtpaHeHune:
— MoaTteepamnTb coobuieHne kHonko OK

0478 131 9225 A-RU

CoobueHue:

1030 — Hewucn. koxyxa
[MpoBepuTb KOXyX
3atem HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:
— Koxyx He ono3HaH

YcTpaHeHue:

— TNpoBeputb KOXyX (NOABUXHOCTb,
PUKCMPOBAHHOE MOSOXEHNE) U
noaTeepAnTb cooblieHme kHonkon OK

CoobieHue:
1100 — MNynbT ynpasneHus
[MynbT ynpasneHns n3sreyeH npu ABux.

Bo3moxHasa npuymnHa:

— MynbT ynpasneHus 6bin n3BrneveH Bo
BpeMsi aBTOMAaTUYECKOro pexmma
paboTbl

YcTpaHeHune:

— lNopgTtBepauntb coobueHune kHonkor OK
— rnocre yCcTaHoBKu NynbTa
ynpaBneHnss asBTOMaTUYECKNIA PEXNM
paboTbl oNATb NPOAOIHKUTCSA

CoobueHue:

1120 — Koxyx 3abnoknpoBaH
[MpoBepuTb KOXyX

3atem HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:
— Pacno3HaHo HenpepbiBHOE
CTOJSIKHOBEHME

YcTpaHeHue:

— OcBoboauTb poboTa-rasoHOKOCUSIKY,
npu HeobxogmMmocTn ybpaTb
npenaTcTBUE NN U3MEHUTb
NPOXOXAEHNE OrpaHNYNTENbHOrO
nposofa — 3aTeM NOATBEPANTb
coobueHune kHonkon OK

— [MNpoBepuTb NOABMXHOCTb KOXYyXa U
noaTeBepAnTb cooblieHme kHonkon OK

CoobuieHue:
1125 — YcTpaHuTb npenaTcTene
MpoB. yknaaky npos.

Bo3moxHasa npuymnHa:
— OrpaHnumTenbHbIA MPOBOL, YIOXEH
HETOYHO

YcTpaHeHue:

— [poBepuTthb yKnagky
OrpaHnYUTENbBHOrO NPoBOAA,
KOHTPONMPOBATb PacCTOAHUSA
wabnoHom ania nsmeperus (= 12.3)

CoobuweHue:

1130 — 3aknunHuno
OcBoboantb iMow
3aTtemM HaxaTb OK

Bo3MoXHas npuynHa:
— Po60T-rasoHOKOCUIKa 3acTpsin
— [MpuBOAHbIE KOMeCa NPOBOPAYMBAKOTCA

YcTpaHeHue:

— OcBoboanTb pob0Ta-ra3zoHOKOCUIIKY,
YCTPaHWUTb HEPOBHOCTU Ha
CKalLMBaeMOM Yy4acTKe UM U3MEHUTb
NPOXoXAeHNe orpaHNYUTENbHOrO
npoBofa — 3aTemM NoATBEPAUTL
coobueHne kHonkon OK

— OuunCTUTb NPMBOAHBIE KONeca, He
nornyckaTtb paboTy npu goxae — 3atemM
noaTeepauTb cooblueHne kHomnkon OK
(= 11.12)

CoobuieHue:
1135 — 3a npegenamm
MocTaBnTb iIMOW Ha cKall. y4acToK

Bo3moxHas npuuunHa:
— Pob60T-razoHoKoCUIIKa Haxo4nTCa 3a
npeaenamu CKalliMBaeMoro y4yacTtka

YcTpaHeHue:
— [MepeHecTn poHOT-ra3oHOKOCUIIKY Ha
CKallMBaeMblii y4acToK
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CoobuweHue:
1140 — Cn. kpyTon
Mpos. yknaaky npos.

Bo3moxHasa npuymnHa:
— JaTumk HaKnoHa onpeaenus yron
HakroHa 6onee 19°

YcrpaHeHue:

— W3meHuTb NpoxoxaeHve
OrpaHNYUTENBHOro NPOBOAA, OrPaanTb
Y4aCTOK ra3oHa C yrrioM HakroHa
6onee 19°

CoobuieHue:
1160 — 3apencTs-Ha py4ka
[Onsa pa36bnokuposkn HaxxaTb OK

Bo3MOXHas npuynHa:
— PoboT-rasoHokocusika 6bir NOAHAT 3a
PYYKy Anisi nepeHoca

YcTtpaHeHune:
— lNoaTteepauntb coobueHne kHonkor OK

CoobueHne:
1170 — HeT curHana
[poB.curH.nposos

Bo3moxHasa npuymnHa:

— CwurHan nposoja nepecrtarn
NPUHMMaTLCA BO BpeMs paboThbl

— PoboT-razoHokocunka HaxoguTcs 3a
npegenamy CkalimBaeMoro yvyacTtka

— 3ameHeHbl 6a30Bast CTaHLUA UK
3MEKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI

YcrpaHeHue:

— [lpoBepuTb anekTponuTaHue 6a3oson
cTaHuum

— [MpoBeputb cBeTOAMOA Ha 6a3oBoN
CTaHuuu — BO BpeMs paboTbl KpacHbIN
CBETOAMNOL, [OIMKEH HEMPEPbLIBHO
ropetb (= 13.1)

— [lepeHecTn pobOT-ra3oHOKOCUIKY Ha
CKaluvBaeMbI y4acToK
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— CornacoBatb pob0T-razoHOKOCUSIKY C
6a3zoBoit ctaHuuen (= 11.16)

CoobueHue:

1180 — Otnpas. iMow Ha 6a3y
ABTOMaTMyeckas otTrnpaska Ha 6a3sy
HEBO3MOXHA

Bo3moxHasa npuymnHa:
— bBa3oBas cTaHumsa He HanaeHa

YcTpaHeHue:

— [lpoBepuTb cBeTOANOA Ha Ba3oBow
CcTaHumu, npu HeobxoanuMocCTH
BKITIOUNTL 6a3oByto cTaHumo (= 13.1)

— [poBepuTb yCTaHOBKY YCTPONCTBA Ha
6a3oByto cTaHumo (= 15.7)

CoobueHue:
1190 — Ownbka 6as. cTaH.
BazoBas cTaHuus 3aHATa

Bo3moxHas npuymnHa:
— basoBas CTaHUMA 3aHATa BTOPbIM
po6OTOM-ra30HOKOCUIIKOMN

YcTpaHeHue:
— YcTaHoBUTb poboTa-ra3oHOKOCUIIKY Ha
CTaHumio, Koraa oHa ocsoboanTcs

CoobuweHue:
1200 — Heuncnp.asur.koc.
Cm. coobuieHmne 0505

CoobuieHue:
1210 — Heucnp. npus. asur.
Koneco 3actpsano

Bo3moxHasa npuymnHa:
— MMeperpy3ka Ha NPYBOLAHOM Konece

YcTtpaHeHune:

— OumnctnTb poboTa-razoHOKOCUIIKY
(= 16.2)

— YCTpaHUTb HEPOBHOCTU, IMKM Ha
CKaLLMBaeMOM y4yacTke

CoobuieHue:
1220 — Pacno3HaH aoxab
KowleHune npepsaHo

Bo3moxHas npuyunHa:
— KouwueHue 6bino npepsaHo 1U3-3a LOXAA
UM He Ha4aTo

YcTpaHeHue:

— [JenicTBuii He TpebyeTcs, npu
HeobxoAMMOCTUN OTPerynMpoBaThb
patyuk goxaa (= 11.12)

CoobuieHue:
2000 — lNpobnema ¢ curHanom
OTtnpas. iMow Ha 6a3y

Bo3moxHas npuyunHa:
— Cob6on curHana npoeoga, Heobxogmma
TOYHasa HacTpomnka

YcTpaHeHue:
— [MocTtaBuTb poboTa-ra3oHOKOCUITKY Ha
6a30Bylo CTaHUMIO — 3aTeM HaxaTb OK

CoobuweHue:
2010 — 3aMeHNTb HOX KOCUJTKM
VcTek cpok criyx6bl

Bo3moxHas npuyunHa:

— Hox KoCcunkn HaxoamTcs B
akcnnyaTauumn 6onee 200 yacos,
TpebyeTcs 3amMeHa

YcTpaHeHue:

— 3aMeHUTb HOX KOCUJTKM, 3aTeM
NoATBEPANTb 3aMEHY HOXa B MEHHIO
«Cepsuc» (= 16.4)
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CoobuweHue:

2020 — PekomeHpauus

E>xxerogHbln cepsuc y aunepa B ceps.
LleHnTpe

Bo3moxHasa npuymnHa:
— PekomeHf0BaHO cepBuCHOE
obcnyxnBaHue ycTponcTea

YcTtpaHeHune:

— O6paTtnTbCs B cneumanm3mpoBaHHbIn
ueHTp VIKING ansa nposegeHus
€XXEerogHoro CepBMCHOro
obcnyxunsaHusa

CoobuieHue:
2030 — AkkymMynsaTop
VcTek cpok cnyxobl

Bo3MOXHas npuynHa:
— TpebyeTcsa 3aMeHa akkyMynsTopa

YcTtpaHeHune:
— 3aMeHUTb akKyMynsiTop B
cneumanusnposaHHom LeHTpe VIKING

CoobuieHue:
2032 — Heuncnp. akkyM. npu 3apsake
CM. coobueHmne 0701

CoobuweHue:

2040 — Hewncnip. akkyM. npu 3anycke
KoLLeHUs

Cm. coobuwenmne 0701

0478 131 9225 A-RU

CoobueHue:
2050 — KoppekT. nnaH KoL.
YBer. akTuB. Bpems

Bo3moxHasa npuymnHa:

— [Mepuopabl akTMBHOro BpemMeHu 6binu
CoKpaLLeHbl/yaaneHbl nnm
ONUTENbHOCTb KoweHns Bbina
yBennyeHa — CoxXxpaHeHHble Neproabl
aKTUBHOrO BPEMEHWN HEeA0CTaTOYHbI
OS5 Heob6XoANMbIX NPOLLECCOB
KoLleHus

YcTpaHeHue:

— YBenuuuTb neproabl aKTUBHOTO
BpeMeHu (= 11.7) unm ymeHbLnTb
LNUTENIbHOCTb KowleHus (= 11.8)

CoobueHue:
2060 — KolueHune 3asepLueHo
[na pa3bnokmposkun HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:
KoLueHne Ha AOMONTHUTENBbHOM y4acTke
yCneLHo 3aBepLUeHo

YcTtpaHeHune:

— MNepeHectn poboTa-razoHOKOCUIKY Ha
CKallBaeMbIli y4aCTOK U YyCTaHOBUTb
Ha 6a30BYI0 CTaHUMIO AS 3apSALKU
akkymynsatopa (= 15.7)

CoobueHne:
2070 — CurHan GPS
HeT npnema Ha kpato

Bo3moxHasa npuynHa:
— Bcs kpoMka ckawmBaemMoro yyacTka
HaXoguTCA BHE 30HbI NpuemMa

YcTtpaHeHune:

— TMoBTopuTb 06BE3A NO Kpato (= 11.14)

— O6paTtnTbCa B Cneumanm3npoBaHHbIn
ueHTp VIKING ans nposefeHus
MOJSTHOW ANArHOCTUKM

CoobuieHue:
2071 — CurHan GPS
HeT npuema B ucxog,. Touke 1

Bo3moxHasa npuymnHa:
— WcxogHas Todka 1 HaxoauTCs BHe
30HbI Nprema

YcTpaHeHue:
— W3mMeHUTb NonoxeHne NCXo4HON TOYKN
1 (= 11.15)

CoobuieHue:
2072 — CurHan GPS
HeT npuema B ucxon,. Touke 2

Bo3moxHasa npuymnHa:
— McxogHas Todka 2 HaxoauTcs BHe
30HbI Nprema

YcTpaHeHue:
— V3MeHUTb nonoxeHue NcxoaHOM TOYKK
2 (= 11.15)

CoobuieHue:
2073 — CurHan GPS
HeT npuema B ucxon,. Touke 3

Bo3moxHasa npuymnHa:
— WcxogHasa Touka 3 HAaXoauTCA BHe
30HbI Nprema

YcTpaHeHue:
— VI3MeHUTb nonoxeHue NcxoaHOM TOYKK
3 (= 11.15)
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CoobuweHue:
2074 — Curnan GPS
HeT npuema B ncxon. Touke 4

Bo3moxHasa npuymnHa:
— WcxopHas Touka 4 HaxoomTCsa BHe
30HbI Npuema

YcrpaHeHue:
— W3meHuTb NnonoxeHne NCxo4HON TOYKM
4 (= 11.15)

CoobueHue:
2077 — Xenaemas 30Ha
YKenaemas 30Ha BHe 30HbI 6a3bl

Bo3moxHasa npuymnHa:
— >Kenaemas 30Ha Haxo4uTCs 3a
npeaenamMm coxpaHeHHOW 30Hbl 6a3bl

YcTpaHeHue:
— 3aHOoBO OnpeaennTb XenaemMyto 30Hy
(= 10.)

CoobueHue:
2075 — CurHan GPS
HeT npuema B xxenaemom 30He

Bo3moxHasa npuymnHa:
— JXenaemas 30Ha HaxXOAUTCSI BHE 30HbI
npuemMa

YcTtpaHeHune:
— 3aHOoBO OnpefenunTb Xeraemyro 30Hy
(= 10.)

CoobueHue:
2076 — CurHan GPS
YKenaemas 30Ha He HangeHa

Bo3moxHasa npuymnHa:
— [Npun o6be3ge no Kpar He yaanocb
HaWTW XXenaemyo 30Hy

YcTtpaHeHune:

— 3aHOBO OnpeaennTb XeraeMyto 30Hy.
Cneputb 3a TeM, 4YTObbI XXenaemas
30Ha 1 OrpaHVNYNTESbHBIN NPOBOA HE
nepecekanucbe apyr c gpyrom (= 10.)
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CoobuweHue:
2080 — CeTb
Het GPRS-npuema

Bo3moxHasa npuymnHa:

— Het GPRS-coeaunHeHus, Tak Kak
CKallnMBaeMbIi y4acTOK HAXOAUTCA BHe
30HbI Npuema

YcTtpaHeHune:

— O6patntbCsa B CneumanmsmpoBaHHbIi
ueHTp VIKING ans nposefeHus
NMOSTHOW ANArHOCTUKM

CoobuieHue:

2100 — 3awwmTa GPS
3oHa 6a3bl NokMHyTa
YcTponicTBo 6510KkMpoBaHoO

Bo3moxHasa npuymnHa:
— Pob60oT-razoHokocuka NOKNHY 30HY
6a3bl

YcTpaHeHue:
— BepHyTb poboTa-razoHOKOCUITKY B 30HY
6a3bl 1 BBectn PIN-kog (= 5.10)

CoobuieHue:

2110 — 3awwmTa GPS
HoBoe mecTononoxeHue
TpebyeTcs nepeycTaHoBKa

Bo3moxHas npuyunHa:

— Pob6ort-razoHokocunka 6bin 3anyLleH
Ha ApYrom cKallMBaeMOM y4yacTKe.
CurHan nposoga BTopoin 6a3oBon
CTaHLUK y)Ke COXPaHEeH.

YcTpaHeHue:
— BbinonHuTb nepeyctaHosky (= 11.14)

CoobuweHue:
2200 — SIM-cTaTtyc
MpoanuTb forosop

Bo3moxHas npuymnHa:
— B ckopom BpeMeHu ncreyeT Cpok
OeNncTBusa cepBUCHoOro gorosopa M2M

YcTpaHeHue:

— B cneunanusnposaHHoOM LeHTpe
VIKING MOXxHO nonyunTtb
MHdOPMaLMIO O MPOANEHNM AOroBOPa

CoobuieHue:
4001 — BHyTpeHHAA owmnbka
Bobiritv 3 gonyct.guan. Temn-p

Bo3MOXHas npuynHa:

— Temnepatypa akkyMysfsTopa uim
YCTPOWCTBA CITULLKOM HU3Kasi Uin
CIULLIKOM BbICOKast

YcTpaHeHue:

— [MocTaBnTb ra30HOKOCUIIKY B Tensoe
MeCTO Unu AaTb OCTbITb — cobnopaTb
LONYyCTUMBIA AMana3oH TeMnepaTtyp
akkymynsTopa (= 6.4)

CoobuweHue:
4002 — OnNpOKUHYT.
CM. coobuueHne 1000
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CoobuweHue:

4003 — Koxyx nogHAT
[MpoBepuTb KOXyX
3atem HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:
— bBbIn No4HAT KOXYX.

YcrpaHeHue:
— [poBepuTb KOXYyX N NOATBEPAUTb
coobueHne kHonkon OK.

CoobueHue:
4004 — BHyTpeHHsa owmnbka
[na pa3bnokmposkn HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:

— C6oli B BbINOMHEHUN NPOrpamMMbl

— MMpekpaweHns nogaum
3NeKTPONUTaHna BO BpeMs
aBTOMaTNYeCKOro pexviMa paboThbl

— PoboT-razoHoKocuka HaxoauTcs BHe
CKalLuMBaeMoro yyacTtka

YcrpaHeHue:

— MNoaTtsepauntb coobueHne kHonkor OK

— [lpoBepuTb Nogavy 3NeKTponuMTaHuA
6a30BOW CTaHLMN — KPaCHbIN
CBETOAMNOL AOMMKEH HenpepbiBHO
CBETUTbCA BO BpeMsi paboThbl, 3aTeM
HaxkaTb kHomnky OK (= 13.1)

— PoboTta-razoHoKOCWIKy nepeHecTu Ha
CKalLuvBaeMbI y4acTok, 3aTeM HaxaTb
kHonky OK

CoobuweHue:
4005 — BHyTpeHHss owmnbka
Cm. coobuieHmne 4004

CoobuieHue:
4006 — BHyTpeHHAs owmnbka
CMm. coobueHune 4004

0478 131 9225 A-RU

CoobuweHue:
4008 — BHyTpeHHss owmnbka
CM. coobuieHmne 4004

25. NMouck HeucnpaBHOCTEN

% [pu HeobxogumocTn obpallaTtbcs B
cneumann3MpoBaHHbIN LeHTp, dupmMa
VIKING pekomeHayeTt
cneumanunsnposaHHbin LeHTp VIKING.

HapyweHue:
PoboT-razoHokocurnka paboTaeT He B TO
Bpems

Bo3moxHasa npuymnHa:

— HenpasunbHO yCTaHOBMEHbI TeKyLlee
Bpems 1 garta

— AKTMBHOE BpeMs yCTaHOBIEHO
HenpaBuIibHO

— YcTponcTeo 6b1510 BBeAeHO B paboTy
NMOCTOPOHHVMU JIMLLAMMU

YcTpaHeHue:

— OTtperynupoBaTb TekyLlee Bpems 1
paty (= 11.11)

— OTperynnpoBaTtb akTUBHOe Bpems
(= 11.6)

— BbiCcTaBuTb ypoBeHb 3awwmTtbl «Cpefn.»
unu «Bbicok.» (= 11.16)

HapyweHue:
PoboT-rasoHokocurnka He paboTtaeT B
nepuon akTMBHOIo BpeEMEHM

Bo3moxHasa npuymnHa:

— AKKYMYNSiITOp 3apshxaeTcs

— ABTOMaTUYECKUIA PEXUM BbIKIOYEH

— AKTMBHOE BpeMs BbIKIHYEHO

— PacnosHaH goxapb

— [ocTturHyta HegernbHas ANUTENbHOCTb
KOLLEHUSA, KOCUTb Ha 3TOW Heaene
6onblue He TpebyeTca

— CoobLeHne akTUBHO

— MynbT ynpaeneHnsi BNoXxeH
HernpaBuWITbHO

— basoBasi cTaHUUs He NoAKIIHYeHa K
3neKkTpoceTn

YcTpaHeHue:

— AKKyMYNATOP NOSHOCTBIO 3apsanTb
(= 15.8)

— BKIOUYNTb aBTOMATUYECKUIA PEXUM
(= 11.5)

— AKTMBM3MPOBATb aKTMBHOE BpeMsi
(= 11.7)

— HacTtpoutb gatunk goxaa (= 11.12)

— He TpebyeTcsa nocneayroLmnx
OeNncTBUi, Npouecchl KoweHus
pacnpenensaTcs Ha Heaerno
aBTOMaTU4YeCKn — Npyu HeobxoAMMOCTH
3anyCcTuTb KoLleHne KoMaHaon «Kow-
e» (= 11.5)

— TlokasaHHyto oWwmnbKy YCTpaHUTb 1
noaTsepAnTb cooblieHne kHonkon OK
(= 11.9)

— YcTaHOoBWTL MynbT yNpaBrneHus B
kocunky (= 15.2)

— [lpoBepuTb 3nekTponutTaHne 6asoson
cTaHuum (= 9.5)

HeucnpaBHOCTb:
Po60T-ra3oHOKOCUIIKa He KOCUT nocre
Bbl30Ba KOMaHp, «3a|'|yCK KOoWweHunsa» nnun
«3anycK KOLLEeHUS C 3aePXKOon»

Bo3moxHas npuuunHa:

— HepocTtaTo4dHas 3apsagka
akkyMynsTopa

— Pacnos3HaH goxab

— [MynbT ynpaeneHns yCTaHOBJIEH
HenpasBWbHO

— CoobLeHne akTBHO

— Ha 6a3oBo cTaHumm bbina HaxaTta
KHonka Home — Bbi30B 6a3bl aKTUBHbIN

YcTpaHeHue:
— 3apsaanTb akkymynaTop (= 15.8)
— HacTtpoutb gatunk goxpa (= 11.12)
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YcTaHOBUTL NyNbT yNpaBneHus
npaeunbHo (= 15.2)

[MokasaHHyt0 HencnpaBHOCTb
YCTPaHWUTbL U NOATBEPANTL CoObLLEeHNe
kHonkon OK (= 11.9)

HaxaTtb kHonky Home gns
BbIKNIOYEeHNS Bbi3oBa 6a3bl UnNu
BbINOMHNTL CHOBA KOMaHAy nocne
YCTAHOBKM KOCUJIKM Ha CTaHLMK

HapyweHue:
PoboT-razoHokocurka He paboTaeT, 1 Ha
aucnnee oTCyTCTBYET MHAMKaLMA.

Bo3moxHasa npuymnHa:

YCTPOIACTBO B peXMme OXUAaHNS
AKKYMYNSITOP HencrnpaeeH

YcTtpaHeHune:

[ns BbIXOA@ U3 pexvMa oXuaaHus
pob0Ta-ra3oHOKOCUITKM HaxaTb J1obyto
KHOMKY — MNOSABIISIeTCS MHAVKaLMS
cratyca (= 11.2)

3aMeHUTb akkyMynsaTop (%)

HapyweHue:
Pob6oT-razoHokocunka n3gaet LWyMbl
BnbpupyeT

Bo3moxHasa npuymnHa:

Hox kKocunkn nospexaeH
KocnnoyHbIn MexaHU3M CUNbHO
3arps3HeH

YcTtpaHeHune:

3aMeHnTb HOX KOCUIkn — ybpaTtb

NpenATCTBMA C ra30HHOro y4yacTka
(= 16.4), (¥X)

OuUmnCTUTb KOCUNOYHbIA MEXAHN3M
(= 16.2)
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HapyweHue:
[noxow pe3ynbTaT MyfbYMPOBaHNUA UK
KoLLEeHMSA

Bo3moxHasa npuymnHa:

— BbIcoTa TpaBbl Ha ra3oHe CIIULLKOM
6onbLuas Mo OTHOLUEHMIO K BbICOTE
cpesaHus

— [a30H o4YeHb MOKpbIf

— Hoxx Kocusnku 3aTtynfieH unm n3HoLleH

— [Mepuoapbl aKTUBHOrO BPEMEHU
He[0CTaTOuYHbI, ANUTENbHOCTb
KOLLEHMS CITMLLKOM KOPOTKas

— Pa3mMep ckawmBaemoro yyacTka
YCTaHOBMEH HenpaBUIibHO

— CkalwmBaeMblil y4acToK C 04eHb
BbICOKOM TpaBow

— TMpopomxutenbHble NepepbiBbl U3-3a
LoxXnsa

YcTpaHeHue:

— OTperynupoBatb BbICOTY Cpe3aHus
(= 9.3)

— HacTtpoutb gatuunk goxasa (= 11.12)
CmecTutb akTuBHOe Bpems (= 11.7)

— 3aMeHUTb HOX Kocunkm (= 16.4), (%)

— YBenuuuTb Unm AONOSHUTbL NEPUOAbI
aKTUBHOro BpeMeHu (= 11.7)
YBennunTb ANMTENbHOCTb KOLLEHUS
(= 11.8)

— CocCTaBUTb HOBbIV Mi1aH KOLUEeHUsI
(= 11.8)

— [nAa kayecTBEHHOro pesyrbTaTa
KoLeHnA poboTy-ra3oHOKOCUIIKE B
3aBUCMMOCTU OT pasmepa
CKalLumBaemown nnowaau Tpebyetca
BPeMeHU A0 ABYX Heaerb

— PaspewnTb KOCUTb BO BpeMSs LOXASA
(= 11.12)

YBennmunTb akTnuBHoe Bpems (= 11.7)

HapyuweHue:
VHaunkaTop aucnnes pabortaeT Ha
MHOCTPaHHOM f3blke

Bo3moxHas npuyunHa:

YcTaHoBKa si3blka Oblna nsMeHeHa

YcTpaHeHue:

YcTaHoBuUTb A3bIK (> 11.11)

HapyuweHue:
Ha ckalumBaeMoM yyacTke nosBnsoTca
KOpUYHEeBble (3eMnnCTble) MecTa

Bo3moxHas npuyunHa:

[OnnTenbHOCTb KOLLEHUS CIINLLKOM
6orblias no OTHOLLEHUIO K
CKalLBaeMOMYy y4acTKy
OrpaHnunTensHbIn nposos 6bin
YINOXEH CO CNIULIKOM MasbiM PafnyCcom
Pa3mep ckalwmBaemoro y4acrtka
YCTaHOBJIEH HENPaBUSIbHO

YcTpaHeHue:

YMeHbLUNTb ASIUTENbHOCTb KOLUEHUS
(= 11.8)

OTKOppeKTMpOBaTb NPOXOXAeHue
orpaHnuuTenbHoro nposoga (= 9.6)
CocTaBuTb HOBbIV NNaH KoLleHWs!
(= 11.8)

HapyweHue:
[Mpouecchl KoWeHUs 3HaYnTEeNbHO
Kopouye, Yem 06bIYHO

Bo3moxHas npuuunHa:

TpaBa o4YeHb BbICOKast UM CIIULLIKOM
MOKpast

YCTPONCTBO (KOCUMOYHBI MEXaHU3M,
NpYBOOHbIE KONeca) CUSIbHO
3arpsi3HeHbl
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AKKYMYNATOp Ha npegerne cBOero
Cpoka cnyx6bl

YcTtpaHeHune:

OTperynupoBaTb BbICOTY Cpe3aHus
(= 9.3)

Hactpoutb gatuuk goxasa (= 11.12)
CmecTuTb akTuBHOE Bpems (= 11.7)
OuncTnTb YCTPONCTBO (= 16.2)
3aMeHUTb akKyMyJSiTOp — y4nTbiBaTb
COOTBETCTBYHOLLYIO PEKOMEeHAALMI0 Ha
aucnnee (%), (= 11.9)

HeuncnpaBHoCTb:
Pob6oT-rasoHokocunka ctout Ha 6a3se, HO
AKKyMYNATOP He 3apshkaeTcs

Bo3moxHasa npuynHa:

3apsaka akkymynstopa He TpebyeTtcs
BazoBasi cTaHUMS He NoAKMNYEHa K
3MeKTpoceTn

YcTaHoBKa KOCUIKM Ha 6a3oBon
CTaHUMKM HenpaBuIibHas

3apsaHble KOHTaKTbl OKUCTEHbI

YcTtpaHeHune:

Jencteun He TpebyeTca — 3apsaka
aKKyMynsaTopa Npov3BOAUTCS
aBTOMAaTMYeCKU Nocre nageHus
HanpshKeHWs HKe onpeaerieHHOro
3Ha4eHus

MpoBepuTb anekTponuTaHme 6asoBoi
cTaHumn (= 9.5)

OcTaHoBUTb poboTa-razoHOKOCUSIKY Ha
CKalLUMBaeMOM y4yacTKe 1 nocnartb ero
Ha3apg k 6azoBon cTaHumm (= 11.5),
npy 3TOM NPOBEPUTH HaAeXaLLyo
YCTAHOBKY Ha CTaHLUuM — Npu
HeobX0ANMOCTUN U3MEHUTb NOSTOXEHME
6a3oBow cTaHuuu (= 9.5)

3amMeHuUTb 3apsiiHble KOHTaKThbl (%)

0478 131 9225 A-RU

HeucnpaBHOCTb:
iMow He BCTaeT Ha 6a3y

Bo3moxHasa npuynHa:

HeposHocTu B 06ractu Bbesga y
6a3oBon cTaHUMmn

3arpsi3HeHHble NPUBOAHbLIE Kofleca nnm
3arps3HeHHasi onopHas nnacTuHa
OrpaHnynTenbHbIN NPOBOA,
HenpaBWITbHO YNOXeH B 30He 6a30B0N
cTaHuum

KoHLbl orpaHnynTenbHOro NpoBoaa He
YKOPOYEHbI

YcTpaHeHue:

YCcTpaHuUTb HepoBHOCTM B 0bnactu
Bbe3aa y 6asoBoi ctaHuum (= 9.5)
OuncTuTb NPUBOAHbLIE KONeca u
ONOpHYHO NiacTuHy 6a30BoN CTaHUMK
(= 16.2)

OrpaHnynTenbHbIN NPOBOL, YNOXUTb
3aHOBO — CNeAUTb 3@ NPaBUITbHbIM
npoxoXxaeHnem NpoBoja B 30He
6a3oBoi cTaHuuu (= 9.6)
OrpaHynunTenbHbIN NPOBOJ, YKOPOTUTb
B COOTBETCTBMU C ONNCAHNEM U
ynoxutb 6e3 3anaca nposoga —
BbICTyMatoLme KOHLbl He cMaTbiBaTb
(= 9.7)

HeuncnpaBHoCTb:
PoboT-rasoHokocurika nepeexan
orpaquMTeanbM npoBo4

Bo3moxHasa npuymnHa:

OrpaHnunTenbHbIN NPOBOJ, YNOXEH
HenpasWIbHO, PacCTOAHNSA BblOpaHbl
HenpasuIbHO

CnuwkomM 6051bLLION HAKIOH
CKalLMBaeMoro yyacTtka

— MarHuTHble nonsa BAUAKT Ha paboTy
poboTa-ra3oHOKOCHIIKM

YcTpaHeHue:
— [lpoBepuTb yKraaky

orpaHunuuTenbHoro nposoaa (= 11.14),

KOHTPONMPOBaTb PACCTOSIHUSA
wabnoHom ana nsmepenus (= 12.3)

— [NpoBepuTtb yknagky
OrpaHNYUTENBbHOro NPoBOoAa,
3abnokMpoBaTb 30HbI C 60MbLWKM
HaknoHoM (= 11.14)

— O6pawantecb B
cneunanusnpoBaHHbii ueHTp VIKING
(X)

HeuncnpaBHoCTb:
Pob60oT-razoHokocuska 4acTo 3acTpeBaeT

Bo3MoxHas npuymnHa:

— BbicoTa cpe3aHus CNULLKOM HU3Kas

— [MpuBoaHbIe KONeca 3arpsi3HeHbI

— YrnybneHus, npensaTcTBus Ha
CKallMBaeMOM y4acTke

YcTpaHeHue:
— YBenuuntb BbICOTY cpe3aHuns (= 9.3)

— OuuncTuTb NpPUBOAHbIE Koreca (= 16.2)

— Ha ckawwmBaeMoM yyacTke yCTpaHUTb
yrny6reHusi, yCTaHOBUTb 3aKpbITble
30Hbl BOKPYT NpensaTcTBuii, ybpatb
npenatcTeus (= 9.6)

HeuncnpaBHoOCTb:

JaTunk CTONKHOBEHUIA He pearupyer,
Koraa poboT-ra3oHoKoCunka
CTalnknBaeTCa C NpenAaATCTBUEM

Bo3moxHas npuuunHa:
— Huskoe npenaTcTene (BbICOTON
MeHbLle 10 cm)
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— [penAaTcTBre cnabo cBA3aHO C
rPYHTOM — Hanpumep, ynasLme
PYKTbI UM TEHHUCHbIA MSAY

YcrpaHeHue:

— Y6paTb NpensTcTBue uUnu BbiAennTb
€ro B 3aKpbITy0 30HY (= 12.8)

— Yb6patb npensaTtcreve

HeuncnpaBHocTb:
Kones Ha kpato oKalumMBaeMoro yyacTka

Bo3moxHasa npuymHa:

— CnuwKoM YacToe KoLLeHMe No Kpasim

— WcxopHble TOYkM B NOSIb30BaHMM

— AKKYMYJISTOP O4YeHb 4acTo 3apshkaeTcs
B KOHLLe CBOEro CpoKa Cryxo0bl

YcrpaHeHue:

— BbIKMOUNTL KOLLEHWE MO Kpasim unmn
YMEHbLUNTb [0 OLHOMO pasa B Heaento
(= 11.14)

— Bce npouecchl KoleHus 3anyckaTb y
6a30B0OW CTaHUMN HA NOAXOOALLNX ANs
CKalwmBaHusa yyactkax (= 11.15)

— 3aMeHUTb aKKyMYJSITOp — y4nTbiBaTb
COOTBETCTBYHOLLYIO peKOMeHAALMI0 Ha
aucnnee (X), (= 24.)

HeuncnpaBHoCTb:
HeckoweHHasa Tpasa Ha kpato
CKalLMBaeMoro y4acTka

Bo3moxHasa npuymnHa:

— KoLleHue no Kpasim BbIKMYEHO

— OrpaHnynTenbHbIN NPOBOS YNOXeH
HEeTOYHO

— TpaBa BHe [OCAraeMoCcTn HoXa
KOCUIKM

YcrpaHeHue:
— KocuTb no kpasiM o4WH Unu Ba pasa B
Hepeno (= 11.14)
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— TpoBepuTb yKNaaky
orpaHnunTenbHoro nposoaa (= 11.14),
KOHTPONMPOBATb PACCTOAHNS
wabnoHom ansa nsmepeHns (= 12.3)

— HeckoLueHHbIe 30HbI perynsipHo
obpabatbiBaTh NOAXOAALLM
TPMMMEPOM AJ151 Fa30HOB

HeuncnpaBHocTb:
HeT curHana nposoga

Bo3moxHasa npuymHa:

— BbasoBas cTaHumsA BbIKNOYEHA — He
CBETUTCS HUKAKOWN CBETOANOA

— BbasoBas cTaHumMs He noakIyYeHa K
SMNEeKTPOCeTU — He CBETUTCS HUKAKOMN
CBETOAMOA,

— OrpaHnyuTenbHbIN NPOBOA He
noaxntoveH k 6a3oBon CTaHUUN —
MUraeT KpacHbIn CBETOAMNOL,

— OrpaHununTenbHbIn npoBof, o6opBaH —
MUraeT KpacHbI CBETOAMNOL,

— PoboT-razoHokocuka He corrnacoBaH ¢
6a3oBoln cTaHumen

— DnNeKTPOHHbIN 610K HencnpaseH

YcTpaHeHue:

— Bknountb 6a30Byto cTaHumto (= 13.1)

— TpoBepuTb anekTponuTaHne 6a3oBoi
cTaHuum (= 9.5)

— TlMoacoeanHUTb orpaHNYMTENbHbIN
npoBof k 6a3oson ctaHuuu (= 9.7)

— Haiitn 06pbiB nposoaa (= 16.6), 3atem
OTPEMOHTUPOBATb OrPaHUYMTENbHbIN
NPOBOJ, C MOMOLLbIO COeauHUTENEN
npoeopa (= 12.12)

— CornacoBatb poboTa-ra3oHOKOCUITKY C
6azoBon cTaHumen (= 11.16)

— Ob6paTtuTtech B cneumanm3npoBaHHbIi
ueHTp VIKING (%)

HeuncnpaBHoCTb:
Pob6oT-razoHokocurka He NnpuHuMaeT
curHan GPS

Bo3moxHasa npuymnHa:

— B AaHHbIn MOMEHT yCTaHaBMBaeTCcs
coeguHeHne Co CrnyTHUKamMu

— B 30He pgocaraemoctn 3 n meHee
CNyTHUKA

— YCTpPONCTBO HAaXOAMUTCS BHE 30HbI
npuema

YcTpaHeHue:

— [ononHutenbHbIX 4EeNCTBUIA He
TpebyeTcs, npouecc yCTaHOBNEHNS
COoefIMHEeHNsI MOXeT 3aHSATb HECKOSbKO
MUHYT

— O6ontn nnn yépaTb oTpaxatome
curHan npensatcTeus (Hanpumep,
AepeBbsi, KO3bIPbKW)

HeucnpasBHocTb:
PoboT-rasoHoKocunka He MoxeT
NOAKNIOYNTLCA K MOBUNbHONM CeTn

Bo3moxHas npuymnHa:

— CkalumBaeMbll y4acTOK HAaXo0AUTCA BHE
30HbI Npuema

— WcTek cpok nencremsa cepsucHoro
porosopa M2M

— He aktuBmpoBaH pagmomoaynb

YcTpaHeHue:

— Mpoanuts forosop B
cneunanusnposaHHoM LeHTpe VIKING
(X)

— Ob6paTtuTbCsa B cneumanu3npoBaHHbIn
ueHTp VIKING ans aktusauun
paanomoayns (%)
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HeuncnpaBHOCTb:

He ypaeTca yctaHOBUTL coeanHeHve
Mexay poboTOM-ra3oHOKOCUSIKON 1
npunoXeHnem

Bo3moxHasa npuymnHa:

— Po60T-ra3oHoKoCUKa HaxoanTcs B
pexume oXxunaaHus

— OrtcyTtcTBYyeT NIHTepHeT-coeanHeHne

— PoboT-razoHoKocunka npmBs3aH K
HenpaBWUIIbHOMY aapecy 3JIEKTPOHHOM
noyTbl

YcrpaHeHue:

— AkTMBUpOBaTb pob0OTa-ra30HOKOCUIIKY,
HaxaB tobYyIo KHOMKY, a Takxke
HaCTPOUTb pexunm nutaHnsa «GPRS»
(= 11.11)

— [MoakoYnTb YCTPONCTBO, HA KOTOPOM
YCTaHOBMEHO NPUIoXeHue, K
VHTepHeTy

— Vcnpaeutb agpec 3neKTPOHHOM NoYThI
(= 10.)

0478 131 9225 A-RU

26. Mpachnk cepBucHoro

o6cnyxuBaHus

26.1 NMoaTBepXxaeHne nepepayn

Mopgenb:

CepuiiHbI HOMep:

IR NN NN

Aata: | ||

Cnepyowmii TeXocMoTp
Aata: | L |

26.2 NMoaTBepxaeHue
cepBUCHOro obcnyXxuBaHus 2

B cnyyae BbinonHeHus pabot no
TexobcnyxmBaHuo nepeganTe aty
«VIHCTpYKUMIO N0 3KCnnyaTaumum» B Baw
cneunanmn3vpoBaHHbIA CEPBUCHBIN LIeHTP
VIKING.

B ueHTpe B COOTBETCTBYHOLLMX MOMAX
NMocTaBAT OTMETKY O nposeAeHun pabot
Nno CepBUCHOMY OBCNY>XUBAHUIO.

ﬂ CepsucHoe obcrnyxvsaHue
npoBefeHo

>ﬂ [lata crnepytoLiero cepBmMCcHOro
obcnyxunBaHua
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27. NMpumepbl HACTPONKMU

MpAMOYronbHbI CKalMBaeMblil y4aCTOK C
OTAENbHO CTOSILLUM AEPEBOM U
6accenHom

BasoBas cTaHUuA:
MecTononoxeHue (1) npsmo y foma

3akpbITas 30Ha:

YcTaHoBKa BOKPYr OTAerbHO CTOsILLLEro
nepesa (3), Mcxoas oT CoeANHUTENbHOro
y4yacTka, yCTaHOB/IEHHOrO B MPABOM Yriy
C Kpato.
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BacceliH:

M3 coobpaxkeHnn 6e3onacHoOCTU
(NpeanncaHHoe paccTosiHne oT NPOBOAA)
OrpaHN4nTENbHbIN NPOBOL (2)
yKknagblsaetca Bokpyr 6acceiiHa [B).

PaccTosiHuA ot npoBoaa: (= 12.3)
27 cM 11 9 €M paccTosiHue A0 Kpasi
27 cM BOKpyr aepesa

100 cm paccTosiHne 0 BOAHOM
NoBepXHOCTN

MporpammunpoBaHue:

[Nocne onpegenexusa pa3mepa
CKaLLMBAEMOrO Y4acTKa HUKaKNX APYrux
corracosaHumn He TpebyeTtcs.

OcobeHHOCTU:

HeckolueHHble 30HbI BOKpYr bacceiHa
PerynspHo KOCUTb BPYYHYO UNnn
obpabatbiBaTb NOAXOAALLUM TPUMMEPOM
[ns ra3oHOB.

0478 131 9225 A - RU
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Ckawmsaemblnt yyacTtok U-o6pasHon MporpammunpoBaHue:

hOpMbI C HECKOSBKMMU OTAENBHO
CTOSILLMMUN AEPEBbSIMM

BasoBas cTaHuus:
MecTtononoxeHue (1) npsmMo y aoma

3akpbiTble 30HbI:

YcTaHoBKa BOKPYT OTAEMbHO CTOALLMX
JepeBbeB, UICXOAA COOTBETCTBEHHO OT
YCTaHOBJIEHHbIX B MPABOM YTy K Kpato (2)
COeAVHUTENbHbIX Y4aCTKOB, 2 3aKpbITble
30HbI COeANHEHbI O4HUM
COeANHUTESNbHBIM YYaCTKOM.

PacctosiHua ot npoBoaa: (> 12.3)
27 cm unn 9 €M paccTosiHue [0 Kpas
27 cMm BOKpYT AepeBbeB

0478 131 9225 A-RU

[Nocne onpegenexus pa3mepa
CKaLLMBAEeMOro y4yacTka HUKaKMX Apyrux
cornacosaHuin He TpebyeTcs.

OcobeHHOCTH:

[epeBo B yrny ckawmMBaeMoro y4yactka —
30HY 3a OTAeNeHHbIM AepeBoM crieqyeTt
perynspHo obpabaTbiBaTb C NOMOLLbIO
noaxoasLlero TpuMMepa A5 ra3oHoB Uu
OCTaBfATb B BUAE fy>KalKn C BbICOKOMN
TpaBon.
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CkaluvBaeMbI y4acToK, pasgeneHHbIn Ha
ABe 4YacTu, ¢ NpyaoM 1 otaesibHO
CTOSILLMM AepeBOM

BasoBas cTaHuuSA:
MecTononoxeHue (1) NpsaMo y goma

3akpblTasi 30Ha:

YcTaHoBKa BOKPYr OTAerbHO CTOALLLEro
Aepesa, Ncxoas OT coeanHUTENBHOO
y4acTka, yCTaHOBEHHOrO B NPaBOM yriy K
Kpato.

Mpya:

M3 coobpaxkeHnn 6esonacHoCTH
(NpeanncaHHoe paccTosiHMe OT MPOBOAA)
OrpaHNYnNTENbHbIN NPOBOA, (2)
yknagbiBaeTcs Bokpyr npyaa [B).

PacctosiHua ot npoBoaa: (» 12.3)
27 cM 11 9 M paccTosiHUe A0 Kpas unm
0o Teppac

392

27 cm BOKpyr AepeBa
100 cm paccTosiHne 40 BOAHOM
NMOBEPXHOCTU

Y3koe mecTo:
YcTraHoBka npoxoga (3) ¢ paccTosiHieM
mMexay nposogamu 18 cm (= 12.10)

MporpammupoBaHue:
Onpeaenutb 06LWwmnin pasmep
CKalLMBaeMOro y4acTka,
3anporpamMmMmpoBaThb 2 UCXOOHbIX

Toukn (4) (B6513m 6a30BON CTAHLUMK 1 B

W3MOMaHHOW YriioBOW 30He y NpyAa) —

YacToTa 3anycka cooTBeTcTBeHHO oT 20%

0o 25% (= 11.15)

OcobeHHOCTMU:

HeckoLueHHble 30HbI, HanpUMep, BOKPYT
npyaa cnegyet perynspHoO KOCUTb
BPYUYHyto nnu obpabatbiBaTb
noaxoAAaLMM TPYUMMEPOM 719 Fra30HOB.

0478 131 9225 A - RU



Ecnn okawmsaembli y4acToK pasgerieH
Ha [B€e 4acTu, TO pobOT-ra3oHOKOCUIIKa He
MOXeT CaMOCTOATENbHO nepeexaTtb C
O[HOrO CKaLLMBAEMOro y4yacTka Ha
Lpyron.

BasoBas cTaHuumsA:
MecTtononoxeHue (1) NpsiMO psiAoM C
aoMamu

3aKpbITble 30HbI:

YCcTaHoBKa BOKPYT OTAESbHO CTOALLEro
nepesa n BOKpyr oropoga (B), ucxons ot
COeAMHUTENBHOTO y4acTKa,
YCTaHOBIIEHHOrO B MPaBOM Yry.

PaccTosiHua ot npoBoga: (» 12.3)

27 cM 1nn 9 cM paccTosiHue Ao kpas (2)
unu po teppac

27 cM BOKpPYr fepesa 1 BOKpYr oropoaa

0478 131 9225 A-RU

54 cM yuuTbiBaTb MUHMMAITbHOE
paccTosiHue OT NPoBoAaA B Y3KNX MecTax
nosanu oropoja.

JononHunTenbHas 30Ha:

YcTaHOBKa AONOMHUTENBHOI 30HbI [C),
CoeAMHUTENbHbBIN y4acTok (3) Ha Teppace
noma, ybpaHHbI B kabenenposoa.

MporpaMmmupoBaHue:

OnpepennTtb pasMep CKaLLIMBAEMOro
yyacTka (6e3 JonoNHUTENbHON 30HbI),
3anporpamMmmmnpoBaTh O4HY UCXOLHYHO
TOYKY (4) B y3KOM MecCTe — YyacToTa
3anycka ot 20 % [0 25 % (= 11.15)

OcobeHHOCTH:

MepeHocnTb poboTa-rasoHOKOCUIIKY
HECKOJSbKO pas B HeJero B
[LOMNONHUTENBbHYH 30HY U aKTMBU3MPOBATb
KOMaHZy «3anyck KoweHus». (= 15.5)

YuntbisaTb NPOM3BOAUTESNIBHOCTb.

(= 14.4)

Mpy HeobxoAUMOCTM YCTAHOBUTb ABa
OTAESbHbIX OKalLMBaeMbIX y4acTka C
OBYyMsi 6230BbIMI CTaHUUAMM.
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CkalunBaeMblil y4aCTOK BOKPYT OTAESbHO
CTOSILLETO 34aHVS.

BaszoBas ctaHuus:

MecTtononoxeHue (1) Ha kpato
CKallnMBaeMoro y4yacTka.

Lom BblAeneH B 3aKpbITYO 30HY,
no3ToMy 6a30BYt0 CTAHLUIO HEBO3MOXHO
YCTaHOBUTb B HEMOCPeaCTBEHHOWN
6nun3ocTn oT Aoma.

[Mponoxutb ceteBon kabenb OT AoMa K
6a30B0oW CTaHUNKM B NOAXOASALLEM
kabenenposoge.

3akpbITas 30Ha:

YcTaHoBKa BOKpYr AOMa, UCXOAsA OT
COeAVHUTESNbHOIO yYacTka,
YCTaHOBEHHOrO B NPABOM YTy C Kpato.

PaccTosiHusa ot npoBoga: (» 12.3)
27 cm nnm 9 €M paccTosiHre A0 Kpas (2)

394

MporpammupoBaHue:

[Mocne onpepenexus pasmepa
CKallMBaeMOoro y4acTka HUKaKnx opyrmx
corracosaHumn He TpebyeTtcs.

OcobeHHoOCTH:

B 30He 3ao0cTpeHHoro yrna rasoHa (3)
YNOXUTb OrPaHNYUTENbHBIN NPOBOA, Kak
NOKa3aHO Ha PUCYHKE — UCKITYaTb Yribl
MeHbLUe 90°. (= 9.6)

30Hy B yrny rasoHa crnegyet perynsipHo
obpabaTtbiBaTb NOAXOAALLUM TPUMMEPOM
LS ra30HOB.

0478 131 9225 A - RU
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